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Original priru¢ky

Pro Ucely souladu se smérnici EU o vytahovych systémech 2014/33/ES

Original pfiruc¢ky

Pro ucely souladu se smérnici EU o vytahovych systémech 2014/33/ES je za original této pfiru¢ky povazovana jeji anglicka
verze. PFiru€ky v jinych jazycich jsou pfeklady originaini pfirucky.

Dokumentace

PFirucky Ize stahnout na nasledujici adrese:
http://acim.nidec.com/drives/control-techniques/downloads/user-quides-and-software

Informace obsazené v této pfiru€ce se povazuji za spravné v dobé tisku a nejsou soucasti zadné smlouvy. Vyrobce si
vyhrazuje pravo zménit specifikaci produktu a jeho vykon i obsah pFiru¢ky bez pfedchoziho upozornéni.

Zaruka a odpovédnost

Vyrobce nenese v zadném pfipadé odpovédnost za $kody a poruchy zplisobené nespravnym pouzitim, zneuZitim,
nespravnou instalaci nebo abnormalnimi podminkami co do teploty, vyskytu prachu nebo koroze nebo poruchami
zplsobenymi provozem mimo uvedené specifikace. Vyrobce neodpovida za nasledné a nahodné $kody. Podrobnosti o
zaru¢nich podminkach vam sdéli dodavatel ménice.

Zivotni prostiedi
Control Techniques Ltd. provozuje systém environmentalniho managementu (EMS), ktery je v souladu s mezinarodni

http://acim.nidec.com/drives/control-technigues/about-us/environment

Omezeni pouzivani nebezpecnych latek (RoHS)

Vyrobky, na néz se vztahuje tato pfirucka, jsou v souladu s evropskymi a mezinarodnimi pfedpisy o omezeni nebezpeénych
latek véetné smérnice EU 2011/65 / EU a €inskych spravnich opatfeni pro omezeni nebezpecnych latek v elektrickych a
elektronickych vyrobcich.

Likvidace a recyklace (WEEE)
Elektronické vyrobky nesmi byt po skoné€eni Zivotnosti nebo pouzitelnosti likvidovany spolu s domovnim
odpadem, mély by byt recyklovany specializovanym recyklovatelem elektronickych zafizeni. Vyrobky
Control Techniques jsou konstruovany tak, aby mohly byt pfi recyklaci snadno demontovany na hlavni
soucasti. Vétsina pouzitych material( je vhodna pro recyklaci.

Obaly vyrobka jsou kvalitni a mohou byt znovu pouzity.Velké vyrobky jsou baleny v dfevénych bednach.
MenS§i vyrobky jsou baleny v pevnych lepenkovych kartonech s vysokym obsahem recyklovanych vidken.
I Kartony je mozné znovu pouzit a recyklovat. Polyetylén, pouzivany na ochranné félie a sacky pro baleni
vyrobku, Ize recyklovat. Pfi pfipravé na recyklaci nebo likvidaci vyrobku nebo obalu dodrzujte mistni
zakony a osvédcené postupy.
Pravni predpisy REACH
Nafizeni ES 1907/2006 o registraci, hodnoceni, povolovani a omezovani chemickych latek (REACH) pozaduje, aby
dodavatel vyrobku informoval pfijemce, pokud obsahuje vice nez stanoveny podil jakékoli latky, kterou Evropska agentura
pro chemické latky (ECHA) ) povaZuje za latku vzbuzujici velmi velkou obavu (SVHC), a proto je uvedena jako kandidat pro

http://acim.nidec.com/drives/control-technigues/about-us/environment/rohscompliance
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Obsah této publikace je povaZzovan za spravny v dobé tisku. Vyrobce si v ramci vlastni angaZzovanosti v oblasti zasad
trvalého vyvoje a zlepSovani vyhrazuje pravo ménit bez pfedchoziho upozornéni technické udaje vyrobku a jejich viastnosti
nebo obsah této pfirucky.

Veskera prava vyhrazena. Zadna &ast této prirucky nesmi byt reprodukovana ani pfenasena v zadné formé nebo jakymikoliv
prostfedky, elektrickymi nebo mechanickymi, v&etné fotokopirovani, nahravani nebo systémem ukladani nebo vyhledavani
informaci, bez pisemného souhlasu vydavatele.
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Tato pfiru¢ka obsahuje informace o nastaveni a uvedeni do provozu pohonu vytahu pro pouZiti s asynchronnim
motorem s polohovou zpétnou vazbou v reZimu uzaviené smycky. Informace jsou uvedeny v logickém poradi
pro nastaveni a provoz. 2. kapitola Bezpe&nost obsahuje vSeobecné bezpecénostni informace, které je nezbytné
nutné brat v avahu.
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2. Bezpecnost

2.1 Varovani, upozornéni a poznamky

VAROVANI  Varovani poskytuje informace,
které jsou nezbytné k zajisténi bezpecnosti

UPOZORNENI Upozornéni poskytuje informace,
které jsou nezbytné pro pfedchazeni nebezpeci
poSkozeni tohoto vyrobku nebo jinych zafizeni

POZNAMKA Poznamka obsahuje informace,

které pomohou zajistit spravné fungovani vyrobku

2.2 Nebezpeci urazu elektrickym
proudem — obecné informace
Napéti vyskytujici se v méni¢i mlze zpUsobit uraz
elektrickym proudem nebo popaleni, ato i se
smrtelnymi nasledky. Pfi praci s méni¢em nebo
v jeho blizkosti je tfeba vzdy si pocinat velmi
opatrné. Na pfislusnych mistech této pfirucky jsou
uvedena konkrétni varovani.

2.3 Navrh systému a bezpe€nost osob
Méni€ je soucast ur€ena pro odborné vestavéni do
hotového zafizeni nebo systému. Nejsou-li ménice
instalovany spravné, mohou zplsobit nebezpecné
situace z hlediska bezpecnosti. V ménici se
vyskytuji vysoka napéti, velké proudy a vysoké
urovné zbytkového elektrického naboje, coz muze
zpUsobit Uraz. Zvlastni pozornost je nutno vénovat
elektrické instalaci a navrhu systému, aby b&€hem
normalniho provozu nebo v pfipadé poruchy
nedos$lo k ohroZeni. Navrh systému, instalaci,
uvedeni do provozu, spousténi a udrzbu musi
provadét pracovnici, ktefi maji nezbytnou kvalifikaci
a zkusenosti. Jsou povinni si pozorné precist tyto
bezpecnostni informace a uzivatelskou pfirucku.

Funkce STOP a bezpecéné vypnuti toCivého
momentu (STO) u ménici fady E300 Elevator
poskytuji vysokou Uroveri zabezpedeni proti otaéeni
motoru, kdyZ neni pfitomen aktivaéni signal
bezpe&ného vypnuti tocivého momentu (STO).
Vstup bezpeéné vypnuti tocivého momentu (STO)
nema vliv na elektrickou bezpe€nost. Pied
zapocetim jakékoli instalaéni prace musi byt
odpojeno stfidavé napajeni a nizkonapétové
stejnosmérné napajeni schvalenym elektrickym
odpojovacim zarizenim po dobu alespon 10 minut,
aby se zcela vybily vnitfini kondenzatory ménice.

S vyjimkou bezpeéného vypnuti tocivého
momentu (STO) nesmi byt zadna z funkci
ménice pouzita k zajisténi bezpeénosti osob,
tzn. ze se nesmi pouzivat pro funkce souvisejici
s bezpecnosti.

Je tfeba vénovat zvlastni pozornost t€ém funkcim
meénice, které mohou vést k nebezpecnym situacim,
at jiz pfi zamyslené €innosti nebo nespravnou
¢innosti pfi poruse. V kazdé aplikaci, kde muze
zdvada ménice nebo jeho Fidiciho systému vést ke
vzniku Skod nebo je umoznit, vést ke ztratdm nebo
Urazum, je nutné provést analyzu rizik a tam, kde je
to nutné, podniknout dalSi opatfeni ke snizeni rizik,
napfiklad pomoci zafizeni na ochranu proti
prekroceni otacek v pfipadé zavady fidiciho
systému nebo pfi mechanické zavadé bezpecnostni
brzdy v pfipadé ztraty brzdéni motorem.

Funkci bezpe&ného vypnuti toivého momentu
(STO) je dovoleno pouzit v aplikacich souvisejicich
s bezpeénosti. Konstruktér systému zodpovida za
zajisténi bezpeclnosti celého systému a spravnost
navrhu podle pfisluSnych bezpe€nostnich norem.

24 Pristup k ménici

PFistup k frekvenénimu ménici musi byt omezen
pouze na opravnéné osoby. Musi byt pfitom
dodrzovany bezpecnostni pifedpisy platné v misté
instalace.

2.5 Soulad s predpisy

Ten, kdo méni¢ instaluje, zodpovida za dodrzeni
vSech pfislusnych norem, jako jsou narodni
predpisy pro elektroinstalace, bezpenostni
predpisy a pfedpisy pro elektromagnetickou
kompatibilitu (EMC). Zvlastni pozornost je tfeba
vénovat prarfezu vodicl, volbé pojistek a jinych
ochran a spojum ochranného zemnéni (PE).
PFiru¢ka pro ménice fady Elevator obsahuje pokyny
pro dosazeni souladu s konkrétnimi normami EMC.

V zemich Evropské unie musi vSechna strojni
zarizeni, ve kterych je tento vyrobek pouzit,
spliovat nasledujici smérnice:

o 2014/33/ES: Smérnice pro vytahy

e 2004/108/ES: Elektromagneticka kompatibilita.

2.6 Motor

PFi pouzivani motoru v nizkych otackach mize
vlivem exponencialni zavislosti u¢innosti ventilatoru
motoru dojit k jeho pfehfati. Motor by mél byt
vybaven ochrannym termistorem. V pfipadé
nutnosti by mél byt pouzit nezavisly ventilator.
Synchronni servomotory s permanentnimi magnety
mohou v pfipadé, Ze je jimi otaceno, samy
generovat elektrickou energii, coz muze vést k
tomu, Ze se na motorovych svorkach frekvenéniho
méni¢e mlZe objevit napéti i v pfipadé, kdy je
odpojeno napajeni ménice.

Pfed zpfistupnénim v3ech €asti, které mohou byt

potencialné pod napétim, musi byt motor izolovan
od meénice.

Rev. 1 4/60
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2.7 Nastavovani parametru

Nékteré parametry maji zdsadni vliv na funkci
ménic¢e. Nesmi byt ménény bez dukladného
zvazeni dopadu na fizeny systém. Musi byt pfijata
opatieni, ktera zabrani nezadoucim zménam v
disledku chyby nebo neopravnéného zasahu.

2.8 Elektricka instalace

2.8.1 Nebezpeci urazu elektrickym proudem
Napéti v nize uvedenych mistech mohou byt
pfiCinou vazného urazu elektrickym proudem, ktery
muze byt smrtelny;

e Stfidavé napajeci kabely a pfipojovaci svorky

e Stejnosmérné napajeci kabely a pfipojovaci
svorky

e Kabely k brzdnému odporu a pfipojovaci svorky

o Vystupni kabely k motoru a pfipojovaci svorky

e Rada vnitfnich &asti ménice a vnéjsi
prislusenstvi

Pfed zapocetim jakékoli instalaéni prace musi byt
odpojeno stfidavé napajeni a nizkonapétove
stejnosmérné napajeni schvalenym elektrickym
odpojovacim zafizenim po dobu alespon 10 minut,
aby se zamezilo nebezpedi urazu elektrickym
proudem, ktery mlze byt smrtelny.

Pokud neni uvedeno jinak, maji svorky Fidici
svorkovnice pouze jednoduchou izolaci a neni
dovoleno se jich dotykat.

2.8.2 Zbytkovy naboj

Soucasti ménice jsou také kondenzatory, které
zUstavaji i po odpojeni stfidavého napajeni nebo
stejnosmérného nizkonapétového napajeni nabité
na napéti, které muze byt smrtelné. Po odpojeni
napajeni je nutno vyCkat alespori 10 minut, nez je
mozno pokracovat v praci.
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3. Uvod

Pfedpoklada se, Ze dfive, nez si prectete tuto
pfirucku, obeznamite se s méni¢em fady Elevator
a uzivatelskou dokumentaci Design Guide

a Parameter Reference Guide. Tato pfirucka
obsahuje pozadované podrobné informace pro
nastaveni a uvadéni do provozu ménicu fady
Elevator pro pouziti v rezimu vektorového fizeni
v uzaviené smyc¢ce RFC-A s asynchronnim
motorem a polohovou zpétnou vazbou. PFiru¢ka
neobsahuje podrobny vycet vSech parametrq, ten
naleznete v pfiru¢kach Design Guide a Parameter
Reference Guide

4. Ovladaci panel ménice Elevator

Pro nastaveni parametrd ménice fady Elevator

existuji nasledujici moznosti

e Parametry Ize nastavovat pfimo na ménici
Elevator pomoci ovladaciho panelu s klavesnici
a displejem LCD. Ovladaci panel Ize pfipojit
nebo odpojit od ménie pod napétim a za
provozu. Méni¢ Elevator Ize také pouzivat bez
ovladaciho panelu.

¢ Nastaveni ménice Elevator Ize provadét také
pomoci sériové komunikace a programu
Connect. V pfipadé potieby Ize zobrazovat také
parametry na displeji LCD ovladaciho panelu.

4.1 Displej ovladaciho panelu ménice
Elevator

Zobrazeni parametrd na displeji LCD ovladaciho
panelu méni¢l Elevator se provadi nasledovné.

Zobrazeni parametru
Editace, stav

Ovladaci panel s klavesnici a displejem LCD

1. Tla€itko Escape/Exit - Slouzi k ukon&eni rezimu
editace nebo prohlizeni parametru. V editaCnim
rezimu, pokud jsou upraveny hodnoty parametru a
je stisknuto tlacitko Escape, ulozi se takova
hodnota, ktera byla v parametru pfed pfechodem
do rezimu editace.

2. Tlacitko Start vzad (pomocné) - Nepouziva se.

3. Tlacitko Start vpied - Nepouziva se.
4. Navigacni tlacitka (x4) -
nabidkami a parametry a k upravé hodnot.

5. TlaCitko Stop/Reset - Slouzi k resetovani ménice.
6. Tla€itko Enter/Mode - Slouzi k pfepinani mezi
editaci parametru a rezimem zobrazeni.

Ménice fady Elevator maji plnou sadu nabidek od
Menu A po Z. Nabidky a parametry jsou definovany
jako &islo menu = mm, &islo parametru = nnn

Slouzi k prochazeni

Tlacitko | Funkce v rezimu Funkce v rezimu
zobrazeni editace
(statické zobrazeni) | (blikajici €islo)
Stav ménice -
Pfechod do reZimu Pfechod do reZzimu
editace zobrazeni
0 ZvySeni Cisla ZvySeni hodnoty
parametru parametru
U Snizeni Cisla Snizeni hodnoty
parametru parametru
= Snizeni ¢isla menu ZvySeni desetinného
mista
= ZvySeni Cisla menu Snizeni desetinného
mista

Funkce klavesnice ovladaciho panelu ménic¢e Elevator

Ovladaci panel Ize pouzivat ve &tyfech riznych

reZzimech:

1. Rezim zobrazeni parametrt
Rezim zobrazeni nabidek a parametrq, ¢teni a
zépis (RW) nebo pouze ¢teni (RO)

2. Rezim indikace stavu
Pokud je méni¢ v pofadku a neprobiha editace
nebo prohlizeni parametrd, objevi se na hornim
fadku displeje budto Inhibit nebo Run.

3. Rezim poruchového stavu
Kdyz je méni¢ v poruchovém stavu, zobrazi se
na nejvyssim fadku displeje indikace poruchy a
na dolnim Fadku displeje se objevi kéd poruchy.

4. Rezim stavu alarmu
Ve stavu ,alarm® pfeblikava horni Fadek displeje
mezi Inhibit nebo Run (mé&ni¢ neni v rezimu
zobrazeni parametrd nebo editace) a stavem
alarmu.

) 7)

© (4]
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Zobrazeni na ovladacim panelu ménice Elevator
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5. Nastaveni v rezimu rizeni

v uzaviené smycéce RFC-A
5.1 Nastaveni pomoci pamét'ové karty
Pamétové karty (NV Media Card) umoZhuji
jednoduchou konfiguraci parametrd.

Ménic¢ Elevator, instalace pamétové karty

=
f,ﬂ [
7@?—@7
&~

Méni¢ precte i & W

véechny parametry g } [

z pamétové karty 1 ||
-

Parametr NO1 = Read

+ D

Programovani ménice Elevator z pamét'ové karty

Zavedeni m% _
systému ’] . Méni¢ vzave'de systém
z pamétové karty

po pfipojeni k napajeni
a automaticky zapise
na pamétovou kartu,
kdyz je provedeno

| ulozeni parametru

It 4)%

L

N,/
Automatické
ulozeni L..

Parametr NO1 = Boot +

Zavedeni a automatické uloZzeni parametrii méni¢e pomoci
pamétové karty

Pokud je vybavena porucha Card Rating (186),
jsou pfenaseny parametry z pamétové karty, i kdyz
se proudové a/nebo napétové jmenovité hodnoty
mezi zdrojovym a cilovym méni¢em lisi.

Tato porucha se také vybavi pfi pokusu o porovnani
(pomoci parametru mm.000 = 8yyy) mezi blokem
dat na pamétové karté a v meénici. Porucha Card
Rating (186) nezastavi pfenos dat, ale je
upozornénim, ze parametry s atributem RA
souvisejici s jmenovitymi hodnotami nemusi byt do
cilového ménice preneseny.

e Doporuceny postup

Resetovanim méni€e smazte poruchu.

Presvédcte se, jestli se spravné pfenesly parametry
souvisejici s jmenovitymi hodnotami ménice

Po provedeni nastaveni pomoci pamétové karty Ize
pokracovat od ... 5.4 Prvni spusténi

PFi pfenaseni parametr(i z jednoho ménice do
jiného se zkopiruje také poloha faze enkodéru
(fazova odchylka polohy) C13. Pokud se fazové
odchylky mezi ménici a motory li8i, je tfeba si je
poznamenat a po pfenosu pomoci pamétové karty
odchylku obnovit.

5.2 Ruéni nastaveni

5.2.1 Volbatypu motoru

Vychozi kategorie ménice pro méni¢ Elevator je
A02 (B01) = RFC-S. Nastaveni rezimu RFC-A:
e mm.000 = 1253

e AO02(B01) = RFC-A

e Potvrdte zménu: = tladitko Reset

5.2.2 Volba fidiciho rozhrani

Jak je dale uvedeno, Ize provést volbu Zadané
hodnoty tak, aby vyhovovala fidicimu systému
vytahu, viz také ¢ast 8 Schéma zapojeni

e A10 (H11) = Analog Run Permit 0)
e A10 (H11) = Analog 2 Directions 1)
e A10(H11) =1 Direction Priority (2)
e A10(H11) =1 Direction Binary 3
e A10 (H11) = 2 Directions Priority 4)
e A10(H11) =2 Directions Binary (5)
e A10(H11) = Control word, Modbus (6)
e A10(H11) =DCP3 7
e Al10(H11) =DCP4 (8)

UloZte pracovni rezim
mm.000 = Save parameters (uloZeni parametrud) +
tlacitko Reset

5.2.3 Nastaveni zarizeni pro polohovou
zpétnou vazbu

Nasledujici ¢ast obsahuje pokyny k nastaveni

polohové zpétné vazby pro innost v rezimu RFC-A

Enkodér A, A/, B, B/, Z, Z/

Parametr | Popis Nastaveni
Al12/ CO1 | Typ enkodéru AB
A13/C02 |Automaticka konfigurace Disabled
Al14 / C03 | Pocet pulzii na otacku 1024

A15/C04 [ Napajeci napéti enkodéru | Dle enkodéru

SinCos - Geber

Parametr | Popis Nastaveni
Al12/CO1 | Typ enkodéru SC
A13/C02 | Automaticka konfigurace Disabled
Al14/C03 [ Pocet pulzil na otacku 1024

Al15/C04 | Napajeci napéti enkodéru | Dle enkodéru

SinCos Hiperface

Vychozi nastaveni enkodéru SC Hiperface pro
A13/ C02 automaticka konfigurace = On (1), proto
pouze napdjeci napéti enkodéru vyZaduje
nastaveni, pokud > 5V
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Parametr | Popis Nastaveni Parametr | Popis Autotune
Al12/CO1 | Typ enkodéru SC.Hiperface B04 Jmenovity ucinik motoru Rotating (2)
A13/C02 | Automaticka konfigurace Enabled B35 Indukcnost statoru 9

Al14 / C03 | Pocet pulzti na otacku 2048

B33 Rozptylova indukénost

A15/ C04 | Napajeci napéti enkodéru 8V

B34 Odpor statoru

SinCos EnDat (vychozi zvoleny enkodér)
Vychozi nastaveni enkodéru SC EnDat pro A13/
C02 automaticka konfigurace = On (1), proto pouze
napajeci napéti enkodéru vyzaduje nastaveni,
pokud > 5V

Parametr |Popis Nastaveni
Al12/CO01 | Typ enkodéru SC.EnDat
A13/C02 | Automaticka konfigurace Enabled

Al14 / C03 | Pocet pulzti na otacku 2048

A15/ C04 [ Napajeci napéti enkodéru 5V

5.2.4 Nastaveni uidaji motoru
Nasledujici ¢ast obsahuje navod k nastaveni
parametrd motoru, tyto idaje naleznete na
vyrobnim Stitku motoru.

Parametr | Popis Nastaveni

A18/B02 | Jmenovity proud motoru A

A19/BO03 | Jmenovité napéti motoru 400 V

A20/BO05 | Pocet polii motoru Automatic

A21/B06 | Jmenovity kmito¢et motoru | 50 Hz

A22 /B07 | Jmenovité otacky motoru | 1450.00 ot/min

B04 RFC-A: Uginik motoru 0.850

A25/B13 | Spinaci kmito€et ménice 6,8,12,16 kHz

Vychozi spinaci kmitoCet ménice Elevator je 8 kHz,
nejvyssi spinaci kmitoCet je 16 kHz. Pfi vysSich
spinacich kmito¢tech bude motor pracovat s nizsi
hluénosti. Pfi vysokych hodnotach proudu je aktivni
redukce spinaciho kmito&tu.

5.2.5 Nastaveni symetrického proudového
omezeni

Vysledné nastaveni pro A24 (B16) symetrické

proudové omezeni (vychozi = 175 %) bude zaviset

na fadé faktor( v€etné rozsahd motoru, ménice a

profilu jizdni kfivky vytahu.

o Symetrické proudové omezeni: A24/B16=... %

5.2.6 Autotune

Pfi provadéni autotune bez otaceni Stationary (1)

nebo s ota€enim Rotating (2) motoru pfi

nastavovani motoru se provedou nasledujici testy

autotune motoru A26 (B11) a automaticky se

nastavi parametry.

e Méfeni parametrd motoru

¢ Automatické nastaveni ziskl proudové smycky
rozjezdu 103, 104 a jizdy 108, 109

Poznamka: Ve vychozim nastaveni ma méni¢
Elevator nastaveno rychlé blokovani B27, pokud to
neni pozadovano, deaktivujte nastaveni F21
digitalni vstup 4 na T27 = A0O

Stationary (1)

B46 Maximalni kompenzace nebo

odskoku

Rotating (2
Proud pii maximaini otating (2)

B47 kompenzaci odskoku

5.2.6.1 Autotune s otacenim, udaje motoru,
zisky proudové smycky

PFi provadéni autotune s ota¢enim Rotating (2) by

meél byt motor bez zatéze a s vyvéSenymi lany.

Smér otaleni polohové zpétné vazby je kontrolovan

b&hem tohoto autotune s ota€enim Rotating (2).

Poznamka: Autotune s oto¢enim bude zrychlovat
otaceni motoru s akcelera¢ni rampou 5 s/ 100
Hz na kmitoCet jmenovity kmito¢et motoru B06 x
2/3, tento kmitocet je udrzovan po dobu 4 s.
Zkontrolujte vysledek autotune s udaiji o motoru.
e A26 (B11) = Rotating (2)
Spustte revizi (inspekci) a provedte autotune az
do konce (40 s)

Pokud se motor otaci nespravnym smérem, Ize pfi
nespravném zapojeni U, V, W pouzit nasledujici
parametr
e Reverzace sledu fazi motoru

A27 / B26 = Off (0) nebo On (1)

Pokud se polohova zpétna vazba otaci nespravnym

smeérem, |ze upravit rotaci do spravného sméru

nasledovné

e Reverzace sledu signalti z enkodéru (vyjma
enkodéru SC.EnDat, SC Hiperface a SC SSI)
A17 / C12 = Off (0) nebo On (1)

e A26 (B11) = None (0)
Zastaveni inspekce/revize
Zkontrolujte vysledek autotune s udaji 0 motoru.

Parametr | Popis Autotune
B04 Jmenovity tcinik motoru
B35 Indukénost statoru

B33 Rozptylova indukcnost

B34 Odpor statoru

Rotating (2
B46 Maximalni kompenzace otating (2)

odskoku

Proud pfi maximalni

B47 kompenzaci odskoku

Zkontrolujte zisky proudové smycky vypoctené
autotune
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Parametr | Popis Nastaveni

103 Rozj?zdovy zisk proudové 150 vychozi
smycky Kp

104 Rozjcvazdoyy zisk proudové 2000 Vychozi
smycky Ki

108 Z,iskvproudové smy¢ky Kp pfi 150 vyehozi
Jizdé

109 'Z’iskvproudové smycky Ki pfi 2000 Wehozi
jizdé

Ve vychozim nastaveni se pouzivaji zisky proudové
smycky rozjezdu (Start) a jizdy (Run) a je
doporuceno pouzivat vypoctené zisky, pokud to
nezpulsobi hluk motoru, v takovém ptipadé Ize
snizit zisk proudové smycky Kp az 0 40 %

5.2.6.2 Autotune bez otaceni, udaje motoru,
zisky proudové smy¢ky

PFi autotune bez otaceni muze byt motor zatizen a

bez vyvéseni lan. Smér otaceni polohové zpétné

vazby neni kontrolovan béhem tohoto autotune

Nastaveni ziskl proudové smyc¢ky pfi autotune bez
otaceni motoru. BEhem tohoto testu se nebude
motor otacet a motorové brzdy nebudou uvolnény

e A26 (B11) = Stationary (1)
Spustte revizi (inspekci) a provedte autotune az
do konce (40 s)

e A26 (B11) = None (0)
Zastaveni inspekce/revize

Zkontrolujte vysledek autotune s udaji o0 motoru.

Parametr | Popis Autotune

B33 Rozptylova indukcnost

B34 Odpor statoru

B46 Maximalni kompenzace

odskoku Stationary (1)

Proud pri maximalni
kompenzaci odskoku

B47

Zkontrolujte zisky proudové smycky vypocétené
autotune

Parametr | Popis Nastaveni

103 Rozj?zdovy zisk proudové 150 vichozi
smycky Kp

104 Rozj?zdoyy zisk proudové 2000 Vyehozi
smycky Ki

108 'Z,iskvproudové smyc¢ky Kp pfi 150 vehozi
Jizdé

109 _Z,iskvproudové smy¢ky Ki pfi 2000 Vyehozi
jizdé

Ve vychozim nastaveni se pouzivaji zisky proudové
smycky rozjezdu (Start) a jizdy (Run) a je
doporuceno pouzivat vypoctené zisky, pokud to
nezpusobi hluk motoru, v takovém pfipadé Ize
snizit zisk proudové smycky Kp az 0 40 %

5.2.6.3 Diagnostika

Pokud se béhem autotune vybavi porucha, muze
tomu tak byt z mnoha ddvodd, napf. kvdli otaceni
fazi motoru nebo pfipojeni enkodéru. Pokud je to
pro vybaveni poruchy ménice zapotiebi,

zkontrolujte pfipojeni kabelaze a prectéte si
nasledujici kratky popis a diagnostické informace

e Auto tune 1 Poloha polohové zpétné vazby se
b&hem autotune s ota€enim nezménila, nebo
motor nedosahl pozadovanych otacek

e Auto tune 2 Smér polohové zpétné vazby je
nespravny nebo bylo béhem autotune s
otacenim zjisténo prohozeni fazi, nebo motor
nedosahl poZzadovanych otacek

e Auto tune 3 Komutacni signaly se béhem
autotune s otacenim zmeénily v nespravném
sméru, nebo nebyl méni¢ schopen rozpoznat
moment setrvagnosti, nebo zméfeny moment
setrvaénosti motoru prekrodil rozsah parametrd

e Auto tune 4 Je pouzivano zafizeni polohové
zpétné vazby s komutaénimi signaly, tj. AB
Servo, SC Servo, a komutacni signal U se
bé&hem autotune s otacenim nezménil

e Auto tune 5 Je pouzivano zafizeni polohové
zpétné vazby s komutacnimi signaly, tj. AB
Servo, SC Servo, a komutacni signal V se
bé&hem autotune s otacenim nezménil

e Auto tune 6 Je pouzivano zafizeni polohové
zpétné vazby s komutacnimi signaly, tj. AB
Servo, SC Servo, a komutacni signal W se
bé&hem autotune s otacenim nezménil

e Auto tune 7 Nastane béhem autotune
s otaCenim, pokud je nespravné nastaven pocet
poll motoru, nebo byl nespravné nastaven
pocet pulzl na otacku polohové zpétné vazby
Al14/CO03

e Auto tune No Dir Pfi pokusu o provedeni
autotune nebyl dan signal sméru. Do 6 sekund
po odblokovani ménic¢e musi byt dan signal
sméru, aby se pfi pokusu o autotune nevybavila
tato porucha.

e Auto tune Stopped Ménici bylo zabranéno
v dokonc&eni autotune, ponévadz byl odpojen
signal odblokovani ménice nebo signal chodu
ménice.

e Resistance Tato porucha indikuje budto pfilis
vysokou hodnotu odporu statoru motoru nebo
nezdar pokusu o zméfeni odporu statoru. Pokud
je tato hodnota vysledkem méfeni provedeného
meéni¢em, potom se vybavi porucha se sub
kédem 1, pokud je tak z ddvodu zmény
parametru uzivatelem, vybavi se porucha se sub
kédem 3. Béhem faze autotune s méfenim
odporu statoru je proveden dalSi test, pfi kterém
se zméfi charakteristika stfidace ménice pro
vytvofeni nezbytné kompenzace odskokd.
Pokud se méfeni charakteristiky stfidace
nezdafi, vybavi se porucha se sub kédem 2.

5.2.7 Meéfritko vzdalenosti a rychlosti,
mechanické udaje

Rychlosti, zrychleni a vzdalenosti pro zpomalovani

Ize nastavovat v normalnich jednotkach (mm/s,

mm, mm/s?). Jejich §kalovani se provadi

v mechanickych datech vytahu v nasledujicich

parametrech menu E
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Parametr | Popis Nastaveni Parametr | Popis Nastaveni

A28 EOL Jmenovita rychlost vytahu v 1000 mm/s A58/ G48 Opt!mal!zace roz!ezdu - ¢as |[1000 ms3
mm/s A59 / GA7 Optimalizace rozjezdu - 10 mm/s3 x

A29 | E02 \Ij’r#mer lanovnice (traké.kola) 480 mm (z)apc:il:]lg:ilzace e 10

A30/ EOQ3 | Lanovani 1=11 ABO/G46 rychlost 10 mm/s

A31/EO04 If’fevodovy pomér stroje - 31 A61/ G45 Optlmall’zace rozjezdu - Off (0) nebo
cCitatel povoleni On (1)
Prevodovy pomér stroje - .

AB2/BO5 [0 novatel 1 5.2.12 Parametry profilu o
Vypoditané jmenovité otacky Pro profil systému ménice existuje fada rznych

A33/EQ7 | = . .. rpm £ At X . . .
vytahu v ot/min nastaveni v€etné nastaveni zrychleni, zpomaleni a

Pokud nejsou mechanické udaje k dispozici,
nastavte A33 / EO7 pomoci jmenovitych otaek
motoru nebo hodnoty z technického listu.

5.2.8 Nastaveni maximalni rychlosti
Maximaini otacky motoru A34 / EO8 jsou nastaveny
a automaticky omezeny pro nastaveni otacek i pro
Jjmenovité otacky vytahu v ot/min A33 / EO7.
Maximalni otacky motoru A34 / EO8 jsou interné
vypoctené na ekvivalent 110 % jmenovitych otacek
vytahu a kde je to vyzadovano, je Ize ruéné upravit
po poc¢ate¢nim nastaveni pomoci A33 / EOQ7.

5.2.9 Obraceni sméru
Aktivaci obraceni sméru jizdy A11 / H12 Ize tam,
kde jsou nespravné fidici signaly do ménice, obratit
smér otaceni bez zmén v pfipojeni vodicu
e Obraceni sméru jizdy

All/H12 = Off (0) nebo On (1)

Navic k nasledujicim parametrdm invertuje hlavni

polohovou zpétnou vazbu a rotaci fazi motoru.

e Reverzace sledu signalt z enkodéru (vyjma
enkodéru SC.EnDat, SC Hiperface a SC SSI)
Al17 / C12 = Off (0) nebo On (1)

o Reverzace sledu fazi motoru
A27 / B26 = Off (0) nebo On (1)

5.2.10 Nastaveni zadavacich rychlosti
Ridici software ménie Elevator nabizi 10 voleb

rychlosti.
Parametr Popis Nastaveni
V1 zadavaci rychlost
A43/GO1 (vychozi vjezc,i}c/wé rychlost G52) 50 mm/s
A44/ G02 | V2 zadavaci rychlost 400 mm/s
A45/ G03 | V3 zadavaci rychlost 600 mm/s
A46 / G04 | V4 zadavaci rychlost 10 mm/s
GO05 V5 zadavaci rychlost 100 mm/s
G06 V6 zadavaci rychlost 100 mm/s
G07 V7 zadavaci rychlost 100 mm/s
G08 V8 zadavaci rychlost 100 mm/s
G09 V9 zadavaci rychlost 100 mm/s
G10 V10 zadavaci rychlost 100 mm/s

5.2.11 Softstart

Tuto funkci Ize pouzivat k pfekonani rozjezdového

tfeni vytaha s pfevodovkou nebo u systémd, které

maji namisto valeCkového vedeni vedeni Celistové,
coz zpUsobuje trhnuti pfi rozjezdu.

zaobleni spolu s optimalizaci zastaveni z vjezdové
rychlosti, jak je podrobné uvedeno nize, viz 9.1.

Parametr [ Popis Nastaveni

Zaobleni jizdni kfivky:

A35/G13 iy . 50 mm/s® x 10
zacatek zrychleni

A36/G14 Zaobleni jizdni ,krlvky: 100 mm/s® x 10
konec zrychleni

A37/G1s5 | Zaoblent jizdni Krivky: 100 mm/s? x 10
zacatek zpomaleni

A38/G16 faoblen/j/zdnl k(/vky: 80 mm/s? x 10

onec zpomaleni
A40/ G11 | Zrychleni 500 mm/s?
A41/G12 | Zpomaleni 800 mm/s?

Zaobleni jizdni kiivky:

ey . 1100 mm/s3 x 10
zacatek i konec zastaveni

A39/G18

Zpomaleni do zastaveni z

A42]G17 vjezdové rychlosti

1000 mm/s?

5.2.13 Prodlevy zajiSténi brzdy

Pomoci nastavitelné prodlevy na odjisténi a
zajisténi brzdy Ize optimalizovat €innost brzdy.
Cilem je ziskat spojity a rychly pfechod z klidu do
pohybu a do zastaveni bez jakychkoli trhnuti

S nepfiznivym dopadem na kvalitu jizdy.

Parametr | Popis Nastaveni

A47 | DO4 PrO(_jIeva na odjisténi brzdy 500 ms
(rozjezd)

A48/ DO5 Prodleva na zajisténi brzdy 500 ms
(zastaveni)

Kromé vySe uvedenych prodlev zajisténi a odjisténi
brzdy existuje dalSi parametr, ktery definuje dobu
potfebnou pro vytvoreni toivého momentu pfi
rozjezdu pfed uvolnénim brzdy a uvolnénim zatéze
z motoru na mechanickou brzdu motoru pfi
zastaveni, €imz se zabrani vzniku hluku pfi Cinnosti

Parametr | Popis Nastaveni

D02 Doba rampy tocivého 100 ms
momentu motoru

D32 Doba rampy vypnuti toivého 100 ms
momentu motoru

5.2.14 Zisky proudového regulatoru

Zisky proudového regulatoru jsou automaticky
nastaveny pfi autotune a normainé se nevyzaduje
zadné jejich dalsi nastaveni na zakladé parametr(l
motoru (odpor a induk&nost statoru). Jako vychozi
dualni zisky proudové smy¢ky se pouZzivaji zisky pfi
rozjezdu (Start) a jizdé (Run).
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Parametr Popis Nastaveni

103 Roz;cvazdovy zisk proudové 150
smycky Kp

104 Roz;c?zdoyy zisk proudové 2000
smycky Ki

108 'Z’/skvproudove smy¢ky Kp pfi 150
Jizdé

109 .Z,Iskvproudove smy¢Cky Ki pri 2000
Jizdé

Pokud za¢ne byt motor pfi ¢innosti hlu€ny, Ize zisk
proudové smycky Kp snizit az 0 50 %. Snizeni
proporcionalnich ziskd proudové smycky Kp mize
utlumit vysokofrekvenéni rudeni a odstranit hlu¢nost
motoru.

5.2.15 Filtr pozadovaného proudu

Pomoci filtrl pozadovaného proudu Ize utlumit
ruSeni regulace, ruSeni indukované do polohové
zpétné vazby a kvantizaci na motoru a odstranit tak
hluénost motoru. Pro ménice Elevator jsou

k dispozici filtry pro rozjezd a jizdu. Typické jsou
hodnoty v rozsahu 1,0 az 5,0 ms.

Parametr Popis Nastaveni

Casové konstanta filtru
proudového regulatoru - 1.0ms
start

A51/105

Casova konstanta filtru
proudového regulatoru - 1.0ms
Jizda

A54 /110

5.2.16 Zisky otackového regulatoru

Zisky otackové smycky jsou nastaveny samostatné
pro rozjezd a jizdu. Optimalni hodnoty pro vysokou
kvalitu jizdy zavisi na motoru, polohové zpétné
vazbé a mechanickych vlastnostech vytahu. Nize
uvedené hodnoty jsou zakladnimi hodnotami pro
asynchronni motory s pfevodovkou, se spravné
instalovanou polohovou zpétnou vazbou je Ize
zvysit 10 az 20krat.

Parametr | Popis Nastaveni

A49 /101 | Proporcionaini zisk Kp 1.0000 s/rad
otackového regulatoru - start

A50 /102 Integr,acn/ zisk Ki otackového 20.00 s?/rad
regulatoru - start

A52 /106 | Proporcionaini zisk Kp 14 5000 grad
otackového regulatoru - jizda

A53 /107 Integr,acn/ z:§k Ki otackového 10.00 s?/rad
regulatoru - jizda

C09 Zpétnovazebni filtr enkodéru | Disabled (0)

Navic k nastavenim rychlostni proudové smycky
pro rozjezd a jizdu existuje filtr otackové zpétné
vazby méni¢e C09, ktery mlize byt pozadovan pro
systémy, které se projevuji béhem instalace
ruSenim v otackové zpétné vazbé, nebo tam, kde je
pouzito zpétnovazebni zafizeni s malym rozliSenim
a dochazi tam ke kvantizaci. To se projevuje, pokud
nedojde k odstranéni nastavenim omezeni zisku
otackové zpétné vazby.

5.2.17 Polohova smycka prevzeti zatéze pfri
rozjezdu

Ridici systém prevzeti zatéze pfi rozjezdu provadi

pfi rozjezdu kompenzaci, aby se zabranilo pohybu

pfi uvolnéni brzdy, propadu a trhnuti v kabiné

vytahu pfi uvolnéni brzdy motoru.

Abyste ziskali co nejlepsi vlastnosti fizeni pfevzeti

zatéze pred odbrzdénim, mélo by se pouzit

zpétnovazebni polohové zafizeni s vysokym

rozliSenim (napfiklad ECN 413, ECN 1313).

Abyste ziskali co nejlepsi vlastnosti pfi rozjezdu bez
propadu a rovnéz predesli hluénosti, Ize nastavit
maximalni zménu polohy pfi pfevzeti zatéze pfi
odbrzdéni 123 napfiklad v rozsahu 0,25...0,50 %.

Parametr | Popis Nastaveni
Prevzeti zatéze pred Off (0) nebo

AS5 /122 odbrzdénim - povoleni On (1)
Prevzeti zatéze pred

AS6 /121 | odbrzdénim - rychiostni 100.000

; mm/s

omezeni
Prevzeti zatéze pred

A57 /120 | odbrzdénim - Kp zisk 50.000
polohového regulatoru
Maximéalni zména polohy pri

123 pfevzeti zatéze pfi 0.00 %
odbrzdénim

5.3 Prvni test

Pro kontrolu Fizeni vytahu a sméru pohybu kabiny
vytahu provedte jizdu pfi inspekéni/revizni rychlosti
a sledujte smér jizdy kabiny vytahu.

e Zobrazte si procento zatizeni J23 %
Spustte inspek&ni/revizni jizdu
Zkontrolujte, jestli DO1 motor magnetizovan =
On (1)
Zkontrolujte, jestli procento zatizeni 323 >0
Zkontrolujte spravnost sméru otaceni motoru a
pohybu kabiny vytahu

Nezobrazi se “Run”

e Zkontrolujte volbu rychlosti na Fidici svorce
T29 (F08), T26 (FO5), T7 (F36), T5 (F35)

e Zkontrolujte vstup sméru na fidici svorce T28
(FO7)

e Zkontrolujte T31 (F10) bezpecéné vypnuti
to¢ivého momentu (STO), vstup odblokovani
ménice

e Zkontrolujte Fidici rozhrani a nastaveni ménice
Elevator

Motor se po spusténi neotaci

e Zkontrolujte J09 zvolenou zadanou rychlost
J09 zvolena Zadana rychlost = neni zvolena
Zadana hodnota

e Zkontrolujte Fidici rozhrani a nastaveni ménice
Elevator

e Zajistéte, aby optimalizace rozjezdu - rychlost v
mm/s G46 > kmitoCet pro uvolnéni brzdy D08
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Procento zatizeni 323 =0

e Zkontrolujte fizeni vystupniho styka¢e motoru z
ménice Elevator (B31) nebo z fidici jednotky
vytahu a fidiciho rozhrani

Poruchy ménice Elevator Speed err nebo

Distance err

e Zkontrolujte spravnost nastaveni prahové
hodnoty Speed err v H15 a prahové hodnoty
Distance err v H16

e Zkontrolujte pfipojeni motoru

e Zkontrolujte pfipojeni enkodéru

Parametr Popis
A49 /101 PropquIonaln/ zisk Kp otackového
regulatoru - start

A50 /102 Integracni zisk Ki otackového
regulatoru - start

A52 /106 PropquIona{Ijl zisk Kp otackového
regulatoru - jizda

A53 /107 Integracni zisk Ki otackového
regulatoru - jizda

Diagnostické parametry, které Ize pouzit pfi prvnim
testu

. A x . . Parametr | Popis Nast i
o Zkontrolujte nastaveni zisku otackové smycky D O?fs((;v::t:o
Parametr Popis G39 Vstup sméru 1 on (1)
A49 /101 Proporcionaini zisk Kp otackového 540 Vstup sméru 2 Off (0) nebo
I egu/atqr u-stat (dvojsignalové Fizeni sméru) | On (1)
A50 /102 Integracni zisk Ki otackoveho J09 Zvolené z&dan4 rychlost .. V1-V7
regulatoru - start Bezpedéné vypnuti tocivého " b
Proporcionalni zisk Kp otackového F10 momentu (STO) Off (0) nebo
A52 /106 . " i), on (1)
regulatoru - jizda odblokovani ménise
Integracni zisk Ki otackového ] . Off (0) nebo
A531/107 requlétoru - jizda D03 Vystup fizeni brzdy on (1)

¢ Meénic Elevator vybavuje poruchu Motor Too
Hot (20)
Zkontrolujte zatéz motoru, vyvazeni

¢ Vysoka hlu¢nost motoru
Snizte P zisk proudové smycky pro rozjezd a
jizdu po krocich 10 % do maxima 50 %

Parametr Popis
103 Rozjezdovy zisk proudové smycky Kp
108 Zisk proudové smycky Kp pfi jizdé

Motor se pootoéi a zastavi s J24 &innym proudem >

0

e Zkontrolujte pély motoru v A20 / BO5

e Zkontrolujte pocet pulzii polohové zpétné vazby
na otacku Al14 / C03

Motor se otaci v opaéném sméru, nez bylo pro jizdu

pozadovano

o Nastavte obraceni sméru jizdy A11 | H12 = Off
(0) nebo On (1)

V pfipadé nedokonalého fizeni motoru, vibraci a

hluku

e Zkontrolujte pfipojeni enkodéru k ménici, stinéni
a uzemnéni

e Zkontrolujte, jestli jsou nastaveny jmenovité
otacky motoru na optimaini hodnotu

e Jmenovité otacky autotune, hodnota skluzu s
adaptivni regulaci parametri motoru B25 = 1

Jiné potiZe spojené s méni¢em Elevator a
poruchami
o Viz diagnosticka ¢ast

Nevybavuji se zadné poruchy ménice Elevator a
systém pracuje stabilné a ve spravném smeéru pfi
inspeké&ni/revizni rychlosti, pokracujte optimalizaci
nastaveni zisku rychlostni smycky

Zadavaci rychlost V1 az V10 | ... mm/s

A06 (J39) | Zadana (referenéni) rychlost | ... mm/s

A06 / J40 [ Skutecna rychlost ... mm/s

J22 Celkovy vystupni proud A
Procento zatizeni (¢inny

J23 proud v % jmen. ¢inného . %
proudu)

B16 Symetriqké proudové 9
omezeni

J03 Stavovy indikator ...0-14

5.3.1 Nastaveni ziskl otackového regulatoru
Vychozi hodnoty zisku otackové smyc€ky jsou
pfijatelné pro okamzité spusténi a podle potieby Ize
vlastnosti zlepsit upfesnénim nastaveni zisku
rychlostni smycky. Pro ladéni zisku otackoveé
smycky je doporu€eno pouzivat inspek&ni/revizni
rychlost

Parametr Popis

A49 /101 PropquIonaln/ zisk Kp otackového
regulétoru - start

Integracni zisk Ki otackového

A50/102 )
regulatoru - start

A52 /106 Propo’rCIona/'rlw zisk Kp otackového
requlatoru - jizda

A53 /107 Integracni zisk Ki otackového

requlatoru - jizda

Zisky otackového regulatoru pfi rozjezdu

Ladéni zisku Ki otackového regulatoru - start

e ZvySujte hodnotu A50 / 102 integracniho zisku Ki
otackového regulatoru - start (vychozi hodnota
20,00) po krocich 1,00, dokud neza&ne byt
motor hluény nebo nestabilni, aby se pfedeslo
pohybu, propadu pfi uvolnéni brzdy

Pokud motor za¢ne hluCet

e ZvySujte ¢asovou konstantu filtru proudového
regulétoru - start A51 /105 v rozsahu 2... 6 ms

Pokud zagne byt motor nestabilni

e SniZujte integraéni zisk Ki otaCkového regulatoru
- start A50 / 102 po krocich 1,00
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Nastaveni proporcionalniho zisku Kp ota¢kového

regulatoru - start

¢ Vychozi hodnota pro proporcionalni zisk Kp
otackového regulatoru - start A49 /101 je 1,000,
pokud pfi rozjezdu dochazi k podkro€eni Zadané
rychlosti nebo vibracim, provedte optimalizaci

Podkroc¢eni zadané rychlosti pfi rozjezdu

o ZvySujte proporcionalni zisk Kp otackového
regulatoru - start A49 /101 po krocich 0,500

Vibrace na zacatku profilu

e Snizujte proporcionalni zisk Kp otackového
regulatoru - start A49 / 101 po krocich 0,100

Zisky otackového regulatoru pfi jizdé

Ladéni proporcionalniho zisku Kp otackového

regulatoru - jizda

o ZvySujte proporcionalni zisk Kp otackového
reguléatoru - jizda A52 /106 (vychozi hodnota
0,5000) po krocich 0,1000, dokud motor
nezacne hlu€et nebo vykazovat nestabilitu, az
do pfekonani podkroCeni na konci zrychlovani
nebo vibraci pfi konstantni rychlosti

Pokud motor zaéne hlucet

e ZvySujte ¢asovou konstantu filtru proudového
regulatoru - jizda A54 /110 v rozsahu 2... 6 ms

Pokud zac¢ne byt motor nestabilni

e Snizujte proporcionélni zisk Kp otackového
regulatoru - jizda A52 / 106 az do 60 % hodnoty
po krocich 10 %

Nastaveni integracniho zisku Ki otackového

regulatoru - jizda

¢ Nastavte hodnotu integracniho zisku Ki
otackového regulatoru - jizda A53 /107 (vychozi
hodnota 10,00) na 10 x hodnota
proporcionalniho zisku Kp otackového
regulatoru - jizda A52 /106

Pro pfekonani rudeni regulace, ruSeni polohové
zpétné vazby a pfekonani hluénosti motoru
z diivodu kvantizace Ize pouzit proudoveé filtry.

Parametr Popis Nastaveni

Casové konstanta filtru
proudového regulatoru - 1.0ms
start

A51/105

Casovéa konstanta filtru
proudového regulatoru - 1.0ms
jizda

A54 /110

5.3.2 Dalsi optimalizace

Dalsi optimalizaci Ize provadét tak, aby bylo
dosazeno rychlé a plynulé jizdy, ktera odpovida
kvalité pozadované zakaznikem pro jeho vytahovy
systém.

Kromé pohodli jizdy pocitované ve vytahu pfi
optimalizaci Ize navic pouzit CT Scope pro dalSi
ovéfeni a Fizeni jizdy vytahu. Optimalizace vytahu
by mély byt provadény s fadou jizd, v€éetné
jednopodlaznich a vicepodlaznich jizd s prazdnou
i plnou kabinou vytahu. Podrobny popis
softwarovych funkci naleznete také v pfiruckach
Elevator drives Design Guide a Parameter
Reference Guide.

Upozornéni

Uprava parametru profilu béhem dal$i optimalizace
muze vést k tomu, Ze vytah nedosahne maximalni
rychlosti, nebo bude pfejizdét urovné podlazi a
aktivovat koncové spinace, koncové dorazy.

5.3.3 Odjisténi brzdy

Trhnuti a pohyb trakéniho kola na motoru pfi

uvolnéni brzdy

o Zvy3enim Kp zisku polohového regulatoru pfi
prevzeti zatéze pred odbrzdénim A57 /120 se
zrychluje odezva pfi uvolnéni brzdy az do
objeveni ruseni regulace / nestability, kde Ize
zvySenim A51 /105 pfekonat hluénost motoru.

e ZvySenim integrac¢niho zisku Ki otackového
requlatoru - start A50 / 102 nastavite tvrdsi
ovladani a udrzite nulovou rychlost pfi
nasledujicim uvolnéni brzdy

Pokud na trakénim kole motoru stale dochazi k

trhnuti a pohybu

e ZvySenim Kp zisku polohového reguléatoru pri
prevzeti zatéze pfed odbrzdénim A57 /120
spolu s pfevzetim zatéze pfed odbrzdénim -
rychlostni omezeni A56 / 121 upravte polohovou
regulaci pfed odbrzdénim

o KdyZz se s vy5Sim nastavenym ziskem zacnu
projevovat vibrace, snizujte Kp zisk polohového
regulatoru pri prevzeti zatéze pred odbrzdénim
A57 / 120 z aktualniho nastaveni po krocich 1,00.

Parametr | Popis Nastaveni

Prevzeti zatéze pred Off (0) nebo
AS5 /122 odbrzdénim - povoleni On (1)

Prevzeti zatéze pred

AS6 /121 | odbrzdénim - rychlostni 100.000
. mm/s

omezeni
Prevzeti zatéze pred

A57 /120 | odbrzdénim - Kp zisk 50.000
polohového regulatoru
Maximalni zména polohy pri

123 pfevzeti zatéze pfi 0.0

odbrzdénim

5.3.4 Uvolnéni brzdy a fizeny rozjezd

Trhnuti pfi rozjezdu a nasledné uvolnéni brzdy

e Snizenim A35 / G13 zaobleni jizdni kfivky:
zacatek zrychleni 1ze dosahnout mékc&iho a
pomalejSiho rozjezdového profilu.

V pfipadé vysokého tieni pfi rozjezdu

e Lze aktivovat optimalizaci rozjezdu pomoci
optimalizace rozjezdu - povoleni A61 | G45.
Aktivni doba pro optimalizaci rozjezdu je
prodlouzena pomoci ¢asu optimalizace rozjezdu
A58/ G48, pokud trva rozjezd pfilis dlouho,
zkratte Cas optimalizace rozjezdu A58 | G48.

Pokud se profil spousti proti brzdé motoru

Prodluzte prodlevu na odjisténi brzdy (rozjezd) A47

/ D04. Pokud motor po uvolnéni brzdy motoru stoji,

zkratte prodlevu na odjisténi brzdy (rozjezd) A47 |

D04

5.3.5 Rozjezd a zrychlovani

PfekroCeni nebo podkro€eni Zadané rychlosti pfi

rozjezdovém zrychlovani
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e SniZenim A36 / G14 zaobleni jizdni kfivky:
konec zrychleni se zmé&kgci Fizeny pfechod ze
zrychlovani na jeho konci a pfi jizdé.

o ZvySenim A36 / G14 zaobleni jizdni kfivky:
konec zrychleni bude tvrdSi fizeny pfechod ze
zrychlovani na jeho konci a pfi jizdé.

Vibrace pfi konstantnim zrychlovani

e Zkontrolujte, jestli ménic¢ nepracuje na
proudovém omezeni, L15 dosaZeno proudové
omezeni = On (1)

Pokud méni¢ pracuje na proudovém omezeni

o ZvySte A24 | B16 symetrické proudové
omezeni, pokud je nizké a je jeSté mozné je
zvysit

e Snizte zrychleni v A40 / G11 zrychleni

5.3.6 Konstantni rychlost

Vibrace v kabiné vytahu pfi konstantni rychlosti

jizdy az do zpomalovani

e Zvy3enim proporcionalniho zisku Kp otackového
reguléatoru - jizda A52 /106 vyvolate rychlejsi
odezvu

e ZvySenim integracniho zisku Ki otackového
regulatoru - jizda A53 /107 nastavite tvrdsi
ovladani

Jestlize se zvySi hluénost motoru

e Optimalizujte ¢asovou konstanta filtru
proudového regulatoru - jizda A54 /110, nejvysSe
6 ms

L06 ménic aktivni

e ZvySenim A48/ DO5 prodlevy na zajisténi brzdy
udrzujte to€ivy moment motoru pfi plném
sevieni brzdy motoru

5.4 UloZeni nastaveni parametri

5.4.1 UloZeni nastaveni parametri ménice
Elevator

PFi ukladani parametrt v ménici Elevator postupujte

nasledovné

UlozZeni parametrd ménice

e mm.000 = Save parameters
o Reset

o Pockejte 3 s

5.4.2 UloZeni nastaveni parametrti ménice
Elevator na pamétovou kartu

UlozZeni parametrd ménice Elevator na pamétovou

kartu Ize provést nasledujicimi dvéma zplsoby

UloZeni Ize provést nastavenim klonovani
parametr A0O3 / NO1 = Program + tlaCitko Reset a
¢ekanim 3 s

o Pokud se objevi nestabilita, snizte integracni
Zisk Ki otackového regulatoru - jizda A53 /107

5.3.7 Zpomalovani

Sefizeni vzdalenosti pro zpomalovani

Prodluzte vzdalenost pro zpomalovani pomoci

e Snizenim zrychleni A40 |/ G11 se zpomali

e A/nebo snizenim zaobleni jizdni kfivky: konec
zrychleni A36 | G14 se jizda zmé&kdi

Zkratte vzdalenost pro zpomalovani pomoci

e ZvySenim zrychleni A40 / G11 se urychli

e A/nebo snizenim zaobleni jizdni kfivky: konec
zrychleni A36 / G14 bude tvrdsi

Pokud je dosazeno konstantni rychlosti, 1ze
vzdalenost zpomalovani ovlivnit pouze pomoci
zpomaleni A41/ G12

5.3.8 Zastavovani

Zastaveni s trhnutim na konci profilu

e Snizenim A38/ G16 zaobleni jizdni kfivky:
konec zpomaleni se vytvofi mékei pfechod do
zastaveni na konci jizdy

Pohyb trakéniho kola motoru pfi aktivaci brzdy

motoru

e Zkontrolujte aktivacni signal F10 z fidiciho
systému vytahu a zajistéte, aby nebyl odebran
pfilis brzy

Vsechny parametry e
ménice se naprogramuiji !
na pamétovou kartu
Poznamka: veskera
data v datovém bloku 1
se prepisi

DUATET D

Parameter NO1 = Program &)

Nastavenim klonovéani parametrii AO3 / NO1 = Auto
+ tlacitko Reset |ze provést automatické ulozeni

Méni¢ automaticky fezai
zapisuje na i
pamétovou kartu,
kdyz je provedeno |
ulozeni parametrt |

| Aut.
| uloZeni

Auto +

Parametr NO1 =
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6 Uzivatelské menu A

Parametr Popis parametru Rozsah Komentar
No Action (0) Save parameters (1) Load file 1 (2)
Save to file 1 (3) Load file 2 (4) Save to file 2 (5)
AQO Nulovy parametr Load file 3 (6) Save to file 3 (7) Show non-default
(8) Destinations (9) Reset 50Hz defs (10) Reset
60Hz defs (11) Reset modules (12) Read enc. NP
P1 (13) Read enc. NP P2 (14)
o . Menu A (0) All Menus (1) Read-only Menu A (2
AOL HO2 | Pristup k parametrim Read-0n$y)(3) Status-o(nl)y (4) No-Agcess (5) @
A02 B0l | Kategorie ménice Open loop (1), RFC-A (2), RFC-S (3)
A03 NO1 | Klonovani parametrt None (0) Read (1) Program (2) Auto (3) Boot (4)
A04 J22 | Celkovy vystupni proud + VM_DRIVE_CURRENT _UNIPOLAR A
A05 J23 | Procento zatiZeni + VM _USER_CURRENT %
A06 J40 | Skutec¢na rychlost 0 az 1000 mm/s
A0Q7 J59 | Vystupni vykon ménice v kW + VM _POWER kW
A08 J60 | Vystupni kmitocet + VM_SPEED_FREQ_REF Hz
A09 J61 | Vystupni napéti +VM_AC _VOLTAGE V
Analog Run Prmit (0), Analog 2 Dir (1), Priority 1
Al0 H11 | Rezim fizeni ménice Dir (2), Binary 1 Dir (3), Priority 2 Dir (4), Binary 2
Dir (5), Control Word (6) DCP3 (7) DCP4 (8)
All H12 | Obraceni sméru jizdy Off (0) nebo On (1)
AB (0), FD (1), FR (2), AB Servo (3), FD Servo (4),
. FR Servo (5), SC (6), SC Hiperface (7), EnDat (8),
Al2 | CO1 | Typ enkodéru sc EnDat((Q)), SSI((iO), sC 88l (11)(, %C Servo( )
(12), SC SC (15)
A13 co2 Volba gutomatické konfigurace Off (0) nebo On (1)
enkodéru
Al4 C03 | Pocet pulzii na otacku enkodéru | 1 az 100 000 ppr
Al15 | C04 | Napéjeci napéti enkodéru 5V (0),8V(1),15V (2
A17 | c12 Reverz'ace sledu signalt z Off (0) nebo On (1)
enkodéru
Al8 B02 | Jmenovity proud motoru + VM_RATED_CURRENT A
Al19 B03 | Jmenovité napéti motoru + VM _AC VOLTAGE _SETV
A20 B05 | Pocet péli motoru Automatic (0) az 480 Poles (240)
A21 B06 | Jmenovity kmito¢et motoru 0.0 az 550.0 Hz
A22 B0O7 | Jmenovité otacky motoru 0.00 az 33000.00 rpm
A24 B16 | Symetrické proudové omezeni + VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT %
A25 | B13 | Maximaini spinaci kmitocet (35')""'126(&');'24 ('g')"z (2). 6 kHz (3), 8 kHz (4) 12 kHz
None (0), Static (1), Rotating (2) Inertia 1 (3
A26 B11 | Funkce autotune motoru Inertia(z)(4) Full (St)ationary (95)( ) @)
A27 B26 | Reverzace sledu fazi motoru Off (0) nebo On (1)
A28 | EO1 #1”;]6/’5’0"”3 rychlost vytahu v 0 a2 4 000 mm/s
A29 E02 Primér lanovnice (traké.kola) 1 a 32767 mm
v.mm
Napf. u lanovani 1:2
A30 | E03 | Lanovani 1:1(1), 2:1 (2), 3:1 (3), 4:1 (4) plati E03 = 2 (ze
strany motoru je
pfevod 2:11)
Napf. u pfevodovky
A31 | E04 | Prevodovy pomér stroje - Gitatel | 1 az 32767 2:43 plati E04 = 43 (ze
strany motoru je
prevod 43:21)
Napf. u pfevodovky
Prevodovy pomér stroje - X 2:43 plati E05 = 2 (ze
A32 E05 jmenovaté/l P ’ 18z 32767 stran)rl) motoru je (
pfevod 43:21)
Vypocitané jmenovité otack E07 = (EO1 x EO3 x
A33 | E07 | P Jm y 1.00 a2 4000.00 rpm E04 x 60) / (11 x E02
vytahu v ot/min xE05)
A34 EO08 | Omezeni zadavani otacek =1,1 x A33 (EQ7)
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Zaobleni jizdni kfivky: zaatek

A35 | G13 p 1 az 65535 mm/s® x 10
zrychleni
A36 | Gl1a Zaoblen/’//zdn/ kfivky: konec 1 a% 65535 mm/s® x 10
zrychleni
A37 | 15 Zaobleni j{Zan krivky: zacatek 1 a 65535 mm/s® x 10
zpomaleni
Zaobleni jizdni kfivky: konec 5 3
A38 | G16 zZpomalent 1 az 65535 mm/s® x 10
Zaobleni jizdni kfivky: zaCatek . 3
A39 | G18 i konec zastaveni 1 az 65535 mm/s® x 10
A40 | G11 | Zrychleni 0 az 10000 mm/s?
A4l | G12 | Zpomaleni 0 az 10000 mm/s?
A42 | 17 | Zpomaleni do zastaveni 0 a2 10000 mm/s?
z vjezdové rychlosti
A43 | GO1 | V1 zadavaci rychlost v mm/s 0 az jmenovita rychlost vytahu A28 (E01)
A44 | GO02 | V2 zadavaci rychlost 0 az jmenovita rychlost vytahu A28 (E01)
A45 | GO03 | V3 zadavaci rychlost 0 az jmenovita rychlost vytahu A28 (E01)
A46 | GO04 | V4 zadavaci rychlost 0 az jmenovita rychlost vytahu A28 (E01)
Prodleva na odjiSténi brzdy .
A47 | D04 (rozjezd) 0 az 10000 ms
A48 DO5 Prodleva na zajisténi brzdy 0 a7 10000 ms
(zastaveni)
A49 | 101 | Proporcionaini zisk Kp 0.0000 a2 200.0000 s/rad
otackového reqgulatoru - start
Integracni zisk Ki otackového . 2
A50 102 rvegulé toru - start 0.00 az 655.35 s“/rad
As1 | 105 | Casové konstanta filtru 0.0 a2 25.0 ms
proudového regulatoru - start
As2 | 106 | FProporcionainizisk Kp - 0.0000 a2 200.0000 s/rad
otackového requlatoru - jizda
As3 | 107 | Imtegracnizisk Kiotackového | 4g 55 655 35 srad
regulatoru - jizda
Casova konstanta filtru .
AS4 110 proudového regulatoru - jizda 0.0a225.0ms
Prevzeti zatéze pred
A55 122 odbrzdénim - povoleni Off (0) nebo On (1)
Prevzeti zatéze pred
A56 121 | odbrzdénim - rychlostni 0 az 10000 mm/s
omezeni
Prevzeti zatéze pred
A57 120 | odbrzdénim - Kp zisk 0.000 az 1000.000
polohového regulatoru
A58 | cas \?;r)glsmallzace rozjezdu - ¢cas 0 a2 10 000 ms
A59 | Gay | Optimalizace rozjezdu - +VM_EX00_RUN_JERK_1
zaobleni = - = —
A60 | Ga6 Optimalizace rozjezdu - rychlost 0 a2 10000 mm/s
v mm/s
A61 | Gas | Optimalizace rozjezdu - Off (0) nebo On (1)
povoleni
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7. Diagnostika

7.1 Poruchové kody a €innosti vedouci k napravé

Méni¢ Elevator chrani sam sebe, fidici prostfedi a motor mnoha monitorovacimi funkcemi a provoznimi
urovnémi. Pokud zjisti monitorovaci systém néjaky problém, vybavi se porucha. Pro rozpoznani pficiny
poruchy slouzi nasledujici diagnosticka ¢ast a pfiru¢ka Design guide, ktera obsahuje dal3i podrobné

informace.
Porucha Popis / doporuceny postup
Ztrata signalu analogového vstupu 1
28 Porucha Input 1 Loss indikuje, Zze doslo k pferuSeni proudové smycky na analogovém vstupu

1 (svorky 5, 6). V rezimech 4-20 mA a 20-4 mA je detekovana ztrata vstupu, pokud je proud
<3 mA.

Doporucéeny postup:

* Zkontrolujte spravnost zapojeni fidici kabelaze

* Zkontrolujte, jestli neni poSkozena fidici kabelaz

* Zkontrolujte rezim analogového vstupu 1 F38

» Zkontrolujte velikost zadavaciho signalu (ma byt vétsi nez 3 mA)

An Input 2 Loss

Ztrata signalu analogového vstupu 2

29

Porucha Input 2 Loss indikuje, Ze doslo k pferuSeni proudové smycky na analogovém vstupu
2 (svorka 7). V rezimech 4-20 mA a 20-4 mA je detekovana ztrata vstupu, pokud je proud
<3 mA.

Doporuceny postup:

 Zkontrolujte spravnost zapojeni fidici kabelaze

 Zkontrolujte, jestli neni poSkozena Fidici kabelaz

 Zkontrolujte reZim analogového vstupu 2 F45

* Zkontrolujte velikost zadavaciho signalu (ma byt vétSi nez 3 mA)

An Output Calib

Kalibrace vystupu

219

Nezdafila se kalibrace nulového ofsetu jednoho nebo obou analogovych vystup(. To indikuje
zavadu hardwaru nebo bylo na vystup pfivedeno napéti pfes malou impedanci.

Sub kéd | Davod

1 Selhal vystup 1

2 Selhal vystup 2

Doporuceny postup:
* Zkontrolujte kabelaz k analogovym vystuptm.
» Odpojte kabelaz pfipojenou k analogovym vystuptim a provedte kalibraci.

Analog No Dir

Pfi spousténi v rezimu analogového fizeni ménice nebyl prijat signal jizdy (Run)

79

Nebyl dan signal sméru nebo povoleni jizdy do 1 s po uvoInéni brzdy v rezimu analogového
fizeni ménic¢e H11 = Analog Run Prmit (0) nebo Analog 2 Dir (1).

Doporuceny postup:

* Zkontrolujte vstup sméru 1 G39 a vstup sméru 2 G40, jestli je pfijiman signal sméru.
* Zkontrolujte spravnost zapojeni fFidici kabelaze.

 Zkontrolujte, jestli neni poSkozena Fidici kabelaz.

Autotune 1

Polohova zpétna vazba se nezménila nebo nebylo dosazeno pozadovanych otacek

11

Ménic¢ vybavil poruchu béhem autotune s otacenim motoru. Pfi€inu poruchy Ize identifikovat
podle pfifazeného Cisla sub kodu.

Sub kéd | Davod

1 Polohova zpétna vazba se nezménila, kdyz byla pouzita béhem autotune
s ota€enim motoru

2 Otacky motoru nedosahly pozadované hodnoty pro autotune s otac¢enim nebo
méreni mechanické zatéze

Doporucéeny postup:

* Zajistéte, aby se mohl motor otacet, tzn. aby byla uvolnéna mechanicka brzda
* Zajistéte spravné nastaveni typu enkodéru CO1

« Zkontrolujte, jestli je v pofadku kabelaz zpétnovazebniho zafizeni

* Zkontrolujte mechanické napojeni enkodéru na motor
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Spatny smér otadeni zpétné vazby

Autotune 2
12

Méni¢ vybavil poruchu béhem autotune s otaéenim motoru. PFi¢inu poruchy Ize identifikovat
podle pfifazeného Cisla sub kodu.

Sub kéd | Divod

1 Smér otaceni polohové zpétné vazby je nespravny béhem autotune
s ota€enim motoru
2 Otacky motoru nedosahly pozadované hodnoty pro autotune s ota€enim nebo

meéfeni mechanické zatéze

Doporucéeny postup:

* Zkontrolujte, jestli je v pofadku kabelaz motoru

* Zkontrolujte, jestli je v pofadku kabelaz zpétnovazebniho zafizeni
« Zkontrolujte nastaveni reverzace sledu signalt z enkodéru C12

* Prohodte libovolné dvé faze motoru (U, V, W)

Autotune 3

Zméreny moment setrvacnosti prekrocil hodnotu parametru, Spatna orientace
komutacnich signalt

13

Ménic¢ vybavil poruchu b&hem autotune s ota¢enim motoru nebo testu méfeni mechanické
zatéze. PriCinu poruchy Ize identifikovat podle pfifazeného Cisla sub kodu.

Sub kéd | Davod
1 Bé&hem méfeni mechanické zatéze je zméfeny moment setrvacnosti >
parameter E15
2 Béhem autotune s ota€enim se komutacni signaly zménily ve Spatném sméru
3 Test mechanické zatéze nebyl schopen rozpoznat moment setrvacnosti
motoru.

Doporuceny postup:

 Zkontrolujte, jestli je v pofadku kabelaZz motoru

* Zkontrolujte spravnost zapojeni vodi¢l komutacénich signalt U,V a W zpétnovazebniho
zafizeni

+ Zkontrolujte nastaveni reverzace sledu signalt z enkodéru C12

Autotune 4

Porucha komutaéniho signalu U enkodéru

14

Je pouzivano zafizeni polohové zpétné vazby s komuta¢nimi signaly (tj. AB Servo, FD
Servo, FR Servo, SC Servo) a komutaéni signal U se béhem autotune s ota¢enim nezménil

Doporuceny postup:
* Zkontrolujte spravnost zapojeni komutacniho signalu U (T7 a T8 enkodéru)

Autotune 5

Porucha komutaéniho signalu V enkodéru

15 Je pouzivano zafizeni polohové zpétné vazby s komuta¢nimi signaly (tj. AB Servo, FD
Servo, FR Servo, SC Servo) a komutaéni signal V se béhem autotune s ota¢enim nezménil
Doporuceny postup:
» Zkontrolujte spravnost zapojeni komutaéniho signalu V (T9 a T10 enkodéru)

Autotune 6 Porucha komutaéniho signalu W enkodéru

16 Je pouzivano zafizeni polohové zpétné vazby s komuta¢nimi signaly (tj. AB Servo, FD
Servo, FR Servo, SC Servo) a komutaéni signal W se béhem autotune s otaéenim nezménil
Doporuceny postup:
* Zkontrolujte spravnost zapojeni komutacniho signalu W (T11 a T12 enkodéru)

Autotune 7 Nespravné nastaveny pocet pélii motoru / rozliSeni polohové zpétné vazby

17 Porucha Auto-tune 7 se vybavi béhem autotune s otac¢enim, pokud byl nespravné nastaven
pocet pdld motoru nebo rozliseni polohové zpétné vazby tam, kde se pouziva polohova
zpétna vazba.
Doporucéeny postup:
* Zkontrolujte pocet pulzii na otacku zpétnovazebniho zafizeni C03
* Zkontrolujte pocet pdlu BO5
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Autotune No Dir

Pfi spousténi autotune nebyl pfijat signal sméru

78

Pfi pokusu o provedeni autotune nebyl dan signal sméru. Do 6 sekund po odblokovani
méni¢e musi byt dan signal sméru, aby se pfi pokusu o autotune nevybavila tato porucha
B11 >1

Doporuceny postup:

* Zkontrolujte vstup sméru 1 G39 a vstup sméru 2 G40, jestli je pfijiman signal sméru.
* Zkontrolujte spravnost zapojeni fidici kabelaze.

* Zkontrolujte, jestli neni poSkozena Fidici kabelaz.

* Zkontrolujte posloupnost Fidicich pfikazl z fidiciho systému vytahu

Autotune Stopped

Test autotune byl zastaven pred dokonéenim

18

Méni¢ nemohl dokongit test autotune kvili odebrani pfikazu bezpecného vypnuti tocivého
momentu (STO) - odblokovani ménice, rychlého blokovani nebo pfikazu jizdy (Run).

Doporuceny postup:

* Zkontrolujte, jestli je aktivni signal bezpecné vypnuti to¢ivého momentu (STO) -
odblokovéni ménice na svorce 31 F10

* Zkontrolujte, jestli je aktivni signal rychlého zastaveni, pokud je pouzivan

* Zkontrolujte, jestli je aktivni pfikaz sméru G39, G40

Brk Ctrl Release

Nejsou splnény podminky pro uvolnéni brzdy motoru pfi spousténi

68

Podminky fizeni uvolnéni brzdy pro umoznéni pfechodu ze stavu 3 do 4 nebyly spinény do 6 s.

Doporuceny postup:

 Zkontrolujte dobu rampy tocivého momentu motoru v D02

* Zkontrolujte spravnost nastaveni mapy motoru

 Zkontrolujte fizeni stykace motoru

« Zkontrolujte elektrické zapojeni motoru

* Zkontrolujte dolni proudovy prah DO7 brzdy

« Zkontrolujte, jestli optimalizace rozjezdu - rychlost v mm/s G46 > kmitocet pro uvolnéni
brzdy D08

Brake Contact

Byl zjiS§tén nespravny stav kontakti brzdy motoru

72

Tato porucha indikuje vyskyt chyby kontaktu brzdy. K této poruse mize dojit jen v pfipadé,
Ze je aktivni monitorovani brzdy, kde volba monitorovani kontaktu brzdy D11 > None (0).
Tato porucha se vybavi, pokud se po¢et monitorovacich impulz(i zvoleny v volba
monitorovani kontaktu brzdy D11 nerovna vystupu fizeni brzdy D03 po dobu pro
monitorovani kontaktu brzdy D14 (v sekundach). Jedna se o poruchu s prodlevou, kde bude
dokonc&ena jizda pfed vybavenim poruchy ménice, tam kde je to mozné. Pokud je béhem
jizdy zjisténa zavada, souhrnna vystraha L04 = On (1) indikuje poruchu s prodlevou na konci
jizdy. Monitorovani vstupnich signalt brzdového kontaktu se pouziva pro vybaveni

poruchy Brake Contact .

Pokud se vybavila porucha Brake Contact a bylo zvoleno monitorovani kontaktu brzdy pro
nezamysleny pohyb kabiny (UCM) volba monitorovani kontaktu brzdy D11 = 1 + UCM az
1,2,3&4+UCM, mize byt porucha smazana pouze nastavenim mm.000 na 1298 ve
shodé s pozadavky EN 81-20 a EN 81-50.

Doporuceny postup:

« Zkontrolujte, jestli je zpétnovazebni kontakt brzdy motoru zapojen dle pozadavku ze vstupu
1az4

« Zkontrolujte spravnost konfigurace monitorovani brzdy motoru ve volba monitorovani
kontaktu brzdy D11

* Zkontrolujte funk&nost kontaktu brzdy na brzdach motoru

» Zkontrolujte pracovni doby kontakitt brzdy motoru, doby pro monitorovani kontaktu brzdy D14

Brake R Too Hot

Casovy limit pietizeni brzdného odporu (I2t)

19

Porucha Brake R Too Hot indikuje vyprSeni ¢asového limitu pro pfetizeni brzdného odporu.
Hodnota akumulatoru energie brzdného odporu D17 je vypoc&tena s pouzitim jmenovitého
prikonu brzdého odporu D15, tepelné ¢asové konstanty brzdného odporu D16 a ohmicke
hodnoty brzdného odporu D18. Porucha Brake R Too Hot se vybavi, kdyz akumulator
energie brzdného odporu D17 dosahne 100 %.

Doporuceny postup:

« Zkontrolujte, jestli jsou zadany spravné hodnoty

» Pokud je pouzito externi zafizeni tepelné ochrany a neni vyZzadovana softwarova ochrana
pretizeni brzdného odporu, deaktivujte tuto funkci nastavenim D15, D16 nebo D18 = 0.

Porucha polohového regulatoru vaéky (AMC)

99 Porucha CAM indikuje, Ze rozsifeny polohovy regulator (AMC - advanced motion controller)
Zjistil problém.
Doporuceny postup:
» Firmwarova zavada - obratte se na dodavatele ménice.
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Nezdar zapisu do pamét'ové karty

185

Porucha Card Access indikuje, Ze méni¢ nebyl schopen pfistupu na pamétovou kartu. Pokud
se vybavi porucha béhem pfenosu dat do karty, mize dojit k poSkozeni zapisovaného
souboru. Pokud se vybavi porucha béhem prenosu dat do ménic¢e, maze byt prenos dat
neuplny. Pokud je soubor parametr(i pfenasen do méni¢e a béhem pfenosu se vybavi tato
chyba, parametry se neulozi do trvalé paméti, a proto Ize obnovit ptivodni parametry
odpojenim a opétovnym pfipojenim ménice k napajeni.

Doporuceny postup:
» Zkontrolujte, jestli je pamétova karta spravné vioZena
» Vyménte pamétovou kartu

Card Busy

Neni pfistup na pamét'ovou kartu, protoze pravé komunikuje s volitelnym modulem

178

Porucha Card Busy indikuje, Ze byl proveden pokus o pfistup na pamétovou kartu, ta v8ak
pravé komunikuje s volitelnym modulem. Neprobéhl pfenos dat.

Doporuceny postup:
» Pockejte, az volitelny modul ukon&i komunikaci s pamétovou kartou, a znovu vyvolejte
pozadovanou funkci

Card Data Exists

Misto pro ukladani na pamét'ové karté jiz obsahuje data

179

Porucha Card Data Exists indikuje, Ze byl u€inén pokus o uloZeni dat na pamétovou kartu do
bloku dat, ktery jiz data obsahuje.

Doporuceny postup:
* Vymazte data na pfisluSném misté
» Zapiste data do jiného mista

Card Compare

Soubor/data na pamét'ové karté se liSi od souboru/dat v ménici

188

Je porovnan soubor na pamétové karté a v ménici a pokud se parametry na pamétové karté
li$i od parametrtd v ménici, vybavi se porucha Card Compare.

Doporuceny postup:

* Nastavte parametr mm.000 = 0 a vynulujte poruchu
 Zkontrolujte, jestli byl pro porovnani pouzit spravny
blok dat na pamétové karté

Card Drive Mode

Nastaveny parametr na pamét'ové karté neni kompatibilni s aktualnim rezimem ménice

187

Porucha Card Drive Mode se vybavi pfi porovnani, jestli se liSi blok dat na pamétové karté
od aktualniho reZimu ménice. Tato porucha se vybavi také v pfipadé pokusu o pfeneseni
parametr(i z pamétové karty do ménice, jestlize bude blok dat mimo povoleny rozsah
pracovnich rezimda.

Doporuceny postup:

* Ujistéte se, ze cilovy méni¢ podporuje pracovni rezim ménice v souboru parametra.

» Smazte hodnotu v parametru mm.000 a resetujte ménic

« Ujistéte se, Ze je pracovni rezim cilového ménice stejny jako zdrojovy soubor parametr
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Chyba struktury dat na pamét'ové karté

182

Porucha Card Error indikuje, Ze byl proveden pokus o pfistup na pamétovou kartu, ve
struktufe dat na pamétové karté vSak byla nalezena chyba. Resetovani poruchy zpUsobi, ze
méni¢ vymaze adresarovou strukturu a vytvofi spravnou adresarovou strukturu. Pfi€inu
poruchy Ize identifikovat podle sub kodu.

Sub kéd | Davod
1 Pozadovana sloZka a struktura souborl neexistuji
2 Je poSkozeny soubor HEADER.DAT
3 Dva nebo vice soubor( ve slozce GT8DATA\DRIVE maji stejné identifikacni
Cislo

Doporuceny postup:

» Smazte cely datovy blok (7xxx, kde 7001 = datovy blok 1) a postup opakujte
» Pfesvédcte se, jestli je karta spravné vioZena

» Vyménte pamétovou kartu

Card Full

Pamét'ova karta je plna

184

Porucha Card Full indikuje, Ze byl u¢inén pokus o vytvofeni bloku dat na pamétové karté, na
karté vSak nebylo dost mista.

Doporuceny postup:

* Uvolnéte misto odstranénim datového bloku (7xxx, kde 7001 = datovy blok 1) nebo smazte
celou pamétovou kartu

* Pouzijte jinou pamétovou kartu

Card No Data

Pamét'ova karta nebyla nalezena

183

Porucha Card No Data indikuje, ze byl u€inén pokus o pfistup na neexistujici soubor nebo
blok na pamétoveé karté.

Doporuceny postup:
» Zajistéte spravné Cislo bloku dat

Card Product

Bloky dat pamét'ové karty nejsou kompatibilni s modifikaci ménice

175

Porucha Card Product se vybavi budto pfi spusténi nebo pfi pfistupu na pamétovou kartu, je-
li modifikace ménic¢e J96 u zdrojového a cilového ménice odliSna. Tuto poruchu Ize resetovat
a data Ize pfenaSet obéma sméry mezi méni¢em a kartou.

Doporuceny postup:
* Pouzijte jinou pamétovou kartu
» Porucha mize byt potlaéena nastavenim mm.000 na 9666 a resetovanim ménice

Udaje na pamétové karté o napéti nebo proudové zatizitelnosti zdroje a cilového
ménice se liSi

186

Porucha Card Rating indikuje, Ze jsou data parametrt prenasena z pamétové karty do
ménice, liSi se vSak proud nebo napéti mezi zdrojovym a cilovym méni¢em. Tato porucha se
také vybavi pfi pokusu o porovnani (pomoci nastaveni parametru mm.000 na 8yyy) mezi
blokem dal na pamétové karté a v ménici. Porucha Card Rating nezastavi pfenos dat, ale je
upozornénim, ze parametry s atributem RA souvisejici s jmenovitymi hodnotami nemusi byt
do cilového ménice preneseny.

Doporuceny postup:

* Resetovanim ménice smazte poruchu

» Pfesvédcte se, jestli se spravné prenesly parametry souvisejici s jmenovitymi hodnotami
ménice
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Card Read Only

Pamét'ova karta ma nastaveny bit ,,jen ke éteni“

181

Porucha Card Read Only indikuje, Ze byl u¢inén pokus o zménu na pamétové karté nebo
bloku dat s nastavenim ,jen ke &teni“. Pokud byl nastaven pfiznak pamétové karty jen pro
¢teni, I1ze z pamétové karty pouze &ist.

Doporucéeny postup:
» Smazte pfiznak ,jen ke ¢teni“ nastavenim parametru mm.000 na 9777 a resetovanim
ménice. Tim se smaZze pfiznak ,jen ke ¢teni“ v§ech blokl dat na pamétové karté

Card Slot

Porucha pamét'ové karty; prenos aplikacniho programu volitelného modulu se nezdafril

174

Porucha Card Slot se vybavi, jestlize se nezdafi pfenos aplikacniho programu volitelného
modulu do nebo z aplikaéniho modulu, ponévadz aplikaéni modul nereaguje korektné. Pokud
k tomu dojde, vybavi se tato porucha se sub kédem oznacujicim €islo pozice volitelného
modulu.

Doporuceny postup:
» Zkontrolujte, jestli je zdrojovy/cilovy volitelny modul instalovany ve spravné pozici

Ctrl Watchdog

Komunikaéni chyba béhem operace s fidicim slovem

77

Rezim fizeni méni¢e H11 = Control Word (6) a fidici slovo G51 bit 12 (hlidaci bit) byl
nastaven na = 1 po dobu 1 s. Pfedpokladé se, Ze fidici systém vytahu nebo komunikaéni
propojeni mezi Fidicim systémem vytahu a méni€em Elevator pfestal fungovat.

Po zapnuti systému nebo kdyz je poprvé po zapnuti rezim fizeni ménice H11 = Control
Word (6), vlozi se 10s prodleva pfed vybaveni poruchy Ctrl Watchdog. Po po¢ate¢nim
obdobi se prodleva vrati zpét na 1 s. Jedna se o poruchu s prodlevou, kde bude dokoncena
jizda a méni¢ poté vybavi poruchu. Pokud byla porucha s prodlevou zaregistrovana b&éhem
jizdy, souhrna vystraha L04 = On (1) indikujici poruchu s prodlevou se vybavi na konci
jizdy.

Doporuceny postup:

* Zkontrolujte hardwarové pfipojeni z fidiciho systému vytahu do ménice

* Zkontrolujte, jestli je spravné nastaveno Fizeni Modbus do ménice véetné bitu 12 (hlidaci
bit)

» Zkontrolujte komunikace Fidiciho systému vytahu

Current Offset

Chyba odchylky proudové zpétné vazby

225

Porucha Current Offset indikuje pfili§ velkou odchylku, nez aby mohla byt ofiznuta.

Doporuceny postup:

* Zajistéte, aby nebylo po deaktivaci méni¢e mozné, aby protékal vystupem ménice proud
(U,v,w)

» Hardwarova zavada - obratte se na dodavatele ménice

Current On Stop

Proud protékajici vystupem ménice na konci jizdy pred rozpojenim stykacti motoru

67

Proud na vystupu ménic¢e (U,V,W) po zastaveni nepoklesne. Celkovy vystupni proud J22 >
25 % jmenovitého proudu motoru po 4 s ve stavu 14 (konec jizdy a fizeni stykace motoru)

Doporuceny postup:

 Zkontrolujte fidici signaly z fidiciho systému vytahu do ménice Elevator zajistujici
dokonéeni jizdy

* Zkontrolujte, jestli brzdy motoru funguji dle poZzadavku, opravte ¢innost brzdy motoru

Data Changing

Probiha zména parametrd na aktivovaném ménici

97

Probiha prenos uzivatelskych parametri v rdmci zmény parametri ménice, a byl aktivovan
ménic

Doporuceny postup:

« Zajistéte, aby pfi nasledujicich €innostech nebyl aktivovan ménic
Nacitani vychozich (tovarnich) hodnot
Provadéni zmény rezimu ménice
Pfrenos dat z pamétové karty nebo zafizeni polohové zpétné vazby

Derivative ID

Chyba identifikace rozliSovaciho obrazu

247

Byl zménén rozliSovaci obraz (image) méni¢e na obraz s jinym identifikatorem.

Doporucéeny postup:
Obratte se na dodavatele ménice

Derivative Image

Chyba rozliSovaciho obrazu

248 Chyba Derivative Image indikuje, Ze byla zjiSt€na chyba v rozliSovacim obrazu (image).
Doporucéeny postup:
Obratte se na dodavatele ménice
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Dva nebo vice parametri se zapisuji do stejného cilového parametru

190

Porucha Destination indikuje, Ze se cilové vystupni parametry dvou nebo vice funkci (napf.
Menu F V/V hardware, Menu K Logika) méni¢e zapisuji do stejného parametru.

Doporucéeny postup:
 Nastavte parametr mm.000 = ‘Destinations’ nebo 12001 a zkontrolujte ve vSech menu
vSechny viditeIné parametry, jestli zde neni konflikt zapisu

Dir Changed

Béhem jizdy se zménil signal sméru od fidiciho systému vytahu

76

Béhem jizdy se obratil zvoleny smér jizdy z pavodni volby v jednosignalovém i
dvojsignalovém fizeni sméru. V takovém pfipadé dojde k fizenému zastaveni a vybavi se
porucha. Jedna se o poruchu s prodlevou. Pokud byla porucha s prodlevou zaregistrovana
béhem jizdy, potom souhrnna vystraha L04 = On (1) indikuje poruchu, ktera se vybavi po
zastaveni.

Doporuceny postup:

 Zkontrolujte pfipojeni fizeni ménice a sekvenci z fidiciho systému vytahu do ménice
Elevator

 Zkontrolujte za chodu pfipojeni fizeni ménice z fidiciho systému vytahu do ménice Elevator
a pokuste se vyloucit problémy zplisobené EMC

* Zkontrolujte spravnost nastaveni fizeni ménice z fidiciho systému vytahu, rezim fizeni
ménice H11

Chyba nadmérné vzdalenosti za jizdy

63

Tato porucha indikuje, Ze je chyba vzdalenosti vétsi, nez je hodnota definovana v prah
maximalni chyby vzdéalenosti H16. Detekce chyby vzdalenosti je integral rozdilu mezi
poZadovanou (referencni) rychlosti J39 a skute¢nou rychlosti J40 pfi ¢innosti v uzaviené
smycce. Chyba vypoctené vzdalenosti je porovnana s uzivatelem definovanou prahovou
hodnotou chyby vzdalenosti v prah maximalni chyby vzdalenosti (H16) a kde je prekrocena,
vybavi se porucha. Chyba vzdalenosti se zobrazi v maximalni chybé vzdéalenosti 156
nezavisle na aktivaci detekce chyby vzdalenosti a je resetovana na = 0 na za¢atku kazdé
jizdy.

Doporuceny postup:

Motor

* Zkontrolujte pfipojeni napajeni motoru

* Zkontrolujte sled fazi motoru

* Zkontrolujte Fizeni brzdy motoru

Polohova zpétna vazba

* Zkontrolujte mechanickou montaz polohové zpétné vazby

* Zkontrolujte sled fazi polohové zpétné vazby

* Zkontrolujte uspofadani kabelaze polohové zpétné vazby, nebezpedi indukovaného ruseni
« Zavada zafizeni polohové zpétné vazby, vymérite zpétnovazebni zafizeni

Nastaveni ménice

« Zkontrolujte podrobnosti méni¢e a nastaveni parametrti, véetné proudového omezeni

« Zkontrolujte nastaveni parametru zafizeni polohové zpétné vazby

« Zkontrolujte nastaveni zisku otackového regulatoru, pokud existuje nestabilita motoru

« ZvySte prahovou hodnotu maximalni chyby rychlosti

* Detekci chyby vzdalenosti Ize zrusit nastavenim prahu maximalni chyby vzdalenosti H16 = 0

Jmenovity proud motoru prekracuje povolenou hodnotu pro tézkou zatéz

61

Jmenovity proud motoru aktualné nastaveny v jmenovitém proudu motoru B02 pfekracuje
limit pro tézkou zatéz (HD), provoz v rezimu tézké zatéze povede ke snizeni schopnosti
pretizeni B16 a ménic Elevator bude pracovat v rezimu normalni zatéze, oblasti normalni
zatéze (ND).

Doporuceny postup:
« Jmenovity proud motoru by mél byt sniZen tak, aby < jmenovité hodnoté pro téZkou zatéz
* Mél by byt pouzit vétSi ménic

Rozpoznani vykonového stupné: nerozpoznany vykon ménice

224 Porucha Drive Size indikuje, Ze obvody na Fidici desce nerozpoznaly vykon vykonového
stupné, ke kterém jsou pfipojeny.
Doporucéeny postup:
* Zajistéte, aby méni€ obsahoval nejnovéjsi verzi firmwaru
» Hardwarova zavada - vratte méni¢ dodavateli
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EEPROM Fail

Jsou naéteny vychozi parametry

Porucha EEPROM Fail indikuje naéteni vychozich parametrt. Pfesnou pfi¢inu nebo diivod
poruchy Ize identifikovat podle Cisla sub kédu.

Sub kéd | Diavod

1 Nejvyznamnéjsi Cislice Cisla verze databaze interniho parametru byla
zménéna

2 Cyklicka redundantni kontrola (CRC) aplikovana na data parametr ulozena
v interni trvalé paméti indikuje, Ze nelze nahrat platnou sadu parametra

3 Mod ménice obnoveny z interni trvalé paméti je mimo povoleny rozsah pro

dany produkt nebo firmware nepovoluje pfedchozi méd ménice

Byl zmé&nén firmware ménice

Hardware vykonové ¢asti byl zménén

Hardware internich V/V byl zménén

Hardware rozhrani polohové zpétné vazby byl zménén

Hardware desky Fizeni byl zmé&nén

| |N|oO |0~

Nezdafil se kontrolni sou¢et mimo oblast parametrd EEPROM

Méni¢ obsahuje dvé banky uzivatelskych parametrt a dvé banky parametr( ukladanych pfi
vypinani do trvalé paméti. Pokud je posledni banka nékteré sady parametrd poSkozena,
vybavi se porucha User Save nebo Power Down Save . Pokud se objevi néktera z téchto
poruch, pouZiji se posledni Uspésné ulozené hodnoty parametrt. UloZzeni parametr(i
pozadované uzivatelem muze néjakou chvili trvat a pokud béhem tohoto procesu dojde k
odpojeni napajeni méni¢e, muze dojit k poSkozeni dat v trvalé paméti.

Pokud jsou poskozeny obé banky uzivatelsky ukladanych parametrd nebo obé banky
parametr( ukladanych pfi vypinani, nebo nastane néktera ze situaci uvedenych vyse v
tabulce vybavi se porucha EEPROM Fail. XXX. Pokud se vyskytne tato porucha nelze pouzit
parametry. Tuto poruchu lze resetovat, pouze pokud je parametr mm.000 nastaven na 10,
11, 1233 nebo 1244 nebo pokud jsou vychozi parametry ménice HO4 nastaveny na
nenulovou hodnotu.

Doporuceny postup:

» Obnovte vychozi (tovarni) nastaveni a provedte reset

* Pfed odpojenim napajeni od ménie poskytnéte dostatecny €as k ulozeni
» Jestlize porucha trva - vratte méni¢ dodavateli

Pretizeni zdroje rozhrani polohové zpétné vazby ménice

189 Porucha Encoder 1 indikuje pfetizeni napajeni enkodéru ménice. Svorky 13 a 14 na
15pdlovém konektoru Canon typu D mohou pfenaset maximaini proud 200 mA pfi 15 V nebo
300mApfi8Vas\V.

Doporuceny postup:
 Zkontrolujte kabelaz napéjeni enkodéru
* Deaktivujte zakoncéovaci rezistory CO5 = 0, aby se snizil proudovy odbér
« U 5V enkodérl s dlouhymi kabely zvolte 8 V C04 a nainstalujte v blizkosti enkodéru 5V
napétovy regulator
* Zkontrolujte technické udaje enkodéru a zvazte slucitelnost s proudovou zatizitelnosti
napajeni enkodéru ménice
* Vymérite enkodér
* PouZijte externi napajeci zdroj s vy§Si proudovou zatiZitelnosti
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Preruseni vodi¢e enkodéru ménice (zpétné vazby)

190

Porucha Encoder 2 indikuje, Ze ménic zjistil pferu$eni vodi¢e na 15po6lovém konektoru
Canon typu D na ménici. Pfesnou pficinu poruchy Ize identifikovat podle Cisla sub kodu.

Sub kéd | Davod
1 Rozhrani 1 polohové zpétné vazby na nékterém vstupu
11 Rozhrani 1 polohové zpétné vazby na kanalu A
12 Rozhrani 1 polohové zpétné vazby na kanalu B
13 Rozhrani 1 polohové zpétné vazby na kanalu Z

Doporucéeny postup:

» Pfesvédcte se, jestli je pro zafizeni pro polohou zpétné vazbu, které je pfipojené k ménici, v
CO01 spravné zvoleno zafizeni pro polohou zpétnou vazbu .

* Pokud neni pozadovana na ménici detekce pferuseni vodiCe enkodéru, nastavte C21 =
0000000 (deaktivuje se porucha Encoder 2)

« Zkontrolujte stav vodi¢u kabelu

* Zkontrolujte, jestli je v pofadku kabelaz zpétnovazebnich signald

* Zkontrolujte spravnost nastaveni napajeni enkodéru C01

* Vyménte enkodér

Nespravny fazovy posun za provozu

191

Porucha Encoder 3 indikuje, Ze méni¢ rozpoznal za chodu nespravny fazovy uhel UVW nebo
chybu faze SinCos.

Doporuceny postup:

* Zkontrolujte pfipojeni stinéni enkodéru

« Zajistéte, aby byl kabel enkodéru jednim nepferusovanym kabelem

 Zkontrolujte pomoci osciloskopu, jestli neni signal enkodéru ruseny

 Zkontrolujte neporusenost mechanické montéze enkodéru

* U servo enkodéru UVW zaijistéte, aby byl sled fazi komutacénich signald UVW stejny, jako
sled fazi motoru

» U enkodéru SinCos zajistéte spravnost pfipojeni motoru a signalti SinCos a aby se pfi
otaCeni motoru vpfed otacel enkodér ve sméru pohybu hodinovych ruci¢ek (pfi pohledu na
hfidel enkodéru)

* Zopakujte test méFeni posunu

Zavada komunikace zpétnovazebniho zafizeni

192

Porucha Encoder 4 indikuje, Ze vyprSel Casovy interval pro komunikaci enkodéru, nebo je
pfili§ dlouha doba komunikaéniho pfenosu polohové zpravy. Tuto poruchu mize zpusobit
preruseni vodice v komunikacnim kanalu méni¢em a enkodérem.

Doporuceny postup:

* Zkontrolujte spravnost nastaveni napéajeni enkodéru C04
* Provedte automatickou konfiguraci enkodéru C02
 Zkontrolujte kabelaz enkodéru

» Vyméiite zpétnovazebni zafizeni

Chyba kontrolniho souc¢tu nebo CRC

193

Porucha Encoder 5 indikuje chybu kontrolniho souctu nebo CRC nebo nepfipravenost SSI
enkodéru. Porucha Encoder 5 muze také indikovat preruseni vodi¢e k enkodéru
s komunikaci.

Doporuceny postup:

 Zkontrolujte pfipojeni stinéni kabelu enkodéru

* Zajistéte, aby byl kabel z jednoho nepferuSovaného kusu - odstrarite jakékoliv konektorové
bloky nebo je-li to nevyhnutelné, minimalizujte délku vSech vyvodi stinéni u konektorovych
bloku

« Zkontrolujte pomoci osciloskopu, jestli neni signal enkodéru ruseny

* Zkontrolujte nastaveni komunikacniho rozliseni CO8

» Pokud pouzivate enkodér Hiperface, EnDat, provedte automatickou konfiguraci enkodéru
C02 = Enabled

» Vyméiite enkodér

Encoder indikoval chybu

194

Porucha Encoder 6 indikuje, Zze enkodér indikoval chybu, nebo ze doslo k zavadé napajeni
SSI enkodéru. Porucha Encoder 6 také indikuje pferuseni vodi¢e SSI enkodéru.

Doporucéeny postup:
* Zkontrolujte kabelaz u SSI enkodérd a nastaveni napajeni enkodéru C04
» Vymérite enkodér / obratte se na dodavatele enkodéru
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Zménily se parametry nastaveni zarizeni polohové zpétné vazby

195

Porucha Encoder 7 indikuje, Ze byly zménény parametry nastaveni zafizeni polohové zpétné
vazby.

Doporucéeny postup:

* Resetujte poruchu a provedte ulozeni parametra.

» Ovéfte spravnost nastaveni CO7 a C08 nebo provedte automatickou konfiguraci enkodéru
C02 = Enabled

Encoder 8

Vyprsel ¢asovy interval rozhrani polohové zpétné vazby

196

Porucha Encoder 8 indikuje, Ze komunikacni doba rozhrani polohové zpétné vazby prekrocila
250 us.

Doporucéeny postup:

* Provérte spravnost pfipojeni enkodéru
* Provéite kompatibilitu enkodéru

» Zvys$te pfenosovou rychlost

Encoder 9

Byla zvolena polohova zpétna vazby z volitelného modulu, ktery neni zpétnovazebnim
modulem

197

Porucha Encoder 9 indikuje neplatnost polohové zpétné vazby

Doporuceny postup:
* Zkontrolujte, jestli je zpétna vazba zapojena do spravného ménice nebo pozice pro
pfisluSenstvi

Encoder 12

Enkodér nebyl béhem automatické konfigurace rozpoznan

162

Porucha Encoder 12 indikuje, ze méni¢ komunikuje s enkodérem, nebyl v§ak rozpoznan typ
enkodéru.

Doporuceny postup:
» Zadejte parametry nastaveni enkodéru ruéné
» Zkontrolujte, jestli enkodér podporuje automatickou konfiguraci

Encoder 13

Data nactena z enkodéru b&éhem automatické konfigurace jsou mimo rozsah

163

Porucha Encoder 13 indikuje, ze data nac¢tena z enkodéru béhem automatické konfigurace
byla mimo rozsah. Po provedeni automatické konfigurace nedojde k Zadné zméné parametr(i
na zakladé nactenych dat z enkodéru.

Sub kéd | Davod
11 Chyba poctu hran/pulzd na otacku enkodéru
12 Chyba linearni komunikaéni roztece
13 Chyba linearni roztece hran/pulzi
14 Chyba poctu bitl otacek
15 Chyba komunikaénich bit(
16 P¥ili§ dlouhy €as vypoctu
17 Zmérena prodleva hrany/pulzu je delSi nez 5 us

Doporuceny postup:
» Zadejte parametry nastaveni enkodéru ruéné
» Zkontrolujte, jestli enkodér podporuje automatickou konfiguraci

Encoder Not Init

Nezdar inicializace enkodéru

84

Rozhrani enkodéru ménice se prfed zahajenim jizdy neinicializovalo. To muze byt zplisobeno
starSim/pomalejSim komunikacnim rozhranim enkodéru. Dodate¢né zpozdéni enkodéru
ménice pri zapnuti C10 mlze byt zvySeno, aby se poskytl ¢as navic pro inicializaci
komunikaci ménice inicializace polohové zpétné vazby C18 pro ruéni inicializaci zpétné
vazby a indikace inicializace polohové zpétné vazby C19 indikuje stav inicializace.

Doporucéeny postup:

* Provéfte spravnost pfipojeni enkodéru

* Provéfte kompatibilitu enkodéru

» Ovérte, jestli se Fidici systém meénice nepokousi aktivovat méni¢ pred inicializaci enkodéru
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Fast Disable Err

Chyba ridici sekvence rychlého blokovani

Je nespravna vstupni sekvence rychlého blokovani, tj. neaktivuje se vstup rychlého
blokovani béhem zastaveni po aktivaci brzdy nebo béhem rozjezdu. Vstup rychlého
blokovani se neaktivuje, On (1) pfi rozjezdu a béhem 6 s, nebo je odebran = Off (0) do 4 s po
aktivaci brzdy

Doporucéeny postup:

* Zkontrolujte pfipojeni Fidici kabelaze (vychozi svorka 27) vstupu rychlého blokovani

* Zkontrolujte svorku T27 stavu na digitalnim vstupu 04 FO0B, jestli je spravna sekvence Off
(0) nebo On (1)

» Deaktivujte rychlé blokovani nastavenim fidiciho vstupu z rychlého blokovani B27 = A0O

Fast Start En

Chyba sekvence aktivace rychlého rozjezdu

80

Chyba aktivace rychlého rozjezdu se vybavi, kdyz aktivace rychlého rozjezdu H20 = On (1) a
zUstane aktivni po 4 s ve stavu 14 na konci jizdy.

Doporuceny postup:

* Aby se této poruse zabranilo, musi byt vstup aktivace rychlého rozjezdu nastaven = Off (0)
na konci jizdy, kde je rozpojen styka¢ motoru, nebo je odebran pfikaz bezpecného vypnuti
to€ivého momentu (STO) - odblokovani ménice

Fast Start Err

Chyba pohybu monitorované vzdalenosti rychlého rozjezdu

69

Bylo dosazeno nebo byla pfekroéena monitorovana vzdalenost rychlého rozjezdu v mm
zadana pomoci monitorované vzdalenosti rychlého rozjezdu H21 a ménic vybavil poruchu a
aktivoval brzdu, aby se zabranilo dal§imu pohybu.

Doporuceny postup:
* Zkontrolujte pohyb kabiny vytahu pfi uvolnéni brzdy béhem rychlého rozjezdu
* Zkontrolujte napfiklad zatéz kabiny, prokluz lana, protazeni lana

Freeze Protect

Prekro¢ena mez ochrany pred mrazem

60

Byla pfekro€ena prahova hodnota ochrany pfed mrazem v prahu ochrany pfed mrazem H28.
Tento parametr ma chranit pfed pouzivanim ménice pfi teplotach pod nula stupnu.

Jedna se o poruchu s prodlevou, kde bude dokonéena jizda pfed vybavenim poruchy. Pokud
byla porucha s prodlevou zaregistrovana béhem jizdy, souhrnna vystraha L04 = On (1)
indikuje poruchu registrovanou na konci jizdy

Doporuceny postup:

« Zkontrolujte nastaveni teploty v prahové hodnoté ochrany pfed mrazem H28

 Zkontrolujte skute€nou teplotu v monitorované teploté 3 373

» Pomoci vytapéni, klimatizace nebo ventilace zajistéte navrat na povolenou provozni teplotu

Feedback Rev

Zpétna vazba enkodéru je obracena

64

Zpétna vazba enkodéru je obracena z pohledu pfipojeni U, V, W a sméru otaceni

Doporuceny postup:

« Zkontrolujte pfipojeni napajeni motoru a smér otaceni

» Smér otaceni motoru Ize prevratit pomoci parametru reverzace sledu fazi motoru B26
 Zkontrolujte spravnost pfipojeni zpétné vazby z enkodéru do ménice

* Zpétnou vazbu z enkodéru Ize obratit pomoci reverzace sledu signalti z enkodéru C12
* Pfi provadéni zmén nastaveni berte v vahu nastaveni A11 obraceni sméru jizdy H12
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I/0 Overload

Pretizeni digitalniho vystupu

26

Porucha I/O Overload indikuje celkovy proud z externiho zdroje 24 V, pfekro¢eni meze
digitalnich vystupu. Tato porucha se vybavi, pokud je spinéna jedna nebo vice nasledujicich
podminek:

Koéd data < 1724 (vyrabéné do srpna 2017)

» Maximalni vystupni proud z jednoho digitélniho vystupu je > 100 mA.

» Kombinovany maximalni vystupni proud z vystupli 1 a 2 je > 100 mA

» Kombinovany maximalni vystupni proud z vystupu 3 a vystupu +24 V je > 100 mA

Koéd data > 1724

» Maximalni vystupni proud z jednoho digitélniho vystupu je > 200 mA.

» Kombinovany maximalni vystupni proud z vystupl 1 a 2 je > 200 mA

» Kombinovany maximalni vystupni proud z vystupu 3 a vystupu +24 V je > 200 mA

Doporucéeny postup:

 Zkontrolujte celkové zatiZeni digitalniho obvodu napajeného z externiho zdroje 24 V ménice
 Zkontrolujte, jestli fidici komunikace odpovida nastaveni ménice

» Zkontrolujte, jestli je vystupni kabelaz fizeni spravé zakonena a neni poSkozena

Motor Contactor

Styka€ motoru

70

Monitorovanim kontaktu motoru, jeli aktivovano, bylo zjisténo, ze je styka¢ motoru rozpojeny
nebo sepnuty v dobég, kdy by mél byt sepnuty nebo rozpojeny, kdyz je k ménici pfipojena
zpétna vazba ze stykacl motoru. Kdyz je stavovy indikator ménic¢e Elevator J03 = 1, mlze se
po 6 s nespravné Cinnosti vyvolat porucha Motor Contactor

Jedna se o poruchu s prodlevou, kde bude dokonéena jizda a méni¢ poté vybavi poruchu.
Pokud byla porucha s prodlevou zaregistrovana bé&hem jizdy, souhrnné vystraha L04 = On
(1) indikuje poruchu s prodlevou

Doporuceny postup:

* Zkontrolujte pfipojeni kabelaze fizeni z monitorovani stykate motoru do fidicich svorek
meénice

* Zkontrolujte spravnost signalu ze zpétné vazby motoru béhem jeho ¢innosti (vychozi
konfigurace, rozpojené stykace motoru, zpétna vazba = +24 V, zpétna vazba ze sepnutych
stykacli =0 V)

* Deaktivujte monitorovani stykace motoru pomoci aktivace monitorovani stykace motoru
B29

Motor Too Hot

Vyprsela éasova prodleva proudového pretizeni vystupu (I%)

20

Porucha Motor Too Hot indikuje tepelné pretizeni motoru na zakladé jmenovitého proudu
B02 a tepelné ¢asové konstanty motoru B20. J26 ukazuje teplotu motoru jako procento
maximalni hodnoty. Méni¢ vybavi poruchu, kdyz pfili§ horky motor 326 dosahne 100 %.

Doporuceny postup:

* Zkontrolujte, jestli se nejedna o mechanickou zavadu zpUsobuijici tfeni nebo zvySeni
zatizeni

* Zkontrolujte, jestli se nezménilo zatizeni motoru

* Zajistéte, aby byl jmenovity proud motoru v BO2 < jmenovity proud ménice pro tézkou zatéz
 Zkontrolujte, jestli nejsou zpétnovazebni signaly ruSené

* Ujistéte se, Ze je jmenovity proud motoru nenulovy

» Zkontrolujte, jestli nastaveni reZimu tepelné ochrany motoru v B19 odpovida poZadavku

OHt Control

Nadmérné otepleni Fidici ¢asti

23 Porucha OHt Control indikuje zjiSté€ni nadmérného otepleni fidici ¢asti. V sub kédu xx y zz’ je
identifikovano umisténi termistoru pomoci ‘zz’
Zdroj XX |y zz | Popis

Ridici systém | 00 | 0 | 01 | Prekrodeni teploty fidici desky na termistoru 1

Ridici systém | 00 | 0 | 02 | Prekrogeni teploty fidici desky na termistoru 2

Ridici systém | 00 | 0 | 03 | Prekrogeni teploty na termistoru desky V/V
Doporucéeny postup:
* Zkontrolujte rozvadéc¢ / funkénost ventilatord ménice
+ Zkontrolujte ventilaéni cesty rozvadéce
* Zkontrolujte filtry ve dvifkach rozvadéce
* Posilte ventilaci
* Snizte spinaci kmitoCet ménice
* Zkontrolujte okolni teplotu
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OHt DC Bus

Nadmérné otepleni ss meziobvodu

27

Porucha OHt dc bus indikuje pfehfati ss meziobvodu na zakladé softwarového tepelného
modelu. To zahrnuje ucinky vystupniho proudu a zvinéni napéti ss meziobvodu. Odhadovana
teplota je uvedena v J78 jako procento urovné poruchy. Pokud tento parametr dosahne 100
%, vybavi se porucha OHt dc bus se sub kédem 200.

Zdroj XX |y | zz | Popis
Ridici 00 | 2| 00 | Tepelny model ss meziobvodu vybavuje poruchu se sub
systém kédem 0

Doporucéeny postup:
* Zkontrolujte napéti a symetrii st napajeni
* Zkontrolujte velikost zvinéni napéti ss meziobvodu
* Zredukujte pracovni cyklus
* Snizte zatéz motoru
 Zkontrolujte stabilitu vystupniho proudu. V pfipadé nestability;
Dle vyrobniho $titku motoru zkontrolujte nastaveni parametrd mapy motoru (B06, B02,
B07, BO3, BO4, BO5)
Odpojte zatéz a provedte autotune s otacenim
Provedte autotune se jmenovitymi otackami B25 = 1
Snizte zisky otackové smycky
Pridejte filtr otackové zpétné vazby C09
PFidejte filtr pozadovaného proudu
Zkontrolujte pomoci osciloskopu, jestli nejsou signaly enkodéru ruSené
Zkontrolujte mechanické napojeni enkodéru na motor

OHt Inverter

Nadmeérné otepleni vykonovych prvki stridace dle tepelného modelu

21

Tato porucha indikuje, Ze bylo zjiSténo pfekro€eni tepoty Cipu IGBT podle softwarového
tepelného modelu. Sub kod indikuje, ktery model inicioval vybaveni poruchy xx y zz:

Zdroj XX |y zz | Popis

Ridici 00 1 | 00 | Tepelny model stfidate
systém

Ridici 00 | 3 | 00 | Teplotni model brzdného tranzistoru IGBT
systém

Doporuceny postup pro sub kéd 100:

 Zkontrolujte, jestli neni provadéna vyznamnéjsi ¢innost pfi nulové rychlosti, napf. zastaveni
kvali kolizi

* Zkontrolujte zatéz motoru, je-li vysoka, snizte ji

* Zkontrolujte zatizeni protivahou

* Snizte maximalni spinaci kmitoCet ménice

* Zvyste zrychleni / zpomaleni

* Snizte nastaveni pro zaobleni jizdni kfivky a pfi zastaveni
* Zredukujte pracovni cyklus

* Zkontrolujte zvinéni napéti ss meziobvodu

* Zkontrolujte pfitomnost vSech tfi fazi a jejich symetrii

Doporuceny postup pro sub kéd 300:
* Snizte brzdné zatizeni
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Zjisténo okamzité vystupni proudové pretizeni

Okamzity vystupni proud ménice prekrocil VM_DRIVE_CURRENT [MAX]. Tuto poruchu Ize
resetovat az po uplynuti 10 s od vybaveni.

Zdroj XX y | zz | Popis
Ridici systém 01 0 | 00 | Porucha okamzitého nadproudu, kdyz méfeny
Napajeci Vykonovy 0 | 00 | stfidavy proud pFekrogi
systém modul VM_DRIVE_CURRENT[MAX].

Doporuéeny postup:

» Pokud se vyskytne b&hem autotune, sniZte napétové zvyseni (boost)

* Zkontrolujte vystupni kabel, jestli neni zkratovany

» Pomoci méfice izolace zkontrolujte neporusenost izolace motoru

 Zkontrolujte kabelaz zpétnovazebniho zafizeni

 Zkontrolujte mechanické pfipevnéni Cidla zpétné vazby

» Zkontrolujte signdly zpétné vazby z hlediska ruseni

* Zkontrolujte, jestli neni pfili§ vysoké nastaveni ziskd rychlostni smyc¢ky a prevzeti zatéze pfi
rozjezdu

Ol Brake

Proudové pretizeni brzdného tranzistoru: protizkratova ochrana brzdného tranzistoru
aktivovana

4

Porucha Ol Brake indikuje proudové pretizeni brzdného tranzistoru IGBT nebo aktivaci
ochrany brzdného tranzistoru IGBT. Tuto poruchu Ize resetovat az po uplynuti 10 s od
vybaveni.

Doporuéeny postup:

« Zkontrolujte pfipojeni brzdného odporu

* Zkontrolujte, jestli je hodnota brzdného odporu vétSi nebo rovna minimalni hodnoté odporu
* Zkontrolujte izolaci brzdného odporu

Proudové pretizeni vykonového modulu detekované ze saturacniho napéti sepnutého
IGBT

109 Porucha Ol dc indikuje aktivaci ochrany proti zkratu ménice. Nize uvedena tabulka ukazuje
mista vybaveni poruchy. Tuto poruchu Ize resetovat az po uplynuti 10 s od vybaveni.
Zdroj XX y zz
Ridici systém 00 0 00
Napajeci systém Vykonovy modul 0 00
Doporuéeny postup:
» Odpojte motor od ménice a zkontrolujte izolaci motoru i kabelaze pomoci méfice izolace
« Zkontrolujte, jestli neni na vystupu motoru zkratovaci styka¢ a nesepne se v dobé, kdy je
méni¢ odblokovany
* Vyménite méni¢
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Out Phase Loss

Detekovana ztrata vystupni faze

98

Porucha Out Phase Loss indikuje, Ze byla zjisténa ztrata vystupni faze ménice. Jestlize je
zména sledu vystupnich fazi B26 = On (1), je obracen smysl fyzickych fazi motoru U, V, W a
proto se sub koéd 3 vztahuje na fyzickou vystupni fazi V a sub kod 2 se vztahuje na fyzickou
vystupni fazi W.

Sub kéd | Diavod

Faze U byla pfi aktivaci ménie rozpoznana jako rozpojena
Faze V byla pfi aktivaci ménie rozpoznana jako rozpojena
Faze W byla pfi aktivaci ménice rozpoznana jako rozpojena
Byla zjiSténa ztrata faze za chodu ménice

AIW|IN|F

Doporuceny postup:

 Zkontrolujte zapojeni motoru a ménice

» Tuto poruchu Ize blokovat nastavenim povoleni detekce ztraty vystupni faze HO6 =
Disabled (0)

Over Speed

Otacky motoru prekrocily prah pro prekro€eni otacek

7

Jestlize otackova zpétna vazba enkodéru ménice J51 piekroli prahovou hodnotu pfekroceni
otacek motoru EQ9 v nékterém sméru, vybavi se porucha Over Speed. Pokud prahova
hodnota prekroceni otacek motoru E09 = 0.0, potom se prahova hodnota rovna 1,2 x
hodnota nastavena v omezeni zadavéani otacek EO8

VyS$e uvedeny popis se vztahuje na standardni poruchu Over Speed, mliZe byt vybavena
porucha Over Speed. Toto nastane, kdyz je povoleno, aby otacky prekrocily bezpe€nou
uroven v oblasti odbuzeni, kdyz povoleni rezimu vysokych otacek B28 = Enable (1).

Doporuceny postup:

* Zkontrolujte, jestli neni motor pohanén jinou ¢asti systému

+ Upravte proporcionalni zisk rychlostni smy¢ky, aby se snizilo pfekroceni rychlosti
 Zkontrolujte vybér ménice a Cinnost na proudovém omezeni, kdyZ nelze poskytnou
dostateény to€ivy moment

Over Volts

Napéti ss meziobvodu prekroc€ilo povolenou Spi¢kovou hodnotu nebo max. trvalou
hodnotu po dobu vice nez 15 s

2 Porucha Over Volts indikuje, Ze napéti ss meziobvodu pfekro€ilo + VM_DC_VOLTAGE[MAX]
po dobu 15 s. Prahova hodnota poruchy zavisi nize uvedeny zplisobem na napéti ménice.
Jmenovité VM_DC_VOLTAGE[MAX] VM_DC_VOLTAGE_SET[MAX]
napéti
200 415 410
400 830 815
575 990 970
690 1190 1175
Sub kaddy:
Zdroj XX y zz
Ridici 00 0 01: Okamzité vybaveni poruchy, kdyz napéti ss
systém meziobvodu pfekro&i hodnotu
VM_DC_VOLTAGE[MAX].
Ridici 00 0 02: Casové zpozdéna porucha indikujici, Ze napéti ss
systém meziobvodu je nad urovni
VM_DC_VOLTAGE_SET[MAX].
Doporuceny postup:
« Zkontrolujte velikost jmenovitého stfidavého napajeciho napéti
* Zkontrolujte ruSeni na jmenovitém st napajeni, které mGze zplsobovat narlist napéti na ss
meziobvodu
« Zkontrolujte, jestli je pfipojeny externi brzdny odpor
« Zkontrolujte aktivaci ochrany externiho brzdného odporu
* Zkontrolujte spravnost vyvazeni vytahu
* Snizte hodnotu brzdného odporu nad minimalni hodnotu pro model ménice)
* ZvySte decelera€ni rampu
» Pomoci méfice izolace zkontrolujte izolaci motoru
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Vypadek faze napéjeci sité

Porucha Phase Loss indikuje, Ze méni¢ zjistil vypadek faze napajeci sité nebo velkou
nesymetrii napajeni. Vypadek faze Ize zjistit pfimo z napajeni tam, kde ma ménic systém
nabijeni s tyristory (typova velikost 7 a vyssi). Pokud je zjistén vypadek faze timto zpdsobem,
vybavi poruchu okamzité a ¢ast sub kodu xx je nastavena na 01.

U vSech typovych velikosti ménice je vypadek faze rovnéz detekovan monitorovanim zvinéni
napéti ss meziobvodu, v takovém pfipadé se méni¢ pokusi zastavit pfed vybavenim poruchy,
pokud neni bit 2 akce pfi detekci poruchy H45 = 1 (deaktivuje vybaveni poruchy a umoznuje
pokracovat v €innosti, dokud uZzivatel nezastavi méni¢ nebo se nevybavi jina porucha v
disledku ztraty faze). Kdyz je vypadek faze zjistén monitorovanim zvinéni napéti ss
meziobvodu, je ¢ast sub kédu xx nula.

Detekci vypadku faze napajeni Ize blokovat, pokud méni€ pracuje se stejnosmérnym
napajenim nebo jednofazovym napajenim z UPS v rezimu detekce ztraty vstupni faze HO8.

Zdroj XX y 7z

Ridici 00 0 00: Vypadek faze zjistén ze zpétné vazby
systém fidiciho systému.
Napajeci 01 Cislo 00: Vypadek faze zjistén modulem usmeérnovace

systém usmérfiovace

Doporuceny postup:

 Zkontrolujte napéti a symetrii st napajeni pfi plné zatézi

* |zolovanym osciloskopem zkontrolujte velikost zvinéni napéti ss meziobvodu
* Zkontrolujte stabilitu vystupniho proudu

* Hledejte mechanickou rezonanci zatéze

* Zredukujte pracovni cyklus

* Snizte zatéz motoru

Power Comms

Doslo ke ztraté komunikace, byly zjiStény chyby mezi vykonovou ¢asti, ridici ¢asti a
usmérnovacem

90 Porucha Power Comms indikujte komunikacni problém ve vykonovém systému ménice.
PFi¢inu poruchy Ize identifikovat podle €isla sub kédu.
Zdroj XX y 7z
Jednomodulovy 01 Cislo 00: Vyrazna chyba komunikace detekovana
vykonovy usmeérnovace | usmérfiovacim modulem
systém
Doporuceny postup:
» Hardwarova zavada - obratte se na dodavatele ménice
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Chyba konfiguracnich dat vykonové &asti

220 Tato porucha muaze byt vybavena budto z fidiciho systému méni¢e nebo z vykonového
systému a vybavi se, pokud dojde k chybé v konfigura¢nich datech ulozenych ve vykonovém
systému. Pokud je pfi¢inou vybaveni fidici systém, potom se porucha tyka tabulky, ktera se
uklada z vykonového sytému pfi zapnuti

Porucha Power Data indikuje, Ze je chyba v konfiguracnich datech uloZenych ve vykonovém

systému.
] Zdroj XX y zz
Ridici systém 00 0 02: Neexistuje datova tabulka pro uloZeni na Fidici
desku.
Ridici systém 00 0 03: Tabulka dat vykonové ¢asti je vétSi nez dostupny

prostor pro jeji uloZeni v fidici jednotce.

Ridici systém 00 04: Velikost tabulky uvedena v tabulce je nespravna

0
Ridici systém 00 0 05: Chyba CRC tabulky.
Ridici systém 00 0 06: Cislo verze softwaru generatoru, ktery produkuje
tabulku, je pFilis nizké, tj. je vyzadovana tabulka z
noveéjSiho generatoru, ktery obsahuje funkce, které
mohly byt pfidany a v tabulce chybi.

Ridici systém 00 0 07: Verze tabulky dat vykonové desky neodpovida
identifikatoru hardwaru vykonové desky

Napajeci 01 0 00: Tabulka vykonovych dat pouzivana interné
systém vykonovym modulem ma chybu.
Napajeci 01 0 01: Tabulka vykonovych dat, ktera je ukladana do
systém fidiciho systému pfi pfipojeni sité, ma chybu .
Napajeci 01 0 02: Tabulka vykonovych dat pouzivana interné
systém vykonovym modulem neodpovida identifikaci hardwaru

vykonového modulu.

Doporuceny postup:
» Hardwarova zavada - obratte se na dodavatele ménice
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PSU 24

Pretizeni interniho vykonového zdroje 24 V

Celkova uzivatelem pouzita zatéz ménice a volitelnych modull prekrogila limit interniho
napajeciho zdroje + 24 V. Uzivatelem pouzita zatéz zahrnuje digitalni vystupy ménice a
napajeni hlavniho enkodéru.

Doporucéeny postup:

* Snizte zatéz uzivatelem a resetujte ménic

» Odpojte od ménice kabelaz fizeni a provedte reset

» Odpojte vSechny moduly pfisluSenstvi a provedte reset

 Odpojte enkodér a provedte reset

* Pfipojte externi napajeni + 24 V na Fidici svorku 2 ménice

» Pokud porucha pretrvava, jedna se o hardwarovou zavadu ménice — vratte ménic
dodavateli

Resistance

Méreny odpor prekroc€il rozsah pro dany parametr

33

Porucha Resistance indikuje, Ze b&éhem testu autotune pfekro€il méfeny odpor statoru
motoru maximalni povolenou hodnotu pro méni¢ v odporu statoru B34

Parametry maximalniho odporu statoru jsou v8eobecné vyss&i, neZ je maximalni hodnota
pouzitelna pro fidici algoritmus. Pokud tato hodnota pfekro€i (VFS / v2) / mérny proud Kc
J06, kde VFS je rozsah maximalniho ss napéti meziobvodu, potom se vybavi tato porucha.

Doporuceny postup:

* Zkontrolujte hodnotu zadanou v odporu statoru B34

* Zajistéte, aby odpor statoru motoru spadal do povoleného rozsahu modelu ménice
* Zkontrolujte kabel / pfipojeni motoru

* Zkontrolujte odpor faze - faze motoru na svorkach ménice, véetné kabell motoru

* Zkontrolujte odpor faze - faze motoru na svorkach motoru

» Pomoci méfice izolace zkontrolujte neporusenost vinuti statoru motoru

* Vyménte motor

SlotX Different

Volitelny modul pripojeny do pozice X se od posledniho pfipojeni na napajeni zménil

204
209
214

Tato porucha se vybavi, pokud se volitelny modul osazeny do pozice X li§i od volitelného
modulu, ktery se zde nachazel v okamziku posledniho vypnuti ménige. Cislo sub kédu slouzi
k identifikaci plivodné osazeného volitelného modulu. Pfednostni poradi volitelnych moduld,
které pfi rozdilnosti vybavi poruchu, je od nejvyssiho Slot1 Different, pres Slot2 Different a
Slot3 Different az po Slot4 Different. Pokud se zméni modul, musi se ulozit uzivatelské
parametry ménice, aby se pfi pFistim pfipojeni na napajeni nevybavila tato porucha.Pokud
byla zménéna menu, nikoli v8ak modul, porucha se pfi pfistim pfipojeni k napajeni nevybavi.
Cislo sub kédu poskytuje nasleduijici indikaci diivodu vybaveni poruchy.

Sub kéd | Davod

1 Dfive nebyl osazen Zadny volitelny modul

2 Je osazen volitelny modul se stejnym identifikatorem, zménilo se vS8ak menu
pro nastaveni, proto se pro toto menu nacetly vychozi parametry.

3 Je osazen volitelny modul se stejnym identifikatorem, zménilo se vSak
aplikaéni menu pro tuto pozici pro pFisluSenstvi, proto se pro toto menu
nacetly vychozi parametry.

4 Je osazen volitelny modul se stejnym identifikatorem, zménilo se vS§ak menu
pro nastaveni a aplikacni menu, proto se pro tato menu nacetly vychozi
parametry.

>99 Ukazuje identifikator dfive osazeného modulu.

Doporuceny postup:

* Vypnéte napajeni ménice, nainstaluje spravné volitelné moduly do spravnych pozic pro
volitelné moduly a opét zapnéte napajeni.

* Zkontrolujte spravnost nainstalovaného volitelIného modulu, pfesvédcte se o spravnosti
zadanych parametrll modulu a provedte uzivatelské ulozeni v mm.000.

SlotX Error

Chyba volitelného modulu v pozici X

202

Volitelny modul v pozici X indikoval chybu. Volitelny modul mizZe udat divod chyby a ten se

207 zobrazi jako Cislo sub kédu. Sub kdd se standardné zobrazuje jako Cislo na displeji, volitelny
212 modul vS§ak mlze dodat retézce Cisel sub kodU, které se mohou zobrazit namisto ¢éisla.
Doporuceny postup:
* Blize k této poruSe viz navod k pouziti pfislusného volitelného modulu
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SlotX HF

Volitelny modul v pozici X ma hardwarovou zavadu

200
205
210

Tato porucha indikuje, Ze volitelny modul v pozici X ma zavadu, coz znamena, ze modul
nelze pouzivat. Mozné pficiny poruchy jsou uvedeny v hodnoté sub kédu.

Sub kéd | Davod

1 Nelze rozpoznat kategorii volitelného modulu

2 Nebyly dodany vSechny udaje tabulky pfizpUsobitelného menu nebo jsou
dodané tabulky poSkozené

3 Nedostatek volné paméti pro pfifazeni komunikaéni vyrovnavaci paméti pro
tento modul

4 Volitelny modul neindikoval po pfipojeni na napajeni spravny chod

5 Volitelny modul byl po pfipojeni na napajeni odebran, nebo pfestal indikovat
procesoru ménice, Ze je stale aktivni

6 Volitelny modul neindikoval, Ze pfestal b&€hem zmény reZzimu ménice
pfistupovat k parametrim ménice

7 Volitelny modul nepotvrdil, Ze byl vydan pozadavek pro reset procesoru
ménice

8 Ménici se po pfipojeni na napéajeni nepodafilo precist spravné tabulku menu z
volitelného modulu.

9 Ménici se nepodafilo nahrat tabulky menu z volitelného modulu a vyprsel
Casovy limit (5 s).

10 Neplatny kontrolni soucet tabulky menu

Doporuceny postup:

* Zajistéte spravné provedeni instalace volitelného modulu
» Vyménite volitelny modul

* VVymérite ménié

SlotX Not Fitted

Volitelny modul se v pozici X jiz nenachazi

203
208
213

Kazdy volitelny modul osazeny v ménici se identifikuje po pfipojeni na napajeni a informace o
osazenych volitelnych modulech se ulozi do trvalé paméti ménice. Pokud se volitelny modul
nachazel v pozici X pfi vypnuti, poté byl z ménice pfed pfipojenim napajeni odebran, vybavi
se tato porucha. Cislo sub kédu slouZi k identifikaci odebraného volitelného ménice.
Pfednostni pofadi volitelnych moduld, které pfi nepfitomnosti vybavi poruchu, je od
nejvyssiho Slotl Not Fitted, poté Slot2 Not Fitted, poté Slot3 Not Fitted a nakonec Slot4 Not
Fitted.

Musi se ulozit uzivatelské parametry ménice, aby se pfi pfiStim pfipojeni na napajeni
nevybavila tato porucha.

Doporuceny postup:

« Zajistéte spravné provedeni instalace volitelného modulu

* Pfeinstalujte volitelny modul.

* Chcete-li potvrdit, Ze odebrany modul volby jiz neni pozadovan, provedte funkci ulozeni
v mm.000.

SlotX watchdog

Nezdar obslouzeni hlidaci funkce

201
206
211

Tato porucha indikuje, zZe volitelny modul v pozici Slot X spustil hlidaci funkci volitelného
modulu a poté se nepodafilo hlidaci funkci spravné obslouZit.

Doporuceny postup:
» Vyméiite volitelny modul.

Porucha relé softstartu

226 Tato porucha indikuje, Ze se nesepnulo relé sofstartu (typové velikosti ménice 3 az 6), nebo
ma zavadu monitorovaci obvod softstartu.
Doporucéeny postup:
» Hardwarova zavada - obratte se na dodavatele ménice.
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Spd / Dir Select | Rychlost posloupnosti fidicich pfikazt a signaly sméru do ménice Elevator

81

Tato porucha se tyka problém0 se zadavaci rychlosti nebo ¢asovanim volby sméru:

Sub kéd | Davod

1 Na konci stavu 4 uvolnéni brzdy motoru neni zvolena zadavaci rychlost

nebo smér.

- Po prodlevé na odjisténi brzdy D04 je prodleva 3 s pro vybaveni této
poruchy.

Na konci stavu 5 méfeni mechanické zatéze, kdyz je doba méfeni zatéze

004 > 0 ms, neni zvolena zadavaci rychlost nebo smér.

- Po dobé méreni zatéze O04 je prodleva 3 s pro vybaveni této poruchy.

2 Smér a rychlost na konci jizdy ve stavu 14 fizeni stykace jsou po 4 s stale

zvoleny Poruchu vynulujete odebranim signalli rychlosti a sméru.

V rezimu fizeni méni¢e H11 = Analog Run Prmit (0) musi byt na konci
jizdy odebran signal povoleni jizdy pomoci vstupu sméru 1 G39.

-V reZimu fizeni méni¢e H11 = Analog 2 Dir (0), Priority 2 Dir (4) nebo
Binary 2 Dir (5) musi byt na konci jizdy odebrany signaly sméru (vstup
sméru 1 G39 nebo vstup sméru 2 G40) NEBO volba rychlosti (volba bitu
0 vstupu zadané hodnoty G32 az volba bitu 6 vstupu Zadané hodnoty
G38).

-V reZimu fizeni méni¢e H11 = Priority 1 Dir (2) nebo Binary 1 Dir (3)
musi byt na konci jizdy odebrana volba rychlosti (volba bitu 0 vstupu
Zadané hodnoty G32 az volba bitu 6 vstupu Zadané hodnoty G38) .

-V reZimu fizeni méni¢e H11 = Control Word (6) musi byt na konci jizdy
odebrany signaly sméru (fidici slovo G51 Bit 10 nebo Bit 11) NEBO

volba rychlosti (fidici slovo G51 Bit 0 az Bit 9) .

Doporuceny postup:

* Zkontrolujte posloupnost Fidicich pfikazl Fidiciho systém vytahu a nastaveni ménice
Elevator (volba Fidiciho rezimu a logika Fidicich vstupt)

* Zkontrolujte Fidici kabely od fidiciho systému vytahu do ménice Elevator a vedeni kabell
pfes externi dily

* Zajistéte, aby ruseni fidiciho systému nevedlo k vzniku faleSnych signalli rychlosti a sméru,
pfijimanych na ménici

Chyba nadmérné regulaéni odchylky rychlosti

62 Chyba rychlosti se pocita z rozdilu mezi poZadovanou (referenéni) rychlosti 339 a skutecnou
rychlosti (méfenou enkodérem) J40. Vypoctena chyba rychlosti se poté porovnava s
prahovou hodnotou chyby rychlosti v prahové hodnoté maximalni chyby rychlosti H15 a
pokud je prahova hodnota pfekro€ena o vice nez 100 mm/s, vybavi se porucha.
Rychlost je béhem jizdy zobrazena v maximalni chybé rychlosti J57 nezavisle na aktivaci
detekce chyby rychlosti a pfi kazdém rozjezdu je vynulovana na 0.

Doporuceny postup:
» MozZnou pfi¢inou vybaveni poruchy chyby rychlosti mize byt
Motor
Zkontrolujte pfipojeni napajeni motoru a sled fazi
Zkontrolujte fizeni brzdy motoru
Zkontrolujte bezpec€nostni pfevody vytahu
Polohova zpétna vazba
Zkontrolujte mechanickou montaz polohové zpétné vazby
Zkontrolujte sled fazi polohové zpétné vazby
Zkontrolujte uspofadani kabelaze polohové zpétné vazby, nebezpedi indukovaného
ruseni
Zavada zafizeni polohové zpétné vazby, vymérite zpétnovazebni zafizeni
Nastaveni ménice
Zkontrolujte podrobnosti méni€e a nastaveni parametrl, véetné proudového omezeni
Zkontrolujte nastaveni parametru zafizeni polohové zpétné vazby
Zkontrolujte nastaveni zisku otackového regulatoru, pokud existuje nestabilita motoru
« ZvySte prahovou hodnotu maximalni chyby rychlosti H15
* Detekci chyby rychlosti Ize deaktivovat nastavenim prahové hodnoty maximalni chyby
rychlosti H15 =0
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STO Ctrl Err ‘

Chyba posloupnosti fidicich pfikazt bezpeéné vypnuti to¢ivého momentu (STO) -
odblokovani ménice

66

Posloupnost vstupnich povelll bezpeéného vypnuti to¢ivého momentu (STO) - odblokovani
ménice je nespravna, tj. na konci jizdy nebylo b&hem 4 s po aktivaci stykace motoru
odebrano bezpecné vypnuti tociveho momentu (STO) - odblokovani ménice, nebo se
neaktivovalo pfi rozjezdu do 6 s po aktivaci stykace motoru.

Doporuceny postup:

* Zkontrolujte spravnost pfipojeni fizeni bezpe€ného vypnuti to¢ivého momentu (STO) -
odblokovani ménice na svorce ménice T31

* Zkontrolujte parametr T31 indikace stavu STO na vstupu 1 F10 bezpe¢ného vypnuti
to€ivého momentu (STO) - odblokovani ménice, jestli vykazuje pfi rozjezdu a zastaveni
spravnou posloupnost fidicich pfikazl

* Zkontrolujte spravnost Cinnosti vystupniho stykace motoru a pomocné kontakty

* Zkontrolujte prodlevy rozpojeni/sepnuti vystupnich stykacl motoru

+ Zkontrolujte prodlevu styka¢e motoru v zmérené prodlevé stykace motoru B32

Temp Feedback

Chyba interni teplotni zpétné vazby ménice Elevator

218

Tato porucha indikuje zavadu vnitfniho termistoru ménice (tj. pferuseni nebo zkrat)

Zdroj XX y 7z

Ridici deska 01 00 01: Termistor 1 na Fidici desce
02: Termistor 2 na Fidici desce
03: Termistor na desce V/V

Napajeci Cislo 0 Nulova teplotni zpétna vazba pres
systém vykonového komunikace napajeciho systému
modulu 21, 22 a 23 pro pfimou teplotni zpétnou
vazbu ELV
Napajeci 01 Cislo Vzdy nula
systém usmeérniovace

Doporuceny postup:
» Hardwarova zavada - obratte se na dodavatele ménice.

Th Brake Res \

Nadmérna teplota brzdného odporu

10

Pokud existuje hardwaroveé teplotni monitorovani brzdného odporu a odpor se prehfeje,
vybavi se tato porucha. V pfipadé&, kdy neni brzdny odpor pfipojen, musi byt tato porucha
deaktivovana bitem 3 v akci pfi detekci poruchy H45.

Doporuceny postup:

* Zkontrolujte vinuti brzdného odporu

* Zkontrolujte, jestli je hodnota brzdného odporu vétsi nebo rovna minimalni hodnoté odporu
+ Zkontrolujte izolaci brzdného odporu

TH Short Circuit |

Zkrat termistoru motoru

25

Tato porucha indikuje, Ze teplotni €idlo pfipojené k analogovému vstupu 3 nebo svorce 15 na
rozhrani polohové zpétné vazby ma nizkou impedanci (tj. < 50 Q). Pfi¢inu poruchy Ize
identifikovat podle ¢&isla sub kodu.

Sub kéd | Divod

3 Odpor termistoru pfipojeného k analogovému vstupu 3 je <50 Q

4 Odpor termistoru pfipojeného k rozhrani polohové zpétné vazby je < 50 Q

Doporuceny postup:

* Zkontrolujte pfipojeni termistoru ke svorce ménice, pfipojeni enkodéru

* Zkontrolujte zapojeni termistoru, prichodnost signalu a znamky poskozeni
* Vyménte motor / termistor motoru

Rev. 1

37/60 30.11.2018




Thermistor \

Nadmérna teplota termistoru motoru

24

Tato porucha indikuje, Ze teplotni €idlo pfipojené k analogovému vstupu 3 nebo svorce 15
rozhrani polohové zpétné vazby indikuje nadmérnou teplotu. Zdroj poruchy Ize urcit podle
volby vstupu termistoru motoru F74. Pokud je volba vstupu termistoru motoru F74 = T8
Analog IP 3 (1), potom je pfi€inou této poruchy analogovy vstup na svorce T8 a pokud je
volba vstupu termistoru motoru F74 = Encoder D Type (2), potom se pfi€ina poruchy nachazi
na 15pdlovém konektoru enkodéru Canon typu D na ménici.

Jedna se o poruchu s prodlevou, kde bude dokon&ena jizda a méni¢ poté vybavi poruchu.
Pokud byla porucha s prodlevou zaregistrovana, je aktivni souhrnna vystraha L04 = On (1) a
méni¢ vybavi poruchu po ukoné&eni jizdy.

Sub kéd | Diavod
1 Porucha vybavena z termistoru pfipojeného k rozhrani polohové zpétné vazby
ménice
2 Porucha vybavena z termistoru pfipojeného k analogovému vstupu 3

Doporuceny postup:

* Zkontrolujte zapojeni vodi¢l termistoru motoru a jejich integritu
* Zkontrolujte teplotu motoru

* Zkontrolujte ventilaci motoru, vytvofte pfidavné nucené chlazeni
* Vyménte motor / termistor motoru

Undefined

Neidentifikovana porucha vyvolana vykonovou ¢asti

110

Tato porucha indikuje, Ze vykonovy systém vyvolal poruchu, pfi€inu této poruchy vdak
vykonovy systém nerozpoznal. PFi€ina poruchy je neznama.

Doporuceny postup:

« Zkontrolujte, jestli se nejedna o instala¢ni problém EMC, ktery maze pfispivat k vybaveni
faleSnych poruch

» Hardwarova zavada - obratte se na dodavatele ménice

User 24V

Neni pfitomno externi napéti 24 V na svorkach 1 (0 V) a 2 (24 V) svorkovnice fizeni

91

Porucha User 24 V se vybavi, kdyZ volba externiho zdroje O10 = On (1) pro 24 V zalohu
fidici desky a na svorkach 1 a 2 svorkovnice Fizeni ménice neni externi napéti 24 V.

Doporuceny postup:

* Zajistéte pfivedeni externiho napéti + 24 V na svorky 1 (0 V) a 2 (24 V) svorkovnice fizeni
ménice

* Dbejte, aby externi napajeni + 24 V splhovalo poZzadavky na externi napajeni ménice + 24 V

* Deaktivujte externi zaloZni napdjeni 24 V, neni-li vyZadovano

Chyba uloZeni uzZivatelskych parametr( / nedokonéeno

36

Tato porucha indikuje, Ze byla zjisténa chyba pfi ukladani uzivatelskych parametr( do trvalé
paméti. Napfiklad po pfikazu k ulozeni uzivatelskych parametrd, pokud bylo pfi ukladani
uzivatelskych parametrd odpojeno napajeni ménice.

Doporuceny postup:

* Provedte uzZivatelské uloZzeni v. mm.000, aby nedoSlo k vybaveni poruchy po pfistim
zapnuti ménice

* Zajistéte, aby mél méni¢ prfed odpojenim napajeni dostatek €asu na ulozeni

Watchdog \

Nebyl nastaven fidici bit a vyprSela prodleva hlidani ridiciho slova

30

Tato porucha indikuje, Ze je aktivovano hlidani fidiciho slova a uplynul €asovy limit. Hlidaci
bit musi byt b€hem provozu nastaven na 1 nejpozdéji kazdych 500 ms.

Béhem zapinani a aktivace funkce fidiciho slova je pouzita prodleva 10 s pfed vybavenim
poruchy Ctrl Watchdog. Pokud pfi vyskytu této zavady probiha jizda, provede méni¢ Elevator
fizené zastaveni a vybavi poruchu.

Doporuceny postup:
« Zkontrolujte nastaveni fidiciho systému vytahu, jestli je obsluhovan hlidaci bit 12
kontrolniho slova

550Hz Limit

Vystupni kmitocet ménice prekro€il maximalni povolenou pracovni hodnotu

83

Hodnoty pouzité pro konfiguraci méni¢e v menu mechanickych parametrt EO1 az EO5 a
nastaveni mapy motoru vedly k tomu, Ze je maximalni vystupni kmito€et > 550 Hz, coz neni
povoleno.

Doporuceny postup:

* Nastavte udaje mechanického systému v EO1 az EO5 na spravné hodnoty, aby se snizil
vystupni kmitocCet.

* Zajistéte spravné nastaveni mapy motoru, aby se pfedeslo nadmérnému vystupnimu
kmito&tu
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7.2 Autoreset

Funkci autoresetu Ize pouZzivat pro automatické mazani poruch ménice Elevator.

Autoreset je aktivni, jen pokud je parametr H46 pocet pokust o autoreset > None (0) a je spravné nastaven
parametr H47 interval mezi pokusy o autoreset. Jestlize je funkce autoresetu aktivni, bude po kazdém
vybaveni poruchy méni¢e Elevator u€inén pokus o reset poruchy po uplynuti prodlevy pro reset, kterou lze
nastavit od vychozi hodnoty 1,0 s az do nejvyse 600,0 s

Hodnota Text

0 None
1 1

2 2

3 3

4 4

5 5

6 Infinite

Pokud se porucha vybavuje opakovang, bude se reset opakovat az do maximalniho poctu opakovani
nastaveného v parametru H46 pocet pokust o autoreset (None (0) az Infinite (6)) s naprogramovanou
¢asovou prodlevou mezi pokusy o provedeni resetu, ulozenou v parametru H47 interval mezi pokusy
o autoreset. Jestlize H46 pocet pokusi o autoreset dosahne maxima, kde H46 =1 (1) 2 (2) 3 (3) 4 (4)
nebo 5 (5), nebude se nasledujici porucha resetovat.

Pokud se po dobu 5 minut nevybavi porucha, smaze se pocitadlo vybaveni poruchy pro H46 pocet pokust
0 autoreset; nebo se pocitadlo autoresetl také smaze, kdyz je porucha ménice Elevator resetovana ruéné.

K autoresetu nedojde u Zadné poruchy s urovni priority 1, 2 nebo 3

Priorita | Kategorie Poruchy Komentar

1 Vnitfni zavady HFxx Indikuji vnitfni problémy a nelze je resetovat. Kdyz
dojde k vybaveni téchto poruch, jsou vSechny
funkce ménice neaktivni. Pokud je instalovan
ovladaci panel, zobrazi poruchu, ale klavesnice
nebude fungovat.

1 Ulozena porucha HF {Stored HF} Tuto poruchu nelze smazat, pokud neni vlozeno
1299 do parametru (mm.000) a neni aktivovan
reset.

2 Neresetovatelné Poruchy ¢islo 218 az 247, Tyto poruchy nelze vynulovat.

poruchy {Slot1 HF}, {Slot2 HF},
{Slot3 HF} nebo {Slot4 HF}

3 Zavada docasné {EEPROM Fail} Lze resetovat, pouze pokud je parametr mm.000

paméti nastaven na 1233 nebo 1244, nebo pokud je

parametr vychozi parametry ménic¢e (H04) nastaven
na nenulovou hodnotu.

4 Poruchy pamétové Poruchy ¢gislo 174, 175 a Tyto poruchy maji pfi spousténi prioritu 5.
karty 177 az 188

4 Vnitfni napajeni 24V a {PSU 24V} a {Encoder 1} Tyto poruchy mou mit pfednost pfed poruchami
napajeni rozhrani {Encoder 2} az {Encoder 6}.

polohové zpétné vazby

5 Poruchy s {Ol ac}, {Ol Brake} a (Ol Tyto poruchy Ize resetovat az po uplynuti 10 s od
prodlouzenou dobou dc} vybaveni.
resetu

5 Ztrata napajeci faze {Phase Loss} a {Oht dc Méni€ se pfed vybavenim poruchy pokusi zastavit
a ochrana ss bus} motor, pokud se vybavi porucha {Phase Loss} 000,
meziobvodu nebude-li tato funkce deaktivovana (viz akce pfi

detekci poruchy (H46)). Méni¢ se pokusi pfed
vybavenim poruchy dokon¢it jizdu, pokud se
vyskytne {Oht dc bus}.

5 Standardni poruchy V§echny ostatni poruchy
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Konfigurace svorek fizeni

NizZe je uvedeno vychozi uspofadani svorek fizeni méniCe Elevator. VSechny svorky fizeni jsou
uzivatelsky konfigurovatelné.

Cislo svorky Funkce Vychozi misto urceni - zdroj VIV Indikace Inverze
stavu V/V VIV
05 Vstup F41 = G35 bit 3 volby rychlosti, vstup F35 F40
07 Vstup F48 = G33 bit 1 volby rychlosti, vstup F36 F47
09 Vstup F55 = A0O nepfifazeno F37 F54
24 Vstup / vystup F24 F18 = J48 prahova hodnota rychlosti 1, FO3 F12
vystup
25 Vstup / vystup F25 F19 = D03 vystup brzdy Fo4 F13
26 Vstup / vystup F26 F20 = G34 bit 2 volby rychlosti, vstup FO5 F14
27 Vstup F21 = B27 vystup rychlého blokovani FO6 F15
28 Vstup F22 = G39 vstup sméru 1 FO7 F16
29 Vstup F23 = G32 hit 0 volby rychlosti, vstup F08 F17
41, 42 Vystup relé F27 = LO5 vystup méni¢ OK FO9 F28
Rezim fizeni Popis
H11=0 Analog Run Permit Analogova zadana rychlost (TO7 analogovy vstup 1) s povolenim
jizdy, vstup sméru 1 G39 = On (1) pro spusténi jizdni kfivky
H11=1 Analog 2 Dir Analogova zadana rychlost (TO7 analogovy vstup 1) s dvojsignalovym
fizenim sméru G39 a G40
H11=2 Priority 1 Dir Prioritni volba rychlosti s jednosignalovym Fizenim sméru G39
H11 =3 Binary 1 Dir Binarni volba rychlosti s jednosignalovym fizenim sméru G39
H11=4 Priority 2 Dir Prioritni volba rychlosti s dvojsignalovym fizenim sméru G39 a G40
H11=5 Binary 2 Dir Binarni volba rychlosti s dvojsigndlovym Fizenim sméru G39 a G40
H11=6 Control Word Rizeni vestavéného portu 485 Modbus pomoci Fidiciho slova G51 a

stavového slova L74

Binarni volba Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Zadana rychlost
rychlosti G32 G33 G34 G35

VO - - - -

Vi 1 - - - Go1

V2 - 1 - - G02

V3 1 1 - - G03

V4 - - 1 - G04

V5 1 - 1 - GO05

V6 - 1 1 - G06

V7 1 1 1 - GO07

V8 - - - 1 G08

V9 1 - - 1 G09

V10 - 1 - 1 G10
Prioritni volba Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Zadana rychlost
rychlosti G32 G33 G34 G35 G36 G37 G38

VO - - - - - - - -

Vi 1 - - - - - - Go1

V2 - 1 - - - - - G02

V3 - - 1 - - - - G03

V4 - - - 1 - - - G04

V5 - - - - 1 - - GO05

V6 - - - - - 1 - G06

V7 - - - - - - 1 G07
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Ridici slovo G51 Stavové slovo L74
Bit Popis Priorita Bit Popis
0 V1 zadavaci rychlost vychozi vjezdovou 10 (nejniz8i) | O Méni¢ OK (LO5)
rychlosti (G52)
1 V2 zadavaci rychlost 9 1 Ménic¢ aktivni (LO6)
2 V3 zadavaci rychlost 8 2 PFi nulové rychlosti (L0O8)
3 V4 zadavaci rychlost 7 3 Vyhrazeno
4 V5 zadavaci rychlost 6 4 Vyhrazeno
5 V6 zadavaci rychlost 5 5 Vyhrazeno
6 V7 zadavaci rychlost 4 6 Vyhrazeno
7 V8 zadavaci rychlost 3 7 Dosazeno jmenovité zatiZeni
(L13)
8 V9 zadavaci rychlost 2 8 DosazZeno proudové omezeni
(L15)
9 V10 zadavaci rychlost 1 (nejvyssi) 9 Rekuperace (L14)
10 Vstup sméru 1 doleva 10 Brzdny tranzistor aktivni (L16)
11 Vstup sméru 2 doprava 11 Alarm brzdného odporu (L17)
12 Hlidaci bit 12 Zadan obraceny smér (L27)
Musi byt nastaven na 1 nejpozdéji kazdych 500 ms. Pfi
nedodrzeni dojde k vybaveni poruchy Ctrl Watchdog .
13 Aktivace fidiciho slova musi byt nastavena na 1, aby se 13 Jizda v obraceném sméru (L28)
povolila jizda. Pro normalni jizdu je tento bit nastaven na 1
pfi pozadavku jizdy, tj. po rychlost / smér/ aktivace a
nastaven na 0, kdyZ je jizda dokon&ena
14 Vyhrazeno 14 Vyhrazeno
15 Vyhrazeno neexistuje  neexistuje

Konfiguraéni moZnosti

Poznamky

B31  Vystup fizeni stykace motoru PFi fizeni vystupniho stykace motoru Ize vést pres digitalni
vystup do fidiciho systému vytahu

G39  Vstup sméru 1 doleva Proti sméru pohybu hodinovych ruci¢ek

G40  Vstup sméru 2 doprava Ve sméru pohybu hodinovych rudic¢ek

E1l  Vstup kompenzace snimace zatizeni Kompenzace externiho snimace zatiZzeni vyuziva snimac
zatizeni kabiny vytahu k vytvofeni reference momentu
dopfedného pohybu. Viz také parametry nastaveni E10 aktivace
E12 filtr E13 zddana hodnota E19 ofset a E20 Skalovani

H26  Aktivace rychlého zastaveni Rychlé zastaveni |ze provést pomoci fizeni rychlosti nebo Fizeni
sméru (dvojsignalové fizenim sméru), jakmile je aktivovan rezim
rychlého zastaveni. Viz také G29 zpomaleni
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11. Stavovy indikator (J0O3)

Stavovy indikator, ktery je soucasti Fidiciho softwaru ménice Elevator, zpracovava obecné sekvence méni¢e E300 Elevator
v systému vytahu tak, aby se méni€ pfi své ¢innosti nachazel ve znamém definovaném stavu. Mezi definované stavy patfi
napriklad nasledujici;

* Vnecinnosti

* Zpracovani fidicich signalt

+ Rizeni stykade

+  Rizeni motoru

+ Rizeni brzdy

+  Rizeni jizdni kfivky

* Rozjezd, jizda, vjezd, zastaveni

Stavové indikatory a pfislusné fidici stavy jsou fazeny do posloupnosti na zakladé signalt z Fidiciho systému vytahu do
ménice, pres rozhrani svorkovnice a v zavislosti na konfiguraci ménice. Pfi provozu se zobrazuji aktivni stavy, jak je uvedeno
nize v tabulce.

Tabulka 8-4 Stavové indikatory a fidici stavy

Stav Popis

V necinnosti (Cekani na povel k jizdé):

Cekani na zahajeni jizdy.
Pro zahajeni jizdy je filtr volby rozjezdové rychlosti (F68) aktivni pfed provedenim volby rychlosti a sméru. Tento filtr je aktivni,
aby se zabranilo faleSnému spousténi jizdy vlivem Sumu zplsobenému systémem a Ize jej uzivatelsky nastavit.

Za predpokladu, Ze aktivace monitorovani styka¢e motoru (B29) a volba monitorovani kontaktu brzdy (D11) > None (0),
zkontrolujte stav vstupu aktivace monitorovani stykace motoru (B30) a vstupu 1 monitorovani kontaktu brzdy (D12), vstupu 2
monitorovani kontaktu brzdy (D13), vstupu 3 monitorovani kontaktu brzdy (D30) a vstupu 4 monitorovani kontaktu brzdy
(D31). Pokud je néktery z monitorovanych vstupl v nespravném stavu, vybavi se porucha. Styka¢ motoru by mél byt
rozpojeny, pokud je vSak sepnuty, vybavi se porucha Motor Contactor jako indikace nespravného stavu. Kontakty motoru by
mély byt rozpojené, pokud jsou vSak sepnuté a volba monitorovani kontaktu brzdy (D11) > None (0), vybavi se porucha Brake
Contact jako indikace nespravného stavu.

Monitorovani kontaktu brzdy Ize aktivovat jako podporu nezamys$leného pohybu kabiny, kdyZ je kabina vytahu v zéné dvefi, a

pokud je povoleno toto monitorovani kontaktu motoru, je aktivni b&éhem tohoto stavu a dojde-li k zavadé kontaktu brzdy,

vybavi se porucha ménic¢e Brake Contact a bude zabranéno dalsi ¢innosti.

Vystupni styka¢ motoru by mél byt rozpojen ve stavu 0 (v necinnosti), pokud jsou tyto kontakty sepnuté, vybavi se porucha

Motor Contactor indikujici nespravné fizeni stykace motoru.

Vystupni styka¢ motoru a vystup fizeni brzdy jsou vypnuté (0).

Ukonéeni stavu 0 (v necinnosti):

Musi byt splnéna jedna z nasledujicich podminek:

*  Méni¢ OK (LO5) = On (1).

« Byla zvolena zadana rychlost a byl pfijat vstupni signal sméru (v pfipadé dvojsignalového fizeni sméru).

* V pfipadé jednosignalového fizeni sméru je zvolena Zadana rychlost.

» Pokud jsou pfijaty signaly bezpe¢né vypnuti toc¢ivého momentu - odblokovani ménice a rychlé blokovani (je-li pouzit) (neni
pozadavek rychlosti a sméru).

* Pokud je povoleni rychlého rozjezdu (H20) = On (1)

Pri prechodu do stavu 1 (€ekani na STO):

* Sepne se vystupni stykac€ prostfednictvim vystupu fizeni stykace motoru (B31).
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Cekani na bezpeéné vypnuti toéivého momentu (STO):

Ceka se na vstupy bezpeéné vypnuti togivého momentu - odblokovani ménie a rychlé blokovani (je-li pouzito) a az budou

aktivni oba tyto vstupy.

» Predpoklada se, Zze bezpe€né vypnuti tocivého momentu - odblokovani ménice a rychlé blokovani (je-li pouzito) jsou
vedeny budto pfes pomocné kontakty (signal 24 V) vystupniho stykace motoru nebo pres jiny odpojovaci prvek.

» V systémech bez vystupnich stykacl motoru jsou bezpecné vypnuti to¢ivého momentu - odblokovani ménice a rychlé
blokovani (je-li pouzito) odvozeny od nulového vystupu bezpeénostnich relé fidiciho obvodu styka¢e motoru.

Pokud neni béhem 6 s pfijato odblokovani, vybavi se porucha Fast Disable Err pfipadné& STO Ctrl Err. Vybavi se porucha

Fast Disable Err, jestlize nejsou v€as pfijaty signaly rychlého blokovani (B27) a bezpe€né vypnuti to¢ivého momentu -

odblokovani ménice, nebo se vybavi porucha STO Citrl Err, jestlize neni v€as pfijat signal bezpe¢ného vypnuti tocivého

momentu - odblokovani ménice.

Jestlize je aktivace monitorovani stykace motoru (B29) = On (1) a vstupu monitorovani kontaktu brzdy (B30) = Off (0) po 6 s
od aktivace monitorovani stykace motoru, vybavi se porucha Motor Contactor, ktera indikuje, Ze je rozpojeny vystupni stykac
motoru, a mél by byt sepnuty.

Prechod do stavu 2 (oSetieni zakmitti vystupniho stykace motoru):

« Kdyz jsou pfijaty signaly na vstupech bezpe¢ného vypnuti tocivého momentu - odblokovani ménice a rychlého blokovani
(je-li pouzito).

» Je aktivni doba oSetfeni zakmitt pro Fizeni vystupniho stykae motoru pfichazejici z ménice nebo Fidiciho systému vytahu.

Prechod do stavu 14 (rozpojeny vystupni styka¢ motoru):

» Jestlize je odebrana zadana rychlost

« Jestlize je odebran signal sméru (pfi dvojsignalovém fizeni sméru) a neni zvolena inspekéni rychlost (volba
inspekéni/revizni rychlosti (G53))

» Jestlize se zménil signal sméru (pfi jednosignalovém a dvojsignalovém Fizeni sméru) a neni zvolena inspekéni rychlost
(volba inspekcéni/revizni rychlosti (G53))

« Jestlize se vybavi porucha ménice

» Jestlize je aktivovano fidici slovo (rezim fizeni méni¢e (H11) >= Control Word (6)) a aktiva¢ni bit fidiciho slova 13 = Off

Uvédomte si, Ze kdyZ je zvolena inspekéni rychlost, nastavuje se pomoci volba inspekcni/revizni rychlosti (G53), mlize se

zménit smér nebo byt zrusen a muze se béhem rozjezdu zménit rychlost z Zadné zvolené na inspekéni, aby se prizplsobila

ruéni volbé inspekeni jizdy.

Osetieni zakmit vystupniho stykace motoru:

Ceka se 100 ms, aZ uplyne &as na o$etfeni zakmitt vystupniho stykage motoru, a poté se ménié vnitiné aktivuje.

» Tim se zabrani aktivaci ménice pfi spinani kontaktt vystupniho stykace, které muze zpUsobit zakmity, a které v pfipadé
aktivace ménice mize vést k vybaveni nadproudové poruchy Ol ac nebo Ol dc.

Prechod do stavu 3 (rampa to¢ivého momentu motoru az do symetrického proudového omezeni B16):
» Kdyz skon¢i prodleva pro o$etfeni zakmitd vystupniho styka¢e motoru
Pfi pfrechodu do stavu 3 (rampa to¢ivého momentu motoru az do symetrického proudového omezeni B16):

* Vzorkuje se hodnota kompenzace externiho snimace zatéze u dopfedného pohybu, ktera bude pouZzita jako rozbéhova
kompenzace pfed a béhem uvolnéni brzdy motoru, jestlize povolit kompenzaci snimace zatéze (E10) = On (1).

Prechod do stavu 14 (rozpojeny vystupni styka¢ motoru):

« Jestlize je odebrana volba rychlosti

« Jestlize je odebran signal sméru (pfi dvojsignalovém fizeni sméru) a neni zvolena inspekéni rychlost (volba
inspekéni/revizni rychlosti (G53))

» Jestlize se zménil signal sméru (pfi jednosignalovém a dvojsignalovém Fizeni sméru) a neni zvolena inspekéni rychlost
(volba inspekéni/revizni rychlosti (G53))

« Jestlize se vybavi porucha ménice

« Jestlize je méni¢ deaktivovan odebranim bezpeéného vypnuti to¢ivého momentu - odblokovani ménice nebo rychlého
blokovani (je-li pouzito).

» Jestlize je aktivovano fidici slovo (rezim fizeni méni¢e (H11) >= Control Word (6)) a aktivacni bit fidiciho slova 13 = Off

« Jestlize byl systém spustén pomoci rychlého rozjezdu a povoleni rychlého rozjezdu (H20) = Off (0)

Uvédomte si, ze kdyz je zvolena inspekéni rychlost, nastavuje se pomoci volba inspekcni/revizni rychlosti (G53), mUze se

zménit smeér nebo byt zrusen a muze se béhem rozjezdu zménit rychlost z Zadné zvolené na inspekéni, aby se prizplsobila

ruéni volbé inspekeni jizdy.
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3 ‘ Vzestupna rampa to¢ivého momentu motoru:

Zvysuje se ¢inny proud (J24) po horni omezeni definované symetrickym proudovym omezenim (B16) s vyuzitim doby rampy
toc¢ivého momentu motoru (D02) v ms.

Za predpokladu, Ze se neprovadi autotune, je po dobéhu rampy to¢ivého momentu zapojena Fidici jednotka brzdy. Kdyz je
vystup Ffizeni brzdy (D03) = On, pfechazi se do stavu 4 (uvolnéni mechanické brzdy). Tim se zkontroluje zmagnetizovani
motoru.

Jestlize povoleni pfevzeti zatéze pred odbrzdénim (122) = On (1), aktivuje se polohova smycka prevzeti zatéze pred
odbrzdénim a jestlize maximum zmény polohy zamku rozjezdu (123) > 0, zvySi se pfidrzenim nulové rychlosti toc¢ivy moment
motoru a zacatek profilovani po uvolnéni brzdy.

Jestlize je autotune motoru (B11) > None (0) na vystupu ze stavu O (v necinnosti), potom se pouzije pfikaz jizdy ve sméru
ur¢eném svorkami CW/CCW, aby se proved| autotune. V pfipadé, kdy se provadi autotune s ota€enim autotune motoru (B11)
= Rotating (2) a fizeni brzdy motoru je provadéno z ménice Elevator, vystup fizeni brzdy (D03) se nastavi na = On (1), aby se
zvedla brzda motoru a umoznila autotune s ota¢enim.

Prechod do stavu 4 (uvolnéni brzdy motoru):

*  Vystup fizeni brzdy (D03) = On (1), kdyz ¢inny proud nabéhem dosahne do uzivatelem definovaného symetrického
proudového omezeni (B16)
» Jestlize je motor plné magnetizovan - indikace magnetizace motoru (D01)

Prechod do stavu 12 (aktivace brzdy motoru):

« Jestlize se dokon¢i autotune.

« Jestlize neni vyslan signal sméru po 6 s béhem autotune.

« Jestlize trva dokonCeni operace fidici jednotce brzdy déle nez 6 s.

« Jestlize je odebrana volba rychlosti.

« Jestlize je odebran signal sméru (pfi dvojsignalovém fizeni sméru) a neni zvolena inspekéni rychlost (volba
inspekéni/revizni rychlosti (G53))

» Jestlize se zménil signal sméru (pfi jednosignalovém a dvojsignalovém Fizeni sméru) a neni zvolena inspekéni rychlost
(volba inspekéni/revizni rychlosti (G53))

» Jestlize neni motor plné magnetizovan - indikace magnetizace motoru (D01)

« Jestlize se vybavi porucha ménice.

« Jestlize je méni¢ deaktivovan odebranim bezpecného vypnuti to¢ivého momentu - odblokovani ménice a rychlého
blokovani (je-li pouzito).

» Jestlize je aktivovano fidici slovo (rezim fizeni méni¢e (H11) >= Control Word (6)) a aktivacni bit fidiciho slova 13 = Off.

» Jestlize byl systém spustén pomoci rychlého rozjezdu a povoleni rychlého rozjezdu (H20) = Off (0).

Uvédomte si, Ze kdyZ je zvolena inspekéni rychlost, nastavuje se pomoci volba inspekcni/revizni rychlosti (G53), mlize se

zménit smér nebo byt zrusen a muze se béhem rozjezdu zménit rychlost z Zadné zvolené na inspekéni, aby se prizplsobila

rucni volbé inspekeni jizdy.
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4 ‘ Uvolnéni brzdy motoru:

Kdyz je vystup fizeni brzdy (D03) = On po prodlevé na odjisténi brzdy (D04) ms, povazuje se brzda motoru za uvolnénou.
Jestlize je volba monitorovani kontaktu brzdy (D11) > 0, poté po pfijeti zpétné vazby od kontaktu brzdy se prejde do stavu 5
(méfeni zatizeni kabiny vytahu) a vynecha se prodleva na odjisténi brzdy (D04).

Jestlize je vstup aktivace uvolnéni blokovaného vytahu (H38) = On (1), provede se v tomto stavu sekvence odblokovani
vytahu, aby se uvolnilo bezpe€nostni Ustroji systému vytahu, zajisténé proti vedeni.

Jestlize je aktivovano povoleni detekce ztraty vystupni faze (HO6) = On (1), provede se v tomto stavu kontrolni test pfipojeni

vSech 3 vystupnich fazi motoru k ménici

Prechod do stavu 5 (méreni zatizeni kabiny vytahu):

» Kdyz méni¢ pracuje v rezimu uzaviené smycky A kdyz uplyne doba pro uvolnéni brzdy motoru A kdyz je povolit
kompenzaci snimace zatéze (E10) = On (1)

» Jestlize je volba monitorovani kontaktu brzdy (D11) > 0, zpétna vazba od kontaktu brzdy pfes vstup 1 monitorovani
kontaktu brzdy (D12), vstup 2 monitorovani kontaktu brzdy (D13), vstup 3 monitorovani kontaktu brzdy (D30) a vstup 4
monitorovani kontaktu brzdy (D31) musi byt = On (1) jako indikace toho, Ze je uzaviena zpétna vazba kontaktu brzdy, {j. je
uvolnéna brzda motoru.

Pri prechodu do stavu 5 (méreni zatizeni kabiny vytahu):

» Jestlize povoleni prevzeti zatéze pred odbrzdénim (122) = On (1), postupné se utlumi polohova smycka prevzeti zatéze
pred odbrzdénim kvdli plynulej§imu pfechodu do vnitfni smyc€ky regulace ota¢ek ménice

Prechod do stavu 6 (zacatek jizdni krivky):

* Kdyz uplyne doba pro uvolnéni brzdy motoru A kdyz aktivace kompenzace snimace zatéze (E10) = Off (0)

» Jestlize je volba monitorovani kontaktu brzdy (D11) > 0, zpétna vazba od kontaktu brzdy pfes vstup 1 monitorovani
kontaktu brzdy (D12), vstup 2 monitorovani kontaktu brzdy (D13), vstup 3 monitorovani kontaktu brzdy (D30) a vstup 4
monitorovani kontaktu brzdy (D31) musi byt nastaveny na On (1) jako indikace toho, Ze je uzaviena zpétna vazba
kontaktu brzdy, tj. je uvolnéna brzda motoru.

Pri prechodu do stavu 6 (zacatek jizdni krivky):

» Jestlize povoleni prevzeti zatéze pred odbrzdénim (122) = On (1), postupné se utlumi polohova smycka prevzeti zatéze
pred odbrzdénim kvdli plynulej§imu pfechodu do vnitfni smyc€ky regulace ota¢ek ménice

Prechod do stavu 8 (konstantni jizdni rychlost):

» Jestlize je zvolen rezim analogové zadané rychlosti, rezim fizeni ménice (H11) = Analog Run Prmit (0) nebo Analog 2 Dir
(1) a kdyz uplyne doba pro uvolnéni brzdy motoru.

» Jestlize je zvolen rezim analogové zadané rychlosti, rezim fizeni ménice (H11) = Analog Run Prmit (0) nebo Analog 2 Dir
(1) a jestlize je volba monitorovani kontaktu brzdy (D11) > 0, zpétna vazba od kontaktu brzdy motoru pres vstup 1
monitorovani kontaktu brzdy (D12), vstup 2 monitorovani kontaktu brzdy (D13), vstup 3 monitorovani kontaktu brzdy (D30)
a vstup 4 monitorovani kontaktu brzdy (D31) musi byt dle pozadavku = On (1), jako indikace toho, Ze jsou sepnuté
kontakty brzdy motoru, tj. je uvolnéna brzda motoru.

Prechod do stavu 12 (aktivace brzdy motoru):

« Jestlize je zvolen rezim analogové zadané rychlosti, rezim fizeni méni¢e (H11) = Analog Run Prmit (0) nebo Analog 2 Dir
(11 ) a po dobu 1 s nepfisel signal sméru

« Jestlize je zvolen rezim analogové zadané rychlosti, rezim fizeni ménice (H11) = Analog Run Prmit (0) nebo Analog 2 Dir
(5 ) a ménic¢ byl spustén rychlym rozjezdem a po dobu 5 s nepfiSel signal sméru

» Jestlize je odebrana volba rychlosti.

» Jestlize je odebran signal sméru (pfi dvojsignalovém fizeni sméru) a neni zvolena inspekéni rychlost (volba
inspekéni/revizni rychlosti (G53)).

» Jestlize se zménil signal sméru (pfi jednosignalovém a dvojsignalovém Fizeni sméru) a neni zvolena inspekéni rychlost
(volba inspekcni/revizni rychlosti (G53))

« Jestlize se vybavi porucha ménice.

« Jestlize je méni¢ deaktivovan odebranim bezpecného vypnuti to€ivého momentu - odblokovani ménice a rychlého
blokovani (je-li pouzito).

« Jestlize je aktivovano fidici slovo (rezim fizeni méni¢e (H11) >= Control Word (6)) a aktiva¢ni bit Fidiciho slova 13 = Off.

« Jestlize byl systém spustén pomoci rychlého rozjezdu a povoleni rychlého rozjezdu (H20) = Off (0).

Uvédomte si, Ze kdyZ je zvolena inspekéni rychlost, nastavuje se pomoci volba inspekcni/revizni rychlosti (G53), mlze se

zménit smér nebo byt zrusen a mize se béhem rozjezdu zménit rychlost z Zadné zvolené na inspekéni, aby se pfizplsobila

ruéni volbé inspekéni jizdy.
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‘ Méreni zatizeni kabiny vytahu:

Jestlize je doba méreni zatéze (004) > 0, zvySuje se ¢inny proud (J24) a ¢eka se na dobu méreni zatéze (0O04) v ms, poté se
aktualizuje hodnota zmérené zatéze (O03) a vystup sméru mérené zatéze(O01). Tato softwarova funkce stanovuje smér
zatéze a velikost zatéze pro evakuaci/zalozni napajeni.

Méreni zatizeni kabiny vytahu Ize provadét ve stavu 5 nebo ve stavu 8 (konstantni jizdni rychlost), toto je ur¢eno dobou
méreni zatéze (004)

Jestlize je povoleni rychlého rozjezdu (H20) = On (1), ¢eka se v tomto stavu na poskytnuti signall rychlosti a sméru, nebo
uplyne doba 5 s, po které bude jizda zruSena a provede se navrat do stavu 12 (aktivace brzdy motoru).

Pokud byl systém spustén pomoci bezpeéného vypnuti to¢ivého momentu - odblokovani ménice a rychlého blokovani (B27)
(je-li pouzito), musi prijit do 4 s signaly rychlosti a sméru. Po 4 s se vybavi porucha Spd / Dir Select

Prechod do stavu 6 (zacatek jizdni krivky):

. Kdyz uplyne doba méreni zatéze (O04).

Pri prechodu do stavu 6 (zacatek jizdni krivky):

. Vynuluje se hodnota méfeni sméru a zatéZe pro evakuaci/zalozni napajeni
Prechod do stavu 12 (aktivace mechanické brzdy):

. Jestlize je odebrana volba rychlosti.

. Jestlize je odebran signal sméru (pfi dvojsignalovém fizeni sméru).

. Jestlize se zménil signal sméru (pfi jednosignalovém a dvojsignalovém fizeni sméru).

. Jestlize se vybavi porucha ménice.

. Jestlize je méni¢ deaktivovan odebranim bezpecného vypnuti to€ivého momentu - odblokovani ménice a rychlého
blokovani (je-li pouzito)

. Jestlize je aktivovano Fidici slovo (rezim fizeni ménic¢e (H11) >= Control Word (6)) a aktivacni bit fidiciho
slova 13 = Off.

. Jestlize povoleni rychlého rozjezdu (H20) = On (1) a béhem 5 s nepfijdou signaly rychlosti a sméru.

. Jestlize byl systém spustén pomoci rychlého rozjezdu a povoleni rychlého rozjezdu (H20) = Off (0).

Uvédomte si, Ze v tomto stavu musi pfijit signaly rychlosti a sméru, aby bylo mozné pfejit do dalSiho stavu.
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6 \ Zacatek jizdni kfivky:

» Pouzije se optimalizace rychlosti rozjezdu, zaobleni a doby, kdyz povoleni optimalizace rozjezdu (G45) = On (1)

» Pouziji se hlavni zrychleni a zpomaleni jizdni kfivky.

« Jestlize je povoleni prevzeti zatéze pred odbrzdénim (122) = On (1), deaktivuje se nabéh polohové smy€ky pro vystup
polohové zpétné vazby na 0 kvuli plynulému pfevedeni zatéze na smycku regulace otacek.

» Jestlize povoleni zastaveni u kratkych rozteci stanic (H22) = On (1)

V rezimu analogové Zzadané hodnoty je pouzita analogova zadana rychlost s aktivovanym generatorem jizdni kfivky

» Jestlize je analogova zadana hodnota rozjezdu = 0, je jizdni kfivka obsahujici zaobleni jizdni kfivky a hodnoty zrychleni a
zpomaleni ur€ena fidicim systémem vytahu

» Jestlize je analogova Zzadana hodnota rozjezdu > 0, pouzije se standardni jizdni kfivka pro dosazeni analogové zadané
hodnoty zaobleni jizdni kfivky: zacatek zrychleni (G13), zrychleni (G11) zaobleni jizdni kfivky: konec zrychleni (G14)

» Kdyz je dosazeno analogové zadané rychlosti, vypne se generator jizdni kfivky a postupuje se podle analogové zadané
rychlosti, blize viz analogova zadana rychlost (G49).

Prechod do stavu 7 (zrychleni jizdni kfivky):

» Kdyz uplyne doba optimalizace rozjezdu (G48), nastavi se interni doba optimalizace rozjezdu na = 0 a tento stav se
vynecha.

Pri prechodu do stavu 7 (zrychleni jizdni kfivky):

» Pouzije se zvolena rychlost, zaobleni jizdni kfivky: zacatek zrychleni (G13), zaobleni jizdni kiivky: konec zrychleni (G14),
zaobleni jizdni kfivky: zacatek zpomaleni (G15) a zaobleni jizdni kfivky: konec zpomaleni (G16).

* Pouzije se analogova zadana hodnota pomoci jizdni kfivky definované fidicim systémem vytahu nebo pomoci ménice,
kde je analogova zadana hodnota rozjezdu > 0

* Vynuluje se korekce Cidla stanice a spusti se pfimy vjezd do stanice

Prechod do stavu 8 (konstantni jizdni rychlost):

» Jestlize je zvolen rezim analogové zadané hodnoty v rezim fizeni ménice (H11) a cilova zadana rychlost byla pfi rozjezdu
> 0 a nyni ji bylo dosazeno pomoci nastaveni generatoru jizdni kfivky ménie provedeného v zrychleni (G11), zaobleni
Jizdni kfivky: zacatek zrychleni (G13) a zaobleni jizdni kfivky: konec zrychleni (G14).

Pri pfrechodu do stavu 8 (konstantni jizdni rychlost):

» Inaktivuje se generator jizdni kfivky a pouzije se pfimo analogova zadana rychlost z Fidiciho systému vytahu v analogova
Zadana rychlost (G49).

Prechod do stavu 9 (zpomaleni jizdni kfivky):

» Jestlize je odebrana volba rychlosti.

» Jestlize je odebran signal sméru (pfi dvojsignalovém Fizeni sméru).

» Jestlize se zménil signal sméru (pfi jednosignalovém a dvojsignalovém fizeni sméru).

« Jestlize je pfijato rychlé zastaveni

« Jestlize je pfijato rychlé zpomaleni

« Jestlize povoleni zastaveni u kratkych rozteci stanic (H22) = On (1), pfejede se cilova vzdalenost definovana pomoci
vzdalenost zastaveni u kratkych rozteci stanic (G30) do vjezdové rychlosti.

» Jestlize rezim fizeni méni¢e (H11) = DCP4 (8), pfejede se vzdalenost zadana fidicim systémem vytahu prostfednictvim
DCP4 - Zadana zbyvajici vzdalenost (AC03).

Prechod do stavu 12 (aktivace mechanické brzdy):

« Jestlize se vybavi porucha ménice.

« Jestlize je méni¢ deaktivovan odebranim bezpecného vypnuti to¢ivého momentu - odblokovani ménice a rychlého
blokovani (je-li pouzito).

« Jestlize je aktivovano fidici slovo (rezim fizeni méni¢e (H11) >= Control Word (6)) a aktivacni bit fidiciho slova 13 = Off.
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Zrychleni jizdni kfivky:

V tomto stavu se zUstane az do dosazeni konstantni rychlosti nebo do pozadavku na zpomaleni/zastaveni.

Bude pfijata nova cilova rychlost, ktera se liSi od aktualni zvolené rychlosti, a stane se novou zvolenou rychlosti (zména volby
rychlosti spojena s uvedenim do provozu, kde se zkouseji rychlosti vytahu)

V zavislosti na konfiguraci rezimu proménnych zisk( (119) by rozjezdova rychlost a zisky proudové regulaéni smy¢ky mohly v
tomto stavu prejit do jizdni rychlosti a ziskd proudové smycky

Prechod do stavu 8 (konstantni jizdni rychlost):

» Kdyz je dosazeno konstantni rychlosti
Prechod do stavu 9 (zpomaleni jizdni kfivky):

» Jestlize je odebrana volba rychlosti nebo je odebran signal sméru (pfi dvojsignalovém fizeni sméru), pfejde se do stavu 9
(zpomaleni jizdni kfivky). Kdyz je odebran signal sméru pfi dvojsignalovém Fizeni sméru, dojde k zpomaleni na jizdni
kfivce az k zastaveni, kdekoli k tomu dojde, a vjezdova rychlost definovana pomoci volby vjezdové rychlosti voli¢ vjezdové
rychlosti (G52) ve vjezdu do stanice vjezdovou rychlosti se nepouzije, nebo neprobéhne fizeni vzdalenosti v pfimém
vjezdu do stanice

» Jestlize je zvolen vjezd do stanice vjezdovou rychlosti, reZzim vjezdu do stanice (H19) = Creep To Floor (0), a je zvolena
pouze vjezdova rychlost definovana pomoci volby vjezdové rychlosti, volice vjezdové rychlosti (G52).

» Jestlize je ve vjezdu do stanice vjezdovou rychlosti nebo v pfimém vjezdu do stanice aktivace zkraceného patra (G41) =
On (1) a je zvolena nulova zadana rychlost nebo je spustén vstup zastaveni s pfimym vjezdem do stanice, prejede se ve
stavu 9 (zpomaleni jizdni kfivky) vzdalenost zkraceného patra.

« Jestlize je pfijato rychlé zastaveni

« Jestlize je pfijato rychlé zpomaleni

Pri prechodu do stavu 9 (zpomaleni jizdni krivky):

* Pouzije se vjezdova rychlost definovana pomoci volby vjezdové rychlosti, voli¢e vjezdové rychlosti (G52), jestlize je zvolen
vjezd do stanice vjezdovou rychlosti, rezim vjezdu do stanice (H19) = Creep To Floor (0).

»  PrFepnuti na fizeni polohy a pfechod jizdni kfivkou na nulovou rychlost v rezimu pfimého vjezdu do stanice, rezim vjezdu
do stanice (H19) = Direct To Floor (1), NEBO kdyz rezim vjezdu do stanice (H19) = Creep To Floor (0) a aktivace
zkraceného patra (G41) = On (1), pfepne se na fizeni polohy a profilem do vjezdové rychlosti.

Prechod do stavu 12 (aktivace mechanické brzdy):

» Jestlize se vybavi porucha ménice.

* Jestlize je ménic inaktivovan odebranim bezpecného vypnuti tofivého momentu - odblokovani ménice a rychlého
blokovani (je-li pouzito).

» Jestlize je aktivovano fidici slovo (rezim fizeni ménice (H11) >= Control Word (6)) a aktivacni bit fidiciho slova 13 = Off.
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8 ‘ Konstantni jizdni rychlost:

V tomto stavu se zUstane az do zmény volby rychlosti nebo do poZadavku na zpomaleni/zastaveni.

Pouzije se analogova zadana rychlost prostfednictvim analogové Zadané rychlosti (G49) pokud je zvolena analogova zadana
rychlost, (rezim fizeni ménice (H11) <= Analog 2 Dir

Jestlize je povolena zména fizeni sméru pomoci fizeni zmény sméru (E32), v tomto stavu se bude dekrementovat pocitadlo
zmén sméru (E30) z maxima povolenych zmén sméru, pokud bude smér této jizdy opacny k pfedchozi jizdé.

Jestlize doba méreni zatéze (O04) < 0, potom se pfi konstantni rychlosti provede méfeni zatéze kabiny vytahu
Prechod do stavu 7 (zrychleni jizdni kfivky):

» Pokud je zvolena nova cilova rychlost a je odlisna od volby vjezdové rychlosti, volice vjezdové rychlosti (G52) (kdyz rezim
vjezdu do stanice (H19) = Creep To Floor (0)) nebo nulové rychlosti.

Prechod do stavu 9 (zpomaleni jizdni kfivky):

» Jestlize je zvolen vjezd do stanice vjezdovou rychlosti, reZzim vjezdu do stanice (H19) = Creep To Floor (0), a je zvolena
pouze vjezdova rychlost definovana pomoci volby vjezdové rychlosti, volice vjezdové rychlosti (G52).

» Jestlize je odebrana volba rychlosti nebo je odebran signal sméru (pfi dvojsignalovém fizeni sméru), pfejde se do stavu 9
(zpomaleni jizdni kfivky). Kdyz je odebran signal sméru pfi dvojsignalovém fizeni sméru, dojde k zpomaleni na jizdni
kfivce az k zastaveni, kdekoli k tomu dojde, napf. vjezdova rychlost definovana pomoci volby vjezdové rychlosti, volice
vjezdoveé rychlosti (G52) ve vjezdu do stanice vjezdovou rychlosti se nepouzije, nebo neprobéhne Fizeni vzdalenosti v
pfimém vjezdu do stanice.

» Jestlize je ve vjezdu do stanice vjezdovou rychlosti nebo v pfimém vjezdu do stanice aktivace zkraceného patra (G41) =
On (1) a je zvolena nulova zadana rychlost nebo je spustén vstup zastaveni s pfimym vjezdem do stanice, dojde ve stavu
9 (zpomaleni jizdni kFivky) k prejeti vzdalenosti kratkého patra.

« Jestlize je pfijato rychlé zastaveni

Pri prechodu do stavu 9 (zpomaleni jizdni krivky):

» Jestlize je zvolen vjezd do stanice vjezdovou rychlosti, reZzim vjezdu do stanice (H19) = Creep To Floor (0), a je zvolena
vjezdova rychlost definovana pomoci volby vjezdové rychlosti, volice vjezdové rychlosti (G52).

» Jestlize je zvolen vjezd do stanice vjezdovou rychlosti, rezim vjezdu do stanice (H19) = Creep To Floor (0), a analogova
zadana hodnota definovana pomoci analogové zadané rychlosti (G49) je nastavena na redukovanou zadanou hodnotu
nebo 0 mm/s, stane se novou Zadanou hodnotou

» Kdyz je rezim vjezdu do stanice (H19)= Direct To Floor (1), pfepne se na polohové fizeni a profilovani do nulové rychlosti
v rezimu pfimého vjezdu do stanice.

* Pouzije se zadana rychlost 0 mm/s pro rychlé zastaveni

Prechod do stavu 12 (aktivace brzdy motoru):

» Je zvolena analogova zadana rychlost, (rezim fizeni ménice (H11) <= Analog 2 Dir), a je odebran vstup sméru v rezimu
dvojsignalového Fizeni sméru, nebo je odebrano povoleni jizdy v reZimu jednosignalového fizeni sméru jizdy.

» Jestlize se vybavi porucha ménice.

» Jestlize je méni¢ deaktivovan odebranim bezpeéného vypnuti to¢ivého momentu - odblokovani ménice a rychlého
blokovani (je-li pouzito).

» Jestlize je aktivovano fidici slovo (rezim fizeni ménice (H11) >= Control Word (6)) a aktivacni bit fidiciho slova 13 = Off.

PFi prechodu do stavu 12 (aktivace brzdy motoru):

» Jestlize je zvolena analogova zadana rychlost, (rezim fizeni ménié¢e (H11) <= Analog 2 Dir), je interni Zzadana rychlost
okamzité omezena na 0, aby se pfedeslo pohybu proti brzdé motoru.
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Zpomaleni jizdni krivky:

V tomto stavu se provadéji nasledujici ¢innosti:

» Jestlize dojde k zastaveni na zakladé rychlosti, kde jsou odebrany signaly rychlosti a sméru.

» Jestlize dojde k rychlému zastaveni, pokud aktivace rychlého zastaveni (H26) = On (1) a jsou odebrany signaly rychlosti a
smeéru.

» Jestlize dojde k rychlému zpomaleni, pokud povoleni rychlého zpomaleni (H27) = On (1) kdyz rezim vjezdu do stanice
(H19) = Creep To Floor (0) a jsou odebrany signaly rychlosti a sméru béhem stavu 7 (zrychleni jizdni kfivky)

» Jestlize je povolena korekce cidla stanice (H23) = On (1) a je spusténa.

Prechod do stavu 7 (zrychleni jizdni kfivky):

» Pokud je zvolena nova cilova rychlost a je odlisna od volby vjezdové rychlosti, volice vjezdové rychlosti (G52) (kdyz rezim
vjezdu do stanice (H19) = Creep To Floor (0)) nebo nulové rychlosti.

Prechod do stavu 10 (vjezd do stanice vjezdovou rychlosti):

» Jestlize je zvolen vjezd do stanice vjezdovou rychlosti, reZzim vjezdu do stanice (H19) = Creep To Floor (0) ,a je odebrana
volba rychlosti pfi ponechani zvolené vjezdové rychlosti, kdyz je dosazeno vjezdové rychlosti definované pomoci volby
vjezdoveé rychlosti, volice vjezdové rychlosti (G52).

Pri prechodu do stavu 10 (vjezd do stanice vjezdovou rychlosti):
» Pouzije se zpomaleni do zastaveni z vjezdové rychlosti (G17) a zaobleni jizdni kfivky: zacatek i konec zastaveni (G18).
Prechod do stavu 12 (aktivace brzdy motoru):

« Jestlize je zvolen pfimy vjezd do stanice, (reZzim vjezdu do stanice (H19) = Direct To Floor (1) a je dokonéena polohovaci
jizdni kfivka, tj. je dosazeno nulové rychlosti.

« Jestlize se vybavi porucha ménice.

» Jestlize je méni¢ deaktivovan odebranim bezpeéného vypnuti to¢ivého momentu - odblokovani ménice a rychlého
blokovani (je-li pouzito).

» Jestlize je aktivovano fidici slovo (rezim fizeni méni¢e (H11) >= Control Word (6)) a aktivacni bit fidiciho slova 13 = Off.

« Jestlize je povoleni korekce cidla stanice (H23) = On (1) a je spusténa korekce ¢idla stanice a je dokonéena polohovaci
jizdni kfivka, tj. je dosazeno nulové rychlosti.

» Jestlize je z néjakého jiného divodu dosazeno nulové rychlosti.

10 ‘ Vjezd do stanice vjezdovou rychlosti:

V tomto stavu bude jizdni kfivka dana vjezdovou rychlosti definovanou volbou vjezdové rychlosti, voli¢e vjezdové rychlosti
(G52), kdyz rezim vjezdu do stanice (H19) = Creep To Floor (0), dokud nebude pfijat signal k zastaveni nebo nebude
provedena nova volba rychlosti.

Tento stav se nepouziva, jestlize rezim vjezdu do stanice (H19) = Direct To Floor (1)
Prechod do stavu 7 (zrychleni jizdni kfivky):

» Jestlize je zvolena nova cilova rychlost a liSi se od vjezdové rychlosti definované pomoci volby vjezdové rychlosti, volice
vjezdoveé rychlosti (G52) nebo nulové rychlosti.

Prechod do stavu 11 (zpomaleni do zastaveni z vjezdové rychlosti):

* Kdyz je odebrana vjezdova rychlost definovana pomoci volby vjezdové rychlosti, volice vjezdové rychlosti (G52), aby doslo
k zastaveni pomoci zpomaleni do zastaveni z vjezdové rychlosti (G17) a zaobleni jizdni kfivky: zaatek i konec zastaveni
(G18)

* A pokud neni zvolena Zadna jina Zadana rychlost

« Jestlize povoleni korekce cidla stanice (H23) = On (1) a je spusténa korekce &idla stanice NEBO volba zdroje korekce
Gidla stanice (H24) = Creep Spd IP (1)

Prechod do stavu 12 (aktivace brzdy motoru):

« Jestlize se vybavi porucha ménice.

« Jestlize je méni¢ deaktivovan odebranim bezpecného vypnuti to¢ivého momentu - odblokovani ménice a rychlého
blokovani

» Jestlize je aktivovano fidici slovo (rezim fizeni ménice (H11) >= Control Word (6)) a aktivacni bit fidiciho slova 13 = Off.

Zpomaleni do zastaveni z vjezdové rychlosti:

Ceka se na nulovou rychlost, jestlize je pouzivano normalni zpomaleni do zastaveni z vjezdové rychlosti bez pokrogilych
funkci, jako je korekce ¢idla stanice.

Jestlize je pouzivana korekce ¢idla stanice, pouZije se pro spravné polohovani zastaveni vzdalenost z jizdni kfivky zastaveni z
vjezdové rychlosti jako vzdalenost do stanice.

Prechod do stavu 12 (aktivace brzdy motoru):

» Jestlize se vybavi porucha ménice.

« Jestlize je méni¢ deaktivovan odebranim bezpecného vypnuti to€ivého momentu - odblokovani ménice a rychlého
blokovani (je-li pouzito).

» Jestlize je aktivovano fidici slovo (rezim fizeni méni¢e (H11) >= Control Word (6)) a aktiva¢ni bit Fidiciho slova 13 = Off.

« Jestlize je povoleni korekce cidla stanice (H23) = On (1) a je spusténa korekce ¢idla stanice a je dokonéena polohovaci
jizdni kfivka, tj. je dosazeno nulové rychlosti.

« Jestlize je z néjakého jiného davodu dosazeno nulové rychlosti
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12 ‘ Aktivace brzdy motoru:

Nastaveni vystup fizeni brzdy (D03) = Off (0) aktivuje brzdu motoru a ¢eka se na prodlevu na zajisténi brzdy (D05), aby se
brzda motoru pIné aktivovala.

U vytahovych systému, kde se Fizeni brzdy motoru provadi na vystupu fizeni brzdy fidiciho systému vytahu (D03), Ize pouzit
jako pfidavnou indikaci dokoné&eni jizdni kfivky, dosazeni nulové rychlosti a kdy aktivovat brzdu motoru

Prechod do stavu 13 (sestupna rampa to¢ivého momentu):

» Jestlize volba monitorovani kontaktu brzdy (D11) > 0 zpétna vazba trva déle nez doba pro monitorovani kontaktu
brzdy(D14) v sekundéach, vybavi se porucha Brake Contact.

» Jestlize je odebrano bezpecné vypnuti to¢ivého momentu - odblokovani ménice a rychlé blokovani (je-li pouzito).

* Nebo jestlize se vybavi porucha ménice.

13 ‘ Sestupna rampa to¢ivého momentu motoru:

Vzorkuje se poloha enkodéru motoru pouzivana funkci prevzeti zatéze pfed odbrzdénim povoleni prevzeti zatéze pred
odbrzdénim (122)

» Poloha enkodéru se nevzorkuje, jestlize byl pfedchozi stav < stav 6 (zacatek jizdni kfivky)
Snizuje se ¢inny proud (324) na 0 % po dobu stanovenou pomoci doby rampy tocivého momentu motoru (D02) v ms

Prechod do stavu 14 (rozpojeny vystupni styka¢ motoru):

* Kdyz je €inny proud rampou snizen na 0 % s pouzitim doby rampy to¢ivého momentu motoru (D02).
» Jestlize je odebrano bezpecné vypnuti toivého momentu - odblokovani ménice a rychlé blokovani (je-li pouzito).
* Nebo jestlize se vybavi porucha ménice.

Pri prechodu do stavu 14 (rozpojeny vystupni stykaé¢ motoru):
« Ménic se vnitiné deaktivuje.

14 ‘ Rozpojeny vystupni stykaé motoru:
PFfechod do stavu 0 (v necinnosti):
+  Rychlé blokovani (B27) = Off (0) A ZAROVEN
«  Celkovy vystupni proud (322) <= 25 % jmenovitého A ZAROVEN
« T3 indikace stavu na STO vstupu 02 (F11) = Off (0) A ZAROVEN
+  Neni zadny signal rychlosti AZAROVEN
+  Neni signal sméru (pfi dvojsignalovém fizeni sméru) A ZAROVEN
*«  NEBO se vybavi porucha ménice
Jestlize je k ménici pfipojen termistor motoru a je povolen pomoci volby vstupu termistoru motoru (F74), kde je teplota motoru
zjiStovana béhem jizdy ze zpétné vazby od termistoru motoru a poruchy Thermistor nebo poruchy Th Short Circuit vybavené v
tomto stavu pouze jako ochrana pasazérd uvéznénych béhem jizdy.

Nasledujici detekce chyb se provadi v tomto stavu po 4 s. Seznam je uveden v poradi priorit:

1. Jestlize aktivace monitorovani stykace motoru (B29) = On (1) a nastaveni vstupu monitorovani kontaktu brzdy (B30) na O
trva déle nez 4 s, vybavi se porucha Motor Contactor.
Jestlize je svorka rychlého blokovani = On (1), vybavi se porucha Fast Disable Err.
Jestlize je vstup bezpeéného vypnuti to¢ivého momentu - odblokovani méni¢e = On (1), vybavi se porucha STO Ctrl Err.
Jestlize je celkovy proud > 25 % jmenovitého, vybavi se porucha Current On Stop.

Jestlize je povoleni rychlého rozjezdu = On (1), vybavi se porucha Fast Start En.
Jestlize jsou zvoleny rychlost a smér, vybavi se porucha Spd / Dir Select.

S

Rev. 1 53/60 30.11.2018



12.  Odstranovani potizi a identifikace zavad®

Zavada

Pri¢ina

Doporuceny postup

Nelze provést
autotune, motor se
netoCi

Vystupni stykace motoru se
nesepnou pfi autotune bez
otaceni nebo s otacenim.

Ovéfte, kde se provadi fizeni vystupniho stykace motoru, jestli na
pohonu nebo na fidici jednotce vytahu. Zvolte pozadovany
autotune a zajistéte, aby se stykac sepnul.

+ Rizeni stykade motoru a volba autotune viz Menu B Motor

Pfi autotune s otacenim se
neuvolni brzda motoru

Ovéfte, kde se provadi fizeni brzdy, jestli na pohonu nebo na Fidici
jednotce vytahu. Zvolte pozadovany autotune, sepnéte vystupni
styka¢ motoru a poté uvolnéte brzdu motoru.

+ Rizeni brzdy viz Menu D Brake a volba autotune viz Menu B
Motor .

Nespravné udaje motoru

Zkontrolujte udaje na vyrobnim Stitku motoru a nastaveni v
parametrech BO1 az B10. Pfesvédcte se také, jestli je zvolen
spravny provozni rezim pro typ motoru, asynchronni motor nebo
motor s PM

* Parametry motoru viz Menu B Motor

Nespravné udaje enkodéru

Oveérte udaje enkodéru a nastaveni v parametrech C01 az C08 pro
¢innost v uzaviené smy¢ce. Uvédomte si, Ze pro enkodéry s
pfidavnym komunikaénim rozhranim, napf. SC.EnDat, je v
parametru C02 k dispozici volba automatické konfigurace.

» Parametry enkodéru viz Menu C Encoder

U motort s PM a pouziti v RFC-S se pred pouzitim musi provést
test fazového uhlu enkodéru.

*  Viz autotune motoru (B11)

Neni aktivni bezpecné vypnuti
to€ivého momentu (STO),
odblokovani ménice

Zkontrolujte, jestli je vodi¢ s aktivacnim signalem pfipojen na fidici
svorku 31 ménice. Tento signal je normalné pfiveden pres
pomocné kontakty vystupniho stykace motoru, proto musi byt
funkéni, aby se mohl ménic¢ aktivovat.

»  Zkontrolujte fizeni stykace motoru v Menu F Hardware 10 a
pfipojeni na fidici svorku 31 ménice.

Autotune s ota¢enim nelze
provést

Autotune s otacenim nelze provést tam, kde budto neni ve
vytahové Sachté dostatek mista pro pohyb kabiny vytahu, nebo je
systém zatizen a neni vyvazen.

+ V takovém pfipadé by se mél provést autotune bez otaceni, viz
autotune motoru (B11).

* Tato Cdst je spolecnd pro reZimy oteviené smycky, RFC-A a RFC-S
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Zavada

Hlu€énost motoru pfi
aktivaci ménice, za
chodu motoru

Pricina

Nespravné zvoleny spinaci
kmitoCet ménice

Doporuceny postup

Uvédomte si, Ze méni¢ bude provadét modulaci spinacim
kmito€tem od minimalniho (B14) do maximalniho (B13). ZvySeni
maximalniho spinaciho kmito¢tu mize zpUsobit zhorSeni
parametr(i ménice.

» Nastavte spinaci kmitocet méni€e v parametru B13 a B14.

Proudova regulaéni smycka

Zisky proudové regulaéni smycky vypoctené z autotune mohou byt

pro dany motor vysoké a Ize je proto ru¢né upravit nebo zaradit filtr

proudové regulaéni smycky. Uvédomte si, Ze jako vychozi se

pouziva samostatné nastaveni proudové regulace pro (1) rozjezd a

(2) jizdu-zastaveni.

* Nastaveni proudové regulaéni smycky v podminkach plné
zatéze a bez zatéze viz Menu | Tuning.

Otackova regulacni smycka

Pro dany systém muze byt zapotfebi doladit zisky otackové

regulacni smy¢ky. Pokud se objevi hluk v klidu, upravte integraéni

zisk otackové smycky, pokud se hluk objevi za chodu, snizte

proporcionalni zisk otackové smycky. Uvédomte si, Ze jako

vychozi se pouziva samostatné nastaveni zisku rychlostni

regulacni smy€ky pro (1) rozjezd a (2) jizdu a zastaveni.

* Nastaveni otaCkove regulacéni smy¢ky v podminkach plné
zatéze a bez zatéze viz Menu | Tuning.

« Dbejte na dodrzeni zasad EMC pro polohovou zpétnou vazbu,
indukovany Sum muze omezit dosazitelny zisk regulaéni
smycky

Problém s kabelazi,
indukovany Sum v polohové
zpétné vazbé

V pfipadé indukovaného Sumu do polohové zpétné vazby motoru
zpusobeného usporadanim kabelaze, stinénim a impedanénim
pfizplisobenim dojde k nestabilité ¢innosti a hlu¢nosti motoru.

» Dbejte na dodrzeni zasad EMC, pokud problém pretrva, Ize

zavést filtr polohové zpétné vazby zpétnovazebni filtr enkodéru
(C09)

Mechanicka zavada systému
vytahu

Za chodu zkontrolujte, jestli neuslysite hluk vznikajici v dusledku
nechanické zavady systému vytahu nebo zavady spojené s
motorem, pfevodovkou & mechanickymi spoji.
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Zavada

Nespravna provozni
rychlost nebo smér
vytahu

Pricina

Nebyly spravné zadany
mechanické udaje vytahu

Doporuceny postup
Aby se mohla upravit ¢innost pfi jmenovité rychlosti systému, musi
byt spravné zadany mechanické udaje systému vytahu, véetné
jmenovité rychlosti (m/s), priméru trakéniho kola, lanovani,
prevodového poméru a maximalni rychlosti.

*  Zadavani mechanickych udaju viz Menu E Mechanical

Nejsou nastaveny pracovni
rychlosti vytahu

Méni¢ Elevator E300 mé ve vychozim nastaveni moznost volby 4
rychlosti V1 az V4, které Ize upravovat v parametrech GO1 az G04.
Presvédcte se také, jestli jsou spravné provedena fidici propojeni
pro volbu pozadované rychlosti na Fidici svorky ménice.

» Nastaveni pracovni rychlosti viz Menu G Profile a usporadani
fidicich vstupd a monitorovani viz Menu F Hardware 10.

Nespravna konfigurace nebo
volba fidiciho vstupu

Tam, kde je zjiSténa €innost v nespravném sméru, zkontrolujte
spravnost nastaveni a volby vstupl pro jednosignalové nebo
dvojsignalové Fizeni sméru rezim fizeni méni¢e (H11). Zkontrolujte
také, jestli vykonové pfipojeni a pfipojeni enkodéru odpovida
spravnému sméru otaceni

*  Vstupni fizeni sméru viz Menu F Hardware 10

V systému vytahu bez
pfevodovky s motorem s PM
nebyl dokon&en autotune pro
rezim RFC-S

U motorl s PM a pouziti v RFC-S se pred pouzitim musi provést
test fazového Uhlu enkodéru.Pokud tak neucinite, bude vysledkem
autotune ztrata fizeni a motor se po uvolnéni brzdy muaze
pohybovat v libovolném sméru v zavislosti na sméru plsobeni
z4téze.

* Viz autotune motoru (B11)

Vykonové pfipojeni motoru a
pfipojeni enkodéru

Zkontrolujte spravnost vykonového pfipojeni motoru a fidici

pfipojeni enkodéru, které maji vliv na smér otaceni.

* Viz reverzace sledu fazi motoru (B26), pokud jde o motor,
nebo reverzace sledu signalt z enkodéru (C12).

Vytah nedosahne
deklarované rychlosti

Méni¢ pracuje na proudovém
omezeni

Pokud neni motor schopen dosahnout pozadované rychlosti,

zkontrolujte v dosazeno proudové omezeni (L15), jestli nepracuje

meénic¢ na proudovém omezeni.

*  Zkontrolujte spravnost nastaveni parametr motoru a
symetrického proudového omezeni v Menu B Motor

»  Zkontrolujte zatizeni motoru celkovy vystupni proud (322)

»  Zkontrolujte, jestli se nejedna o mechanicky problém systému,
brzdy, bezpecnostniho Ustroji, nespravného vyvazeni

*  ZKkontrolujte spravnost dimenzovani ménice

« Pokud se tento problém vyskytuje pfi zrychlovani nebo
zpomalovani, snizte zrychleni a zpomaleni v Menu G Profile

Nespravny “skluzovy
kmitocet”, jmenovité otacky
motoru ve vektorovém rezimu
bez zpétné vazby, RFC-A

Motor nemuze dosahnout pozadovanych otacek kvuli omezeni

vystupniho to¢ivého momentu v disledku nespravného

jmenovitého “skluzu”

« Upravte ru¢né jmenovité otacky, abyste dosahli maximalniho
to¢ivého momentu v ¢inny proud (J24) (oteviena smycka)

* Upravte jmenovité otacky na dosazeni maximalniho to€ivého
momentu pomoci adaptivni regulace parametrt motoru (B25)
(RFC-A)

Omezené vystupni napéti
motoru

Jestlize motor nemize dosahnout deklarovanych otacek kvdli

nedostate€nému napéti ze stfidavého napajeciho zdroje, zvazte

pokles napéti zpGsobeny vstupni tlumivkou stfidavého napajeci

nebo vystupni tlumivkou z méni¢e do motoru.

*  Viz vystupni napéti a maximalni vystupni napéti posledni jizdy
(J63)

Motor s PM dosahuje v RFC-S
oblasti odbuzovani

Motor maze pracovat na své maximalni rychlosti / dostava se do

oblasti odbuzovani.

* Viz volba rezimu vysokych otacek(B28) a zajistéte nastaveni
Jjmenovitého napéti motoru (BO3) na maximalni jmenovité
napéti pro motor
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Zavada Pricina Doporuceny postup

K pfekmitu mize dojit béhem &innosti, pfi které dojde ke zméné
rychlosti v dusledku pfili§ nizkého proporcionalniho zisku otackové
regulac¢ni smycky. Proporcionalni zisk otackové regulaéni smycky
by se mél zvysit pro dany Usek, rozjezd, jizdu a zastaveni, aby se

Prekmit béhem zmény minimalizoval pfekmit jak pfi plném zatiZeni, tak i bez zatizeni.
. Otackova regulaéni smycka o . . . L. .
rychlosti » Sefizeni P zisku otackové zpétné vazby pfi rozjezdu, jizdé a

zastaveni viz Menu | Tuning.

* Dbejte na dodrzeni zasad EMC pro polohovou zpétnou vazbu,
indukovany Sum muze omezit dosazitelny zisk regulaéni
smycky.

Béhem zastavovani a nasledného pokynu k aktivaci brzdy snizte
rampou proudové omezeni ménice, aby se pred deaktivaci ménice

EI};IK z motoru/brzdy Doba rampy proudového pomalu uvolnila zatéZ na mechanické brzdé. Pokud neni zadna
ehem ) omezeni rampa, nebo neni spravna doba rampy, mohou nékteré motory a
rozjezdu/zastaveni mechanické brzdy vydavat slysitelny hluk.

* Viz doba rampy to¢ivého momentu motoru (D02)

Jestlize je pFili§ vysoky integracni zisk otackové smycky, mohou pfi
rozjezdu a aktivaci brzdy vznikat vibrace, snizte integracni zisk
rychlostni smycky pfi rozjezdu. Lze snizit i proporcionalni zisk, aby
se zvysSila stabilita, nizké hodnoty v§ak mohou pfi uvolnéni brzdy

zpusobovat propad.
Otackova regulacni smycka , o o
» Uprava ziski rychlostni smy¢ky pfi rozjezdu za podminek plné

zatéze i bez zatéze viz Menu | Tuning.

« Dbejte na dodrzeni zasad EMC pro polohovou zpétnou vazbu,
indukovany Sum muze omezit dosazitelny zisk regulaéni
smycky

Proporcionalni zisk pfi rozjezdovém odbrzdéni je pfilis vysoky pfed

a béhem uvolnéni brzdy, coz zpusobuje vznik vibraci pfi rozjezdu;

chcete-li vibrace odstranit, snizte P zisk, bude-li to mit jen maly

pfinos, Ize rovnéz sniZit integracni zisk otaCkové zpétné vazby.

Odbrzdéni pfed rozjezdem +  Uprava ziskd rychlostni smyg&ky pfi rozjezdovém odbrzdéni za
podminek pIné zatéze i bez zatéze viz Menu | Tuning.

» Dbejte na dodrzeni zasad EMC pro polohovou zpétnou vazbu,
indukovany Sum muze omezit dosazitelny zisk regulaéni
smycky

Vibrace pfi uvolfovani
brzdy

Zkontrolujte polohovou zpétnou vazbu pfi provozu v uzaviené
smyc¢ce.Tam, kde je do kabelaze polohové zpétné vazby
Polohova zpétna vazba (v indukovano ruseni, mlze dojit k nestabilité fizeni.

uzaviené smycce) » Dbejte na dodrzeni zasad EMC s ohledem na vedeni kabel(,
stinéni a impedancni pfizpusobeni. Viz zpétnovazebni filtr
enkodéru (C09), kterym Ize rovnéz omezit indukovany Sum.
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Zavada

Vibrace za chodu

Pricina

Otackova regulaéni smycka

Doporuceny postup

Pokud jsou nespravné nastaveny | a P zisky otackové zpétné
vazby, mohou v kterékoli €asti jizdy vzniknout vibrace. Zisky
rychlostni smycky jsou rozdéleny do 2 sekci s vychozim
nastavenim (1) ziskl rychlostni smycky pfi rozjezdu a (2) ziskd pfi
jizdé a pfi zastaveni.

«  Uprava ziskd rychlostni smyéky pfi rozjezdu, za jizdy a pfi
zastaveni za podminek pIné zatéze i bez zatéze viz Menu |
Tuning.

* Dbejte na dodrzeni zasad EMC pro polohovou zpétnou vazbu,
indukovany Sum muze omezit dosazitelny zisk regulaéni
smycky

Polohova zpétna vazba (v
uzaviené smycce)

Zkontrolujte polohovou zpétnou vazbu pfi provozu v uzaviené

smycce.Tam, kde je do kabelaze polohové zpétné vazby

indukovano ruseni, mGze dojit k nestabilité fizeni.

* Dbejte na dodrzeni zasad EMC s ohledem na vedeni kabel(,
stinéni a impedancni pfizplUsobeni. Viz zpétnovazebni filtr
enkodéru (C09), kterym Ize rovnéz omezit indukovany Sum.

Proudova regulaéni smyc¢ka

Zisky proudové regulacni smy¢€ky vypoctené z autotune mohou byt

pro dany motor vysoké a Ize je ruéné upravit nebo zaradit filtr

proudové regulaéni smy¢€ky tam, kde vznikaji vibrace. Uvédomte

si, ze jako vychozi se pouziva samostatné nastaveni proudové

regulace pro (1) rozjezd a (2) jizdu-zastaveni.

* Nastaveni proudové regulaéni smyCcky v podminkach piné
zatéze a bez zatéze viz Menu | Tuning.

Propad pfi rozjezdu

Otackova regulaéni smycka

Jestlize béhem uvolnéni brzdy pfi rozjezdu dojde k propadu, Ize

zvysit integracni zisk rychlostni smycky. Pfilis vysoké hodnoty

mohou vést k hluénosti motoru a miize to vyzadovat aktivaci

odbrzdéni pfi startu. Jestlize je pouZit enkodér s nizkym

rozliSenim, nebo pokud je do polohové zpétné vazby indukovano

ruseni, Ize timto omezit maximalni zisk rychlostni smy¢ky z ddvodu

hlu€nosti a nestability.

+  Uprava integragniho zisku rychlostni smyé&ky pfi rozjezdu za
podminek plné zatéze i bez zatéze viz Menu | Tuning.

» Dbejte na dodrzeni zasad EMC pro polohovou zpétnou vazbu,
indukovany Sum muZze omezit dosazitelny zisk regulacni
smycky

Odbrzdéni pred rozjezdem

Béhem rozjezdu s uvolnénim brzdy, jestlize je zisk integraéni
rychlostni smycky omezen z divodu nizkého rozliSeni enkodéru,
nebo je do polohové zpétné vazby indukovano ruseni, Ize aktivovat
odbrzdéni pred rozjezdem.

» Viz prevzeti zatéze pred odbrzdénim - Kp zisk polohového
regulatoru (120). Mdze byt zapotfebi snizit rozjezdové | a P
zisky rychlostni smycky, aby se pro prevzeti zatéze pred
odbrzdénim dosahlo nastaveni vysokého P zisku. Pfevzeti
z4téze pred odbrzdénim by se mélo nastavit pro plnou zatéz i
stav bez zatizeni.

Kompenzace snimace zatéze

Pokud systém vytahu obsahuje snimac zatéze, Ize jej pfipojit k
ménici pomoci analogového vstupu 2 a vytvofit béhem rozjezdu
dopfedny to€ivy moment k pfekonani propadu.
Parametry kompenzace snimace zatéze pfi nastavovani
kompenzace viz Menu E Mechanical. Tam, kde je
kompenzaéni signal snimace zatéze nestabilni/zaruseny, Ize
pouzit filtr s casovou konstantou filtru kompenzace snimace
zatéze (E12)
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Zavada

Po aktivaci ménice se
motor dostane do
proudového omezeni

Pricina

Data motoru, symetrické
proudové omezeni

Doporuceny postup

Dbejte na spravné zadani tdaji motoru do ménice a rovnéz
nastaveni symetrického proudového omezeni pro systém.
* Viz Menu B Motor a symetrické proudové omezeni (B16)

Autotune

Jestlize se motor s PM pfi pouziti v RFC-S pfi aktivaci dostavéa do
proudového omezeni, zajistéte provedeni autotune kvdli
spravnému odvozeni fazového uhlu enkodéru, nebo zadani téchto
hodnot, jsou li znamy.

* Viz autotune motoru (B11)

Polohova zpétna vazba

Zkontrolujte polohovou zpétnou vazbu, pokud je na ni zavada

nebo neni nespravné pfipojena, meni¢ nebude v rezimu RFC-A

nebo RFC-S spravné fungovat.

» Viz poloha enkodéru (353) a zkontrolujte pfipojeni k
enkodérovému portu ménice.

* Zmeéna otaceni zpétnovazebniho enkodéru pfi nespravném
nastaveni viz reverzace sledu signélti z enkodéru (C12).

Nespravny “skluzovy
kmitocet”, jmenovité otacky
motoru (ve vektorovém rezimu
bez zpétné vazby, RFC-A(

Motor nemuze dosahnout pozadovanych otacek kvili omezeni
vystupniho to€ivého momentu, €innosti pfi proudovém omezeni v
dasledku nespravného jmenovitého “skluzu”

* Upravte ruéné jmenovité otacky, abyste dosahli maximalniho
toCivého momentu v &inny proud (J24) (oteviena smycka)
Upravte jmenovité otacky na dosazeni maximalniho to€ivého
momentu pomoci adaptivni regulace parametrt motoru (B25)
(RFC-A)

Motor, chyba pfipojeni motoru

Zkontrolujte pfipojeni motoru k vystupu ménice v€etné vystupniho
stykac¢e motoru a pripadné pouzitého zkratovaciho stykace.
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