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Zakladni informace

Vyrobce odmita odpovédnost za nasledky vzniklé nevhodnou, nedbalou nebo nespravnou instalaci ¢i nastavenim
volitelnych provoznich parametrd zafizeni nebo nespravnym pfipojenim ménice k motoru.

Obsah této pfiruc¢ky v dobé jejiho tisku odpovida skute¢nosti. Vzhledem k potfebé soustavného vyvoje a zdokonalovani
vyrobku si vyrobce vyhrazuje pravo zménit technické podminky vyrobku nebo jeho vlastnosti eventualné obsah uzivatelské
pfiruc¢ky bez pisemného upozornéni.

VSechna prava jsou vyhrazena. Zadnou &ast této publikace nelze reprodukovat nebo pienéset jakymkoliv zpisobem nebo
prostfedky bez pisemného svoleni vydavatele.

Verze programového vybaveni (SW verze)

Ménic je dodavan s nejnovéjsi verzi SW vybaveni. Rozdily v SW verzich mohou zpUsobit rozdilné chovani ménicu. Proto
v pfipadé, kdy je zamySleno ménic instalovat do jiz stavajiho systému nebo stroje, je potfeba pro zajiSténi spravného
fungovani oveéfit SW verze oveéit.

PFi pfipadné opraveé je méni¢ vybaven nejnovéjSi SW verzi. V pfipadé, Ze toto neni Zadouci, uvedte tuto skute¢nost do
objednavky opravy.

Méni¢ je vybaven dvéma typy SW a to uZivatelskou a vykonovou. UZivatelska SW verze méni¢e muZe byt zjiSténa pomoci
Pr 11.29 (di14/0.49) a Pr 11.34, vykonova pomoci Pr 11.56 (ma tvar xx.yy).

Oznaceni uzivatelské SW verze ma tvar xx.yy.zz, kde Pr 11.29 (di14/0.49) zobrazuje xx,yy a Pr 11.34 zobrazuje zz. Napf.
pro SW verzi 01.06.00 potom Pr 11.29 (di14/0.49) zobrazuje 1.06 a Pr 11.34 zobrazuje 0, coz je kompatibilni s vykonovou
SW verzi 01.09 (PR 11.56 = 1.09).

Ekologické aspekty

Control Technigues se snazi minimalizovat dopad svych vyrobnich €innosti a vyrobenych produktd na zivotni prostfedi.
Proto byl zaveden Systém fizeni s ohledem na Zivotni prostfedi (Environmental Management System - EMS), ktery je

Techniques lze najit v angli¢tiné na internetovych strankach www.greendrives.com.

Elektrické regulované pohony Control Techniques se vyznacuji dlouhou Zivotnosti, b&éhem které Setfi energii (zvySenim
ucinnosti vyrobniho procesu), snizuji spotfebu surovin a odpadového materialu. V typickych aplikacich tyto pozitivni G€inky
z hlediska ekologického zdaleka prevysSuji negativni dopady vlastni vyroby téchto produktd a jejich Srotaci na konci
Zivotnosti.

PFi likvidaci na konci své zivotnosti mohou byt méni¢e kmito¢tu snadno demontovany na soucasti, které jsou vhodné k
recyklovani. Mnoho soucasti je pospojovany tak, Ze je Ize rozlozit bez pouziti nastroju, ostatni jsou pfiSroubovany béznymi
Srouby. Prakticky vSechny ¢asti téchto produktl jsou vhodné pro recyklaci.

Obaly produkta Control Techniques jsou kvalitni a Ize je pouzit vicekrat. Velké ménice jsou ulozeny v dfevénych bednéach,
malé jsou transportovany v papirovych krabicich, jejichz podstatnou ¢ast tvofi jiz recyklované suroviny. Vyplfiovy material
v krabicich je polyetylén stejné jako félie, kterou jsou krabice zabaleny. Oboji je snadno recyklovatelny material. Pfi baleni
produktd dava Control Techniques pfednost snadno recyklovatelnym materialim s minimalnim negativnim vlivem na
Zivotni prostfedi a stale hleda moZznosti dalSiho vylepSeni tohoto systému.

PFi pfipravé recyklace nebo Srotace jakéhokoliv produktu nebo obalu je tfeba dodrZzovat mistni legislativu a dobré mravy.

Legislativa REACH

Nafizeni EC 1907/2006 tykajici se registrace, hodnoceni, autorizace a omezeni chemikalii vyZafuje, aby dodavatel zbozi
informoval pfijemce o tom, zda toto zbozi obsahuje vice nez specifikované mnozstvi jakékoliv substance, ktera je
Evropskou chemickou agenturou (European Chemicals Agency - ECHA) povaZzovana za substanci potencialné velmi
nebezpecnou a je proto touto agenturou uvedena jako kandidat pro povinnou autorizaci.

Pro aktudlni informace o tom, jak jsou tyto poZadavky aplikovany ve spojeni s produkty Control Techniques se prosim v
prvni fadé obratte na vas obvykly kontakt. ProhlaSeni Control Techniques Ize nalézt na:

http://www.controltechniques.com/REACH
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SMARTCARD | ce méni¢e menu Diagnostika

1  Bezpecénost p Fi praci
1.

1  Varovani, Upozorn éni, Poznamka

Varovani podava informaci, ktera je nezbytna k zajisténi
bezpec&nosti.

VAROVANI

Upozorn éni podava informaci, ktera je nezbytna k zamezeni
rizika poskozeni vyrobku nebo jiného zafizeni.

UPOZORNENI

POZNAMKA

Poznamka podava informaci, ktera pomaha porozumét zafizeni a jeho
provozu.

1.2  Nebezpedéi Urazu elektrickym

proudem - obecné informace

Napéti vyskytujici se v ménici a pfidruzenych volitelnych jednotkach
muZe zpusobit Uraz elektrickym proudem a to i se smrtelnymi nasledky.
Proto je nutno pfi praci na zafizeni udrzovat velkou pozornost.

Na pfislusnych mistech této pfiruc¢ky jsou uvedena patfi¢na upozornéni.
Instalace ménice a zplsob jakym je provozovan a udrzovan, musi
odpovidat pfislusnym bezpecénostnim predpisim a normam.

1.3  Projektovani pohonu a bezpe €nost osob

Méni€e jsou navrzeny jako soucasti elektrickych instalaci nebo praco-
vnich stroji. Nejsou-li ménice instalovany spravné, mohou zpusobit
nebezpecné situace z hlediska bezpecnosti.

V ménici se vyskytuji vysoka napéti, velké proudy a vysoké arovné
zbytkového elektrického naboje, coz mize zpusobit zranéni.

VesSkeré prace na zafizeni s méni¢em a pfidruzenych volitelnych jednot-
kach, obzvlasté jejich instalace a uvedeni do provozu, mize provadét
pouze osoba s potfebnou kvalifikaci, a to az po bedlivém prostudovani
téchto bezpecnostnich informaci a této pfiruc¢ky a pfi dodrzovani
bezpecnostnich predpisu.

Funkce Stop a Start nebo elektronické vstupy m  éniée nesmi byt
pouzity k zajiSt éni bezpe €nosti osob, tzn. Ze nesmi byt pouZita pro
funkce souvisejicis bezpe €nosti, protoZe neodstrani nebezpe ¢&né
napéti z vystupu m énice nebo externich volitelnych jednotek.  Pred
zapo €etim jakékoliv servisni prace musi byt od m  éniée odpojeno
napajeci nap éti.

Méni¢ neni navrzen pro funkce souvisejici s bezpeénosti.

Zvlastni pozornost musi byt vénovana tém funkcim ménice, které
mohou mit vliv na vznik neo¢ekavanych situaci, a to jak u chténych
funkci (napf. Autostart) tak pfi nespravné ¢innosti béhem poruchy (napf.
Start/Stop, reverzace, maximalni otacky).

V aplikacich, kde selhani méni¢e miZze zpusobit Skodu nebo zranéni je
nutno provést analyzu rizika. Jestlize by zatéZ motoru mohla zpUsobit
zvySovani otaek motoru (napf. zdvih u jefabu nebo vytahy), musi byt
pouzito oddélené zafizeni k zabezpedeni brzdéni a zastaveni motoru
(napf. mechanicka brzda).

1.4  Pracovni podminky

Pokyny uvedené v dodané dokumentaci a informace v této pfiru¢ce
tykajici se transportu, skladovani, instalace a pouziti ménic¢e musi byt
dodrzeny, a to véetné dodrzeni uvedenych pracovnich podminek.
Méni¢e nesmi byt vystaveny nadmérnému mechanickému namahani.

1.5 Pristup k m éniéi
PFistup k ménici miZe byt umoznén pouze osobam s potfebnou

kvalifikaci. Pfitom musi byt dodrZzovany bezpecnostni predpisy platné
v misté instalace.

1.6  Ochrana proti ohni

Skfifi ménice neni klasifikovana jako protipozarni. Je-li toto vyzadovano,
je nutno pouzit samostatny protipozarni rozvadéc.
Blize viz kap. 3.2.5 Elektromagneticka kompatibilita (EMC) na str. 13.

1.7  Shoda s p redpisy

Instalator je odpovédny za to, Ze instalace splfiuje pFislusné smérnice a
normy, jako jsou napf. normy pro kabelaz, bezpeénostni pfedpisy a
normy pro elektromagnetickou kompatibilitu (EMC). ZvlaStni pozornost
je nutno vénovat kfizeni sekci vodi¢d, jiSténi a zemnéni.
Tato pFiruc¢ka obsahuje instrukce pro splnéni pozadavavk( zvlastnich
EMC norem.
V zemich Evropské unie musi vSechny pracovni stroje, ve kterych jsou
tyto produkty pouzity, splfiovat tyto normy:
2006/42/EC: Safety of Machinery (Bezpecnost strojd)
2004/108/EC: Electromagnetic Compatibility (Elektromagneticka
kompatibilita)

1.8 Motor

Zkontrolujte, zda je motor nainstalovan v souladu s doporu¢enimi
vyrobce. Zkontrolujte, zda je hfidel motoru chranéna.

Nizké otacky mohou vést k prehréati motoru, protoze Gcinek vnitfniho
ventilatoru motoru klesa se ¢tvercem snizovani otacek. Motor by mél byt
vybaven ochrannym termistorem, pfip. jinou tepelnou ochranou.

V pfipadé nutnosti je také mozno pouZzit u motoru cizi ventilaci.
Spravné nastaveni parametrtl motoru v ménici ovliviiuje ochranu
motoru. Jejich nastaveni z vyroby (tovarniho nastaveni) nemusi byt pro
dany motor spravné.

Je nezbytné, aby hodnota parametru Pr 5.07 (SE07,0.28) (jmen. proud
motoru) byla nastavena spravné. Toto nastaveni ovliviiuje spravnou
funkci tepelné ochrany motoru.

1.9 Rizeni externi mechanické brzdy

Funkce Fizeni externi mechanické brzdy umozruje dobfe koordinovat
praci externi mechanické brzdy s méniéem. Ackoli hardware i software
jsou navrzeny pro vysokou Uroven kvality a odolnosti, nejsou uréeny pro
funkce souvisejici s bezpecnosti, tj. tam, kde by zavada nebo selhani
méni¢e mohlo zpusobit riziko Grazu. Proto v kazdé aplikaci, kde by
nespravna funkce uvolnéni brzdy mohla zpusobit Uraz, musi byt pouzito
patficné dodate¢né nezavislé ochranné zafizeni nebo opatfeni.

1.10  Nastavovani parametr U

Nékteré parametry maji zasadni vliv na provoz ménice. Jejich nastaveni

proto nesmi byt ménéno bez peclivého uvazeni moznych dusledkd na

cely systém.

Musi byt u€inéna preventivni opatfeni k zabranéni nechténych zmén v

dobé poruchy nebo proti neodbornému zasahu nekompetentni osoby.
Elektricka instalace

1.11
1.11.1  Nebezpeéi trazu elektrickym proudem

Napéti v nize uvedenych mistech mohou byt pfi¢inou vazného Grazu
elektrickym proudem a mohou byt smrtelna:

« Stfidavé napdjeci napéti a pfipojovaci svorky

* Vystupni kabely a pfipojovaci svorky

e Urcité interni ¢asti ménice a externi volitelné pfisluSenstvi
Pokud neni uvedeno jinak, maji svorky Fidici svorkovnice pouze
zéakladni (jednoduchou) izolaci a nesmi se jich dotykat.

1.11.2  Zbytkovy naboj

Soucasti ménice jsou kondenzatory, které zlstavaji i po odpojeni
stfidavého napajeni nabité na napéti, které mize byt smrtelné. Po
odpojeni napajeni je nutno vyckat minimalné 10 minut, nez je mozno
pokrac¢ovat v praci.
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2 Véeobecn é Tab. 2-3 Typova fada pro napéajeci nap éti 575V
stvstupni ss vystupni proud ickV v
Tab. 2-1 Prehled m énié&a podle typové velikosti proud vystupntp Typu:k); vykon
motoru
Typ vp max. trvaly  |max. trvaly prleEt)loz;nl (pfi 630Vss)
480V 575V 690 V Typ. °
EN/IEC EN/IEC ENJIEC vel. A A A kw hp
cULus cULus do 600 V MP25A5(R) 22 25 375 14 18
MP25A4(R) MP25A5(R) MP45A5(R) 40 45 67.5 25 33
MP45A4(R) MP45A5(R) 1A MP75A5(R) 67 75 1125 42 56
MP75A4(R) MP75A5(R) MP105A5(R) 94 105 157.5 58 78
MP105A4(R) MP105A5(R) MP155A5(R) 139 155 232.5 88 115
MP155A4(R) MP155A5(R) 1B MP210A5(R) 188 210 315 120 160
MP210A4(R) MP210A5(R) MP350A5(R) 295 350 525 195 260
W MP350A5(R) WGAG(R) MP470A5(R) 395 470* 705 265 355
MP420A4(R) A MP700A5(R) 585 700 1050 395 530
MP470A5(R) MP470A6(R) MP825A5(R) 665 825 1237.5 465 620
I e iasoRS R | 1570 | s | 277 | Toks | 1w
MP700A4(R) MP700A5(R) MP700A6(R) ®
MP825A4(R) MP825A5(R) MP825A6(R) 2B * Pro tuto fadu je pfi 575V pretizitelnost 150% po dobu 20s pfi 40T a
MP900A4(R) 30s pri 35T
MP1200A4 MP1200A5 MP1200A6 2c Tab. 2-4 Typova fada pro napéajeci nap éti 690V
MP1850A4 MP1850A5 MP1850A6 st vstupni s vystupni proud Typicky Wk
MP1200A4R MP1200A5R MP1200A6R . proud yp';;g% on
MP1850A4R MP1850A5R MP1850A6R Typ max.trvaly | max. trvaly P"le;g;n' (pFi 760Vss)
2.1  Typova Fada A A A KW_| e
. o _ MP350A6(R) 295 350 525 240 | 320
Typova fada pro napéti 480V, 575V a 690V je uvedena v tab. 2-2, MP470A6(R) 395 770 705 320 725
tab. 2-3 a tab.2-4.
) ; ; o MP700A6(R) 585 700 1050 480 640
Max. trval}{ pr?‘ff’ plati prq teplotl{ (3|’<0|I do 4'0‘C’a ’nvadnjorskve vysk’y MP825A6(R) 665 825" 12375 650 850
1000m. PFi vysSich teplotach a vétSi nadmorské vySce je vyZzadovana P I200AG(R 1050 1500 1800 350 150
redukce vykonu. (R)
. L . MP1850A6(R) 1570 1850 2775 1300 1750
BliZe viz kap. 12 Technickéa specifikace na str. 148.

Tab. 2-2 Typova fada pro napéjeci nap éti 480V

* Pro tuto fadu je pfi 690V pretizitelnost 150% po dobu 20s pfi 40C a
30s pfi 35T.

Maximalni trvaly vstupni proud

Hodnota maximalniho vstupniho proudu je uvadéna jako pomucka pro
vybér kabeld a pojistek. Uvedené hodnoty plati pro pfipad nejhorSich

st ’\)/rs;l:znl ss vystupni proud Typ';'g;ikon
e max.trvaly - max. trvaly pTStI()Z‘?Anm 405\755 508355

A A A kw hp

MP25A4(R) 22 25 37.5 9 15

MP45A4(R) 40 45 67.5 15 27

MP75A4(R) 67 75 112.5 27 45

MP105A4(R) 94 105 157.5 375 60

MP155A4(R) 139 155 232.5 56 90
MP210A4(R) 188 210 315 75 125
MP350A4(R) 295 350 525 125 200
MP420A4(R) 350 420 630 150 250
MP550A4(R) 450 550 825 200 300
MP700A4(R) 585 700 1050 250 400
MP825A4(R) 665 825 1237.5 300 500
MP900A4(R) 725 900 1350 340 550
MP1200A4(R) 1050 1200 1800 450 750
MP1850A4(R) 1570 1850 2775 700 1150

podminek.

POZNAMKA

Pro proudy nad 1850A je nutné paralelnispojeni ménica.
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2.1.1  Typickeé limity kratkodobého p Fetizen

s

Max. hodnota proudové pretizitelnosti (v %) zavisi na pouzitém motoru.

Zména hodnoty jmenovitého proudu motoru zpusobi zménu max. mozného pretizeni, coz je detailné popsano v pfiruéce Mentor MP Advanced User

Guide.

Graf na obr. 2-1 muZze byt pouzit k uréeni max. doby pretizeni pro velikost pretizeni v rozsahu 100% az 150%. Napf. max. pretizeni pro dobu 60s je

124%.
Obr. 2-1 Max. doba p Fetizeni
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POZNAMKA

Pretizeni 150% po dobu 30s je mozno opakovat max. 10 krat za hodinu.

2.2  Typové ozna €eni

Obr. 2-2 Priklad typového ozna ¢&eni

MP

1200A

Typové ozna ¢éeni:
MP : Oznaceni typu

Trvaly jmenovity proud kotvy (A)

Rozsah napéjecich nap éti
4 = 480V 24V a7 480V -20% +10%

A

5 =575V 500V az 575V -10% +10%
6 =690V 500V az 690V -10% +10%

R - Reverzaéni - ¢tyrkvadrantovy rezim

prazdné - dvoukvadrantovy rezim

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP
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2.3 Vhodné enkodéry
Tab. 2-5 Enkodéry kompatibilni s Mentorem MP
Nastaveni
Typ enkodéru Pr 3.38
(Fb07, 0.77)
Kvadraturni enkodér s nulovym pulzem nebo bez Ab (0)
néj
Enkodér s frekvenénimi pulzy a uréenim sméru, Fd (1)
s nulovym pulzem nebo bez néj
Enkodér s frekvenénimi pulzy sméru vpied a sméru Fr ()
vzad, s nulovym pulzem nebo bez néj

2.4 Popis vyrobniho Stitku
Obr. 2-3 Typicky vyrobni Stitek

Typ

Vstupni fidici napéti/

Jmenovity vykon

/N

Kod odbératele
a data vyroby

16kW

4
27HP STDN39

Field O/P 0-444V ---

& Line I/P 24-480V __

Vstupni sitové napéti/
kmitoc¢et/proud

kmitocet/proud. ( X ¥ N
Vystup pro buzeni | MP45A4R
napéti/proud Aux I/P 208-480V__ 50-60Hz 1ph
50-60Hz 32ph 38A H——'
—--45A

150% for 30s

Napéti kotvy/proud/
pretizeni

O Miny Arm O/P 0- 550V
%OV 3000005001
AN III

\ i

NT. LISI'EII 801 4

Made in The UK
c€ Cnmpne§<J_ Certflkaty

B@Uﬁ

N1652

Vyrobni &islo

Stupen kryti
Znaky certifikat G
,:us UL certifikat celosvétovy
C€ CE certifikat Evropa
C Tick certifikat Austrélie
ROHS) | RoHS vyhovujici Evropa
Compliant

2.4.1  Vystupni proud

Max. trvaly vystupni proud uvedeny na vyrobnim §titku plati pro teplotu okoli do 40C a nadmo Fské vySky 1000m. Pfi vySSich teplotach a vétsi
nadmorské vysce je vyzadovana redukce vykonu. Blize viz kap. 12.1.12 Nadmorska vySka na str. 153.

2.4.2  Vstupni proud

Vstupni proud je ovlivilovan napajecim napétim, kmitoctem a indukénosti zatéze. Vstupni proud uvedeny na vyrobnim Stitku je typicky vstupni proud.
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2.5 Popis m énice a volitelné p FisluSenstvi

Identifikaéni

Svorky st. napajeni lista

Obr. 2-4 Popis m éniée a volitelné p FisluSenstvi pro typ. vel. 1
Ovladaci panel
SM-Keypad / MP-Keypad

Pripojeni
ovladaciho panelu

§ Karta SMARTCARD*
> i SM slot 1

¥ e

Svs)rky Volitelné moduly
zpétné
vazby (I . I ,(l
— — —
Yo v v
A\ \\, s~
Svorky Zpétné vazba Automatizace Pramyslova
SS vystupu shérnice

Konektor sériového portu — Q Fieldbus

Ridici svorkovnice CT komuni-

Pripojeni FXMP25 kacni kabel

N\

A\ 5E i
N4 ' 7 5

\/,,,/ Pomocné svorky

a buzeni

Pojistky buzeni

i
Externi regulator buzeni FXMP25

Obr. 2-5 Popis m énice a volitelné p FisluSenstvi pro typ. vel. 2

Identifikaéni
lista

Ovladaci panel
SM-Keypad / MP-Keypad

Svorky st. napajeni PHipojent
ovladaciho panelu

arta SMARTCARD*

Volitelné moduly

£ = 4 -
(R P
\ Q
Automatizace Pr&myslové
shérnice
Konektor sériového portu — Fieldbus
Paralelni porty
Ridici svorkovnice CT komuni-
kaéni kabel
Pripojeni FXMP25 \

Pojistky buzeni

Pomocné svorky
a buzeni

Vnitfni vazby
ventilatory

Externi regulator buzeni FXMP25
Svorky
SS vystupu

* Karta SMARTCARD je standardné dodavana s méni¢em. Blize viz kap. 9 Karta SMARTCARD na str. 85.
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2.5.1 Volitelné p FisluSenstvi pro Mentor MP
Pro snadnou identifikaci jsou volitelné SM moduly odliSeny barevné.
Tab. 2-6 Ptehled volitelnych SM modul G
Pouziti Barva Nazev DalSi informace
Univerzalni rozhrani pro zp étnou vazbu
Rozhrani pro tato zafizeni:
. .| SM-Universal Vstupy . Vystupy .
svétle zelena Encoder Pl e enkodér *  kvadraturni
ncoder Flus ¢ SinCos enkodér » frekvence a smér
¢SSl enkodér e SSI simulované vystupy
« EnDat enkodér
Rozhrani pro enkodér
hnéda SM-Encoder Plus Rozhrani pro enkodér bez komutacnich signald.
Simulovany enkodérovy vystup neni k dispozici.
Zpétna vazba Rozhrani pro enkodér
.. ... | SM-Encoder Output | Rozhrani pro enkodér bez komutac¢nich signalu.
tmavé hnéda . , . L . L
Plus Simulovany enkodérovy vystup pro kvadraturni enkodér,
frekvenci a smér.
Redukce na 15-ti Pfevodnik pro enkodérovy vstup
N/A kolikovy konektor Pfevodnik ze Sroubové svorkovnice na 15-ti kolikovy konektor
typu D typu D.
Rozhrani pro enko- | Rozhrani pro enkodér s jednopolaritnim zakon ~ éenim
dér s jednopolarit- Poskytuje rozhrani pro jednopolaritni zakonéeni signald ABZ
N/A . e P M . P L
nim zakonéenim enkodéru, jako napf. enkodéru s Hallovym cidlem. K dipozici je
(15V nebo 24V) verze 15V nebo 24V.
Rozsifeni po étu vstup d/vystup G
RozSifuje pocet vstupl/vystupd ménice o:
Zluta SM-I/O Plus « Digitalni vstup x 3 *  Analog. vystup (napétovy) x 1
« Digitalni vstup/vystupx3 ¢ Reléx?2
*  Analog. vstup (napétovy) x 2
RozSifeni po étu vstup d/vystup G
S RozSifuje pocet vstupl/vystupl ménice o:
Zluta SM-I/O 32 »  Vysokorychlostni digitalni vstup/vystup x 32
e Vystup +24V
RozSifeni po étu vstup d/vystup G
tmavé Zlutd | SM-I/O Lite 1x Analogovy v§tup (x 10V bipolarni nebo Qrouvd_ove rezimy)
1 x Analogovy vystup (0-10V nebo proudové rezimy)
3 x Digitalni vstup a 1 x Relé
Automatizace e o - 5 L
(Rozsitent RozSifeni po €tu vstup G/vystup G + redlny cas
vstupd a tmavé éervena | SM-1/O Timer Jako SM-I/O Lite ale navic s hodinami realného ¢asu pro
vystupa) planovani provozu ménice
Izolované vstupy/vystupy dle NE37
Pro aplikace v chemickém pramyslu
tyrkysova SM-I/O PELV 1 x Analogovy vstup (proudové rezimy)
2 x Analogovy vystup (proudové rezimy)
4 x Digitalni vstup / vystup, 1 x Digitalni vstup, 2 x Relé
- RozSifeni po €tu vstup G/vystup G dle IEC 1131-2 120Vst
olivova SM-I/O 120V 6 digitalnich vstupl a 2 relé pro 120Vst provoz
Rozsifeni po étu vstup G/vystup G s pfepétovou ochranou
kobaltové SM-I/O 24V do 48V
modra Protected 2 x Analogovy vystup (proudové rezimy)
4 x Digitalni vstup / vystup, 3 x Digitalni vstup, 2 x Relé

10
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Tab. 2-6 Prehled volitelnych SM modul G
Pouziti Barva Nazev Dalsi informace
L Aplika éni procesor (se CTNet)
mechové zelena EII\SSApphcatlons Druhy procesor pro aplikaéni SW v prostfedi CTNet. ZvétSeny
vykon proti SM-Applications.
Automatizace SM-Applications Lite Aplika Eni procesor
(Aplikace) bila V2 P Druhy procesor pro aplikaéni SW. ZvétSeny vykon proti
P SM-Applications Lite.
Aplika €éni procesor
zeleno hnéda | SM-Register Druhy procesor s usnadnénim polohovéani dle snimacu a
podporou CTNet.
purpurova \S/;/I-PROFIBUS DP- | Rozhrant pro Profibus DP
stfedné Seda | SM-DeviceNet Rozhrani pro DeviceNet
tmavé Seda | SM-INTERBUS Rozhrani pro Interbus
Fieldbus
svétle Sedd | SM-CANopen Rozhrani pro CANopen
Rozhrani pro Ethernet
s £ 10 base-T / 100 base-T; podpora webovych stranek, SMTP
bézova SM-Ethernet mail a multiple protokoly: DHCP IP adresovani; standardni
konektor RJ45
hnédo ¢ervena | SM-EtherCAT Rozhrani pro EtherCAT

Tab. 2-7 Typy ovladacich panel t

Ovladaci panel Nazev Dalsi informace
LED ovladaci panel
SM-Keypad Ovladaci panel s LED displejem
MP-Keypad LCD ovladaci panel

Ovladaci panel s alfanumerickym LCD displejem a funkci Help

Tab. 2-8 Komunika éni kabel pro sériovou linku

Komunika éni kabel

Nazev

DalSi informace

= o =gl

CT komunikaéni kabel

CT EIA (RS) -232 (4500-0087)
CT USB (4500-0096)

Tab. 2-9 Externi regulator buzeni

Externi regulator buzeni

Nazev

Dalsi informace

FXMP25

Pro externi regulaci buzeni ss motort az do 25A, s moznosti reverzace budiciho proudu.

Vice informaci je uvedeno v Uzivatelské prirucce FXMP25.

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP
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2.6 PrisluSenstvi dodavané s m éniéem

Méni¢ je dodavan s vytisténym struénym navodem, kartou SMARTCARD, broZurou o bezpec¢nosti, certifikatem kvality a papirovou krabi¢kou
obsahujici dily uvedené v tab.2-10. PfiloZen je také anglicky CD-ROM obsahujici vSechnu souvisejici dokumentaci a softwarové prostredky.

Tab. 2-10 PfisluSenstvi dodavané s m éniéem
E’opis Typ. vel. 1 | Typ. vel. 2A / 2B

Konektory rIdICI (elelalalalaletelelole) (elelelelelelalelalate) (elelele) (elelele)
svorkovnice TILSEIESNE ) AABREETBERS REkew T

Konektor tacha

Typ. vel. 2C / 2D

Konektor relé

. L CAUTION

Stitek varovani UL Risk of Electric Shock

Power down unit 10minutes
before removing cover

Stitek varovani UL na
teplotu chladice

Zemnici prichytka Fidici
kabelaze

Prichodky krytu
svorkovnice
Krytky vykonovych svorek @ @ @ @ @ @E

Zakladny krytek
vykonovych svorek

Srouby M4

Montazni pfichytky {

12 Uzivatelska pfirugka Mentor MP
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3 Mechanicka instalace 3.2  Planovani instalace
¢ kaiici b . . Pfi planovani instalace se musi vzit do Gvahy nasleduijici:
3.1 Informace tykajici se bezpe cnosti 321 PFistup
Dodrzujte pokyny PFl’s’tuE) musvi _n’u’t pouze osobX opravnéné. Bezpecnostni predpisy platné
Pokyny tykajici se mechanické a elektrické instalace musi v misté pouZiti musi byt dodrzeny.
byt dodrzeny. Jakékoliv dotazy nebo nejasnosti je tfeba 3.2.2 Prost redi
== konzultovat s dodavatelem zafizeni. Vlastnik nebo uzivatel Mé&ni¢ musi byt chranén pred:
je odpovédny za to, Ze instalace ménice a volitelnych
J_ p P K y 3 b" K i . p Y 3 « vlhkosti, véetné kapajici nebo sttikajici vodou a kondenzaci.
Jed ”Ot,ed,’ afplu§o ) Jabym Jsou proyozov\/adny audrzovany, Protikondenzaéni téleso maze byt pouzito, musi viak byt vypnuto po
oéspl\cl)w & prislusnym ezpec’:noztnlm predpisim a normam dobu provozu ménice.
+ esp. pri vyvozu normam dovozce. « kontaminaci elektricky vodivym materialem
PoZadavky na instalujiciho (kompletatora) ‘ konta?mam J.?!(ymkollvbprazhevnj (rr]atr:ar:jllerzr)a!(ti:y Zp(;’sor?'
Méni¢ musi byt instalovan profesionalnimi pracovniky, ktefi p?rEc }Jv?ml atOI‘lIJ, n,e 02z ors:| prllj(lc 3 ¢ 'a ICII 0 vzduchu
jsou obeznameni s bezpeénostnimi pozadavky a pozadavky prekrocenim povolene provozni a skladovaci teploty
« plyndm zpudsobujicich korozi
e
ALY Kompletator je odpovédny za to, ze koneény produkt nebo 3.2.3 Chlazeni
systém odpovida pfisluSnym bezpeénostnim predpisim a Teplo produkovanéméni¢em musi byt odvedeno, aby nebyla prekroc¢ena
normam CSN, resp. pfi vyvozu normam dovozce. dovolena pracovni teplota. VSimnéte si, Ze utésnéné rozvadéce odvadeji
mnohem méné tepla nez rozvadéce s ventilaci, a musi byt tedy vétsi
L ) L. . a/nebo pouZit ventilator pro interni cirkulaci.
Jestlize ménic pracuje s velkou zatéZi po delSi dobu, teplota Dal&i inf iz kap. 3.6.2 Velik <dée 27
chladi¢e mGze dosahnout vice nez 70C. Musi byt alSt informace viz kap. 3.6.2 Velikost rozvadece na str. 27.
=d zabranéno lidskému dotyku na chladic. 3.2.4 Bezpecénost z hlediska elektrického
Instalace musi byt bezpeéna jak za normalnich podminek tak i v pfipadé
Rozvades jakékoliv poruchy. Pokyny pro elektrickou inatalaci viz kap. 4 Elektricka
ozvadec instalace na str. 33.
Méni¢ je konstruovan k instalaci do rozvadéce, coz < LA S
umoZzriuje pfistup pouze osobam s potfebnou kvalifikaci a 3'2.'5 Elt'ektr_orrlagnevtlcka_kqmpat|b|l|ta (EM,C) . -
. L PR N . . Je-li nezbytné striktné dodrzet emisni limity nebo se v blizkosti nachazi
vrRyT@ 0sobam opravnénym, a ktery zajistuje potfebneé kryti. e T AR P
< e e o P zafizeni citlivé na elektromagnetické ruseni, potom musi byt vSechna
Je navrZen pro pouZziti v prostfedi klasifikovaném jako - N R . S . < .
L L e . PR opatfeni splnéna. MUGzZe byt poZzadovano pouZziti externiho odruSovaciho
stupen znecisténi 2 v souladu s IEC 60664-1. Tim je minéno . b P o . .
. . o A filtru, ktery musi byt umistén co nejblize ménici.
pouze prostfedi suché neobsahujici vodivé nedistoty. e . . . P s
Musi byt vytvofen dostaecny prostor pro umisténi filtru a pro kabelaz,
SKFif ménic  Klasifikovana iak 034 Jei kterd musi byt peclivé rozvrzena a vedena.
fin menice neni xlasiiikovana jako prcI)tlpoz'arnvl.’ e-l toto Obé Urovné opatfeni jsou popséna v tab. 12-44 Odolnost na str. 177.
vyZadovano, je nutno pouzit samostatny protipozarni L. L
rozvadéé. Blize viz kap. 3.2.5 Elektromagnetické 3.2.6  Nebezpecna prost fedi ’ )
o kompatibilita (EMC) na str. 13. Ménice nejsou uréeny K instalaci do nebezpeénych prostfedi, pokud
nejsou zabudovany do vhodné skfiné s patficnym krytim a nejsou pro
toto certifikovéany.
tl—!m}?ttnosf m“nOE)[;Cht ment|v(_351 Qrehszhwe %5kgt. l?rszed?nl ) 327 Ochrana proti ohni
\‘;'.C ko mgr:c; . ejbe pa rtl?[wyc . Q%pecnos nich opatrent. Skfift ménice neni klasifikovana jako protipoZarni. Je-li toto poZzadovano,
et 1z kap. 5.4 £pusob montaze menice. je nutno pouzit samostatny protipozarni rozvadéc.

Pro instalace v USA je k dispozici rozvadéé NEMA 12.

Pro instalace mimo USA je doporuéen nize uvedené provedeni
(zaloZené na normé IEC 62109-1 pro fotovoltaické elektrarny).
Rozvadé¢ muze byt kovovy nebo plastovy. Plastovy musi splfiovat
pozadavky, které mohou byt pro vétSi rozvadéce struéné vyjadreny jako
pouziti materialt splfiujicich nejméné UL 94 class 5VB v bodé minimalni
tloustky.

Komplet vzduchového filtru musi byt nejméné class V-2.

Poloha a velikost ptdorysu by méla pokryvat plochu dle obr. 3-1.
Jakakoliv ¢ast strany, ktera je uvnitf plochy ohrani¢ené Ghlem 5°je také
nutno uvazovat za soucast padorysu protipozarniho rozvadéce.

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP
Prvni vydani
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tzn., Ze otvory musi byt utésnény materialy splfujicimi pozadavky 5VB,

nebo byt pfeplatovany krycimi prepazkami.
Na obr. 3-2 je akceptovatelna konstrukce s krycimi pfepazkami. Toto se
neaplikuje u montazi v uzavieném elektrickém pracovnim prostfedi

(omezeny pfistup) s betonovou podlahou
Obr. 3-2 Konstrukce protipozar. rozvad

Ne méné nez
2 nasobek
Kryci prepazky (mohou byt nad

Méni¢
o
_ * nebo po%stranou rozvadéce)

X/ [
T

Obr. 3-1 Pudorys protipozarniho rozvad écée

éce s krycimi p fepazkami

N\

Spodni strana protipozarniho rozvadéce

3.3  Kryt svorkovnic

Odpojovaci zafizeni od sité

0 Méni¢ musi byt schvalenym odpojovacim zafizenim odpojen
od napéjeci sité vzdy dfive, nez jsou odnaty kryty ménice,

nebo dfive nez jsou zapocaty jakékoliv servisni prace.

VAROVANI

¥5 F
Zbytkovy naboj
|. Soucasti ménice jsou kondenzatory, které zlstavaji i po

odpojeni stfidavého napajeni nabité na napéti, které maze

o
of
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.

]

Spodni strana, v€etné ¢asti stran uvazovanych jako ¢ast pldorysu, musi byt smrtelné. Po odpojeni napéjeni je nutno vyckat
miniméalné 10 minut, nez je mozno pokracovat v praci.

byt navrzena tak, aby zabranila aniku hoficiho materialu - bud nema
Z&dné otvory nebo je konstruovana s krycimi pfepazkami.

3.3.1 Sejmuti krytu svorkovnic
Méni¢ ma jeden kryt svorkovnic.

Obr. 3-3  Sejmuti krytu svorkovnic (zobrazeno pro typ .vel. 1)

Pro sejmuti krytu svorkovnic povolte Sroub a kryt vysurite smérem dold.
PFi nasazeni krytu zpét je max. utahovaci momnt Sroubu 1INm.

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP
Prvni vydani
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3.3.2 Odstran éni zatek v krytu pr achodek
Obr. 3-4 Odstran éni zatek v krytu pr achodek

VSechny
typové
velikosti

Obr. 3-5 Instalace a odebrani volitelnych modul @

Umistéte dolni kryt na pevny hladky povrch a pomoci vhodného
prarazniku a kladiva udefte na patfi¢ny predlisovany otvor (1). Takto
pokracujte i u vSech ostatnich otvor(. Poté odstrarite vSechny otfepy a
ostré rohy (2).

3.3.3 Instalace a odebrani volitelnych modul

Pred instalaci nebo odebranim volitelného modulu odpojte
napéajeni ménice. Jinak hrozi poskozeni produktu.

UPOZORNENI

Volitelny modul
ve slotu 1

Volitelny modul
ve slotu 2

Volitelny modul
{ ve slotu 3

1. Instalace modulu se provadi jeho zatlatenim ve zndzornéném
sméru do zvoleného slotu az do okamziku jeho zacvaknuti.

2. Pro odebrani modulu stisknéte zvnéjSku boéni klapky (A) a modul
tahnéte ve sméru (B).

3. Meéni¢ dokaze pracovat se tfemi moduly souc¢asné, viz obrazek.
Doporucuje se, aby externi moduly byly pouzivany v tomto poradi:
slot 3, slot 2 a slot 1.

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP
Prvni vydani
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P¥i instalaci (i odebirani) ovliadaciho panelu si budte védomi
moznosti pfitomnosti napéti na “Zivych” vykovonych
svorkéach.

VAROVANI

Obr. 3-6 Instalace a odebrani ovladaciho panelu

Pfipojeni ovladaciho panelu se provadi jeho jemnym zatlac¢enim ve zna-
zornéném smeéru do zvolené pozice az do okamziku jeho zacvaknuti (A).

Pro odebrani modulu stisknéte zvnéjSku boéni klapky (B) a panel
tahnéte jemné ve sméru (C).

Ovladaci panel Ize pfipojovat nebo odpojovat i kdyZ je méni¢ napajen a
motor bézi, a to za predpokladu, Ze méni¢ neni provozovan v rezimu
ovladani z klavesnice.

16
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3.4  Zpusob montaze m énice
Mentor MP umoZriuje pouze montaz na panel.
Je-li méni¢ provozovan s velkou zatézi po delSi dobu, mize
teplota jeho chladi¢e dosahnout az 70<C. Je proto nutno
zabranit moznosti lidského dotyku na chladic.
Hmotnost vétSiny ménicu pfesahuje 15kg. Proto pfi zdvihani
téchto ménicu dbejte patficnych bezpeénostnich opatfeni.
Obr. 3-7 Rozm éry a vrtaci plan pro typ. vel. 1A
[ © o O
| J
. 293mm (11.54in) |
L 250mm (9.84in)
222mm (8.74in) 170mm (6.69in) N 4 diry
E 6.5mm (0.26in) /p“’ M6
v
V]| — o 'S i &
[e]
E%!
—
%D
—
%ﬂ
===
444mm || 380mm
(17.48in) (14.96in)
N
®
v
— o v
22mm
(0.87in)
o
[ )
40mm
lo o o o | (1.58in)

222mm
(8.74in)

GO00EOBOB

)

N

95mm
(3.74in)

LE 2 v

250mm (9.84in)

1. Pro montaz Mentor MP musi byt pouzity dva vnéjSi otvory.

POZNAMKA
Je-li zasunuta karta SMARTCARD, hloubka ménice se zvétsi o 7,6mm.

POZNAMKA
Ventilatory jsou pouze u MP75A4(R) a MP75A5(R).

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP

Prvni vydani www.controltechniques.cz
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Obr. 3-8 Rozm éry a vrtaci plan pro typ. vel. 1B

o
[o o o 0O
| J
293mm (11.54in)
_ 250mm (9.84in) N . .
< B 251mm (iSSln) > 170mm (6.69in) 4 diry
1 6.5mm (0.26in) /p“’ M6
¥y
fﬁ{
Oy
—
=
S
—
|
444mm
(17.48in) I— 380mm
(14.96in)
‘ ® ®
| L] & v
A 2 —= e 3
22mm
) (0.87in)
[ |
lo o o o] «—p 40mm
(1.58in)
D 250mm (9.84in) o
—
ﬂzp 251mm
(9.88in)
q o ©
124mm n
4.88i 5 i
(4.88in) b
d oo @

1. Pro montaZ Mentor MP musi byt pouZity dva vnéjSi otvory.

POZNAMKA

Je-li zasunuta karta SMARTCARD, hloubka ménice se zvétsi o 7,6mm.
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Obr. 3-9 Pouziti montaznich p Fichytek u typ. vel. 1

(O @) ) 0]

\

©0

i

@ o EI -]

Obr. 3-10 Rozm éry a vrtaci plan pro typ. vel. 2A / 2B s krytkami v

Nejprve namontujte na zakladnu dolni pfichytku (1). Méni¢ shora do
této pFichytky zasurte. Poté do ménice zasurite horni pfichytku (2) a
pfiSroubuijte ji k zakladné.

ykonovych svorek

495mm (19.49in)

A

453mm (17.84in) N
|
|
|

640mm

93mm
(3.66in)

302mm
(11.89in)

(25.20in) 1

301mm (11.85in)

Lo,

)
/M!/Mi/?[&mﬂ
|

® 126mm
(4.96in)

472mm (18.58)

68mm 4
2.68il
( in) \ 4

O

8 dér
pro M8

80mm
(3.15in)

A

80mm
(3.15in)

A,

65mm
y (2.56in)

| le11.5mm (0.45in)

495mm (19.49in)

POZNAMKA

Je-li zasunuta karta SMARTCARD, hloubka ménice se zvétsi o 7,6mm.

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP
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Obr. 3-11 Rozm éry a vrtaci plan pro typ. vel. 2A bez krytek vykono

vych svorek

—

D

—
o

302mm
(11.89in)

453mm (17.84in)
495mm (19.49in)
149mm (5.87in) | 140mm (5.51in) | 140mm (5.51in) | 66mm (P.60in)
30mm_,| | | 30mm 30mm_,| |
(1.18in) (1.18in)4.‘ "7(1.18in) 15mm
1 (0.59in)
[ [
t
5mm
F 126mm
(O'ZOInﬂ (4.96in) 472mm (18.58 in) .
S 8 dér
/)J;”‘Si,7€ R pro M8
/,,i ] 68mm
= ] (2.68in)
‘ = | o) o
q E 80mm
| (3.15in)
1 o)
| 80mm
11mm (3.15in)
(O.43m)1 a1 (o} o
: T [— - s
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77mm 90mm ®
(3.03in) | (3.54in) R %ﬁgg}nm)
L
SmmJLM —»| le—11.5mm (0.45in)
0.20in
¢ ) 495mm (19.49in)
302mm
(11.89in)
|}
b
)
Obr. 3-12 Rozm éry a vrtaci plan pro typ. vel. 2B bez krytek vykono  vych svorek
495mm (19.49in)
453mm (17.84in)
149mm (5.87in) 140mm (5.51in). _140mm (5.51in) _66mm (2.60in)
30mm 30mm « 30mm
(1.1sin)ﬂ f(l.lsin)ﬂ ‘ (1.18inﬂ f
O 53mm
o 0O 0O (2.09in)
Lt
8mm, . :
(0.32inﬂ 126mm (4.96in)
o
J 472mm (18.58) 8 dar
_ pro M8
o J—E 68mm
| = ] (2.68in)
= — ba
= B I
o & § 80mm
Y| (3.15in)
o l l — ] o ®
@) { 80mm
Al P2 (3.15in)
38mmI g‘ ; ‘o)
(1.50in) — | e 65mm
T e o (2.56in)
40m 40mm
(1.58in)  (1.58in)
) 77mmf' gomm : | © (ﬂzggnm)
(3.03in) ' (3.54in) :
HlAlmm (5.55in) | L—11.5mm (0.45in)
8mm,| ‘L—’
(0.32in) 495mm (19.49in)

POZNAMKA

Je-li zasunuta karta SMARTCARD, hloubka ménice se zvétsi o 7,6mm.
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Obr. 3-13  Celni pohled a rozm éry typ. vel. 2C
P 452mm (17.8in)
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Obr. 3-14 Montazni detaily pro typ. vel. 2C (zadnia  horni p firuba)

180mm (7.09in) 180mm (7.09in)

Zadni
cast

90mm
(3.54in)

90mm
(3.54in)

68.5mm
83.5 (2.70in)

(3.29in)

50mm
(1.97in)

210mm

(8.27in) 190mm | 240mm

(7.48in) | (9.45in)

270mm
(10.63in)

M _
I o e

A

333mm (13.11in)

260mm
(10.24in)

38mm (1.5in)

[§ [==— o

= — - —
~ G EE
= & 5%
[ L g 88

£

— £

— o

[Te)

H S

»dpg
<

‘ » 4 | 35mm
(1.38in)

288mm
(11.34in)

306mm (12.05in) |

611mm (24.05in)

450mm (17.72in)

POZNAMKA

1. Do téchto otvord mohou byt za G€elem zvedani naSroubovany zavésna oka se zavitem M10. Tato oka nejsou soucasti dodavky ménice.

POZNAMKA

Je-li zasunuta karta SMARTCARD, hloubka ménice se zvétsi o 7,6mm.
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Obr. 3-15  Celni pohled a montaZni rozm éry typ. vel. 2D
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Obr. 3-16 Montazni detaily pro typ. vel. 2D (zadnia horni p Firuba)
180mm (7.09in) 180mm (7.09in)
Zadni

68.5mm
(2.70in)

50mm
(1.97in)

190mm | 540mm

(9.45in)

Predni
Cast

POZNAMKA

1. Do téchto otvord mohou byt za G€elem zvedani naSroubovany zavésna oka se zavitem M10. Tato oka nejsou soucasti dodavky ménice.

POZNAMKA

Je-li zasunuta karta SMARTCARD, hloubka ménice se zvétsi o 7,6mm.
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Obr. 3-17 Zp asoby montaze vzduchového saciho potrubi u typ. U typ. vel. 2C a 2D lIze saci potrubi oto¢it o 180°.

vel. 2C /2D :

‘ Soucasti dodavky neni tésnéni mezi vzduchové vedeni a pfiruby.

F
A=1
=]

[
_[=]
=]

[=]

1
Y
) [—]

3.5 Instalace a sejmuti krytek vykonovych svor ek

Obr. 3-18 Instalace krytek vykonovych svorek u typ. vel. 1

1. Provlecéte vstupni a vystupni kabely prichodkami krytu svorkovnice a pfipojte je k ménici.
2. Nasadte krytky vykonovych svorek a zacvaknéte je na misto (3).

Uzivatelska pFirugka Mentor MP 25
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Obr. 3-19 Sejmuti krytek vykonovych svorek u typ.ve I 1

1. Zasurite Sroubovak dle obrazku.
2. Zapacte v naznac¢eném sméru a po odcvaknuti krytku sejméte.

Obr. 3-20 Instalace krytek vykonovych svorek u typ. vel. 2

PFipojte kabel ke svorce.

Umistéte zakladnu krytky vykonovych svorek pod kabel ve zndzornéném sméru.

Pres kabel nasurite krytku vykonovych svorek orientovanou dle obrazku, zasunte ji do zakladny v naznacéeném sméru a zacvaknéte.
U v8ech vykonovych svorek zasurite sloZzenou krytku ve zndzornéném smeéru.

ZaSroubujte 2 Srouby M4 x 16 pomoci Sroubovéaku pozi drive.

POZNAMKA

K sejmuti krytek pouZzijte opacny postup.

aprpwNE
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3.6 Rozvad éé¢
3.6.1 Rozvrzeni rozvad éce

Dodrzujte minimalni vzdalenosti mezi objekty uvedené na obazku nize, pfi¢emz berte v Gvahu i poZzadavky ostatnich obvodd nebo pomocnych

zafizeni umisténych v rozvadéci.
Obr. 3-21 Rozvrzeni rozvad éce

Spinac st. napajeni,
vstupni tlumivky, pojistky

<

Rozyadécova
n

Zajistéte minimalni vzdalenosti
pro umisténi ménice. Pfirozena
nebo nucena cirkulace vzduchu
nesmi byt omezena jinym
objektem nebo kabelazi

Ridici kabelaz

Ridici kabelaz vedte dale ‘
nez 300mm od ménice
a vSech silovych kabell

o
on
©;
o
or
on

Externi

Poznamka
= Pro spInéni pozadavkd EMC:
=100 P >206mm 1) Silové kabely musi byt
/Zm ° (4i vedeny v minimalni vzdale-
nosti 100mm ve vSech

XIXXY 4

oo
SRR

o0 smérech od ménice

2) Zaijistéte pfimé vodivé spo-
jeni v oblasti montaznich
bodl ménice a filtru (musi
musi byt odstranén
pfipadny ochranny lak)

@ 100mm pro velikost 1
200mm pro velikosti 2A/2B

Poznamka
Pro velikosti 2C/2D ponechat
volnou §ifi 100mm kolem

fizeni

Pomocné
napajeni |

e ménice.
| ] %

pFipojeni

Kabelaz pro §
kotvy

Kabelaz

pripojeni buzeni

3.6.2 Velikost rozvad éce
Z tab. 12-4 v kap. 12.1.4 Ztraty na str. 152 zjistéte ztraty ménice (G).

Sectéte ztraty vSech ménicu, které budou instaovany v rozvadéedi..
Jsou-li pouzity externi odruSovaci filtry, pfipoctéte jejich ztraty.
PFipoctéte tepelné ztraty (ve Wattech) vSech ostatnich zafizeni
nainstalovanych do rozvadéce.

Sectéte tepelné ztraty vSech polozek uvedenych vySe. Soucet udava
celkové teplo ve Wattech, které bude vyzéareno uvnitf rozvadéce.

Vypo €et velikosti uzav feného rozvad éce

Teplo vzniklé unitf rozvadéce je prevadéno do okolniho prostredi
pFirozenou konvekei (pfipadné nucenou ventilaci). Cim vétsi je plocha
stén rozvadéce, tim vétsi ztraty jsou vyzareny do okoli. Lze vSak pouze
pocitat s volnymi plochami stén (nejsou v kontaktu s podlahou, stropem

nebo vnéjSimi sténami).
Minimalni poZadovana volna plocha stén rozvadéce A, se vypodte z
rovnice:

P

A =
int_Text)

e k(T

kde:

Ae  Volnaplocha v m?

Text ~ Maximalni vnéjsi teplota okoli ve C

Tint Maximalni dovolena provozni teplota uvnitf rozvadéce ve T

P Ztratova energie vSech zafizeni produkujicich teplo ve W

k Koeficient pfestupu tepla materialu, z néhoz je rozvadéc
vyroben v W/m?/°C

Ptiklad

Vypocet je proveden pro tyto podminky:

« Dva méni¢e MP25A4 v rezimu plného zatiZzeni
e Max. teplota vzduchu v rozvadéci je 40C
* Max. teplota okoli mimo rozvadéc je 30C

Ztraty jednoho ménice: 125 W

Ztraty ostatnich zafizeni v rozvadéci: 22 W (max).

Celkové ztraty: (2 x 125) + 22 =272 W.

Rozvadéc je vyroben z nastfikaného 2mm ocelového plechu, ktery ma
koeficien k = 5.5 W/m2/°C. Volna plocha pro vyzafovani ztrat je dana
pouze horni, pfedni a dvéma bo¢nimi sténami.

Hodnota 5,5 W/m2/°C muize byt obecné pouZita pro pouziti ocelového
plechu (pfesna hodnota mlze byt ziskana od dodavatele materialu).
V pfipadé pochybnosti pocitejte s vétsi teplotni rezervou.

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP

27

Prvni vydani www.controltechniques.cz




PLC na des-
ce meénice

Informace o
registraci UL

Technicka
specifikace

Rozsifené
menu

Karta

Optimalizace SMARTCARD

Diagnostika

Bezpecnost | | ,« . NESERNNER Elektrickd | Ovladani |Definované | Uvedeni do
o | VSeobecné [ - o
pfi préaci instalace instalace | ménice bloky provozu
Obr. 3-22 Rozvad é¢ se dvéma povrchy neschopnymi rozptylovat
teplo

Dosadte:

Tint 40 °C

Text 30°C

k 55

P 272 W
Minimélni poZzadovana volna plocha stén je potom:

A 272W

e = 55(40-30)

= 4,945 m?
Nejdfive zvolte dva rozméry (napf. vysku H a hloubku D). Potom
vypoctéte Sirku W:
A_-2HD

H+D

Dosazenim H = 2m a D = 0,6m obdrzite minimalni Sirku:

_ 4,945-(2x2x0,6)
W= 2+0,6

=0,979 m

Je-li objem vypocteného rozvadéce pfilis velky vzhledem k prostoru,
ktery je k dispozici, Ize rozméry rozvadéce snizit pfi splnéni minimalné
jedné z téchto podminek:

e Snizit teplotu okoli vné rozvadéce

e Snizit pocet méni¢l v rozvadédi

« Odstranit z rozvadéce jina zafizeni produkujici teplo

Vypo €et mnozstvi vzduchu ve ventilovaném rozvad  éc¢i
Minimalni rozméry rozvadéce jsou dany pouze rozméry instalovanych
prvka (véetné montaznich vzdalenosti). Vnitfni prostor rozvadéce je
pfitom chlazen proudicim vzduchem. Pro uréeni minimalniho mnozstvi
tohoto proudiciho vzduchu se pouZiva rovnice:

kde:
Pg je tlak vzduchu na trovni mofe
P, je tlak vzduchu v misté instalace

Obvykle se pouziva hodnota 1,2 az 1,3 (uvazuje i znecisténé
vzduchové filtry).

Priklad

Vypocet je proveden pro tyto podminky:
e Tfi méni¢e MP45A4 v rezimu plného zatizeni
¢ Max. teplota vzduchu v rozvadéci je 40C
¢ Max. teplota okoli mimo rozvadéc je 30C

Ztraty jednoho ménice: 168W
Ztraty ostatnich zafizeni v rozvadéci: 45 W
Celkové ztraty: (3 x 168) + 45 =549 W

Dosadte:
Tint 40 °C
Text 30°C
k 1.3
P 549 W
Potom:
V= 3x1,3x549
40-30

=214,1 m3hod

3.7 Interni ventilatory
Méni¢e Mentor MP proudového rozsahu 75A aZz 900A jsou chlazeny
interné napajenymi ventilatory.

Zajistéte minimalni prostor kolem ménice, aby vzduch mohl volné
cirkulovat. Hodnoty mnoZstvi proudiciho vzduchu:

Typ. vel. 1A - 0,5 m¥/min
Typ. vel. 1B - 2,8 m¥/min
Typ. vel. 2A - 7,8 m3/min
Typ. vel. 2B - 7,8 m¥/min

Méni¢e Mentor MP proudového rozsahu 1200A a vySe jsou chlazeny
externé napajenymi ventilatory. Blize viz kap. 4.12 Pfipojeni ventilatord u
typ. vel. 2C a 2D na str. 52.

Hodnoty mnozstvi proudiciho vzduchu:
Typ. vel. 2C - 22 m¥min
Typ. vel. 2D - 22 m¥min

Méni¢ fidi ventilatory na zakladé teploty chladie a matematického
tepelného modelu meénice.

v = _3KkP
Tint _Text 1
3.8  Kryti
kde: -
. 3 L, 3 Kryti
\ Pozadované mnoZzstvi vzduchu v m® za hod L i i , o .
Texr  Maximalni ogekavana vnéjsi teplota okoli ve T Ins"tal.u1|VC| (kOVmRIet'ator) musf u typovych vell’kovsvt! 2A az 2D
o . . . - zajistit, Ze ménice jsou nainstalovany v rozvadédi, ktery
Tint Maximalni dovolena provozni teplota uvnitf rozvadéce ve C : oskvine kivii IP20 v piipads. e ie produkt nod napétim
P Ztratova energie vdech zafizeni produkujicich teplo ve W posKy y pripade, zeje p P petim.
k Pomér —F;Q Blize o kryti viz kap. 12.1.13 Kryti na str. 153.
I
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3.9  Elektrické p Fipojeni

3.9.1

Umist éni vykonovych a zemni svorky
Obr. 3-23  Umist éni vykonovych a zemni svorky pro typ. vel. 1

SS vystup

Stridavy vstup

@ Zavit M8 / 13 mm matice

©

Zavit M8
13 mm
matice

O smm

!

Svorky
zpétné
vazby

I

Svorkovnice

fizeni
a enkodéru

Konektor
_od tacha

Po

mocné

svorky

Pripojeni
Konektory zemnéni

relé
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Velikost 2A: {G) zavit M10

Velikost 2B: @ zavit M12

S smm Pomocné
Svorky svorky
zpétné

vazby

SS vystup

©3.5mm

Konektory

relé

Pfipojeni
zemnéni
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Obr. 3-24 Umist éni vykonovych a zemni svorky pro typ. vel. 2A a 2B
Stridavy vstup
Velikost 2A: @ zavit M10 / matice 17 mm
Velikost 2B: @ zavit M12 / matice 19 mm
v l l
9L @G L2© ©LzO
[£] [ERLNL] ®
i
= \
| |
0 | I
| S (]
0
| ©@o
@ 1
O O
\
\
O O
. 1
o \
O = ‘q O ?vork'ovmce
BXTERNAL 5 T rizeni
— "‘:’I mE << 38332352883 a enkodéru
6 —— amaake - Il 5 25mm]
T — Pogpodpd oo “H
= m © 35mm
w%gz /¢ El E3LI2 Konektor
'y od tacha
H N
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Obr. 3-25 Umist éni vykonovych a zemni svorky pro typ. vel. 2C a 2D
a e}
(o] o]
O @)
[¢] ©
© ©
-]
- = \ £
iy |- - | :
£ > | Z
23 O 7 ol S
S = =
s (<[} 3| a
RE o= “ © &
=] el >
19 ﬂ D
[a] k=
3|« u S
Q g
g O | g
§ =OA2 .
z “\" L) £
] s |
I
o) v iz 1 e O3.5mm
a9 P AZ oo _"1000200 EST:Z;‘;{
e O O 5] o Svorkovnice
O fizeni
\ a enkodéru
© smm ©3.5mm
Pomocné Konek:
@ svorky re(IJge o
vorky
\z/g;zg;/e @125 Torx
Pfipojeni
zemnéni
3.9.2  Velikost svorek a utahovaci moment Tab. 3-3  Viykonové svorky u typ. vel. 1
) Typ ménice Typ spojeni Utahovaci moment
Pro zamezeni nebezpedi pozaru a dodrzeni platnosti norem - -
) < - . vSechny Svornik M8 10 Nm
UL, je nutno dodrzet doporu¢ené utahovaci momenty
— vykonovych svorek a zemnici svorky, viz nasledujici tabulky. Tab. 3-4 Vykonové svorky u typ. vel. 2
Typ ménice Typ spojeni Utahovaci moment
3.9.3 Utahovaci moment Sve oA Svornk M10 TENm
Tab. 3-1 Konektor svorkovnice Fizeni, enkodéru a relé Size 2B
Typ méniée Typ spojeni Utahovaci moment Size 2C Svornik M12 30 Nm
vSechny konektory 0,5 Nm Size 2D

Tab. 3-2 Pomo

cné svorkovnice

Typ ménice

Typ spojeni

Utahovaci moment

vSechny

svorky

0,5Nm
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Pravidelna udrzba

Méni¢ musi byt instalovan v chladném, ¢istém, dobfe ventilovaném prostfedi. Musi byt zabranéno pfistupu vihkosti a prachu do ménice.

Pro zajiSténi maximalni spolehlivosti musi byt provadéna pravidelna tdrzba dle téchto pokyn(:

Prost fedi

Teplota okoli Zajistéte, aby teplota uvnitf rozvadéce byla na nebo pod pozadovanou hodnotou.

Prach Zajistéte, aby mépic"; nebyl ;gpré:%em. Zkontrolujte, zda chIaQié_a ventilatory nejsou zaneseny
prachem. Doba Zivota ventilatord se v praSném prostfedi snizuje.

Vlhkost Zajistéte, aby se v rozvadéci nekondenzovala vihkost.

Rozvéad é¢

Filtry ve dvefich rozvadéce

Pravidelnym &isténim zajistéte Cistotu a prachodnost dvernich filtra.

Elektricka €ast

Sroubova spojeni

Zajistéte, aby vSechny Sroubové svorky byly trvale dobfe utazeny.

Zamackavaci svorkovnice

muze indikovat prehrati.

Zajistéte, aby vSechny zamackavaci svorky mély trvale dobry kontakt. Jakakoliv zména zbarveni

Kabely

Kontrolujte, zda kabely nejevi znamky poSkozeni.
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4 Elektricka instalace

K ménici a pfisluSenstvi patfi mnoho kabeld, které uréuji chovani
pohonu. Tato kapitola popisuje jak kabelaz optimalizovat. Klicové ¢asti
této kapitoly:

* Shoda EMC

* Informace o jiSténi a poZzadavcich na kabely

e Detaily o externim odporu pro omezeni komutac¢nich prepéti

Nebezpe €i Urazu elektrickym proudem
Napéti v nize uvedenych mistech mohou byt pfi¢inou
vazného Urazu elektrickym proudem a mohou byt smrtelna:
=% .« Napajeci kabely a spoje

* Vystupni kabely a spoje

e Mnoho internich ¢asti ménice a externich volitelnych
jednotek

Pokud neni udano jinak, svorky fidici svorkovnice jsou
izolovany jednoduchou izolaci a nesmi se jich dotykat.

Odpojovaci za Fizeni od sit &
& Méni¢ musi byt schvalenym odpojovacim zafizenim odpojen

od napéjeci sité vzdy dfive, nez jsou odfaty kryty ménice,
nebo dfive nez jsou zapocaty jakékoliv servisni prace.

VAROVANI

Funkce STOP

Funkce Stop neodstrani nebezpeéna napéti z ménice,
motoru nebo z externich volitelnych jednotek.

Ménice jsou vhodné pro instalace napéjeci sité kategorie 11|
a niz8i, odpovidajici normé IEC 60664-1. To znamena, ze
mohou byt trvale pfipojeny k siti v budovéach. Pfi venkovnich
instalacich vSak musi byt provedena dodate¢na opatreni k

potlaceni pfechodovych prepéti, aby bylo zabezpeéeno
snizeni kategorie 1V na kategorii Ill.

Motory s permanentnimi magnety
& Otéacejici se motory s permanentnimi magnety generuji

VAROVANI

elektricky vykon a to i tehdy, je-li nap4jeni z ménice
odpojeno. KdyZ toto nastane, potom je méni€ pod napétim
prostfednictvim svych vystupnich vykonovych svorek
(pfipojeni motoru).

Je-li zatéz motoru schopna roztocit motor v dobé kdy je
napéajeni ménice odpojeno, potom motor musi byt od ménice
odpojen pfed umoznénim pfistupu k jakékoliv Zivé ¢asti.

VAROVANI

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP
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4.1

Elektrické p Fipojeni

Na obr. 4-1 a obr. 4-2 je uvedeno pfipojeni silovych obvodd se znazorn énim rozdil G mezi 2 a 4 kvadrantovymi m éni¢i.
Obr. 4-1 Pftipojeni silovych obvod @ pro 480V m énice

2 kvadrant.
méni¢

4 kvadrant.

meéni¢

A2

(o)

Al

@

(o)

Al

(o)

A2

Zdroj
stiidavého napéjeni
L1 T
* * *
Pojistky
| | | i
Stykag | A / ----------- Lo Pojistky
buzeni
| I
—
* * *
Polovodicové
pojistky
Stykac

g

**\/olitelny kotevn{
odrusovaci filtr

Reaktor

Vstupni silové

svorky

NOm |

C =
Kotevni "
svorky o
[T e
(O)| AL
H
(O)| A2 m
| C
&
= ]
pa=g m
o Sy
2360606 e &3 | Civka
stykace
Ss pojistka Ridici svorkovnice
(pouze pro [] Pomocné svorky RLY2 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31
iy 2)%%%)%]%%]%.%]%]%)
ménic) E3QL12@L 11 %
alololulzl-Raeeime N
ménice \
Zbap/vyp P!
uzeni
Maximalné
250Vst
Napéjeni ventilatoru
(pokud je pouzit)
Motor

1.

*

Koncovy uzivatel musi zajistit 230/115Vst napajeni pro interni ventilator a to pro typ. vel. C a D, viz kap. 4.12 na str. 52.
Udaje o pojistkach jsou uvedeny v kap. 4.6 Kabely a jisténi na str. 39.

** DalSi Udaje o odruSovacich filtrech jsou uvedeny v kap. 4.9.3 Informace o odruSovacich filtrech na str. 50.
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Obr. 4-2  Pfipojeni silovych obvod @ pro 575V / 600V / 690V m énice

Zdroj
stfidavého napéjent
L1 L2 [
Pojistky
|/ |/ |/
SYKAE | ol Pojistky
| E—
* * * \—‘
Polovodic¢ové —
pojistky
Stykac | Sy .
g e ] /
Reaktor I I
2 kvadrant. 4 kvadrant.
méni¢ meénic ;
Vstupni silové 575/690vst |\ L L L) *x
@ A2 @ Al svorky ; UUUJUJL/
L1 | L2 | L3 :
o) A1| | KO A2
Maximalné /\(\(\(\(\(\p

480Vst

() AL Lg
Ko)| A2

S

Civka
""""""""""""""""""""" 1 stykage
Ridici svorkovnice
Ss pojistka
(pouze pro [] Pomocné svorky RLY2
oy 1 E L12 Ln % @@@@@@@@@@?
24V Blokovani
@ @ @ @ @ @ ménice
Zaplvyp 3
buzeni A\
Maximalné
250Vst

Napajeni ventilatoru
(pokud je pouzit)

Motor =

1. Koncovy uzivatel musi zajistit 230/115Vst napéjeni pro interni ventilator a to pro typ. vel. C a D, viz kap. 4.12 na str. 52.
* Udaje o pojistkach jsou uvedeny v kap. 4.6 Kabely a jisténi na str. 39.
** Transformator musi mit fazovy posun.
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4.2 Pf'ipojeni uzemn éni Obr. 4-4  Umist éni zemniciho p Fipojeni u typ. vel. 2A/ 2B
Méni¢ musi byt pfipojen k zemnicimu systému zdroje napajeni. Zemnici
vodi¢e musi odpovidat mistnim predpisiim a praktickym doporu¢enim.

= Ktera by mohla byt zpGsobena kondenzaci.
VAROVANI

Koroze zemnicich svorek %7
Zajistéte, aby zemnici svorky byly chranény proti korozi, ©
=
=
——
=

Impedance zemni smyc¢ky < =S
Impedance zemni smy¢€ky musi odpovidat bezpe€nostnim I
predpistm.

RV Méni¢ musi byt uzemnén spojenim schopnym odvést {
predpokladany poruchovy proud a to do doby nez ochranny
obvod (pojistky apod.) neodpoji napéjeci sit.

Zemni spojeni musi byt kontrolovano a testovano v A

> >

odpovidajicich pravidelnych intervalech
Obr. 4-3  Umist éni zemniciho p Fipojeni u typ. vel. 1 g 1| 41
Pfipojeni —
l&— uzemnéni =
Pripojeni
° uzemnéni

Obr. 4-5 Umist éni zemniciho p Fipojeni u typ. vel. 2C / 2D

&
=
= |72 ~ T
355866 6
) Pripojeni uzemnéni
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4.3 Pozadavky na st Fidavé napajeni

Standardni ménice jsou navrzeny pro jmen. napajeci napéti do 480Vef.
Ménice typ. vel. 1 Ize dodat i v provedni pro 575Vef.
Ménice typ. vel. 2 I1ze dodat i v provedni pro 575Vef a 690Vef.

Napajeci sit typu uzemnéna delta prevysujici 575V neni

povolena pro ménice do 210A véetné.

Napéjeci sit typu uzemnéna delta prevySujici 600V neni
povolena pro ménic¢e 350A a vyssi.

4.3.1 Typy napajeci sit é

Ménice do napéjeciho napéti 575V (do 210A) a 600V (350A a vyssi)
mohou byt pfipojeny k jakémukoliv typu napéjeci sité, tj. TN-S, TN-C-S,
TT, IT, se zemnénim k jakémukoliv potencialu, tj. neutralnimu,
centralnimu nebo rohovému (uzemnéna delta).

Napajeci sit typu uzemnéna delta pfevysujici 575V neni povolena pro
meéni¢e do 210A vcetné. Napajeci sit typu uzemnéna delta prevysujici
600V neni povolena pro ménic¢e 350A a vySsSi.

4.3.2 Zkratové proudy napdjeci sit é
Maximalni troven zkratovych proudd napéjeci sité je pro vSechny
obvody 100kA vztaZzeno ke kapacité pouzitych polovodi¢ovych pojistek.

4.3.3 Rozpojeni uzemn éni varistor 0

MozZnost pro rozpojeni propojky mezi varistory a zemi je uréena pro
speciélni okolnosti, kdy mize byt pfitomno trvalé vysoké napéti mezi
fazemi a zemi, napf. béhem testu pfilozenym vysokym napétim nebo v
jistych situacich se sitémi IT a vicenasobnymi generatory.

Je-li propojka rozpojena, potom je odolnost ménice proti pfepétovym
pulziim sniZena. Toto je vhodné pouze pro napajeci sité majici
prepétovou kategorii Il, tedy ne pro pfipojeni k originalni nizkonapétové
siti v budovach.

Obr. 4-6 Rozpojeni uzemn énf varistor G u typ. vel. 1

Postup pro rozpojeni uzemnéni varistort u typ. vel. 1:

1. OdSroubujte Sroub M4 x 16, pouzijte Sroubovak T20 Torx.

2. OdSroubujte Sroub M4 x 12, pouzijte Sroubovak T20 Torx.

3. Odstrarite pliSek.

4. ZaSroubujte zpét Sroub M4 x 12, pouzijte Sroubovak T20 Torx a
utadhnéte momentem 0,6Nm.

5. ZaSroubujte nylonovy Sroub M4 x 16 (neni sou¢éasti dodavky) a
utahnéte momentem 0,25Nm.

Sroub M4 x 16 (1) by nesmi byt pouZit, jestlize plisek (3)
neni znovu namontovovan. Misto néj musi byt pouzit Sroub
nylonovy.

VAROVANI

Postup pro rozpojeni uzemnéni varistoru u typ. vel. 2A / 2B:

1. Odsroubujte Sroub M4 x 30, pouzijte Sroubovak T20 Torx.

Je-li potfeba Sroub M4 x 30 znovu zaSrouboat, pouzijte Sroubovak T20
Torx a utdhnéte momentem 2,5Nm.

Obr. 4-8 Rozpojeni uzemn éni varistor 0 u typ. vel. 2C / 2D

Postup pro rozpojeni uzemnéni varistor( u typ. 2C / 2D:
1. OdSroubuijte Sroub M4 x 30, pouZijte Sroubovak T20 Torx.

Je-li potfeba Sroub M4 x 30 znovu zaSrouboat, pouZijte Sroubovéak T20
Torx a utdhnéte momentem 2,5Nm.

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP
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4.3.4  StFidavé sitové napajeni (L1, L2, L3)
Tab. 4-1 Trifazové sitové napajeni

Ontimalizace Karta PLC na des-| RozSifené | Technicka Diagnostika Informace o
P SMARTCARD | ce ménice menu [specifikace 9 registraci UL|
4.4.1 Pomocné st Fidavé napajeni a p fipojeni

Tab. 4-3 Funkce p Fipojovacich svorek

Specifikace Varianty podle napajeciho nap éti Svorky P
480V 575V 690V El, E3 Napajeni pro obvody fizeni a regulator buzeni
Maximalni jmen. napéti 480V 575V 690V Vypinani buzeni
Tolerance +10% L11, L12 | Jsou-li svorky L11 a L12 rozpojeny, napajeni regulétoru
Minimalni jmen. napati Y] 500V buzeni je rozpojeno a tudiz netec¢e zadny budici proud.
Tolerance 20% 10% F+, F- Pfipojeni buzeni k motoru
Tyto svorky se pouZzivaji jako vstup zpétné vazby ze
, svorek kotevniho napéti motoru. Toto je vyZadovano
4.4 Vstupni reaktory tehdy, jestlize uzivatel pouziva ss stykad v pfivodu
Mentor MP vyuZziva tyristory s pfirozenou komutaci, coz zplGsobuje MA1, MA2 | kotevniho napéti do motoru. | kdyzZ je tento stykac
napétové propady na vstupnich vykonovych svorkach. Aby rozepnut, méni¢ dale dostava informaci o kotevnim
nedochézelo k ruseni jinych zafizeni pfipojenych na stejnou sit), je silné napéti, coz i v tomto pfipadé umoznuje spravnou funkci
doporuceno zafadit do kazdé faze sitového pfivodu pfidavny reaktor regulatoru buzeni.

(indukénost). Tim se snizi hloubka napétovych propadl na sdilené
napéjeci siti. Toto neni obecné nutné tam, kde je pro napajeni ménice
pouzit samostatny transformator.

Nasledujici doporuéeni pro ptidavné indukénosti byly vypocitany na
zakladé normy pro vykonové ménicové systémy: EN 61800-3:2004
“Adjustable speed electrical power drive systems — Part 3: EMC
requirements and specific test methods”.

POZNAMKA

Proudové rozsahy specifikované v tab. 4-2 jsou typické proudy motord,
kde zvinéni motorového proudu neni vétsi nez 50% jmen. proudu
meénice.

Tab. 4-4 Napéjeci nap éti (faze - faze)

Specifikace Hodnota
Maximalni jmen. napéti 480V
Tolerance +10%
Minimalnf jmen. napéti 208V
Tolerance -10%

Soucasti kazdého ménice je regulator buzeni, viz nasledujici tabulka.
Tab. 4-5 Proudové rozsahy regulatoru buzeni

L L L o Maximalni P
Tab. 4-2 Minimalni poZadovand induk €nost ve fazi pro typické vstupni Maxmglm
aplikace (50% zvin &ni) o proud trvaly
p— — — —— Typ ménice . budici
Jmen. Napéjeci nap éti Typické Maximalni pomocnych proud
proud proudové | proudové obvod A
ménige | 400V | 480V | 575V | 690V zatizeni zatizeni A
A uH uH uH uH A A MP25A4(R) | MP25A5(R)
25 220 | 260 | 320 21 22 MPASA4(R) | MP45A5(R)
45 | 220 | 260 | 320 38 20 MP75A4(R) | MP7SAS(R) 13 8
S 550 60 350 ) = MP105A4(R) | MP105A5(R)
105 550 560 30 %8 oz MP155A4(R) | MP155A5(R)
155 160 190 230 130 139 MP210A4(R) | MP210AS(R)
MP350A4(R) | MP350A5(R) | MP350A6(R)
210 120 140 170 176 188 MPAZ0AA(R)
350 71 85 110 120 293 295 MPA470A5(R) | MP470A6(R)
420 59 71 351 350 MP550A4(R)
470 80 91 393 395 MP700A4(R) | MP700A5(R) | MP700A6(R)
550 45 >4 460 450 MP825A4(R) | MP825A5(R) | MP825A6(R) 23 20
700 36 43 53 61 586 585 MP900A4(R)
825 45 52 690 665 MP1200A4 | MP1200A5 | MP1200A6
900 28 33 753 725 MP1850A4 | MP1850A5 | MP1850A6
1200 21 25 31 36 1004 1050 MP1200A4R | MP1200A5R | MP1200A6R
1850 18 23 29 32 1570 1655 MP1850A4R | MP1850A5R | MP1850A6R
4.4.2 Pozadavky na napajeni

1. VySe uvedené predpoklada, Ze vnitfni impedance napéjeci sit je 1,5%.
2. Predpoklada se, Ze vykon napéjeciho zdroje je v rozpéti 5kA az 60kA.

Maximalni nesymetrie vstupniho napéti: 2% zaporného posuvu fazi
(ekvivalent 3% mezi fazemi).

Kmitocet: 45 az 65Hz (max. rychlost zmény kmitoctu je 7Hz/s).

4.5  Externi napéajeni 24Vss pro obvody Fizeni

Externi zdroj 24Vss (svorky 1 a 2 fidici svorkovnice) ma tfi hlavni funkce:

e Muze byt pouzit jako zaloha (doplnék) interniho zdroje 24Vss. Je-li
napt. pfipojeno vice volitelnych moduld (SM-Universal Encoder
Plus, SM-Encoder Output Plus, SM-I/O Plus, nebo SM-1/O 32) je
celkovy odbér téchto modull vétsi nez moznosti interniho zdroje
24Vss a tim mize dojit k jeho pretizeni (méni¢ by vybavil poruchu
“PS.24V").
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* MuzZze byt pouzit pro napéjeni fidicich obvodi ménice, aniz by bylo
pfipojeno stfidavé napéjeni obvodu fizeni. To umoziuje, aby
jakykoliv modul fieldbus, aplika¢ni modul, enkodér nebo sériova
linka mohla pokracovat v ¢innosti.

*  MuZe byt vyuZit pfi uvadéni ménice do provozu, aniz by bylo nutno
pfipojit stfidavé napajeni obvodu fizeni. Neni-li vSak stfidavé
napajeni obvodu Fizeni pfipojeno, méni¢ bude ve stavu poruchy
"UU". Proto nebude funkéni diagnostika, navic zmény nastaveni
parametr(, které se zapamatovavaji pfi vypnuti napajeci sité,
nebudou zapamatovany.

Pozadavky na externi zdroj 24Vss jsou:

Maximalni trvalé pracovni napéti: 30,0V
Minimalni trvalé pracovni napéti: 19,2V
Jmenovité pracovni napéti: 24,0V
Minimalni startovaci napéti: 216V
Maximalni pozadovany vykon pfi 24V: 60 W
Doporucené pojistky: 3 A, 50 Vss

Minimalni a maximalni hodnoty napéti jsou véetné zvinéni a Sumu.
ZvInéni a Sum nesmi prekrocit 5%.

4.6 Kabely ajist éni

Tab. 4-6 Typické pr Gfezy kabel t pro typ. vel. 1

- IEC 60364-5-5211 | UL508C/NEC
Vstup  Vystup Vstup Vystup
MP25A4(R) | MP25A5(R) | 2,5 mm2 | 4 mm? | 8 AWG | 8 AWG
MP45A4(R) | MP45A5R) | 10 mm2 | 10 mm2 | 4 AWG | 4 AWG
MP75A4(R) | MP75A5(R) | 16 mm2 | 25 mm2 | 1 AWG | 1/0 AWG
MP105A4(R) | MP105A5(R) | 25 mm2 | 35 mm?2 | 1/0 AWG | 1/0 AWG
MP155A4(R) | MP155A5(R) | 50 mm?2 | 70 mm?2 | 3/0 AWG | 4/0 AWG
MP210A4(R) | MP210A5(R) | 95 mm?2 | 95 mm? | 300 kcmil | 350 kemil

Volba spravnych pojistek je nezbytnéa pro zajisténi
bezpecnosti instalace.

VAROVANI

Maximalni trvaly vstupni proud je uveden v kap. 2.1 Typova fada na

str. 6 a slouzi pro volbu pojistek a kabeld. Maximalni vstupni proud
zavisi na mife zvinéni vystupniho proudu. Uvedené hodnoty pfedpokla-
daji hodnotu 100% zvInéni.

PFi volbé prafezu kabell je nutno se Fidit pfisluSnymi normami.
Doporucéené velikosti kabeld uvedené v této kapitole jsou pouze
pomocnym voditkem.

Vykonové svorky typ. vel. 1 jsou navrZzeny pro pfipojeni kabelll o max.
prafezu 150mm? se jmen. teplotou 90<C.

Vykonové svorky typ. vel. 2A jsou navrzeny pro pfipojeni kabeld o max.
prifezu 2 x 150mm? se jmen. teplotou 75<C.

Vykonové svorky typ. vel. 2B jsou navrzeny pro pfipojeni kabeld o max.
priifezu 2 x 240mm? se jmen. teplotou 90C. PouZiti kabel & dimenzo-

vanych pomoci “the US national electrical code” dle tab. 4-8 vyzaduje
pouziti svorkového adaptéru.

Vykonové svorky typ. vel. 2C a 2D jsou navrzeny pro pfipojeni pomoci
pFipojnic (pasnic). Mohou byt pouZity i kabely dle tab. 4-8 pfi pouZiti
svorkového adaptéru.

Skute¢ny prifez zavisi na vice faktorech:

» Skuteény maximalni trvaly proud
» Teplota okoli

» Zpusob ulozZeni kabell

+ Ubytek napéti na kabelu

Je-li pouzit motor mensiho vykonu, je mozno pouzit prifez kabelu
odpovidajici vykonu motoru. Aby byla zajisténa ochrana motoru a
kabelQ proti pretizeni, je nutno v ménici spravné nastavit parametr
jmenovitého proudu motoru.

POZNAMKA

Jsou-li pouzity kabely s menSim prifezem, hodnota pojistek chranicich
pfislusny pfivod, musi byt snizena podle pouzitého kabelu.

V néasledujicich tabulkach jsou uvedeny typické prafezy kabell a to
podle mezinarodnich norem a podle norem USA a to za predpokladu 3
Zilovych kabelt vedenych v kabelovych tvarnicich pfi teploté okoli 40C
a aplikacich s velkym obsahem zvinéni vystupniho proudu.

POZNAMKA

1. Maximalni prafez je definovan zakladnou vykonové svorkovnice
meénic¢e pfi pouziti kabelu se jmen. teplotou 90T dle tabulky A.52-5
normy.

2. Predpokladéa se pouziti kabelu se jmen. teplotou 75C dle tabulky
310.16 v “the National Electrical Code”.

Pouziti kabell s vySSi jmen. teplotou by umoznilo snizeni na minimum
doporugéeného prifezu uvedeného vyse. Udaje o kabelech s vy3si
jmenovitou teplotou je nutno ziskat u vyrobce téchto kabelu.
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Tab. 4-7 Prarez kabel d pomocného st Fidavého napajeni pro typ. vel. 1

Maximalni Trvaly IEC 60364-5-52 Table A52-4 Column B2 UL 508C
Typova vstupni vystupni Column B2 derated by 0,87 of PVC at 40
velikost proud proud svorky E1, E3 | svorky F+, F-,L1lall2 |svorkyE1 ,E3 | svorky F+ F-,L1laL12
A A mm?2 mm?2 mm? mm?
1 13 8 2.5 15 14 AWG 14 AWG

Poznamky pro IEC 60364:

IEC 60364-5-52 pouzita metoda instalace B2, tabulka A.52-4 pro tfizilové kabely s PVC izolaci 30°C a aplikaci snizujici konstanty pro 40°C z tabulky
A.52-14 (0,87 pro PVC).

Poznamky pro UL508C:
Mohou byt pouzity kabely bud pro 60°C nebo 75°C. Zatizitelnosti dle tabulky 40.3 jak je popsano v normé UL508C.

Tab. 4-8 Typické pr urezy kabel & pro typ. vel. 2

IEC 60364-5-52 Table A52-
12 Column 5 derated by
0.91 for 40 °C XLPE cables US National
Maximal. o . (IEC 60364-5-52 table A52- )
vstupni Trvaly vystupni 14) and 0.77 for cables Electrical Code
Typ proud proud bunching (IEC 6(_)364-5-52
table A52-17 item 4)
90°C kabely p Fiteplot & okoli | 75°C kabely p Fi teplot & okoli
40°C 40°C

Vstup Vystup Vstup Vystup

A A mm? mm?2 Kemil Kemil

MP350A4(R) MP350A5(R) MP350A6(R) 295 350 120 150 350 400

MP420A4(R) 350 420 150 185 400 500

MP470A5(R) | MP470A6(R) 395 470 185 240 500 600
MP550A4(R) 450 550 300 2x185 2 x 300 2 x 350
MP700A4(R) | MP700A5(R) | MP700A6(R) 585 700 2 x 150 2 x 150 2 x 500 2 x 600
MP825A4(R) | MP825A5(R) | MP825A6(R) 665 825 2 x 185 2 x 240 2 x 600 3x 350
MP900A4(R) 725 900 2x185 2 x 240 3x 350 3 x 400
MP1200A4(R) | MP1200A5(R) | MP1200A6(R) 1050 1200 2 x 300 3x240 3 x 600 4 x 400

MP1850A4(R) | MP1850A5(R) | MP1850A6(R) 1655 1850 4x 240 4 x 300 * *

* Hodnoty pfesahuji mechanické moZnosti ménice. Pro tyto velké Grovné vykonu je rozumné uvazit pouZziti pfipojnic (pasnic).
Poznamky pro IEC 60364:

POZNAMKA

1. |IEC 60364-5-52 tabulka A 52-12 F sloupec metody 5 = jednoZzilové kabely ve volném prostoru.

2. |IEC 60364-5-52 tabulka A52-14 kore¢ni konstanta pro teploty okoli jiné 30°C.

3. IEC 60364-5-52 tabulka A52-17 bod 4 korekéni konstanta pro seskupovani vice nez jednoho obvodu nebo vice nez jednoho vicezilového kabelu
ulozenych v jedné vrstvé na perforovaném Zlabu.

POZNAMKA

Poznamky pro US National Electrical Code:

1. Tabulka 310.17 pripustné zatiZitelnosti kabeld s jednoduchou izolaci v rozsahu 0 az 2000V ve volném prostoru, pfi teploté okolniho vzduchu
30°C.

2. Snizujici konstanta 0,88 je aplikovana pro 40°C na sloupec 75°C. Tabulka 310.17 plati pro 30°C okolniho vzduchu.

3. NEC 2005 edition table 310.15(B)(2)(a) uvadi nastavovaci (korekéni) konstanty pro vice nez tfi hlavni vodice v kabelové tvarnici nebo kabel, pro
4-6 hlavni vodice je aplikovana konstanta 0,80.

Tab. 4-9 Kabely pomocného st Fidavého napéjeni pro typ. vel. 2

Maximaini Trvaly IEC 60364-5-52 Table A52-4 Column B2 UL 508C
vstupni vystupni Column B2 derated by 0,87 of PVC at 40
Typ. vel. proud proud svorky E1, E3 | svorky F+, F-,L1lall2 |svorky EL, E3 | svorky F+ F-,L1laLl12
A A mm?2 mm?2 mm?2 mm?2
2 23 20 6 4 10 AWG 10 AWG

Poznamky pro IEC 60364:

IEC 60364-5-52 pouzita metoda instalace B2, tabulka A.52-4 pro tfizilové kabely s PVC izolaci 30°C a aplikaci snizujici konstanty pro 40°C z tabulky
A.52-14 (0,87 pro PVC).

Poznamky pro UL508C: Mohou byt pouZzity kabely bud' pro 60°C nebo 75°C. ZatiZitelnosti dle tabulky 40.3 jak je popsano v normé UL508C.
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4.6.1 Pojistky Ferraz provedeni “Shawmut”
Pojistky
PfFipojeni ménice ke stfidavé siti musi byt vybaveno vhodnou ocharnou proti pfetizeni a zkratim. V nasledujicich tabulkach jsou uvedeny
doporucené pojistky. Nedodrzeni tohoto poZadavku zpusobi riziko poZaru.
Pro Mentor MP jsou doporuceny pojistky Ferraz provedeni “Shawmut”.
Tab. 4-10 Polovodi €ové pojistky Ferraz Shawmut pro typ. vel. 1
Mezinarodni USA
Typ ménice
Popis Catalog No. Ref No. UL app Popis Catalog No. Ref No UL app
Pojistky 10 38 mm FR10GB69V12.5 H330011 v 10x38mm | oi0GBEOVI25 | H330011 v
buzeni valcové valcové
MP25A4 AS0QS Series A50QS40-4 Y215583 v
FR22GC69V32 A220915 v round fuse
MP25A5
MP45A4 AS0QS Series A50QS70-4 B222664 v
FR22GC69V63 X220912 v round fuse
MP45A5
MP75A4 AS0QS Series A50Q5125-4 K218417 v
FR22GC69V100 W220911 v round fuse
MP75A5 22 x 58 mm
) :
MP25A4R valcove AT0QS Series A70QS60-4 H219473
FR22GC69V32 A220915 v round fuse
MP25A5R
MP45A4R AT0QS Series A70QS80-4 X212816
FR22GC69V63 X220912 v round fuse
MP45A5R
MP75A4R AT0QS Series A70QS125-4 Q216375
FR22GC69V100 W220911 v round fuse
MP75A5R
MP105A4 AS0QS Series A50QS175-4 A222663 v
PC30UD69V160EF M300092 v round fuse
MP105A5
MP155A4 AS0QS Series A50QS250-4 W211251 v
Size 30 hranaté | PC30UD69V200EF N300093 v round fuse
MP155A5
MP210A4 AS0QS Series A50QS350-4 T215343 v
PC30UD69V315EF Q300095 v round fuse
MP210A5
MP105A4R AT0QS Series A70QS175-4 A223192
PC70UD13C160EF T300604 v round fuse
MP105A5R
MP155A4R AT0QS Series A70QS250-4 L217406
Size 70 hranaté | PC70UD13C200EF V300605 v round fuse
MP155A5R
MP210A4R AT0QS Series A70QS350-4 M211266
PC70UD12C280EF L300712 v round fuse
MP210A5R
Série A50QS je uré¢ena pouze do 500Vst.
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Tab. 4-11 Pojistky Ferraz Shawmut pro jiSt  éni hlavniho p Fivodu pro typ. vel. 1
) Mezinarodni USA
Typ ménice
Popis Catalog No. Ref No. UL app Catalog No. UL app
Pomocné napéjeni 21 x 57 mm valcové HSJ15 D235868 AJT10 v
MP25A4 MP25A5 FR22GG69V25 N212072 AJT30 v
MP45A4 MP45A5 FR22GG69V50 P214626 AJT45 v
MP75A4 MP75A5 FR22GG69V80 Q217180 AJT70 4
22 x 58 mm valcové
MP25A4R MP25A5R FR22GG69V25 N212072 AJT30 v
MP45A4R MP45A5R FR22GG69V50 P214626 AJT45 4
MP75A4R MP75A5R FR22GG69V80 Q217180 AJT70 v
MP105A4 MP105A5 NH 00 nozové NHO0GG69V100 B228460 AJT125 v
MP155A4 MP155A5 NH1GG69V160 F228487 AJT175 v
NH 1 nozové
MP210A4 MP210A5 NH1GG69V200 G228488 AJT225 v
MP105A4R MP105A5R NH 00 noZové NHO0GG69V100 B228460 AJT125 v
MP155A4R MP155A5R NH1GG69V160 F228487 AJT175 v
NH 1 nozové
MP210A4R MP210A5R NH1GG69V200 G228488 AJT225 v
Tab. 4-12 Pojistky Ferraz Shawmut pro jist  éni ss vystupu pro typ. vel. 1
Mezinarodni USA
Typ
méniée . UL . UL
Popis Catalog No. Ref No. Popis Catalog No. Ref No.
app app
MP25A4R A70QS Series round fuse | A70QS60-4 | H219473 v
20 x 127 mm vélcové | FD20GB100V32T | F089498
MP25A5R
MP45A4R A70QS Series round fuse | A70QS80-4 | X212816 v
36 x 127 mm vélcové | FD36GC100V80T | A083651
MP45A5R
MP75A4R A70QS Series round fuse | A70QS125-4 | Q216375 v
20 x 127 mm vélcové | TD20GCI00VE3TX2 | yaq05g
MP75A5R spojeny paralelné
MP105A4R A70QS Series round fuse | A70QS175-4 | A223192 v
Size 120 hranaté D120GC75V160TF | R085253
MP105A5R
MP155A4R A70QS Series round fuse | A70QS250-4 | L217406 v
Size 121 hranaté D121GC75V250TF | Q085252
MP155A5R
MP210A4R A70QS Series round fuse | A70QS350-4 | M211266 4
Size 122 hranaté D122GC75V315TF | M085249
MP210A5R

VySe uvedené doporucené jiSténi ss vystupu neni pozadovano pro UL shodu pro méni¢e Mentor MP. Pro instalace, které vyzaduji spInéni poZzadavku
NEC a/nebo UL508a, musi byt pouZzity patficné pojistky, které splfiuji poZzadavky aplikované normy.
Sloupce UL ve vySe uvedenych tabulkach indikuji, zda doporuc¢ené pojistky jsou uznavanym UL komponentem a nikoli jejich shodu s NEC nebo

UL508a.

ss pojistky jsou vyZzadovany pouze pro ¢tyfkvadrantové ménice (R).
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Tab. 4-13 Polovodi €ové pojistky Ferraz Shawmut pro typ. vel. 2
Mezinarodni USA
Typ ménice
Popis Catalog No. Ref No. UL app Popis Catalog No. Ref No UL app
Pojistky FR10GR69V25 F1014581 FR10GR69V25 F1014581
buzeni 10 x 38 mm v 10 x 38 mm v
(vSechny typ. vélcové vélcové
vel. 2) FR10GB69V25 1330014 FR10GB69V25 L330014
A50QS450-4 E216871 v
MP350A4 PC30UD69V500TF W300399 v
A70QS450-4 F214848 v
MP350A4R PC71UD11V500TF F300523 v A70QS450-4 F214848 4
MP350A5 PC31UD69V500TF T300006 4 A70QS450-4 F214848 4
MP350A6 PC31UD69V500TF T300006 A70QS450-4 F214848
MP350A5R PC72UD13C500TF D300498 4 A70QS450-4 F214848 4
MP350A6R PC72UD13C500TF D300498 A70QS450-4 F214848
A50QS600-4 Q219457 v
MP420A4 PC32UD69V630TF M300069 v
A70QS600-4 Y219993 v
MP420A4R PC272UD13C630TF W300721 v A70QS600-4 Y219993 4
MP470A5 PC272UD13C700TF X300722 v
MP470A6 PC272UD13C700TF X300722 2 x A70QS400 1214345 (x2)
MP470A5R PC272UD13C700TF X300722 v paralelné
MP470A6R PC272UD13C700TF X300722
A50QS700-4 N223181 v
MP550A4 PC33UD69V700TF Y300079 v
A70QS700-4 E202772 4
MP550A4R PC272UD13C700TF X300722 v A70QS700-4 E202772 4
A50QS900-4 R212282 4
MP700A4 PC32UD69V1000TF S300074 v 2 % A7 500-4
) American round | 2 X A70QS500-4 1 5518431 (x2)
hranaté fuses paralelné
MP700A4R PC72UD10C900TF G300869 v
MP700A5 PC32UD69V1000TF S300074
MP700A6 PC32UD69V1000TF S300074 2x A70st500 A218431 (x2)
paralelné
MP700A5R PC73UD12C900TF T300512 v
MP700A6R PC73UD12C900TF T300512
A50QS1200-4 C217904 v
MP825A4 PC32UD69V1100TF M300759 v N
2 x AT0QS600-4 | y519993 (x2)
paralelné
MP825A5 PC33UD69V1100TF C300083 v
MP825A6 PC33UD69V1100TF C300083
MP825A4R 2 X AT0QS600-4 | y519993 (x2)
PC73UD95V800TFB W300514 v paraleiné
MP825A5R
MP825A6R PC73UD95V800TFB W300514
A50QS1200-4 C217904 4
MP900A4 PC33UD69V1250TF D300084 v N
2 X ATOQSE00-4 | y51 9993 ()
paralelné
MP900A4R PC73UD95V800TFB W300514 v 2% A7OQSGVOO_4 Y219993 (x2)
paralelné
PC33UD60V1600TF 7300586 2X ASOQSBVOOA C202287 (x2)
paralelné
MP1200A4 2 x A70QS800-4
AQ75URD 44 PPASF D1020007A v X A70QS800- 7213830 (x2)
paralelné
Uzivatelska pFirutka Mentor MP 43

Prvni vydani



Bezpecnost V&eobecnd Mechanické JEEINGEN Oviadani |Definované | Uvedeni do Ontimali Karta PLC na des-| RozSifené | Technicka Di ik Informace o
pfi préaci SEODECNC | instalace [ENEIEY ménice bloky provozu pimalizace | SMARTCARD | ce ménige menu [specifikace lagnostika registraci UL|
Mezinarodni USA
Typ ménice
Popis Catalog No. Ref No. UL app Popis Catalog No. Ref No UL app
PC273UD11C16CTF J302228
MP1200A4R
A075URD 44 PPASF D1020007A 4
PC232UD69V16CTD W300215
MP1200A5 v
A075URD 44 PPASF D1020007A -
2XxAT0QSB00-4 | 7513830 (x2)
MP1200A6 PC232UD69V16CTD W300215 paraleiné
PC273UD11C16CTF J302228
MP1200A5R
A075URD 44 PPASF D1020007A 4
MP1200A6R Square PC273UD11C16CTF J302228 American
body fuses round fuses 2 x A50QS1000-4
XASOQS1000-4 | b 12597 (40
paralelné
MP1850A4 3 x A70QS700-4
XATOQSTO0-4 | p505775 (x3)
paralelné
MP1850A4R
** AO75URD 44 PPASF D1020007A 4
MP1850A5
* -
MP1850A6 3 XAT0QST00-4 | \p507775 (x3)
paralelné
MP1850A5R
MP1850A6R
Série A50QS je uréena pouze do 500Vst.
*  Aplika¢ni pretizeni limitovano na ob¢asna pretizeni, aby se zabranilo Unavé pojistek z opotfebeni.
** Charakteristika pojistky dovoluje zatizeni jmenovitym proudem. Cyklické pretéZovani neni dovoleno.
Tab. 4-14 Pojistky Ferraz Shawmut pro jist  éni hlavniho p Fivodu pro typ. vel. 2
Mezinarodni USA
Typ ménice uL UL
Popis Catalog No. Ref No. Popis Catalog No. Ref No.
app app
25 A 600 Vac 25 A 600 Vac
Pomocné napéjeni High Speed HSJ205 G235871J 4 High Speed AJT25R X21160J v
Class J Class J
MP350A5(R)
MP350A4(R) NH2GG69V355 Y228503 A6D400R B216776 v
MP350A6(R)
MP420A4(R) NH3GG69V400 D228508 A6D500R P217294 v
MP470A5(R) NH4GG69V630-8 | E215537
MP470A6(R) NH4AGG69V630-8 | W222107
VSeobecné AB6D600R T217804 v
MP550A4 (R) pouziti IEC NH4GG69V630-8 E215537
(hranate) NH4AGG69V630-8 | W222107
MP700A5(R) NH4GG69V800-8 K216554 V&eob 4
MP700A4(R) Seot ?E”Se
MP700A6(R) NH4AGG69V800-8 | M222858 PO(“Zt')tl',)
oblé
MP825A4(R) A4BQ800 7219373 v
NH4GG69V800-8 K216554
MP825A5(R) NH4AGG69V800-8 M222858
MP825A6(R)
MP900A4(R) A4BQ1000 | P216282 | v
MP1200A5(R) Seob . MF76GG69V1250 E302753
MP1200A4(R) Vseobecne A4BQ1200 | R216790 | v
MP1200A6(R) pouziti IEC
MP1850A5(R) (oblé)
MP1850A4(R) MF114GG69V2000 G302755 A4BQ2000 B223101 v
MP1850A6(R)
USA paijistky jsou uréeny pouze do 600Vst.
44 UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP
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Tab. 4-15 Pojistky Ferraz Shawmut pro ss jist ~ éni pro typ. vel. 2
Mezinarodni USA
Typ ménice
Popis Catalog No. Ref No. uL Popis Catalog No. Ref No. uL
recog recog
MP350A4R A70QS600-4 Y219993 v
MP350A5R D123GB75V630TF | C098557 i
American round A100P600-4 A217373 v
MP350A6R fuse
MP420A4R D123GB75V800TF | J220946 A70QS800-4 7213830 4
MP470A5R
. d A100P1000-4 (x2) Y217371 (x2)
MP470A6R D2122GD75V900TF | T220955 Amer;ca” roun
uses
MP550A4R 2 paralelng A70QS450-4 (x2) F214848 (x2) v
MP700A4R A70QS600-4 (x2) Y219993 (x2) 4
hranaté
MP700A5R i
American round A100P1200-4 N218397
MP700A6R fuse
D2123GB75V12CTF | D098558 American round
MP825A4R fuses A70QS800-4 (x2) 7213830 (x2)
2 paralelné
MP825A5R i
American round A100P1200-4 N218397
MP825A6R fuse
American round
MP900A4R D2123GB75V14CTF | B090483 fuses A70QS600-4 (x3) Y219993 (x3)
3 paralelné
MP1200A4R American round A70QS700-4 (x3) E202772 (x3)
MP1200A5R hranaté PC73UD13C630TF | Q300509 fuses
3 paralelné (x3) (x3) . A100P700-4 (x3) | T223163 (x3)
MP1200A6R 3 paralelné
MP1850A4R American round A70QS600-4 (x5) Y219993 (x5)
hranaté PC73UD13C700TF | R300510
MP1850A5R 4 paralelné (x) (x4) fuses x5) x5)
5 A100P600-4 (x5 A217373 (x5
MP1850A6R 5 paraleiné

VySe uvedené doporucené jisténi ss vystupu neni pozadovano pro UL shodu pro méni¢e Mentor MP. Pro instalace, které vyZaduji spinéni poZadavk(i
NEC a/nebo UL508a, musi byt pouzity patfi¢né pojistky, které splfiuji pozadavky aplikované normy. Sloupce UL ve vySe uvedenych tabulkach
indikuji, zda doporucené pojistky jsou uznavanym UL komponentem a nikoli jejich shodu s NEC nebo UL508a.

Pouziti pojistek série A100P je omezeno na aplikace s L/R ¢asovou konstantou 30ms nebo mensi.
Stejnosmérné pojistky jsou vyzadovany pouze pro &tyfkvadrantové ménice (R).

4.6.2

Alternativni pojistky

Blize viz kap. 12.2.2 Alternativni pojistky na str. 162.
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Pouzije-li se Mentor MP k napajeni zatéze s vysokou impedanci, jako je

napf. budici vinuti velkych motord, potom pro zajiSténi dostate¢ného

toku proudu byvéa nezbytné zapoijit odpor mezi vykonové svorky Al a A2.

Parametry odporu Ize vypodist nasledovné:

1. Zjistéte pozadované vystupni napéti
2. Vypoctéte hodnotu odporu R=U/I_

3. Vypoitéte ztratovy vykon P = 1|2 x R )

Priklad:
Je-li

potom R = 200V / 300mA = 666 Ohmu
a P =300mAZ2x 666 Ohmi = 60W

U = 200V a pozadovany vystupni proud je 210A,

Bezv_pe(:’nqst V&eobecns M_echanické Ov[éd?ni Definované | Uvedeni do Optimalizace Karta PLC na q?s- Roz&itené Tech_r_lické Diagnostika Infc_)rmac_e o
pfi préaci instalace WIS EIEWE] menice bloky provozu SMARTCARD | ce ménice menu [specifikace registraci UL}
Tab. 4-16 Hodnoty | 2t tyristor @ u typ. vel. 1 (pro jist &ni) 4.6.3 Interni pojistky buzeni
Interni pojistky buzeni poskytuji ochranu regulatoru buzeni. Tyto pojistky
12t PFidrzny | PFidrzny se prepali v pfipadé poruchy v obvodu buzeni. UZivatel by mél tyto
Typ méniée (A%s) prsoel:)dnE:;) proud pojistky zkontrolovat v pfipadé, ze ménié vybavil poruchu “FdL" a
tyristor @ H regulator buzeni je odblokovan.
(mA) (mA) . . , . .
- - Pred sejmutim krytu internich pojistek buzeni odpojte méni¢
Reguléator buzeni 400 od napéajeni.
MP25A4 MP25A5 1030
MP45A4 MP45A5 3600 — . )
MP75A4 MP75A5 15000 450 200 Obr. 4-9 Sejmuti krytu |ntern|c pojistek buzeni
MP25A4(R) MP25A5(R) 1030
MP45A4(R) MP45A5(R) 3600
MP75A4(R) MP75A5(R) 15000
MP105A4 MP105A5
MP155A4 MP155A5
MP210A4 MP210A5
80000 300 200
MP105A4(R) | MP105A5(R)
MP155A4(R) | MP155A5(R)
MP210A4(R) | MP210A5(R)
Tab. 4-17 Hodnoty | 2t tyristor @ u typ. vel. 2 (pro jist &ni)
12t PFidrzny proud P¥idrzny proud
Typ ménice (AZs) pro sepnuti
tyristor G IL H
(mA) (mA)
|
MP350A4(R) Zasuiite plochy Srobovék do drazky dle obrazku a zapadte smérem dol(.
MP550A4(R) 320000 200 150 V kap. 4.6.1 Pojistky Ferraz provedeni “Shawmut” na str. 41 jsou uvedeny
MP420A4(R) typy vhodnych pojistek.
MP350A6(R)
MP470A6(R) 281000
MP470A5(R)
MP700A4(R)
MP900A4(R) 1050000 300 - 2000 150 - 500
MP825A4(R)
MP700A6(R)
MP825A6(R) 1200000
MP825A5(R)
MP1200A4(R)
MP1200A6(R)
MP1200A5(R)
2720000 2000 1000
MP1850A4(R)
MP1850A6(R)
MP1850A5(R)
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4.7  Externi odpor pro omezeni

komuta énich p fepéti
Méni¢e Mentor MP zajistuji interni potlaeni pfepétovych Spicek
vznikajicich pfi komutaci tyristord. Toto interni potlaceni je vyhovujici pro
typické aplikace vyuzivajici doporucené vstupni reaktory (kap. 4.4.
Vstupni reaktory).
Navic méni¢e Mentor MP umoziiuji externi potlaeni téchto prepéti
(pomoci externiho odporu). To je vhodné pro aplikace na hranici
pracovni oblasti ménice.

Aplikace, které mohou vyZzadovat instalaci externiho odporu pro ome-
zeni komutac¢nich prepéti, se vyznaduji jednim nebo obéma z téchto
znaku:

1. Uroven zkratovych proudd napéjeci sité¢ > 10kA a vstupni reaktory
jsou menSi nez doporucené.
2. Vysoké sdruzené napéti
Doporuéené parametry externiho odporu pro omezeni komutaénich
prepéti jsou uvedeny v tab. 4-18.
Tab. 4-18 Doporu €ené parametry odporu pro omezeni
komuta €nich p fepéti

Nasledujici obrazky ukazuji umisténi pfipojovacich svorek externiho
odporu pro omezeni komutacnich prepéti.
Obr. 4-10 Umist éni pfipojovacich svorek externiho odporu pro
omezeni komuta €énich p fepéti u typ. vel. 1

Pripojeni externiho odporu

| !

T
m
Judud

Typ ménice

Hodnota
odporu

kQ

Ztratovy
vykon

w

Napétova
tfida
\

Izolaéni
nap éti

V rms

MP25A4(R)
MP45A4(R)
MP75A4(R)

MP105A4(R)
| MP155A4(R) |

MP210A4(R)

8,2

150

1100

2500

MP25A5(R)
MP45A5(R)
MP75A5(R)

MP105A5(R)

| MP155A5(R) |

MP210A5(R)

9,9

200

1400

2500

MP350A4(R)
MP420A4(R)
MP550A4(R)

MP700A4(R)

MP825A4(R)

MP900A4(R)

MP1200A4(R)

MP1850A4(R)

4,1

300

1100

2500

MP350A5(R)
MP350A6(R)

MP470A5(R)
MP470A6(R)

MP700A5(R)
MP700A6(R)

MP825A5(R)
MP825A6(R)

MP1200A5(R)
MP1200A6(R)

MP1850A5(R)
MP1850A6(R)

8,6

300

1600

2500

Obr. 4-11 Umist éni pFipojovacich svorek externiho odporu pro
omezeni komuta €nich p Fepéti u typ. vel. 2

Pfipojeni externiho odporu

te

T
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Obr. 4-12  Odkryti svorek externiho odporu pro omezen i

komuta €nich p fepéti u typ. vel. 2C a 2D

Tab. 4-19 Minimalni p Fipustna hodnota externiho odporu pro

omezeni komuta €nich p fepéti

Typ m éniée Minimalni odpor
MP25A(R) MP25ASR)
MP45A4(R) MP45AS(R)
MP75A4(R) MP75AS(R)
MP105A4(R) | MP105A5(R) | (max.ztrétyzménice: 150W)
MP155A4(R) MP155A5(R)
MP210A4(R) MP210AS5(R)
MP350A5(R)
MP350A4(R) MP350A6(R)
MP470A5(R)
MP420A4(R) MP470A6(R)
MP550A4(R)
MP700A5(R)
MP700A4(R) MP700A6(R)
MPB25A5(R) | (max. ztraty z ménice: 300W)
MP825A4(R) MP825A6(R)
MP900A4(R)
MP1200A5(R)
MP1200A4(R) MP1200A6(R)
MP1850A5(R)
MP1850A4(R) MP1850A6(R)

1. Pomoci pozi drive Sroubovaku vySroubujte 2 Srouby M4 x 16.
2. Kryt sejméte.
Pro pfipojeni externiho odporu pro omezeni komutaénich prepéti by mél
byt pouzit stinény kabel. Pro UL aplikace musi kabel splfiovat UL1063 v
souladu s UL508a.

Je-li pouzita hodnota odporu mensi nez je doporué¢ena, nesmi tato byt
mensSi nez je minimalni hodnota uvedend v tab. 4-19. AvSak pouZiti
menSi hodnoty odporu nez je doporuc¢ena vyzaduje spravné nastaveni
tepelné ochrany (parametry Pr 11.62 az Pr 11.64). Ztratovy vykon tohoto
odporu muZe byt zvolen uzivatelem v zavislosti na ztratach pozadova-
nymi pro aplikaci a to do maxima, ktera jsou uvedena v tab. 4-19.

VAROVANI

Ochrana proti p Fetizeni
Je-li hodnota externiho odporu pro omezeni komutac¢nich
prepéti nebo jeho ztratovy vykon mensi nez doporu¢ené
hodnoty, potom je nezbytné, aby byl do obvodu tohoto
odporu zapojen ochranny obvod, viz obr. 4-13.

VAROVANI

> >

Nastaveni parametr G ochrany externiho odporu pro
omezeni komuta €nich p Fepéti
Software méni¢e Mentor MP umozriuje ochranu proti preti-
Zeni tohoto odporu. Spatné nastaveni parametri Pr 11.62,
Pr11.63 a Pr 11.64 (viz pfiru¢ka Mentor MP Advanced User
Guide) muze vést k pretizeni tohoto odporu.

Obr. 4-13 Ochranny obvod pro externi odpor pro omeze  ni
komuta €nich p fepéti
A — M
L1 | ® L1
A —— ™
L2 | e L2
A — M
L3 I ® L3
|
| m Méni¢
Napéjeci zdroj
stykace |
Zatizeni tepelng
ochrany
:
1
° < ° ° e Pfipojeni
e l R externiho
Start/Reset ' odporu
— 4 L
A% .
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4.8  Unikajici proudy

Velikost unikajicich proudl zavisi na tom, zda je pfipojen externi odruSovaci filtr. Unikajici proudy externich odruSovacich filtr(i Ize ziskat z dokumen-
tace vyrobce téchto filtra.

Bez externiho odruSovaciho filtru:

<1 mA

4.8.1 Pouziti proudovych chrani ¢u
Bézné se pouzivaji tfi typy proudovych chrani¢t vyhodnocujicich zbytkové (unikajici) proudy
1. AC - vyhodnocuiji stfidavé chybové proudy
2. A - detekuji stfidavé a pulzujici stejnosmérné chybové proudy (za pfedpokladu, Ze stejnosmérny proud klesa k nule alespori jedenkrat
bé&hem poloviny cyklu)
3. B - detekuji stfidavé proudy, pulzujici i hladké stejnosmérné proudy
* Typy A a AC by se nikdy nemély pouzivat u méni¢ti Mentor MP
* Typ B musi byt pouzit pro vSechny ménic¢e Mentor MP

& Pouze typ B proudovych chrani¢d je vhodny pro méni¢e Mentor MP

VAROVANI

Je-li pouzit externi odruSovaci filtr, je nutno zajistit, aby proudovy chrani¢ mél zpozdéni nejméné 50ms, jinak bude vybavena faleSna porucha. V
pfipadé, Ze ze vSechny fazové proudy nejsou sepnuty sou¢asné, unikajici proudy pravdépodobné dosahnou Grovné pro vybaveni poruchy.

POZNAMKA
Kompletator pohonu je odpovédny za to, Ze pohon splfiuje pozadavky EMC norem v misté, kde je pohon pouzivan.

4.9 EMC (Elektromagneticka kompatibilita)
Mentor MP spriuje poZadavky na odolnost (viz tab. 12-44 Odolnost na str. 177) bez Zadnych specialnich opatfeni.

POZNAMKA

Néktera specialni opatfeni mohou byt vyzadovéana v uréitych aplikacich, kde je fidici kabelaz delSi nebo je vedena mimo budovu.
Viz kap. 4.9.4 Odolnost fidicich obvodd proti Spickovym napétovym razum v pfipadé dlouhé fidici kabelaze a vedeni této kabelaZze mimo budovy na
str. 50.

Vyzafovani radiového ruSeni mize nastat z jakéhokoliv vykonového vedeni nebo spojeni, tj. hlavniho a pomocného stfidavé pfipojeni, vystupnich
svorek kotevniho napéti a buzeni.

V mnoha aplikacich téZkého primyslu neni vyzafované ruSeni dostate€¢né k ovlivnéni jinych zafizeni.
Pokud musi byt radiové ruSeni omezeno, je tfeba zvolit feSeni, které vyhovi pozadavkam.

4.9.1 Normy EMC tykajici se vykonovych pohon
Shoda s normou EMC |IEC 61800-3, EN 61800-3:2004 category C3 tykajici se vykonovych pohond.

Pro splnéni t&échto norem musi byt pouzit standardni filtr kotvy a standardni filtr buzeni, viz tab. 4-20 Pfehled odruSovacich filtrd vhodnych pro Mentor
MP na str. 50.

Pro pfipojeni kotvy i pro pfipojeni buzeni musi byt pouZity stinéné kabely, pfi¢emZ stinéni musi byt uzemnéno na obou koncich. Norma je dodrzena
pro délky kabel(l do 100m.

4.9.2 Kmenova norma a norma tykajici se vykonov  ych pohon G kategorie C2

Shoda s kmenovymi normami tykajicich se vyzafovani rusivych signal(i pro pramyslové prostredi IEC 61000-6-4 a EN 61000-6-4:2007, a normy
tykajici se vykonovych pohonu kategorie C2.

Pro spInéni téchto norem musi byt pouzit standardni filtr buzeni a vysoce Ucinny filtr kotvy, viz tab. 4-20 Prehled odruSovacich filtré vhodnych pro
Mentor MP na str. 50.

Pro pfipojeni kotvy i pro pfipojeni buzeni musi byt pouzity stinéné kabely, pfi¢emz stinéni musi byt uzemnéno na obou koncich. Norma je dodrzena
pro délky kabelt do 100m.
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4.9.3 Informace o odruSovacich filtrech

Na obr. 4-1je znazornéno elektrické umisténi externich odruSovacich filtrG. V tab. 4-20 jsou uvedeny odruSovaci filtry, které Ize objednat pfimo u firem

Epcos nebo Schaffner.

UPOZORNENI

Je dulezité, aby vstupni reaktory byly zapojeny mezi vystup odruSovaciho filtru a vstpni vykonové svorky ménice, viz obr. 4-1. Nedodrzeni
tohoto pozadavku muze zpUsobit poSkozeni tyristrou.

Tab. 4-20 Ptehled odruSovacich filtr

G vhodnych pro Mentor MP

Vyrobce a typové ozna €eni filtru

Typ ménice

Schaffner,
standardni filtr pro
kotvu

Schaffner, vysoce
Gginny filtr pro kotvu

Schaffner,
standardni filtr pro
buzeni

Epcos, vysoce U €inny
filtr pro kotvu

Epcos, standardni
filtr pro buzeni

MP25A4(R)
MP45A4(R)
MP75A4(R)

FN3270H-80-35

FN3258-75-52

B84143-A66-R105

*B84143-A90-R105

FN3280H-8-29 W62400-T1262D004

MP105A4(R)
MP155A4(R)
MP210A4(R)

FN3270H-200-99

FN3258H-180-40

B84143B0250S080

MP350A4(R)
MP420A4(R)
MP550A4(R)
MP700A4(R)

MP825A4(R)

MP900A4(R)

MP1200A4(R)

MP1850A4(R)

FN3359-800-99

FN3359-1600-99

FN3280H-25-33

Tab. 4-21 Shoda pro vyza fovani

* Tento filtr je vyzadovan, ma-li byt vstupni proud ménice vétsi nez 66A.

Filtr

Typ méniée | _
Zadny

Buzeni: Standardni
Kotva: Standardni

Buzeni: Standardni
Kotva: Vysoce U €inny

MP25A4(R)

MP45A4(R)

MP75A4(R)

MP105A4(R)

MP155A4(R)

MP210A4(R)

MP3S0A4R) | .,

MP420A4(R)

MP550A4(R)

MP700A4(R)

MP825A4(R)

MP900A4(R)

MP1200A4(R)

MP1850A4(R)

C3

Cc2

Klié (uvedeno v klesajicim pofadi povolenych Grovni vyzafovani):

ca

EN 61800-3:2004 druhé prostfedi, omezovana distribuce (k

potla¢eni ruSeni mohou byt zapotrebi dodate¢na opatrenf)

C3
Cc2

EN 61800-3:2004 druhé prostredi, neomezena distribuce
Zakladni primyslova norma EN 61000-6-4:2007

EN 61800-3:2004 prvni prostfedi, omezovana distribuce (dale
uvedené upozornéni je vyzadovano normou EN 61800-3:2004)

Toto je vyrobek omezované prodejni distribuce ve smyslu
normy IEC 61800-3. V domovnich prostorach maze zpusobit
radiové ruSenia v tom fipadé mohou byt vyzadovana

dodate¢na opatreni.

C1 VSeobecna norma pro domovni prostfedi EN 61000-6-3:2007

EN 61800-3:2004 prvni prostfedi, neomezena distribuce
EN 61800-3:2004 definuje:

e Prvni prostfedi zahrnuje domovni prostory. Zahrnuje také objekty
pfimo pfipojené k nizkonapétové napéjeci siti (bez distribu¢niho
transformatoru), ktera napaji budovy uréené k obyvani.

* Druhé prostfedi zahrnuje vSechny objekty kromé téch, které jsou
pfimo pfipojené k nizkonapétové napéjeci siti (bez distribu¢niho
transformatoru), ktera napaji budovy uréené k obyvani.

» Omezovana distribuce je definovana jako rezim prodeje, ve kterém
vyrobce dodava zafizeni pouze tém odbératelim, ktefi maji
technickou zpusobilost pro dodrzeni pozadavkd EMC v aplikacich
elektrickych pohon.

4.9.4 Odolnost Fidicich obvod @ proti Spi €kovym
napétovym raz am v p fipadé dlouhé Fidici
kabelaZe a vedeni této kabelaZe mimo budovy

Vstupy a vystupy Fidicich obvod{ ménice jsou navrzeny univerzalné.

Umoznuji spolupraci se stroji nebo malymi Fidicimi systémy a to bez

jakychkoliv specialnich opatreni.

IV aplikacich, kde hrozi nebezpedi vysoce energetickych napétovych

razu, jsou vyzadovana néktera specialni opatfeni pro zamezeni

nespravné funkce nebo poskozeni. Razy mohou byt zpusobeny bleskem
nebo tézkou poruchou napajeni v soucinnosti s poruchou zemnéni, kdy
muize dojit k vysokému pfechodovému napéti mezi uzemnénymi body.

Toto riziko nastava v pfipadech, kdy jsou obvody pfipojené k ménici

vedeny v otevieném terénu.
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V pfipadech, kdy jsou obvody pfipojené k méni¢i mimo budovu (kde je
méni¢ umistén) nebo v pfipadech, kdy délka Fidiciho kabelu v budové
prekroc¢i 30m, je doporuceno provést néktera dodatec¢na opatreni - mélo
by se pouzit jedno z téchto uvedenych:

1. Galvanické oddéleni, tj. nepfipojovat OV fizeni k zemi. Vyvarovat se
smycek v fidici kabelazi, tj. zajistit, aby kazdy Fidici vodi¢ mél svij
vlastni zpétny vodi¢ (0V).

2. Stinéné kabely s pfidavnym vykonovym zemnicim vodi¢em. Stinéni
kabelu muZze byt pfipojeno k zemi na obou koncich, a navic na obou
koncich musi byt spojeno s vykonovym zemnicim kabelem o

priifezu alespori 10mm? nebo 10-ti nasobek priifezu stinéni
signalnich kabell nebo tak aby to vyhovovalo pozadavkim na
elektrickou bezpecnost v dané aplikaci. To zajisti, Ze poruchové
nebo pfechodové proudy z velké ¢asti te¢ou zemnicim kabelem a ne
stinénim signélniho kabelu. M4-li budova nebo misto instalace
dobfe navrZzenou a provedenou zemnici sit, potom tato opatfeni
nejsou nutna.

3. Dodate¢né potlaceni prepéti. K tomu je pro analogové a digitalni
vstupy a vystupy moZno pouzit zapojeni se zenerovymi diodami
nebo jina zafizeni potladujici prepéti. Tato zafizeni je mozno pfipojit
paralelné ke vstupnim obvodim, viz obr. 4-14 a obr. 4-15.

Obr. 4-14 Prtepétova ochrana pro digitalni a unipolarni vstupy a

vystupy

Signal z aplikace

Signal do ménice

30V Zenerova dioda
napf. BZW50-15

oV oV

Obr. 4-15 Ptepétova ochrana pro analogové a bipolarni vstupy a
vystupy

Ontimalizace Karta PLC na des-| RozSifené | Technicka Diagnostika Informace o
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Tab. 4-22 Zapojeni konektoru RJ45
Pin Funkce

Ukonéovaci odpor 120Q

RX TX

0V izolovanych

0V izolovanych

Povoleni TX (enable)

1
2
3
4 +24V (100 mA)
5
6
7

RX\ TX\

RX\ TX\ (je-li vyZadovan ukoncovaci
odpor, propojte s pinem 1)

Shell 0V izolovanych

Jeden komunikaéni port vyZaduje 2 zatézovaci mista v komunikaéni siti.
Minimalni zapojeni tvofi piny 2, 3, 7 a stinéni. Ve vSech pfipadech musi
byt pouzit stinény kabel.

4.10.1 Izolace portu sériové linky

Port sériové linky ménic¢e Unidrive SP je dvoijité izolovan a spliiuje
pozadavky pro SELV dany EN50178.

Za Ucelem splnéni pozadavku pro SELV dané IEC60950

(zafizeni IT) je nutné, aby byl fidici poc¢ita¢ uzemnén. Pokud

je variantné pouzit notebook, nebo podobné zafizeni, které

nevyzaduje zemnéni, do komunika¢niho kabelu musi byt
zahrnuto izolaéni zafizeni.

Pro spojeni ménice Unidrive SP a IT zafizeni (jako pfenosné pocitace)
byl vyvinut izolovany kabel sériové komunikace. Tento kabel Ize objed-
nat u dodavatele ménice:

Tab. 4-23 Tlypové ozna €eni izolovaného kabelu sériové linky

Signal z aplikace Signal do ménice

2 x 15V Zenerova dioda
napf. 2xBZW50-15

oV oV

Typové ¢islo Popis
4500-0087 CT EIA232 komunikaéni kabel
4500-0096 CT USB komunikaéni kabel

K dispozici jsou odruSovaci moduly firmy Phoenix, které je mozno
montovat na liStu DIN:

TT-UKK5-D/24 DC
TT-UKK5-D/24 AC

Tyto obvody nejsou vhodné pro vstupy enkodéru nebo pro rychlé digitalni
datové sité, protoze kapacita diod nepfiznivé ovliviiuje signal. VétSina
enkodért ma galvanicky oddéleny signal od kostru motoru - v tom
pfipadé nejsou Zadné opatfeni vyZzadovéana. U datovych siti je potfeba se
fidit doporu¢enimi pro konkrétni sit.

4.10  PFipojeni sériove linky

Mentor MP standardné obsahuje port sériové komunikace (sériovy port).

Jedna se o dvou vodi¢ovy EIA485 standard. Pro detaily RJ45 konektoru
viz tab. 4-22.

Obr. 4-16 Konektor p Fipojeni sériové linky

Unipolarni
Bipolarni

A AL A A
AT

Izolovany kabel sériové komunikace v sobé zahrnuje izolaci, jak je
definovano v IEC60950 pro nadmotskou vySku do 3000m.

POZNAMKA

PFi pouziti tohoto kabelu je omezena rychlost sériové komunikace na
max. 19,2kbaudt.

4.10.2 Viceuzlovasit

Méni¢ maze byt pouZzit v 2 vodicové EIA485 viceuzlové siti pomoci
svého portu sériové komunikace, pokud jsou splnény nasledujici
pozadavky.

Zapojeni

Propojeni vice ménicu sériovou linkou by mélo byt fetézcové (daisy
chain) a nikoli typu hvézda (pfestoze kratké vybézky jsou dovoleny).
Minimalni pfipojeni je pin 2 (RX TX), 3 (OV izolovanych), 7 (RX\ TX\) a
stinéni.

Pin 4 (+24V) muze byt spolu propojen u kazdého ménice, ale neexistuje
zde zadny mechanismus predavani vykonu, takze maximalni dostupny
vykon je takovy, jako od jednoho ménice. (Jestlize pin 4 neni propojen s
ostatnimi ménici v siti a je individualné zatizen, pak Ize vyuzit pin 4
kazdého ménice pro ziskani maximalniho vykonu.)

Ukon €ovaci odpory

Jestlize se dany méni¢ nachéazi na konci sité, piny 1 a 8 by mély byt
spolu spojeny. Toto zpUsobi pfipojeni 120Q ukonéovaciho odporu mezi
RXTX a RX\TX\. (Jestlize posledni uzel neni méni¢ nebo uzivatel si
preje pouzit svuj vlastni ukon€ovaci odpor, 120Q ukoncovaci odpor by
mél byt pfipojen mezi RXTX and RX\TX\ u posledni jednotky.)

Jestlize je jeden méni¢ spojen s nadfizenym systémem, pak by se
ukonéovaci odpor nemél pouZzit, pokud se nepouziva vysoké
komunikacni rychlosti.
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CT komunika €ni kabel

CT komunika¢ni kabel mize byt pouzit u viceuzlové sité, ale jen
pfilezitostné pro diagnostiku a Ucely nastavovani. Sit musi rovnéz tvofit
pouze méni¢e Mentor MP.

Jestlize se ma pouzivat CT komunikaéni kabel, pin 6 (povoleni TX) by
meél byt spojen u vSech ménicl a pin 4 (+24V) by mél byt spojen aspori s
jednim méni¢em pro zabezpeceni napajeni prevodniku v kabelu.

Na jedné siti mize byt pouzit pouze jeden CT komunikaéni kabel.
4.11  PFipojeni stin éni

Nasledujici pokyny musi byt dodrzeny pro zajiSténi potlaceni vyzafovani
elektromagnetickych rusivych signalt a odolnosti obvodu enkodéru vugi
ruSeni cizimu. Zvlasté se doporucuje, aby byly striktné dodrzeny pokyny
pro enkodérovy kabel a pro pfipojeni stinéni v méniéi byly pouzity
zemnici pFichytky Fidici i silové kabelaze dodavané s méni¢em.

4.11.1 Motorovy kabel

Pro kotvu pouzijte kabel s celkovym stinénim, stinéni kabelu pro buzeni
mUze byt potfebné, jsou-li pozadavky na vyzafovani EMC pfisné.
Stinéni kabelu pfipojte na zemnici svorku motoru tak, aby pFipojeni
stinéni nebylo del$i nez 50mm. Je uzite¢né, aby opleteni stinéni bylo
bylo po celém obvodu kabelu az do svorkovnice motoru.

4.11.2 Enkodérovy kabel

Pouzijte kabel s celkovym stinénim a samostanym stinénim
twistovanych parQ vodicu. Blize viz kap. 4.15 Pripojeni enkodéru na
str. 57.

4.11.3 Ridici kabel&z

Je doporuceno, aby fidici kabely byly stinéné. Toto je nezbytné pro
enkodérovy kabel a silné doporu¢eno pro kabely s analogovymi signaly.
Pro kabely s digitalnimi signaly neni v rrozvadéci stinéni nezbytné, ale je
doporuc¢eno pro externi obvody, zejména pro vstupy, kde kratkodoby
signdl zpusobi zménu stavu (napf. vstupy reagujici na mzikovy kontakt).

4.11.4  PrisluSenstvi pro zemn éni

Soucasti dodavky ménice je plechova zemnici kabelova pfichytka pro
usnadnéni realizace pozadavkt EMC. UmoZziiuje pfimé uzemnéni
stinéni kabell bez nutnosti rozplétat tkané stinéni. Stinéni mdze byt
odizolovano a pfichyceno k zemnici pfichytce pomoci kovové sponky
nebo svorky nebo utahovaciho pasku. Stinéni musi ve vSech pfipadech
ze zemnici pfichytky pokracovat dale na pfisluSnou svorku ménice (v
souladu s instalacnimi pokyny pro dany ucel kabelu).

Obr. 4-17 Montaz zemnici p Fichytky

D D 0066|666666806066)

Uvolnéte pfipeviiovaci Srouby (2 x M5 x 10) pomoci Sroubovaku T25
Torx a zasurnte pod né zemnici pfichyku v nazna¢eném sméru. Poté
Srouby opét utahnéte (utahovaci moment do 3Nm).

Soucéasti zemnici pF'ichytky jsou fastony (koliky) pro pfipojeni OV obvodU
fizeni k zemi - obvykle se vSak neprovadi.

Obr. 4-18 Pfipojeni stin éni Fidici kabeldze pomoci zemnicich
prichytek

il

 —)
—

4.12  Pripojeni ventilator G u typ. vel. 2C a 2D
Pro napajeni dvojice ventilatorti umisténych v dolni ¢asti ménicu typ. vel.
vel. 2C a 2D musi byt pouzito externi napajeni. Ventilatory mohou byt
pfipojeny k 230Vst (tovarni nastaveni) nebo ke 115Vst (je potfeba
prepojit svorkovnici dle nalepky, viz obr. nize). Pro utahovani Sroubl
svorkovnice je max utahovaci moment v rozmezi 1,2Nm az 2Nm.

Obr. 4-19 P¥ipojeni ventilator G

FAN CONNECTIONS
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Tab. 4-24 Specifikace napéjeni ventilator @

MozZnosti zapojeni ventilator @ Specifikace napéajeni

230V 230V £ 10%

115V 115V * 10%

PFivodni kabel musi byt dimenzovan nejméné na 300V/3A trvale a to v
souladu s pfisluSnymi normami a predpisy. JiSténi musi byt pomoci 3A
pojistek (bez zpozdéni), tj. gG, Class CC nebo Class J a dimenzovany
nejméné na 300V a to v souladu s pfislusnymi normami a predpisy.

4.13 Svorkovnice Fizeni

Funkce svorek svorkovnice fizeni pro tovarni nastaveni je uvedena na
obr. 4-20.

brzda motoru), potom je nutno pouZit pfepétovou ochranu,
tj. diodu nebo varistor zapojenou paralelné k civce zatéze.

Jinak hrozi poSkozeni téchto vstupl a vystupu prepétovymi
Spickami.

Ridici obvody jsou od silovych obvodu oddéleny pouze
& zakladni (jednoduchou) izolaci. UZivatel (instalator aplikace)
AN

IJe-li jakykoliv digitalni vstup nebo vystup (v€etné vstupu
& Blokovani) pfipojen k induktivni zatézi (napf. styka¢ nebo

musi zajistit, aby externi Fidici obvody byly opatfeny dalSi
izolaci (pfidavnou), dimenzovanou pfinejmensim na sttidavé

napéjeci napéti silovych obvodd ménice, a aby byl znemoz-
nén dotyk zivych &asti pfipojenych externich fidicich

4.13.1 Obecné obvod.
Tab. 4-25 Prehled svorek
< o Cislo ) B _ ) ’
Funkce po Cet | Mozné Fizene parametry svorky Kontakty stavového relé jsou dimenzovany na prepéti
- — - — kategorie II.
Diferenéni 1 Misto urceni, ofset, 56 —
analogovy vstup inverze, konstanta '
Jednoduchy 5 Rezim, ofset, konstanta, 78
analogovy vstup ;C\j/er.ze, IT_IStO urfenl Do obvodu relé musi byt zafazena pojistka nebo jina
Analogovy vystup 2 roj veliciny, rezim, 9,10 nadproudova ochrana.
konstanta —
Misto urcenti, inverze =
Digitalni vstup 3 volba logik ' ' 27,28, 29
oba fogky Tab. 4-26 Doporu €ené pr Grezy kabel & obvod G Fizeni
Digitalni / Volba vstup/vystup, misto m— — —
’|g|ta ni vstup 3 | uréenilzdroj, inverze, 24. 25, 26 Svorky Minimalni pr afez Maximalni pr afez
vystup .
volba logiky Kotva motoru 5 )
- mm
Stavové Relé 2 Zdroj, inverze 51,52, 53 pomocne'
61, 62, 63 Vstupy/vystupy
Blokovani (Enable) 1 Volba logiky 31 obvod Fizeni 0,5 mm? 1,31 mm?
Zdroj +10V 1 4 Enkcodér
Zdroj +24V 1 22 Tachogenerator )
— 2,5mm
OV Fizeni 6 1, 3,11, Stavové relé
21, 23,30
Vstup pro ext. zdroj 1 2
+24V
Kli¢:

Misto ur €eni: iuréuje parametr, ktery je fizen veli€¢inou (funkcf)
privedenou na danou svorku

Zdroj veli €iny: uréuje parametr (funkci), ktery bude pfiveden na danou

svorku

analogovy - uréuje rezim prace svorky, napf. napéti 0 az
10V, proud 4 az 20mA, atd.

digitalni - uréuje rezim prace svorky, napf¥. pozitivni nebo
negativni logika (vstup Blokovani ma jen pozitivni
logiku), otevieny kolektor

Rezim:

Funkce vSech analogovych vstupG/vystupt mohou byt programovéany
pomoci Menu 7.

Funkce vSech digitalnich vstupl/vystupl (véetné relé) mohou byt
programovany pomoci Menu 8.

Nastaveni Pr 6.04 mGze zpusobit zménu funkce svorek 25 a 27. Blize
viz pfiru¢ka Mentor MP Advanced User Guide.

Jestlize Fidici obvody maji byt spojeny s dalSimi obvody

klasifikovanymi jako SELV (obvody bezpe¢ného napéti,

napfiklad osobni poéitac) , musi byt toto spojeni provedeno
s oddélovaci izola¢ni bariérou s klasifikaci rovnéz SELV.

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP
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Obr. 4-20 Svorkovnice Fizeni pro tovarni nastaveni 4.14 Technické parametry svorek
svorkovnice Fizeni
4.14.1 Technické parametry svorek svorkovnice
fizeni
oV Fizeni
Spole Ene pripojent pro vaechn
Funkce P . pripojent p Y
externi obvody
Vstup pro externi zdroj +24V
Uré€eno pro externi napajeni Fidicich
Funkce obvod a v pFipadé, Ze neni pfipojena
napéjeci si t’
Jmenovité napéti +24,0Vss
Minimalni trvala pracovni hodnota | +19,2Vss
Enkodér Maximalni trvala pracovni hodnota | +30,0Vss
Kontakty Kontakty A A\BB\ 1 11 Minimalni hodnota pfi pfipojeni 21,6Vss
relé1  relé2 Tacho —— =
51 52 53 61 62 63 41 42 Koneklory ) Doporuceny Vkan 60W pfi 24Vss
. E— _m Fidici svorkovnice Doporudené jisténi 3A, 50Vss
! I + — ZZ2\+0 21 31
Q2 ov oV Fizeni
Of 2|» vstup +2av —— -
Analogov § vstup ota Gekl Funkce Spole f:ne pfFipojeni pro vSechny
externi obvody
ov
Jednopdlovy i : ,
© nOPS?g%‘z I> O[5 [» Neinvertovany vstup 4 ZdI‘Oj +10V
WU IS 6]» Invertovany vstup :
Funkce Napéjeni pro externi analogové obvody
ov Pfesnost +1%
Jmenovity vystupni proud 10mA

Diferenéni signal

Proudové omezeni a vybaveni poruchy pfi

@ » Blokovani ménice

* V tovarnim nastaveni pro USA je vstup pro externi termistor blokovan.

Invertovany vstup
Ochrana 12mA
Vystup +10V
Analogov Y vstup .
otagek 2 Analogovy vstup 2 Analog. vstup 1 (s vysokym rozlienim)
5 Neinvertujici vstup
6 Invertujici vstup
Analogov yustup 3 Analogovy vstup 3* Funkce v tovarnim nastaveni Zadavaci hodnotaota ~ €ek
(motorov ytermistor) Bipolarni analogovy diferenéni vstup (pro
Typ vstupu . . -
jednoduchy vstup propoijit svorky 6 a 3).
otack (]) H H O 9 [4 Analogovy vystup 1 Rozsah vstupniho napéti +10,0V +1,5%
tac P
YR Slzola Analogovy vystup 2 Maximalni vstupni napé&ti +30V, -18V vztaZzeno k OV
ﬁ’(’g’;s -1 Pracovni diferen¢ni rozsah +16V
o Vstupni impedance 94kQ
RozliSeni 14-bitd + znaménko
Q21 ov Monotonnost Ano (v&etng 0V)
4 Vystup +24V Pasmo necitlivosti Zadné (véetné 0V)
Q7 ov Nespojitost (skoky) Zadné (v&etné 0V)
Maximalni ofset +5mV
At speed (SJ24]¢ pigitar. viv 1 imaint ofset
Maximalni nelinearita +0,05 % pIného napétového rozsahu of
Reset ¢—+ Slzs]p Digital. viv 2 Maimalni. asymetrie zisku +0,2 %
Provoz vp fed ~ $——"- Q] 26]p Digital. viv 3 Sitka pasma jako u dolni propusti KMz
Provozvzad ~ ¢——- oo o1 NEIS Digital. vstup 4 prvniho fadu
i nalog. vstup foc 250Qs je-li misto ur¢eni Pr 1.36, Pr 1.37
Volba anal hovstupu12  $—"r Vzork oo
olba analogov €ho vstupu Analog, vstup 2 (Olzs]p pigital. vstup 5 zorkovan! Pr 3.19 a Pr 4.08. 4ms pro ostatni pfipady.
Volba Jog vp fed ~ $——- Q[ 29]» Digital. vstup 6
Slsopp ov

54

www.controltechniques.cz

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP
Prvni vydani



Bezpecnost | | ,« . | Mechanicka JHENGEEW Ovliadani |Definované | Uvedeni do - Karta PLC na des-| RozSifené | Technicka | . . Informace o
=~ .~ | VSeobecné | . - S Optimalizace iy o Diagnostika - !
pfi praci instalace S EIET:] meénice bloky provozu SMARTCARD | ce ménice menu specifikace registraci UL}
7 Analogovy vstup 2 9 Analogovy vystup 1
Funkce v tovarnim nastaveni Z4adavaci hodnota otd  éek

Typ vstupu

Unipolarni napétovy nebo proudovy

Rezim je dan ...

Pr7.11

Napétovy rezim

Rozsah vstupniho napéti

+10,0V +0,5%

10

Analogovy vystup 2

Tovarni nastaveni svorky 9

sikute €né ota &ky

Tovarni nastaveni svorky 10

dkute  &ny proud

Typ vystupu

Jednoduchy bipolarni napétovy nebo
unipolarni jednoduchy proudovy

Spole éné vlastnosti

Maximalni ofset +33mV ReZim je dan ...
Maximalni vstupni napéti + 36V vztazeno k OV Nap&tovy rezim (fovarni nastaveni)
Vstupni impedance >94kQ Rozsah vystupniho napéti +10V + 5%
Proudovy reZim Maximalni ofset +40mV

. . 0az 20mA + 5%, 20 az OmA + 5%, Maximalni vystupni proud +35mA
Rozsah vstupnich proudd 427 20mA + 5%, 20 a2 4mA + 5% ——— —

— Zatézovaci impedance 1kQ jako minimum
Maximalni ofset 120pA Ochrana Zkratuvzdorny, max. 35mA
Maximalni pfipustné napéti + 36V -
Proudovy rezim

Ekvivalentni vstupni impedance ~100Q

Rozsah vystupnich proudt

0 az 20mA +5%
4 az 20mA 5%

RozliSeni

10 bitd + znaménko

Vzorkovani

250Us je-li misto uréeni Pr 1.36, Pr 1.37,
Pr 3.19 a Pr 4.08. 4ms pro ostatni pfipady.

Maximalni ofset 350UA
Maximalni napéti naprazdno +15V
Maximalni zatézovaci odpor 600Q

Spole €né viastnosti

Analogovy vstup 3

Funkce v tovarnim nastavenfi Bxterni termistor

Typ vstupu Unlpolgrnl n_apet ovy nebo proudovy nebo
externi termistor

Rezim je dan ... Pr 7.15 (in01, 0.81)

Napétovy rezim

Rozsah vstupniho napéti

+10,0V +£0,5%

Maximalni ofset +33mV

Maximalni vstupni napéti + 36V vztazeno k OV

Vstupni impedance >94kQ

Proudovy rezim

Rozsah vstupnich proudd 0 a? 20mA £ 5%, 20 a? OmA 5%,
4 a7z 20mA *= 5%, 20 az 4mA +5%

Maximélni ofset 120pA

Maximalni pfipustné napéti + 36V

Ekvivalentni vstupni impedance ~100Q

Vstup pro externf termistor

Napéti naprazdno <5V

gg)rcijrécr)]t; odporu pro vybaveni 3.3kQ +10%

Hodnota odporu pro reset 1,8kQ +10%

Indikace zkratu odporu 50Q +40%

Spole €né viastnosti

RozliSeni

10 bitd + znaménko

Vzorkovani

250s je-li misto uréeni Pr 1.36, Pr 1.37,
Pr 3.19 a Pr 4.08. 4ms pro ostatni pfipady.

RozliSeni

10 bitt + znaménko

Vzorkovani

250Qs je-li misto ur¢eni Pr 1.36, Pr 1.37,
Pr 3.19 a Pr 4.08. 4ms pro ostatni pfipady.

INEN OV Fizeni

Funkce

Spole €né pftipojeni pro viechny
externi obvody

PARIN OV Fizeni

Funkce

Spole éné pfFipojeni pro vSechny
externi obvody

PV 7 droj +24V

Funkce

Napajeni pro externi digitalni obvody

Jmenovity vystupni proud

200mA (v&etné vSech digit. vstupu/vystupt)

Maximalni vystupni proud

240mA (v&etné vSech digit. vstupu/vystupu)

Ochrana

Proudové omezeni a vybaveni poruchy

0V fFizeni

Funkce

-

Spole éné pﬁpojenl’ pro vSechny
externi obvody
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PZS Digitalni vstup/vystup 1 Méfici bod

— - vhodny pro pfipojeni osciloskopu

PASE Digitalni vstup/vystup 2 ( Y Pro pripo) pu)

Funkce Okam?zity skute ény proud kotvy

VI Digitalni vstup/vystup 3 Typ Unipolarni jednoduchy napétovy
Tovarni nastaveni svorky 24 ystup At speed Rozsah vystupniho napéti 10V + 5% (10V = 2 x jmen. proud motoru)
Tovarni nastaveni svorky 25 stup pro Resetm  énice Maximalni ofset mVv
Tovarni nastaveni svorky 26 stup Provoz vp  fed Ochrana Zkratuvzdorny vaéi zemi (0V), max. ~25 mA

Digitalni vstupy s pozitivni nebo negativni
logikou
Typ Digitalni vystupy typu push-pull s pozitivni - Max. rozsah m éficiho
nebo negativni logikou, nebo oteviené Typ ménice bodu
kolektory -
Volba Vstup/Vystup je dana .. Pr8.3L, Pr8.32aPr8.33 MP25A4(R) | MP25A5(R) 2,29 X”"(irr" 1"1'%”2‘; motoru
Vst . '
up - 2,30 x jmen. proud motoru
Volba typu logiky Pr8.29 MP45A4(R) | MP45A5(R) (Pr 11.32)
Maximalni napétovy rozsah +30V, -18V vztazeno k OV 2,42 xjmen. proud motoru
Impedance F%e) MP75A4(R) MP75A5(R) ' (Pr 11.32)
Komparacni Groven 10,0V +£0,8V 2,29 X jmen. proud motoru
Vystp MP105A4(R) | MP105A5(R) (Pr 11.32)
Volba Otevreny kolektor Pr 8.30 2,30 x jmen. proud motoru
MP155A4(R MP155A5(R '
Jmenovity vystupni proud 200mA (soudet viech vystup( a svorky 22) 55A4(R) 55A5(R) (Pr 11.32)
Maximalni vystupnl’_proud 240mA (soucet vSech vystupu a svorky 22) MP210A4(R) | MP210A5(R) 2,41 x jmen. proud motoru
Spole €né viastnosti (Pr11.32)
Napétovy rozsah 0V az +24V MP350A4(R) | MP350A5(R) | MP350A6(R) 2,73 XJmin.lplrc;l;d motoru
250Us pro vstup, je-li misto uréeni Pr 6.35 (Pr11.32)
Vzorkovani nebo Pr 6.36. 2,27 x jmen. proud motoru
4ms pro ostatni pfipady. MPA420A4(R) (Pr 11.32)
— MP470A5(R) | MP470A6(R) | >34 iji”' ﬂ'%”zd motoru
vyl Digitalni vstup 4 (Pr11.32)
2,85 x jmen. proud motoru

23 Digitalni vstup 5 MPS50A4(R) (Pr11.32)

7 Il Digitalni vstup 6 MP700A4(R) | MP700A5(R) | MP700A6(R) | 224 ij(gr" f{%‘g motoru
Tovarni nastaveni svorky 27 stup Provoz vzad 546 Ximen r.oud motory
Tovarni nastaveni svorky 28 stup Volba analogového  vstupu 1/2 MP825A4(R) | MP825A5(R) | MP825A6(R) | 0™ (Pr'ﬂ 32)

Tovarni nastaveni svorky 29 stup Volba funkce JOG 2,25 xjmen. proud motoru

Digitalni vstupy s pozitivni nebo negativni MP900A4(R) ' (Prlll 32)
Typ logikou T : T
Volba typu logiky Pr8.29 MP1200A4(R) | MP1200A5(R) | MP1200A6(R) | % Xjrr;':'lplr%;) motoru
Napétovy rozsah 0V az + 24V >23ximen rloud v
Maximalni nap&tovy rozsah +30V, -18V vztazeno k 0V MP1850A4(R) | MP1850A5(R) | MP1850A6(R) | =</ (Pr'ﬂ 32)
Impedance 6kQ
Komparaéni Groven 10,0V £ 0,8V

250s pro vstup, je-li misto uréeni Pr 6.35 LN \/stup pro tachogenerator negativni
Vzorkovani nebo Pr 6.36. - ——

4ms pro ostatni pripady. VA \/stup pro tachogenerator pozitivni

Funkce Vstqp pro otd €kovou zp,etnou vazbu
— realizovanou tachogeneratorem
OV Fizeni Maximalni napéti 300V

Funkce Spole €né pfipojeni pro vSechny Konstanta tachogeneratoru Pr 3.51 (Fh02, 0.72)

externi obvody Vzorkovani 4ms

IR Blokovani (Enable)

A

Kontakty stavového relé jsou dimenzovany na prepéti

Funkce Blokovani kategorie II.
Digitalni vstup s pozitivni nebo negativni

Typ logikou

Maximalni napétovy rozsah +30V, -18V vztazeno k 0V

Komparacni troven 10,0V 0,8V Do obvodu kontaktu relé musi byt nainstalovana pojistka
Vzorkovani 4 ms nebo jina nadproudova ochrana.

VAROVANI
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LYI Spole ény beznap étovy kontakt relé 1

YAl Rozpinaci beznap étovy kontakt relé 1

Xl Spinaci beznap étovy kontakt relé 1

-
Funkce v tovarnim nastaveni Ihdikace poruchy

Napétova zatizitelnost 240Vst, kategorie Il pfepétové instalace

5Ast pfi 240V
5Ass pfi 30V, odporova zatéz
0,5Ass pfi 30V, induktivni zatéz (L/R = 40ms)

Proudova zatizitelnost

Doporuc¢ena minimalni zatéz 12V, 100mA

Stav kontakt( v tovarnim
nastaveni

Kontakt je sepnut, je-li méni¢ pod napétim
aneni v poruse

Aktualizace stavu 4ms

XS Spole ¢ny beznap ét'ovy kontakt relé 2

YAl Rozpinaci beznap étovy kontakt relé 2

XI Spinaci beznap étovy kontakt relé 2

Funkce v tovarnim nastavenf{ Rovoleni sepnuti styka  ¢e

Napétova zatiZitelnost 240Vst, kategorie Il pfepétové instalace

5Ast pfi 240V
5Ass pii 30V, odporova zatéz
0,5Ass pfi 30V, induktivni zatéz (L/R = 40ms)

12V, 100mA

Proudova zatiZitelnost

Doporu¢end minimalni zatéz

Stav kontakty v tovarnim

nastaveni Kontakt je sepnut, ma-li byt styka¢ sepnut.

Aktualizace stavu 4ams

Relé nespadaji pod registraci UL, pokud kontakty spinaji induktivni
zatéz.

Pripojeni enkodér 0
Enkodéry Ab, Fd, Fr

/AN Kanal A, vstup pro kmito éet nebo vstup pro provoz vp fed

A\Wl Kanal A\, vstup pro kmito €et\ nebo vstup pro provoz vp fed\

3l Kanal B, vstup pro sm ér nebo vstup provoz vzad

219 Kanal B\, vstup pro sm ér\ nebo vstup provoz vzad\

YAl Kanal nulového pulzu Z

VAWM Kanal nulového pulzu 2\

Typ EIA 485 diferen¢ni pfijimaci

Maximalni vstupni kmitoc¢et 500kHz

Zatizitelnost vstupu <2 jednotky zatéze

Zakoné&ovaci impedance vstupu 100Q pro rozsah 2 - 5V (pfepinatelné)

4.15  Pripojeni enkodéru

Dodatec¢néa opatfeni k zamezeni neocekavaného radiového ruseni je
vyZzadovano pouze tam, kde jsou na instalaci kladeny specialni
pozadavky pro radiové ruseni.

Pripojeni enkodéru :
K potlageni radiového ruSeni je nutno:

e Pouzit enkodér se spravnou impedanci.

e Pouzit kabel se stinénim kazdého twistovaného paru.

«  Pfipojit stinéni k OV na obou stranach (ménice i enkodéru) tak, aby
rozpletené stinéni bylo co nejkratsi.

» Doporucuje se, aby byl kabel v celku. Pokud to neni mozné, je nutno
zajistit, aby rozpletené stinéni v misté preruseni kabelu bylo co
nejkratsi. Pokud je to mozné, vyuZijte na trhu dodavané kovové
prichytky (svorky) pro zakonceni stinéni kabelu.

VySe uvedené plati pro pfipad, kdy je kostra enkodéru oddélena od

kostry motoru a kdy jsou obvody enkodéru oddéleny od kostry enkodéru.

Nejsou-li obvody enkodéru oddéleny od kostry motoru (nebo v pfipadé

pochybnosti), potom mu si byt dodrZena tato dalSi opatfeni:

»  Stinéni musi byt na strané enkodéru pfipojeno pfimo k jeho kostre
pomoci zemicich pfichytek a na druhé strané k zemnici pfichytce
ménice.

Dodrzujte také doporuceni vyrobce enkodéru.

POZNAMKA

Aby byla zaru¢ena maximalni odolnost proti ruseni, doporucuje se
pouzit kabell s dvojitym stinénim, viz obrazky nize.

V nékterych pfipadech jednoduché stinéni kazdého péaru kabeld
diferen¢nich signald, nebo celkové jednoduché stinéni se samostatnym
stinénim kabelu termistoru mGze byt dostatecné. V téchto pfipadech by
vSechna stinéni méla byt pfipojena k zemi a 0V na obou koncich.
Pokud neni OV spojena se zemi (obvykly pfipad), potom musi byt pouZzit
kabel s dvojitym stinénim, pficemz celkové stinéni nesmi byt spojeno s
individualnim stinénim.

Na obr. 4-21 an obr. 4-22 je zobrazeno doporuc¢ené pfipojeni kabelu.
Vnéjsi stinéni kabelu upravte tak, aby bylo mozné spojeni se zemnici
pFichytkou ménice, ev. se zafizenim zpétné vazby, pficemz prichytky
jsou pfipojeny ke kovové zakladné na obou stranach kabeld.

Obr. 4-21 Pfipojeni zp étnovazebniho twistovaného kabelu

Celkové stinéni kabelu

V parech
zkroucené
vodice

Kabel

Stinéni paru vodicu

Pracovni rozsah +12Vaz -7V
Maxlmal’ne mozné pfiloZené napéti + 95V
vztazené k OV

Maximélné mozné pfiloZzené diferenéni + 25V

napéti

Ll + napajeni

(O\VAll OV Fizeni
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Obr. 4-22 Pfipojeni zp étnovazebniho kabelu
Pfipojeni
u ménice
Pripojeni
stinéni
. . kov
3 é e
X 2 Stinéni
Stingni zkrougeného
kabelu paru
©) ©)
Zemnici svorky % ‘Kabel
pfipojené A _
ke stinéni
©) ©)
Stinéni Stinéni
kabelu zkrouceného
paru
Pfipojeni
@ Stl,néni
k OV
Pripojeni
u motoru
Tab. 4-27 Typy enkodér G
Nastaveni
Pr 3.38 Popis
(Fb07,0.77)
Ab (0) Kvadraturni enkoder s nulovym pulzem nebo bez nej
Fd (1) Enkodér s frekvenénimi pulzy a uréenim smeéru, s
nulovym pulzem nebo bez néj
Fr () Enkodeér s frekvenénimi pulzy sméru vpfed a sméru
vzad, s nulovym pulzem nebo bez néj
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5 Ovladani m énice
Tato kapitola seznamuje s ovladacim panelem ménice, strukturou parametrd, praci s parametry a bezpe¢nostnim k6dem ménice.

5.1  Ovladaci panel
Pro Mentor MP jsou k dispozici dva typy ovladacich panell. SM-Keypad méa LED displej a MP-Keypad méa LCD ovladaci displej.

5.1.1 SM-Keypad (LED) 5.1.2 MP-Keypad (LCD)

Displej se sklada ze dvou vodorovnych fadki se 7-mi segmentovymi Displej obsahuije tfi textové LCD Fadky.

LED displeji. Horni fadek zobrazuje v levé €asti informaci o rezimu ménice nebo &islo
Horni Fadek zobrazuje informaci o rezimu ménice nebo &islo zvoleného ~ Zvoleného parametru, v prave ¢asti hodnotu parametru nebo v pfipadé
parametru. poruchy poruchovy kod.

Dolni fadek zobrazuje hodnotu parametru nebo v pfipadé poruchy Dolni dva fadky zobrazuji nazev parametru nebo pomocny text.
zobrazuje poruchovy kaéd.

Obr. 5-1 SM-Keypad Obr. 5-2 MP-Keypad

Horni displej : BEEB
Dolni displej - BEEEBEE

Tlacitko Mode (Cerné)
Tlacitko Help

Tlac¢itko Mode (Cerné)

Ovladaci tla €itka

Kolébkové tlagitko Reverzace (modré)
Stop/Reset (Cervené)
Start (zelené)

Ovladaci tla éitka
Reverzace (modré)

Stop/Reset (Cervené)
Start (zelené)

Kolébkové tlagitko

Cervené tlagitko Stop & ma také funkci Reset.

Ovladaci panely SM-Keypad a MP-Keypad mohou indikovat, je-li zasunuta karta SMARTCARD nebo je-li aktivni mapa motoru 2, viz nasledujici
tabulka.

SM-Keypad MP-Keypad
Karta SMARTCARD je zasunuta Blika desetinna tecka za Gvrtou &islicl v nornim Objevi se symbol “CC” v levém dolnim rohu
fadku displeje
Mapa motoru 2 je aktivni Blik& desetinna tecka za tfeti €islici v hornim Objevi se symbol “Mot2” v levém dolnim rohu
fadku displeje
Na displeji je zobra-zen parametr volitelného Objevi se symbol “Opx” v levém dolnim rohu
modulu SM displeje

5.2  Prace s ovladacim panelem

Klavesnice

Klavesnice se sklada z:

1. Kolébkového tlacitka (Doleva, Doprava, Nahoru, Dolt) - umoZiiuje vybér a zménu hodnoty parametrd.

2. Tlacitka Mode - umoZziiuje zménu rezimu displeje.

3. Tlacitek Start, Stop/Reset , Reverzace - umoznuji pfimé ovladani motoru (je-li zvoleno Ovladani z klavesnice ménice).

4. Tlagitka Help (pouze u MP-Keypad) - umozniuje struény popis vybraného parametru.

Tlaéitko Help pfepina displej na rezim popisu parametrd. Text Ize posunovat pomoci tlacitek Nahoru a Dol. Tlacitka Doleva a Doprava jsou v
tomto rezimu nefunkéni.

Obréazky v této kapitole zobrazuji LED ovladaci panel. Pro LCD ovladaci panel by byly obrazky stejné s vyjimkou, Ze informace zobrazené v dolnim
fadku LED ovladaciho panelu budou u LCD ovladaciho panelu zobrazeny v pravé ¢asti horniho radku.
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Obr. 5-3 Rezimy displeje

Rezim

Indikace

stavu dy .

(displej o T

neblika) I Casova prodleva** Casova Casova

Pro aktivaci Vybéru‘bﬁrametru prodieva** prodleva™

stiskni tlagitko nebo

Pro ukonéeni
stiskni tlagitko @

ReZim

Vvybér = Pro pokraco-

parametry WEBNEEal . vaniVyboru < TS

(blika 70 0 parametru NI Rezim

h_ornl . pouzij * Doéasny

displej) | .

ple] vyb ér parametru
5 blik&a horni

Pouzij 0 * pro Eiisplej)

vybér parametru

— O —
[NIm/)
Iyl

/lu

| Pro ukonéeni
stiskni tlagitko

I

(na dolnim displeji blika &islice, kterou Ize zménit)

Pro aktivaci Nastaveni parametru
stiskni tlagitko ﬁ

A
L . [N1E) | /7
h RO RIW 4 —
parametr parametr
jen ke gteni ip;%;;fm ReZim Nastaveni parametru

Hodnotu parametru nastavite pomoci

*  Lze pouzit pro pohyb mezi Menu v pfipadé uvolnéni pfistupu do druhé Grovné L2 pomoci Pr 11.44 (SE14, 0.35)
‘ *  Casova prodleva uréena pomoci Pr 11.41 (tovarni nastaveni = 240s)

Obr. 5-4 Pfiklady rezim G

ZoRbEr):zn;nl' Rezim Indikace stavu
parametru Stav bez poruchy ~ Stav s upozornénim Poruchovy stav

Menu 5. Parametr 5
Hodnota Pr 5.05 Kéd poruchy:

(UU = podpéti)

Nemeérite hodnoty parametrd bez dikladného zvazeni.
Nespravné hodnoty mohou zplsobit zplsobit poSkozeni
nebo bezpecénostni riziko.

A

VAROVANI
POZNAMKA

Pro danou aplikaci si archivujte hodnoty parametr i jejich kazdou
zménu. Je to nesmirné uzite¢né, napf. v pfipadé nutnosti vymény
ménice.

POZNAMKA

Aby byla nova hodnota zapamatovana i po odpojeni ménice od sité, je tfeba
provést tzv. zapamatovani, viz kap. 5.8 Zapamatovani nastavenych
hodnot parametrd na str. 64.
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5.3 Menu O Kddy v popisu parametr 0
Menu 0 can be accessed by 2 methods: Kédy definujici vlastnosti parametra:
1. Pr11.44 (SE14,0.35) Blokové zobrazeni Kod Popis
2. SE14(0.35,Pr11.44)  Linearni zobrazen {X.XX} | Odpovidajici parametr v Menu 0 a v Roz§ifeném menu
Parametry tykajici se blokového zobrazeni Menu 0 jsou umistény v Bit Bitovy - ma pouze 2 hodnoty (na displeji "On" nebo "OFF")
Menu 23. - —
i o ] i i Bi Bipolarni parametr
Prv’m l?lok (USEr) ]}9 umyatelem definovatelny a'to pom’ocl !\/Ier]u 22.V Uni Unipolarni parametr
tovarnim nastaveni neni do tohoto bloku nakonfigurovan zadny Toxt
parametr, proto je tento blok prazdny. Txt Uext.v L b skolik . denveh funkei
Ostatnich 7 bloku je definovano vyrobcem. Pfistup do téchto bloki je moznuje vo wu Z nekolika textove uvedenych funkc
moZno povolit nebo zablokovat pomoci Pr 23.03 aZ Pr 23.09. SP | Spare: nepouzito
PFechod mezi bloky je umoznén tlagitky Doleva a Doprava . Filtered: ; o o
Pr 23.01 obsahuie véechny blok Fl Hodnota téchto parametr se rychle méni a proto je pfi
r235.01 obsahuje vsechny bloky. zobrazovani na displeji ménice filtrovana
V tab. 5-1 a obr. 5-5 je ukazana funkce smérovych tlagitek klavesnice v Destination pointer parameter (Voli¢ adresy, mista uréeni):
blokovém zobrazeni Menu 0, . pfi Pr 11.44 (SE14, 0.35) = L1 (0). pE | Parametr mize byt pouZit pro nastaveni mista (. menu/
Kdyz Pr 11.44 (SE14, 0.35) neni L1 (0), praveé a levé tlacitko dovoluje Cisla parametru), kam maji byt data dané veli¢iny
pfistup k vy88§im menu a Menu 0 se stava linearnim nasmerovany.
Tab. 5-1 Funkce tla &itek klavesnice v blokovém zobrazeni Menu 0 VM Variable maximum (Proménné maximum):
e — S—— Maximum tohoto parametru mize byt proménné
Pogateéni veli €ina Akce Koncova veli €ina o
- m— Decimal place:
DP PR L .
Doprava | Nasledujicf blok Udéava pocet desetinnych mist hodnoty parametru
Doleva Predchozi blok
Blok h _ Sanémbiok ND No default:
Nal ouru Prvni pa’rametr v danem - oku Nelze obnovit tovarni nastaveni tohoto parametru
Doll P(?sledm”p’arametr v daném bloku Rating dependant
Doprava | Nasledujici blok Hodnota parametru zavisi na velikosti rozsahu vstupniho
Parametr Doleva Predchozi blok napéti, ev. na velikosti vyst. proudu ménice.
Nahoru Nasledujici parametr v daném bloku Tyto parametry nelze prfenaSet pomoci karty SMARTCARD
Doll PFedchozi parametr v daném bloku RA nejsou-li ménice stejného typu (vykon, napéti) nebo se
- - - m— - jedna o kompletni pfenos dat méni¢e. Hodnota se vSak
'Uzwatelsky’blok (USET) je zobrazen pouze tehdy, obsahuje-li alespor prenese pokud je rozdilna pouze hodnota jmenovitého
jeden Qlatny_ param'etr. ; . . proudu a jedna se o prenos dat odliSnych od tovarniho
Ostatni (definované) bloky mohou byt zobrazeny pouze tehdy, jsou-li nastaveni.
odblokovany, viz Pr 23.03 az Pr 23.09. _
Uvnitt blok(l se zobrazuji pouze platné parametry Not °°p!e‘,‘:
i NC Neprenasi se na nebo do karty SMARTCARD bé&hem
Obr. 5-5 Navigace v blokovém zobrazeni Menu 0 kopirovani
NV Not visible - neni zobrazen na displeji ménice
PT Protected - nemuZe byt pouZit jako misto uréeni
User save:
—— us Po zméné hodnoty je pro jeji uloZeni tfeba provést
= = proceduru zapamatovani (jinak se po odpojeni sité vrati na
# puvodni hodnotu)
ﬂ—§|7— SEt UP jb_ RW | Read/write - hodnotu parametru Ize ¢ist i ménit.
— SEO00 B RO Read only - hodnotu parametru Ize pouze &ist
3 = = Bit / Unipolar:
V= Tovarni nastaveni takto oznagenych bitovych parametra je
—P SE13 BU jedna (vSechny ostatni bitové parametry maji tovarni
- e — nastaveni nulu). Nebitové parametry s timto ozna¢enim jsou
—» diAGnos [ nastavent nulu) P Y )
polarni.
diol > Power-down save:
| = = PS Hodnota paremetru je automaticky zapamatovana po
v = odpojeni ménice od sité (nebo pfi porude “UU”). Hodnota je
dil4 také zapamatovana pfi provedeni procedury zapamatovani.
—H tiPs |[¢————
! !' s Indikace aktivniho bloku
> inPut RO Txt_ NC i | | PT | | BU
in0L USEr (0), SEt UP (1),
n diAGnoS (2), triPS (3), S
' K ! ! E>
T = = ¢ | LooP (4), SintEr (5), Fb SP USEr (0)
— = (6), inPut (7)
in10
s
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PFistup k definovanym blok am pomoci binarni volby Diagnostika
RO NC | | | | PT | | BU Menu 0 Parametr Popis Displej
{3 0 az 127 = 0 0.36 1.01 Uroveri zvolené reference dio1l
— - - — 0.37 1.03 Uroven (eference pred dio2
UmozZzniuje binarni volbu parametrd Pr 23.03 az Pr 23.09. MlZe byt rampami
vyuZito s ovladacim panelem MP-Keypad. 0.38 2.01 Uroven reference po rampach dio3
Kone¢na zadanéa hodnota .
Parametr Hodnota 039 3.01 otacek dioa
23.03 1 0.40 3.02 Skute€né otacky dios
23.04 2 0.41 3.04 Vystup otdckové smycky dioé
23.05 4 0.42 4.03 PoZadovany moment dio7
23.06 8 0.43 4.01 Skute€ny proud motoru dios
23.07 16 0.44 5.56 Skute€ny budici proud dio9
23.08 32 0.45 5.02 Napéti kotvy dilo
23.09 64 0.46 1.11 Indikace reference On di1l
0.47 1.12 Indikace reverzace di12
Pristup k definovanym blok @am 0.48 1.13 Indikace funkce Jog di13
RW Bit | | | | | us | BU 0.49 11.29 Softwarova verze ménice dil4
4 0 nebo 1 = 1 0.50 0.00 Rezervovano
Je-li tento parametr nastaven na 1, potom je dany blok pfistupny. Poruchy
Je-li tento parametr nastaven na 0, potom je dany blok nepfistupny Menu 0 Parametr Popis Displej
(pfemostén). 0.51 10.20 Porucha 0 (posledni) trO1
Parametr Popis Displej 0.52 10.21 Porucha 1 (predposledni) tr02
— 0.53 10.22 Porucha 2 tr03
23. Nast: i SEt UP
23 Oj as aver?l'( : 054 1023 [Porucha3 04
3.0 Diagnostika IAGnoS 055 1024 | Porucha 4 tr05
23.05 Poruchy triPS 0.56 1025 | Poruchas tr06
23.06 Otackovéa smycka SP LOOP 057 10.26 Porucha 6 tr07
23.07 Rozhrani sériové linky SintEr 0.58 10.27 Porucha 7 tr08
23.08 Otackovéa zpétna vazba | Fb SP 0.59 10.28 Porucha 8 tr09
23.09 Vstupy a vystupy InPut 0.60 10.29 Porucha 9 (nejstarsi) tr10
. . Otackova smy ¢ka
5.4  Definované bloky Y
Menu 0 Parametr Popis Displej
Menu 0 Parametr Popis Displej 0.61 3.10 ProplqrtC|aIn| zisk otackoveho SPO1
0.01 a7 Konfigurovano pomoci Pr 22.01 regulatory .
0.20 az Pr 22.20 0.62 311 Integr’acnl zisk otackového SPO2
regulatoru
Nastaveni 063 312 Denvgcm zisk otackového SP03
regulatoru
Menu 0 Parametr Popis Displej 0.64 0.00 Rezervovano
0.21 1.00 Parametr 0 SE00 0.65 0.00 Rezervovano
0.22 1.07 Minimalni otacky SEO1 Sériova linka
0.23 1.06 Maximalni otacky SE02 : —
0.24 2.11 Hodnota akceler. rampy 1 SEO03 Menu 0 Parametr Popis Displej
0.25 2.21 | Hodnota deceler. rampy 1 SE04 0.66 11.25 E:‘i;oso"a rychlost seriove sio1
0.26 1.14 Volba reference SEO05 067 11.23 Sériova adresa Si02
0.27 5.09 Jmenovité napéti kotvy SEO06 0.68 0.00 Rezervovano
0.28 5.07 Jmenovity proud motoru SEO7 0.69 0.00 Rezervovano
0.29 5.08 Jmenovité otacky motoru SEO08 0.70 0.00 Rezervovano
0.30 11.42 Kopirovani parametrd SE09
0.31 5.70 Jmenovity budici proud SE10
0.32 5.73 Jmenovité budici napéti SE11
0.33 5.77 Blokovani regulatoru buzeni SE12
0.34 5.12 Funkce Autotune SE13
0.35 11.44 Pristup k parametrdm SE14
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Pro vice informaci o funkci bloku viz pfiru¢ka Mentor MP Advanced User
Guide.

5.5 Linearni zobrazeni Menu O
Menu 0 obsahuje vybrané parametry, jejichZ nastaveni vétSinou postaci
pro jednoduché aplikace.

Parametry Menu 0 jsou duplikaty urcitych parametrti RozSifeného menu
a existuji tedy v obou lokacich.

Vice informaci viz kap. 5.3 Menu 0 na str. 61.
Obr. 5-6 Tvorba Menu 0

Menu 2
221 5
|
Menu 0
5 Menu 1
004 : 54
0.05: 0 «
0.06 : 150 \ :
N F114 1 0
Menu 4
407 : 150

Bezpecnost V&eobecnd Mechanicka | Elektrickd [ONMEGERIM Definované | Uvedeni do Ontimali Karta PLC na des-| RozSifené | Technicka Di ik Informace o
pfi préci SEODECNE | instalace instalace EERENITSS bloky provozu pimalizace | SMARTCARD | ce ménie menu  [specifikace lagnostika registraci UL
Zpétna vazha 5.6  Struktura parametr
Menu 0 Parametr Popis Displej Parametry jsou usporadany do Menu (skupin menu), které sdruzuji
071 3.26 | Volba pozice pripojent 2V = funkéné souvisejici parametry.
0.72 251 Jmen. nap&t tacha Fho2 Po pfipojenti sité je na displeji objevi blokové zobrazeni Menu 0, pomoci
: : (V/1000 ot/min) tla¢itek Doleva a Doprava lze vybirat poZadovany blok parametrd.
0.73 353 Rezim tacha Fb0o3 Jakmile je odblokovrfmlav('enlrilble)I uroven 2 (L2), ;/iz Pr 1'1.44 (§E14, )
074 350 Otadky tacha Fboa &222} potom pomoci tla¢itek Doleva a Doprava lze vybirat poZzadované
0.75 3.34 Smér enkodéru Fb05 - . . N .
Nandieci ST onkode Blize viz kap. 5.13 Urovné pfistupu k parametrdm a bezpecnostni
0.76 3.36 apaject napetl enkoderu Fb06 kod na str. 65.
ménice
0.77 3.38 TyP _pvrlpOJeneho enkodéru FbO7 Obr. 5-7 Vyb ér parametr v Grovni L2
ménice
Volba pfipojeni MenuO | Menul | Menu2 Menu 22 | Menu 23
0.78 3.39 zakonc¢ovacich odporu Fb08 Pr0.00 | Pr1.00 | Pr2.00 Pr22.00 | Pr23.00
enkodéru ménice Pro.01 | Pr1.01 | Pr2.01 Pr22.01 | Pr23.01
0.79 3.27 | Otacky enkodéru manice Fb09 Profe | Pra0z  Prate Prez0z ) Pres.z
0.80 0.00 Rezervovano i t i <+—> i i 0
. Pro.88 | Pr1.49 [ Pr2.39 Pr22.38 | Pr23.09
Vstupy/Vystupy (I/O) Pro.89 | Pri50 | Pr2.40 Pro23o | proaio]| rovP
Menu 0 Parametr Popis Disple] Pro.90 | Pri151 [ Pr2.41 Pr22.40 | Pr23.11 parametry
0.81 7.15 ReZim analogového vstupu 3 in01
0.82 7.01 Reference na anal. vstupu 1 in02
0.83 7.02 Reference na anal. vstupu 2 in03 Pohyb mezi jednotlivymi Menu
0.84 7.03 Reference na anal. vstupu 3 in04 Zménu Menu i parametrd Ize provadét v obou smérech.
0.85 8.01 In,dlkace stavu digit. vstupu/ ino5 Napf.: . .
vystupu (1/0) 1 . Je-li zobrazen posledni parametr v daném Menu, pak dal3i stisknuti
Indikace stavu digit. vstupu/ ) zpUlsobi, Ze se zobrazi parametr prvni tohoto Menu.
0.86 8.02 . in06 . R . . .
vystupu (1/0) 2 * PFizméné Menu si méni¢ pamatuje posledné zobrazeny parametr
Indikace stavu digit. vstupu/ . opousténého Menu a pfi navratu do tohoto Menu tedy opét tento
0.87 8.03 . in07 .
vystupu (1/0) 3 parametr zobrazi.
0.88 8.04 Indikace stavu digit. vstupu 4 in08
0.89 8.05 Indikace stavu digit. vstupu 5 in09
0.90 8.06 Indikace stavu digit. vstupu 6 in10
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5.7 RozsSifrené menu Tab. 5-3 Parametry Menu 40
Parametry jsou usporadany do Menu (skupin menu), které sdruZuji Parametr Rozsah (§)
funkéné souvisejici parametry. Soubor téchto Menu tvofi RozSifené 40.00 |Nulovy parameter 0 az 32767
menu. } i
40.01 |Volba jazyka Z”g"Sh (0)3' Cgsw’.“rflﬁ Flre’l‘."h (25)'
Menu 0 aZ Menu 23 mohou byt zobrazena na obou typech ovladacich - erman (3), Spanish (4), ltalian (5)
panel. 4002 S;/xgllirze ovladaciho 999999
Menu 40 a Menu 41 jsou specificka pro ovladaci panel MP-Keypad. 1008 UloZent konfigurace do idie (0), Save (1), Restore (2),
Menu 70 az Menu 91 mohou byt zobrazena pomoci ovladaciho panelu : flash paméti Default (3)
MP-Keypad za podminky, Ze je pouZit volitelny modul SM-Applications. 40.04 |Kontrast LCD displeje 0az 3l
Tab. 5-2 Popis jednotlivych Menu Informace o preruSeni
" procesu aktualizace
Menu Popis LED |LCD 40.05 skupin parametr v Updated (0), Bypass (1)
0 Uzivatelské Menu. Vybrané parametry, jejichz v v ovladacim panelu
nastaveni vétSinou postaci pro jednoduché aplikace . Zapnuti filtru zobrazent ]
1 | Zadavani otagek v v 40.06 oblibenych parametrt Normal (0), Filter (1)
2 | Rampy ] Y1 40,07 |Bezpeciostn k°|d 0 az 999
3 | Zpétna otatkova vazba. Rizeni otagek v v 3\{2 alil 0 pa:e u - Disabie (), ol (0) So2 @)
ybér komunika¢niho isable (0), Slot , Slot. ,
v v
4 | Regulace proudu a momentu 40.08 |\ onalu Slot3 (3), Slave (4), Direct (5)
5 | Motor a regulace buzeni v 4 2009 HW KIiG bezpegnost. 027 990
6 |Rezimy v v ) kodu a
7 | Analogové vstupy a vystupy v v 40.10 |ID uzlu ménice (adresa) 0 az 255
8 | Digitalni vstupy a vystupy v v 2011 \Fgll\ljloztl gzr:gtrll (I:Ia;f]\elu 4Mbit (0), 8Mbit (1)
9 Programovatelna logika, moptorpotenciometr a v v _ p
binarni souget 40.19 ti';'j verze databaze 0 a7 999999
10 | Stavy méniCe a poruchy d d Povoleni spoficiho textu
11 | Obecné nastaveni ménice v | v 40.20 displeje None (0), Default (1), User (2)
1o | Programovatelné komparatory, pfepinace vstupni s | v 40.21 |Interval spofie displeje 0 a7 600
proménné, fizeni brzdy Casovy interval Turbo .
13 | Polohové regulace v v 4022 rezimu prohlizeni 0 az 200ms
14 | Uzivatelsky PID regulator v v Unidrive SP (0),
15 | Nastaveni volitelnych moduld v v 40.23 |Typ pfipojeného méni¢e | Commander SK (1), Mentor MP (2),
SR § Affinity (4), Digitax ST (5)
16 | Nastaveni volitelnych modult v v
17 | Nastaveni volitelnych moduld v v Tab. 5-4 Parametry Menu 41
18 | Aplika¢ni menu 1 v v Parametr Rozsah ({)
19 | Aplikagni menu 2 v v 41.00 |Nulovy parameter 0 az 32767
20 | Aplikaéni menu 3 v v 5 OvE 5
41.01 az | Zdrojové parametry mnoZiny Pr 0.00 a3 Pr 22.99
21 | Mapa motoru 2 v v 41.50 |oblibenych parametrli FO1 az F50 ' '
22 | Definice parametri Menu 0 nastavitelnych uzivatelem | v 4 4151 ZSFSu“'fIIrt]ru zobrazeum Normal (0), Filter (1)
23 | Ovladani Menu 0 v blokovém zobrazeni v v oblibenych parametru
40 | Konfigurace ovladaciho panelu X v L. .
orgnTece ! P 5.8  Zapamatovani nastavenych hodnot
41 | UzZivatelsky filtr X v .
70 | Registry PLC X 4 parametr u
71 | Registry PLC X v PFi zméné hodnoty parametru v Menu 0 dojde k zapamatovani nové
72 |Registry PLC X v hodnoty automaticky po stlacenf tla¢itka Mode @@ (pfi navratu z
73 |Registry PLC X v rezimu Nastaveni parametru do rezimu Vybér parametru).
74 | Registry PLC X v Uvedeny postup je nutno provést po zméné hodnoty parametrd
75 | Registry PLC X 7 Rozsifeného menu (Menu 1 a vice). Jinak po odpojeni sité nebudou
_ _ _ nové hodnoty zapamatovany.
85 | Parametry ¢asovace funkci X 4 Post
86 | Parametry digit. vstupl/vystupl X v 0s Upv
88 | Stavové parametry X v L. Viozte SAVE d(? Pr %X'OO . i .
- — 2. Volbu potvrdte jednim z téchto zpusobu:
90 | Hlavni (generéalni) parametry X v
91 |Rychly pristup k parametram X v . Stisknéte cervené tlacitko Reset (§)
. Provedte Reset pomoci digitalniho vstupu Reset
Klig: v=Umoziuje +  Provedte Reset pomoci sériové linky nastavenim Pr 10.38 na
X = Neumoziiuje hodnotu 100 (ujistéte se, Ze Pr xx.00 se vrati na nulu)
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5.9 Obnoveni tovarniho nastaveni

parametr U

Uvedenym postupem se vSechny parametry vrati na své tovarni
nastaveni (pouze parametrd (Pr 11.44 (SE14, 0.35) a Pr 11.30 se tato
procedura nedotkne).

Postup

1. Ujistéte se, Ze ménic je ve stavu "Blokovano", tj. svorka 31 je
rozpojena, nebo Pr 6.15 = 0 (OFF)

2.V Prxx.00 zvolte EUR nebo USA

3. Volbu potvrdte jednim z téchto zpusobu:

. Stisknéte ¢ervené tlacitko Reset @

. Provedte Reset pomoci digitalniho vstupu Reset

. Provedte Reset pomoci sériové linky nastavenim Pr 10.38 na
hodnotu 100 (ujistéte se, Ze Pr xx.00 se vrati na nulu)

(Uzivatelsky) Bezpecnostni kdd slouzi k zabranéni nechténé nebo
neopravnéné manipulaci s parametry. Je-li aktivni, Ize hodnoty
parametr(i pouze Cist.

Urover pFistupu k parametriim a Bezpeénostni kdd jsou na sobé
nezavislé, viz tab. 5-5 .

Tab. 5-5 Bezpe €énostni kdd a Urovn & pfistupu k parametr am

Urove i Bezpe €nostni Stav Stav parametr G
pristupu k koéd parametr U RozSifeného
parametr im Menu 0 menu
L1 Odblokovan Blokové RW Nepfistupné
L1 Aktivni Blokové RO Nepfistupné
L2 Odblokovan Linearni RW RW
L2 Aktivni Linearni RO RO

RW = Read/Write - hodnoty parametr(i Ize ¢ist i ménit
RO = Read only - hodnoty parametru Ize pouze &ist

5.10 Rozdﬂy mezi tovarnim nastavenim V tovarnim nastaveni ma Urove pistupu k parametrdm hodnotu L1 a
Bezpecnostni kdd je odblokovan. To znamena, Ze uzivatel ma pouze
pro EVI’OpU a USA pfistup do Menu 0, RozSifené menu je nepfistupné.
Pr Popis Tovarni nastaveni 5.13.1 Bezpeénostni kod
2.06 | volba S rampy Eur: OFF (0), USA: On (1) Bezpecnostni kdd, je-li aktivni, zabrafuje zméné hodnoty vSech
oA parametr( (jsou pouze RO) s vyjimkou Pr 11.44 (SE14, 0.35).
351 | Napetova konstanta Eur: 60,00, USA: 50,00 o
tacha (Fb02, 0.72) Obr. 5-8 Bezpe €nostni kdd
5.09, | Jmen. napéti kotvy nié: Eur: : User security open - All parameters: Read / Write access
21.09 | (SE06, 0.27) Pro 480V ménic¢: Eur: 440, USA:500 y op! p
5.0g | Blokovanikompenzace |\ e o) Usa on (1)
odbuzovani
5.59, | Bod nastaveni - . .
21.08 | protielektromotorické sily Pro 480V menic: Eur: 440, USA500 /
— - A
5.65 | ovolenicasovéprodievy | o qee o) Usa: on (1)
Gsporného buzeni
. . Typ. vel. 1: Eur: 2,00 USA: 8,00
;7321 ?g‘;l";"gétl’)“d'c' proud v Vel. 2A & B Eur: 3,00 USA: 20,00
' T Typ. vel. 2C & D Eur: 5,00 USA 20,00
5.73, | Jmenovity budici napéti Pr 0.00 Pr1.00 | ... Pr22.00 | Pr23.00
Eur: 360, USA: 300
21.23 | (SELL, 0.32) ur Prool | Pri.0l | ... Pr22.01 | Pr23.01
5.75 | Rezim budiciho napéti Eur: OFF (0), USA: On (1) Pr 0.02 Pr1.02 Pr22.02 | Pr23.02
Rezim analogového . . Pr0.03 Pr 1.03 Pr22.03 | Pr23.03
7.15 vstupu 3 (in01, 0.81) Eur: th (8), USA: VOLL (6)
5.11  Zobrazeni pouze parametr  liSicich se Pro.89 | Pris0 Pr22.39 | Pr23.10
od tovarniho nastaveni Pr 0.90 Pri51 | .o Pr22.40 | Pr23.11

Tato funkce se aktivuje vlioZzenim hodnoty “dIS.dEf" do Pr xx.00. Pro
aktivaci nepotfebuje provést reset ménice. ZruSeni této funkce se provede
nastavenim Pr xx.00 na hodnotu 0.

V&imnéte si, Ze tato funkce maze byt ovlivnéna Urovni pFistupu k
parametrCim, viz kap. 5.13 Urovné pfistupu k parametrim a
bezpecnostni kéd .

5.12  Zobrazeni pouze parametr G majicich

funkci mista ur ¢eni

Tato funkce se aktivuje vioZzenim hodnoty “dIS.dESt” do Pr xx.00. Pro
aktivaci nepotfebuje provést reset ménice. ZruSeni této funkce se provede
nastavenim Pr xx.00 na hodnotu 0.

Vimnéte si, Ze tato funkce maze byt ovlivnéna Urovni pfistupu k
parametrtim, viz kap. 5.13 Urovné pfistupu k parametrim a
bezpecnostni kéd .

5.13  Urovn & pFistupu k parametr am a

bezpe €nostni kdd

Urover pFistupu k parametriim uréuje, zda ma uZivatel pristup pouze k
parametrdm Menu 0 (blokové zobrazeni) nebo i k RozSifenému Menu
(Menu 1 az 23) véetné Menu O (linearni zobrazenti).

User security closed - All parameters: Read Only access

(except Pr 11.44 (SE14, 0.35)

Pro.00 | Pr1.00 | ... Pr22.00 | Pr23.00
Pro.01 /|, Pri.01 | .../ Pr22.01 | Pr23.01
Pro.02/ [ Pr1.02 [ ./. Pr22.02 | Pr23.02
Pro.0od/| Pr1.03 | .. [/ | Pr22.03 | Py23.03
Pro.49 | Pri50 | ../... Pr22.39 |/Pr23.10

[[Pro.90 | Pri151 | ... Pr22.40 | Pr23.11 || ¥

5.13.2 Nastaveni a aktivace Bezpe €nostniho kodu

Nastaveni Bezpe¢nostniho kédu se provede nastavenim Pr 11.30 na
zvolenou hodnotu z rozsahu 1 az 999. Hodnota uzivatelského kédu je
nyni nastavena, ale neni aktivni.

Aktivace Bezpecnostniho kédu se provede nastavenim 11.44 (SE14,
0.35) na hodnotu “Loc” a naslednym provedenim reset. Méni¢ se vrati
na Uroven L1 a zobrazena hodnota Pr 11.30 se vrati na 0 (aby hodnota
Bezpecnostniho kddu zlstala utajena). Jediny parametr, ktery Ize nyni
ménit, je 11.44 (SE14, 0.35).
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5.13.3 Odblokovéani Bezpe €nostniho kddu

Nastavte parametr, jehoz hodnotu chcete zménit. Stisknéte tlacitko

Mode @ . Na hornim displeji se objevi symbol “CodE”. Pomoci tlagitek
Nahoru a Dol d nastavte hodnotu Bezpecnostniho kédu a stisknéte

tlagitko Mode @ .

Byla-li hodnota Bezpecnostniho kédu nastavena spravng, je
Bezpecnostniho kdd odblokovan a hodnoty parametrl Ize ménit.

Byla-li hodnota Bezpe¢nostniho kédu nastavena nespravné, displej se
vrati do rezimu Vybér parametru.

Opétna aktivace Bezpecnostniho kodu se provede nastavenim Pr 11.44
(SE14, 0.35) na hodnotu “Loc” a naslednym provedenim reset.

5.13.4  ZruSeni Bezpe €nostniho kddu
Odblokujte Bezpecnostni kod, jak je uvedeno vySe. ZruSeni
Bezpecnostniho kédu se provede nastavenim Pr 11.30 na hodnotu 0.

5.14 Sériova linka

5.14.1 Uvod

Mentor MP standardné obsahuje 2 vodi¢ovy port EIA785(sériové
komunika¢ni rozhrani). To umoZiiuje provadét vesSkeré nastaveni
ménice, Fidit jeho provoz a monitorovani a to bud z PC nebo
programovatelného automatu. Z toho vyplyva, Ze v pripadé pouZiti
sériové komunikace neni nutno pouzivat ovladaci panel a ani pfipojovat
fidici kabelaz.

Méni¢ podporuje dva protokoly, které jsou volitelné jednim parametrem:
* Modbus RTU

« CTANSI

Do tovéarniho nastaveni byl zvolen Modbus RTU a je rovnéz predvolen v
servisnim programu CTSoft dodavaném na CD spolu s méni¢em.

Typ konektoru sériové komunikace je zadsuvka RJ45, ktery je izolovan od
vykonového stupné a ostatnich fidicich svorek, viz kap. 4.10 Pfipojeni
sériové linky na str. 51.

Komunikaéni port vyzaduje 2 zatéZovaci jednotky v komunikaéni siti.
Komunikace RS232 vs RS485

Ke 2-vodi¢ovému rozhrani EIA485 nelze pfimo pfipojit zafizeni s
rozhranim RS232 (napfiklad poéita€) a tudiz je tfeba pouzit vhodny
datovy prevodnik..

V Control Techniques Brno Ize zakoupit pfimo pro tento Gcel pfipravené

kabely a to v€etné prevodniku a osazenych pfislusnych konektor(.

Objednéavaci kédy jsou:

¢ Komunikaéni kabel s pfevodnikem USB-RS485 pro port USB
(4500-0096)

»  Komunikaéni kabel s pfevodnikem RS232-RS485 pro sériovy port
(4500-0087)

Pokud se pro spojeni s Unidrivem SP pouziva jeden z vySe uvedenych
kabelu, nebo jakykoliv vhodny pfevodnik, doporuéuje se nepouzivat
Zadny ukoncovaci odpor. Nékdy maze byt nutné odpojit ukonovaci
odpor v pfevodniku a to v zavislosti na jeho typu. Informace jak odpoijit
ukoncovaci odpor byva bézné uvedena v uzivatelské pfirucce
prevodniku..

5.14.2 Nastaveni parametr G sériové linky
Na zékladé systémovych pozadavk( je nutno nastavit nasledujici
parametry.

protokol. Ridici systém (Master) by mé&| &ekat alespoti 20ms neZ posle
novou zpravu pomoci nového protokolu.

POZNAMKA

ANSI pouziva 7 datovych bitd, 1 stop bit a sudou paritu.
Modbus RTU pouZziva 8 datovych bitd, 2 stop bity a Zadnou paritu.

Pr11.24 Displej Rezim
0 AnSI Protokol ANSI
1 rtu Protokol Modbus RTU
2 Led P’rotokol Modbus RTU, ale jen s ovlada-
cim panelem SM-Keypad Plus

Protokol ANSIx3.28

Detailni popis komunikaéniho CT ANSI je uveden v pfiru¢ce RozSifeny
navod.

Protokol Modbus RTU

Detailni popis implementace Modbus RTU je uveden v pfiru¢ce
RozSifeny navod.

Protokol Modbus RTU, ale jen s ovl. panelem SM-Keyp  ad Plus
Toto nastaveni se pouziva pro zamezeni pouziti sériové komunikace v
pfipadé, kdy panel SM Plus je pouZit jako HW Kkli¢.

Siol

{0.66/11.25} Prenosova rychlost sériové linky

L | | | US |
300 (0), 600 (1), 1200 (),
2400 (3), 4800 (4), 9600 (5),
U 10200 (6), 38400 (7), |~ 19200 (6)
57600 (8)*, 115200 (9)*

* plati jen pro Modbus RTU

Tento parametr Ize ménit pomoci klavesnice ménice, volitelnym
modulem nebo pomoci viastni sériové linky. Provadi-li se zména pomoci
komunikagniho rozhrani, odezva pouziva ptivodni protokol. Ridici
systém (Master) by mél ¢ekat alespori 20ms neZ poSle novou zpravu
pomoci nového protokolu.

POZNAMKA

PFi pouziti komunikaéniho kabelu s pfevodnikem RS232-RS485 (pro
sériovy port) je maximalni pfenosova rychlost 19 200 Baudd..

Sio2 Sériova adresa
{0.67/11.23} s
RW | Txt | | | | | US |
¢ 0 az 247 = 1

RezZim sériové linky
RW | Txt | | | |

| US|

¢ AnSI (0), rtU (1), Lcd (2) = rtu (1)

Tento parametr definuje komunika¢ni protokol, na ktery je nastaven port
RS485 ménice. Tento parametr Ize ménit pomoci klavesnice ménice,
volitelnym modulem nebo pomoci viastni sériové linky. Provadi-li se
zména pomoci komunikaéniho rozhrani, odezva pouziva ptvodni

Definuje adresu ménice v ramci sériové linky. Ménic je vzdy jako Slave.

ANSI

Pokud je zvolen tento protokol, prvni znak adresy ur€uje skupinu a druhy
udavé adresu v ramci dané skupiny. Maximalni hodnota pro skupinu je 9
a maximalni hodnota pro ¢lena skupiny je rovnéz 9. Proto maximalni
hodnota Pr 11.23 (Si02, 0.67) v tomto reZimu je 99. Adresa 00 se
pouziva pro osloveni vSech Slave uzli v systému, adresa x0 pro
osloveni vSech Slave uzlu ve skupiné x. Z toho vyplyva, ze uvedené
adresy by nemély byt pouzity pfi nastaveni tohoto parametru.

Modbus RTU

Pokud je zvolen tento protokol, jako adresa jsou pfipustné hodnoty v
rozsahu 0 az 247. Adresa 0 se pouziva pro osloveni vSech Slave uzl( a
neméla by tudiz byt nastavena v tomto parametru.
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Definované bloky obsahuji vybrané parametry, jejichZz nastaveni vétSinou postaci pro jednoduché aplikace. VSechny parametry definovanych blok{
jsou duplikaty urcitych parametrti RozSifeného menu, v tab. 6-1 uvednych v {...}.

Tab. 6-1 Parametry definovanych blok @

Parametr Rozsah ( {) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru

SEOQO |Parametr 0 {0.21, x.00} 0az 32767 0 RW | Uni

SEO1 [Minimalni otacky {0.22, 1.07} +SPEED_LIMIT_MAX ot/min 0,0 RW | Bi PT |US

SEO02 |Maximalni otacky {0.23, 1.06} SPEED_LIMIT_MAX ot/min 1000,0 RW/| Bi us

SEO3 [Hodnota akceler. rampy 1 {0.24, 2.11} s/(SEog?érh/g)ééi?ﬁ)'gfgstﬁjgr 2.39) 5,000 RW | Uni us

SE04 |Hodnota deceler. rampy 1 {0.25, 2.21} s/(sEooz?lzarMcfzxafFﬁ)'\g]Pﬁfthr 2.39) 5,000 RW | Uni uUs

SE05 |Volba reference 0.26, .14y | A1A2 (0)(’ 4’;’1;;; ((15)) lﬁig:é'z:)'(;r (3). PAd ALA2 (0) RW | Txt USs
meéni¢ 480V: 440 Eur 500 USA

SEO06 [Jmenovité napéti kotvy {0.27, 5.09} 0 az ARMATURE_VOLTAGE_MAX Vss méni¢ 575V: 630 Eur 630 USA RW| Uni | RA us
méni¢ 690V: 760 Eur 760 USA

SE07 [Jmenovity proud motoru {0.28, 5.07} 0 az RATED_CURRENT_MAX A RATED_CURRENT_MAX RW | Uni [RA us

SE08 |Jmenovité otacky motoru {0.29, 5.08} 0,0 az 10 000,0 ot/min 1000,0 RW | Uni us

SE09 |Kopirovéani parametrii {030, 11423 | nonE (0). FEAd é(lj)c;tF(’L‘)’G (2), Auto (3), nonE (0) RW | Txt * |NC

Size 1: Eur 2A, USA 8 A

SE10 |[Jmenovity budici proud {0.31, 5.70} 0 az FIELD_CURRENT_SET_MAX Size 2A/B: Eur 3A, USA 20 A RW | Uni PT [US
Size 2C/D: Eur 5A, USA 20 A

SE11 |Jmenovité budici napéti {0.32,5.73} 0 az 500 Vss Eur: 360, USA: 300 RW | Uni PT |US

SE12 |Blokovani regulatoru buzeni  {0.33, 5.77} OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Txt us

SE13 |Funkce Autotune {0.34, 5.12} 0az3 0 RW | Uni NC

SE14 |Pfistup k parametrdm {0.35, 11.44} L1 (0), L2 (1), Loc (2) L1 (0) RW | Txt PT |US

dio1 [Uroven zvolené reference {0.36, 1.01} iMAX_SPF_REF ot/min RO | Bi NC|PT

dioz | Yrovef reference pred {0.37, 1.03) +MAX_SPEED_REF ot/min RO| Bi NC|PT

rampami
diog | Yroveri reference po {0.38, 2.01} +SPEED_MAX ot/min RO| Bi NC| PT
rampéach

dio4 stc;';i‘l’(”a Zadanahodnota ¢ 39 301y +SPEED_MAX ot/min RO| Bi | FI [NC|PT

di05 | Skute¢né otacky {0.40, 3.02} +SPEED_MAX ot/min RO | Bi | FI [NC|PT

di06 |Vystup otackové smycky  {0.41, 3.04} HSSF?F;J%TSAD;’;T— RO| Bi | FI |NC|PT

dio7 |Pozadovany moment {0.42, 4.03) ;—':TUORF;%%%TE&DD/; ro| Bi | FI [NC|PT

dio8 | Skute¢ny proud motoru {0.43, 4.01} 0 aZz DRIVE_CURRENT_MAX A RO | Uni | FI [NC| PT

di09 | Skute¢ny budici proud {0.44, 5.56} 50,00 A RO | Bi | FI [NC| PT

dil0 |Napéti kotvy {0.45, 5.02} +ARMATURE_VOLTAGE_MAX V RO | Bi | FI [NC|PT

dill |Indikace reference On {0.46, 1.11} OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC| PT

di12 [Indikace reverzace {0.47,1.12} OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC| PT

di13 [Indikace volby funkce Jog {0.48, 1.13} OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC| PT

dil4 |Softwarova verze ménice {0.49, 11.29} 1.00 az 99.99 RO | Uni NC| PT

tr01 |Porucha O (posledni) {0.51, 10.20} RO | TXt NC|PT

tr02 |Porucha 1 (pfedposledni) {0.52, 10.21} RO | Txt NC| PT

tr03 |Porucha 2 {0.53, 10.22} RO | Txt NC| PT

tr04 |Porucha 3 {0.54, 10.23} RO | Txt NC| PT

tr05 |Porucha 4 {0.55, 10.24} 0 a3 229 RO | Txt NC| PT

tr06 |Porucha 5 {0.56, 10.25} RO | Txt NC| PT

tr07 | Porucha 6 {0.57, 10.26} RO | Txt NC| PT

tr08 |Porucha 7 {0.58, 10.27} RO | Txt NC| PT

tr09 |[Porucha 8 {0.59, 10.28} RO | Txt NC| PT

trl0 |Porucha 9 (nejstarsi) {0.60, 10.29} RO | Txt NC| PT

SPO1 |P zisk otackového regulatoru {0.61, 3.10} 0,0000 az 6,5535 (1 / (rad/s)) 0,0300 RW | Uni us

SPO02 |l zisk otackového regulatoru  {0.62, 3.11} 0,00 a7 655,35 (s / (rad/s)) 0,10 RW | Uni us

SPO3 |D zisk ota¢kového regulatoru  {0.63, 3.12} 0,00000 az 0,65535 (1/s/ (rad/s)) 0,00000 RW | Uni us

. Pfenosova rychlost sériové 300 (0), 600 (1), 1200 (2), 2400 (3), 4800 (4),
SI0L ik {0.66, 11.25} | 9600 (5), 19200 (6), 38400 (7), 57600 (8)**, 19200 (6) RW | Txt us
115200 (9)**

Si02 |Sériova adresa {0.67, 11.23} 0 az 247 1 RW | Uni us

Fbo1 |Volba pozice pfipojeni 2V {0.71, 3.26} drv (?kfﬁ%l(iﬁ?’ES;'ftszp(ééS'éﬁs OF Est SPEED (5) RW| Txt us

Fb02 ‘(]\’;}igbgiﬁ’fntq'i;?‘:ha {0.72, 3.51} 0 a2 300,00 /1000 ot/min Eur: 60,00, USA: 50,00 RW | Uni us

Fb03 |Rezim tacha {0.73, 3.53} DC (0), DC Filt (1), AC (2) DC (0) RW | Txt us

Fb04 |Otacky tacha {0.74, 3.52} +SPEED_MAX ot/min RO | Bi | FI [NC|PT

Fb05 |Smér enkodéru {0.75, 3.34} 1 az 50 000 1024 RW | Uni us
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Bezpecnost V&eobecns Mechanické | Elektricka | Ovladani [BSeVELM Uvedeni do Ontimalizace Karta PLC na des-| RozSifené | Technicka Diagnostika Informace o
pfi préaci instalace | instalace | ménice bloky provozu P SMARTCARD | ce ménice menu specifikace 9 registraci UL|
Parametr Rozsah (§}) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru
TFo06 | Napajeci napeti enkoderu . {0.76, 3.36} 5V (0), 8V (1), 15V (2), 24V (3) 5V (0) RW ] Tt US

Fb07 | Typ pfipojenéhoenkodéru {0.77, 3.38} Ab (0), Fd (1), Fr (2) Ab (0) RW | Txt us

Fb08 |Volba zakonceni enkodéru {0.78, 3.39} 0az2 1 RW | Uni us

Fb09 |Otacky enkodéru {0.79, 3.27} +10 000,0 ot/min RW/| Bi | FI [NC| PT |US

0-20 (0), 20-0 (1), 4-20.tr (2), 20-4.tr (3), 4-20
in01 |Rezim analogového vstupu 3 {0.81, 7.15} (4), 20-4 (5), VOLt (6), th.SC (7), th (8), th (8) RW | Txt us
th. diSp (9)

in02 | Reference na an. vstupu 1 {0.82, 7.01} +100,00 % RO | Bi NC| PT

in03 | Reference na an. vstupu 2 {0.83, 7.02} +100,0 % RO | Bi NC| PT

in04 | Reference na an. vstupu 3 {0.84, 7.03} +100,0 % RO | Bi NC| PT

ino5 qulkace stavu digit. vstupu/ {0.85, 8.01} rRo | Bit nel et
vystupu 1, sv. 24

ino6 qulkace stavu digit. vstupu/ {0.86, 8.02} RO | Bit nel et
vystupu 2, svorka 25

in07 qulkace stavu digit. vstupu/ {0.87, 8.03} RO | Bit nel et
vystupu 3, svorka 26
Indik vy dioit vStuou 4 OFF (0) nebo On (1)

inog | naikace stavu digit. vstupu £, - 14 gg g 043 RO | Bit NC| PT
svorka 27

in09 ndikace stavu digit. vstupu 5, {0.89, 8.05} RO | Bit nel et
svorka 28

in10 ndikace stavu digit. vstupu 6, {0.90, 8.06} RO | Bit nel et
svorka 29

* Rezimy 1 a 2 nejsou US. Rezimy 0, 3 a 4 jsou US.

** Pouze Modbus RTU

Tzv. nulové parametry (Pr xx.00 v kazdém menu) maji tyto funkce:

Kl &: Hodnota | Textov & Akce
e 0 No Act | Zadna akce
Kéd Popis 1 SAUE | Zapamatovani parametrG
TR T ~ STen e 2 rEAd 1* | Pfenos bloku dat 1 z karty SMARTCARD do ménice
XXX} Opi€ v Menu O nebo v Rozsirenem menu 3 Prog 1* Pfenos parametrti ménice rozdilnych od tovarniho
RW | Read/Write - hodnotu parametru Ize &ist i ménit rog nastaveni do bloku 1 karty SMARTCARD
RO Read-only - hodnotu parametru Ize pouze &ist 4 rEAd 2* | Prenos bloku dat 2 z karty SMARTCARD do ménice
Bit Bitovy - ma pouze 2 hodnoty (na displeji 'On" nebo "OFF") 5 Prog 2* Pfenos parametri ménice rozdilnych od tovarniho
Bi Bioolamni parametr nastaveni do bloku 2 karty SMARTCARD
_ p _ p 6 rEAd 3* | Pfenos bloku dat 3 z karty SMARTCARD do ménice
Uni Unipolarni parametr . Prog 3¢ | Frenos parametrd ménie rozdilnych od tovarniho
Txt Text: Volba jedné z nékolika textové uvedenych funkci 9 nastaveni do bloku 3 karty SMARTCARD
o Filtered: Hodnota techto parametru se rychle meni a proto 8 dis.difF | £°oPrazeni pouze parametrd rozdilnych od tovarniho
je pfi zobrazovani na displeji ménice filtrovana. nastavent ] .
DE Destination: Adresa (misto uréeni) dané vstupni veli¢iny 9 diS.dESt igg;z:t?f; pouze adresy nebo mista urceni
(paljametru). — . - 10 Eur Obnoveni tovarniho nastaveni pro Evropu
Rating dependent: Hodnota parametru zavisi na velikosti 11 USA Obnoveni tovarniho nastavent pro USA
rozsahu vstupniho napéti, ev. na velikosti vyst. proudu 10 'ES OP | Reset vBech voliteinych modull
menice. L ’ 1000 1000 | Zapamatovani parametrQi
RA Ty?o par_ametry neIZ(_e pfenaset pquC| karty SMARTCARD 1070 1070 Reset vech volitelnych modula
nejsou-li menlcg stejného typu a jedna se o kompletnl‘ 1233 1233 Obnoveni tovarniho nastaveni pro Evropu
prenos dat ménice. Hoqnota 59 vSak prenese POkUd e 1244 1244 Obnoveni tovarniho nastaveni pro USA
rozdiln4 pouze hodnota jmenovitého proudu a jedna se o Obnovent tovamiho nastavent pro Evropu (vyjma
pienos dat odlisnych od tovarniho nastaveni. 1255 1255 | \enu 15 az 19)
NC Not copied: Neni mozno klonovat pomoci karty 1256 1256 Obnoveni tovarniho nastaveni pro USA (vyjma
SMARTCARD. Menu 15 a7 19)
 PT Protected. Nemuze byt pouzit jako destination. Pfenos odliSnych dat od tovarniho nastaveni ménice
— m— - —— na kartu SMARTCARD s moZnosti jejich automa-
User save: Po zméné hodnoty je pro jeji ulozeni tfeba - i o~ o L
us rovést proceduru zapamatovani 2001 2001* tického nahrani do ménice po pfipojeni na napéjeni.
P P p i i Data se ukladaji do bloku 1, pfipadna predchozi data
Power-down save: Hodnota paremetru je automaticky jsou v tomto bloku pfepsana. Parametr Pr 11.42 je
PS zapamatovana po odpojeni ménice od sité (nebo pfi poruse vynulovan.
“UU"). Hodnota je také zapamatovana pfi provedeni 3 ayyys | PreNos dat z EEPROM paméti m&nice na Kartu
procedury zapamatovani. Yy vy SMARTCARD (blok dat ¢&islo yyy)
4 Ay Pfenos odliSnych dat od tovarniho nastaveni
. wy wy ménice na kartu SMARTCARD (blok dat ¢islo yyy)
6.1 POpIS 5 S+ | PTENOS programu v ménici (kontaktnich pland) na
611 Parametr x.00 vyy YWY | kartu SMARTCARD (blok dat &islo yyy)
T ’ Byyy Byyy* Prenos bloku dat yyy z karty SMARTCARD do
S =V Oy &[0} N ulovy parametr ménice
RW uni | | | | | | 7yyy 7yyy* Smazani bloku dat yyy na kart¢ SMARTCARD
8yyy 8yyy* Porovnani parametrti ménice s blokem yyy
¢ 0az 32767 = 0 . | Vymazani pfiznaku potlacenf varovani karty
9555 9555 SMARTCARD
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*  Blize viz kap. 9 Karta SMARTCARD na str. 85.
** Tyto funkce nevyzaduji reset ménice pro to, aby byly aktivni. VSechny
ostatni funkce reset ménice vyzaduji.

6.1.2 Reset parametr 0 x.00

Nastavenim Pr x.00 na jednu z vySe uvedenych hodnot je zahajena
poZadovana akce. Je-li po provedeni resetu ménice tento parametr
vynulovan, byla akce dokonéena GspésSné.

Jestlize se akce neprovede, napf. protoze je méni¢ odblokovan (enable),
Pr x.00 se nevynuluje a neni vybavena zadnéa porucha.

Jestlize je akce zahajena a potom z néjakého dlivodu selze, je vzdy
vybavena porucha a Pr x.00 se nevynuluje.

VSimnéte si, Ze akce Zapamatovani parametr( (i dalsi akce), mohou byt
iniciovany kopirovanim parametrt (Pr 11.42 (SE09, 0.30)). Jsou-li akce,
které mohou byt timto parametrem iniciovany, zahajeny a poté Uspésné
dokonceny, Prx.00 se vynuluje a Pr 11.42 (SEQ9, 0.30) je také
vynulovan (mél-li hodnotu mensi nez 3).

VSimnéte si, Ze pfi resetu maze nastat urcity konflikt mezi akcemi

Pr x.00 a Pr 11.42 (SE09, 0.30).

Méa-li Pr 11.42 (SE09, 0.30) hodnotu 1 nebo 2, a je vyZzadovana platna
akce pomoci nékteré z hodnot Pr x.00, potom je provedena pouze akce
pozadovana Pr x.00. Pr x.00 a Pr 11.42 (SEQ9, 0.30) jsou potom
vynulovany.

Ma-li Pr 11.42 (SE09, 0.30) hodnotu 3 nebo 4, tato akce bude pracovat
spravné a zapamatovani parametr na kartu SMARTCARD se provede
kdykoli bude vyvolano.

6.1.3 Blok “Nastaveni”

SEO1

{0.22, 1.07} Minimalni ota ¢ky

RW | Bi | | | PT | US |

{f | +SPEED_LIMIT_MAX ot/min |= 0,0

(Tento parametr je béhem funkce Jog neaktivni)

SEO01 (Pr 0.22, 1.07) udava minimalni otacky pro oba sméry otaceni.
Zadavaci signal (reference) je pfizplsoben rozsahu mezi SE01 (Pr 0.22,
1.07) and SEO2 (Pr 0.23, 1.06).

o ZS3E3206} Maximalni otd €ky
! L L1 [US]
¢ SPEED_LIMIT_MAX ot/min |= 1000,0

Bezpecnost V&eobecns Mechanicka | Elektrickd | Ovladani EaSilileaVELl-l Uvedeni do Ontimalizace Karta PLC na des-| RozSifené | Technicka Diagnostika Informace o
pfi praci instalace | instalace | ménice bloky provozu P SMARTCARD | ce méniCe menu  [specifikace 9 registraci UL
SEO03 -
Hodnota | Textov & Akce (0.24, 2.11} Hodnota akcelera éni rampy 1
Nastaveni priznaku potlaceni varovani karty .
*
9666 9666 | SMARTCARD RW | Uni | | | | | US |
9777 9777 | ZruSeni rezimu karty SMARTCARD "Jen pro &teni" 0 az MAX_RAMP_RATE
Nastaveni karty SMARTCARD do reZimu "Jen pro $ | s/(SE02[Pr0.23, 1.06] nebo |= 5,000
9888 9888* R
éteni Pr2.39)
9999 9999* | Vymazani karty SMARTCARD sad hod Keel
120007 | 12000 Na displeji se zobrazuji pouze parametry, jejich Nastavte SE03 (Pr 0.03, 2.11) na poZadovanou hodnotu akcelerace.
hodnoty se lisi od tovarniho nastaveni VSimnéte si, Ze vétSi hodnota znamené mensi akceleraci. Hodnota plati
12001% | 12001%* Na dl;pleu se zobrazuljl pou%e Qarametry majici pro oba sméry otaceni.
funkci adresy nebo mista urceni

SE04 Hodnota decelera éni rampy 1

{0.25, 2.21}

RW

8

uni L L
0 az MAX_RAMP_RATE
s/(SE02 [Pr 0.23, 1.06] nebo
Pr2.39)

| US|

= 5,000

Nastavte Pr SE04 (Pr 0.25, 2.21) na pozadovanou hodnotu decelerace.

VSimnéte si, Ze vétSi hodnota znamena mensi deceleraci. Hodnota plati
pro oba sméry otaceni.

SE05 Volba reference

{0.26, 1.14}
| | 1 [Us]
ALAZ (0), ALPr (1), AZ.Pr (2),
$ | Pr(3), PAd (4), Prc (5), PAd |= AL.A2 (0)
rEF (6)

Pomoci tohoto parametru se voli zplsob zadavani otac¢ek (zpusob je
indikovan pomoci Pr 1.49.

H;_d:_(itj Displej (Popis) Pr1.49

0 ?)1.A2 (Anal. vstup 1 nebo Anal. vstup ;(\)/;I(l;;s;g:lt()(\)/\idl
nice Fizeni

1 A1.Pr (Anal. vstup 1 nebo Pfednast. ot.) 1

2 A2.Pr (Anal. vstup 2 nebo Pfednast. ot.) 2

3 Pr (Pfednastavené otacky) 3

4 Pad (Ovladani z klavesnice ménice) 4

5 Prc (Vysoké rozliSeni) 5

6 Pad rEF 6

* Hodnota Pr 1.49 maze byt také ménéna pomoci Pr1.41az Prl1.44a
Pr 1.52, které mohou byt ovladany pomoci digitalnich vstupl:

Je-li hodnota vSech nasledujich parametr( rovna 0, potom Pr 1.49 =1.

Pr1.41 =1 potom Pr1.49 =2
Pr1.42 =1 potom Pr1.49=3
Pr1.43 =1 potomPr1.49=4
Pr1.44 =1 potom Pr1.49=5
Pr1.52 =1 potom Pr1.49=6

Je-li hodnota vice parametru rovna 1, je aktivni parametr s niz§im cislem.
Pr 1.49 a Pr 1.50 potom urcuji referenci takto:

(Méni¢ ma pridavnou ochranu proti pfekro¢eni otacek)

SEO02 (Pr 0.23, 1.06) udava maximalni otacky pro oba sméry otaceni.
Zadavaci signal (reference) je pfizptisoben rozsahu mezi SE01 (Pr 0.22,
1.07) and SE02 (Pr 0.23, 1.06).

Pr1.49 | Pr1.50 Reference
1 1 Analogova reference 1 (Pr 1.36)
1 >1 Prednast. ot. dané Pr 1.50 (Pr 1.21 az Pr 1.28)
2 1 Analogova reference 2 (Pr 1.37)
2 >1 PFednast. ot. dané Pr 1.50 (Pr 1.21 az Pr 1.28)
3 X PFednast. ot. dané Pr 1.50 (Pr 1.21 az Pr 1.28)
4 X Ovladani z klavesnice ménice (Pr 1.17)
5 X Vysoké rozliseni (Pr 1.18 a Pr 1.19)
6 X Pouze Ovladani z klavesnice ménice

x = jakékoliv hodnota
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bloky provozu
Ovladani z klavesnice m énice

Je-li zvoleno ovladani z klavesnice ménice, je reference fizena pfimo z
klavesnice ménice prostfednictvim Pr 1.17. Konfiguraéni bity Pr 6.30 az
Pr 6.34 nemaji vliv a funkce Jog je blokovana.

SE06
{0.27, 5.09}

RW | Uni |

Jmenovité nap éti kotvy

RA| | |US|

0az 480V ménic: 440 Eur, 500 USA
{# | ARMATURE_VOLTAGE_MAX |= |575V méni¢: 630 Eur, 630 USA
Vss 690V méni¢: 760 Eur, 760 USA

SE07 Jmenovity proud motoru
0.28, 5.07} yp
RW Uni | | RA | | | us |
8 OazRATED_C;JRRENT_MAX =| RATED _CURRENT MAX

Nastavte na hodnotu z vyrobniho Stitku motoru. Tato hodnota se pouziva
pro:

e Proudova omezeni
*  Tepelnou ochranu motoru

Jmenovité budici nap éti

RW

8

Maximalni napéti, které je povoleno generovat regulatoru buzeni.

Uni | | |
0 az 500Vss =

| PT [ US |
Eur: 360, USA: 300

Blokovani regulatoru buzeni

RW

8

Tt L L
OFF (0) nebo On (1) =

| US|
OFF (0)

Je-li tento parametr nastaven na 0, je interni, pfipadné i externi regulator
buzeni blokovan.

Funkce Autotune

RW i | |
¢ 0az3

Test Autotune se provede nastavenim tohoto parametru na jednu z
nenulovych hodnot a pfivedenim povolovaciho signalu na svorku

[Nl [ ]
= 0

0 zng%808 Jmenovité ota &ky motoru Blokovéani (Enable) a svorku Provoz vpred, ev. Provoz vzad.
{0.29, 5.08} Po provedeni testu Autotune méni¢ prejde do stavu Blokovano (na dis-
RW | Uni | | | | | US | pleji “inh”). Aby mohl byt méni¢ spustén, musi byt odblokovan, coz Ize
8 0.0 a2 10 000,0 ot/min = 1000,0 provést odpojenim signalu od svor’k}/’ Bilqkovanl nebo nastavenim
Pr 6.15 na hodnotu 0 nebo pomoci Fidiciho slova (Pr 6.42).
Definuje jmenovité otacky motoru. Urcuje také otacky pouZzivané pfi Hodnota Typy Autotune
automatickém zméfeni momentu setrvacnosti (jeden z rezim( funkce - —
Autotune), viz SE13 (Pr 0.34, 5.12). 0 Autotune je neaktivni
1 Autotune bez oto€eni motoru (pro uréeni parametrQ
SE09 Kopirovani parametr 0 proudové smycky)
{0.30, 11.42} 2 Autotune s oto¢enim motoru (pro uréeni bodl zlomu
RW | Txt | NC | | > ] magnetizacni charakteristiky)
o nonE (0), rEAd (1), ProG (2), o nonE (0) 3 Autotu?e S ptocemm motoru (pro uréeni momentu
Auto (3), boot (4) setrvacnosti)

* Rezimy 1 a 2 nejsou US. Rezimy 0, 3 a 4 jsou US.

Je-li SEQ9 (Pr 0.30, 11.42) = 1 nebo 2, tato hodnota se neprenasi do
EEPROM nebo do ménice. Hodnoty 3 a 4 se naopak pfenaseji.

Displej [Hodnota Popis
nonE 0 Neaktivni
rEAd 1 Cte parametry ze SMARTCARD
ProG 2 Programuje parametry do SMARTCARD
Auto 3 Automatické ukladani
boot 4 Spoustéci rezim (Boot mode)

Pro vice informaci viz kap. 9 Karta SMARTCARD na str. 85.

el ;1\ novity budici proud

{0.31, 5.70}

RW | Uni | | | | PT | us |

Typ. vel. 1: Eur 2A, USA 8A
Typ. vel. 2A/B: Eur 3A, USA 20A]
Typ. vel. 2C/D: Eur 5A, USA 20A|

0az

FIELD_CURRENT_SET_MAX =

8

Tento parametr se nastavi na hodnotu budiciho proudu motoru a bude
definovat jmenovity budici proud pro regulator buzeni.

Autotune bez oto €eni motoru, SE13 (Pr0.34,5.12) =1
Jakmile je tato operace provedena, ménic (s ohledem na zadané
parametry motoru) vypoc¢tem odhadne a uloZi tyto hodnoty:

Konstanta motoru (Pr 5.15)

Proporcionalni zisk v oblasti spojitych proudd (Pr 4.13)
Integracni zisk v oblasti spojitych proudd (Pr 4.14)
Integracni zisk v oblasti nespojitych proudd (Pr 4.34)

Bod zpétnovazebniho napéti pro rezim odbuzovani (Pr 5.59)
Odpor kotvy (Pr 5.61)

Proporcionalni zisk regulatoru buzeni (Pr 5.71)

Integracni zisk regulatoru buzeni (Pr 5.72)

Autotune s oto €enim motoru, SE13 (Pr 0.34,5.12) = 2
Jakmile je tato operace provedena, ménic (s ohledem na zadané
parametry motoru) vypoc¢tem odhadne a uloZi tyto hodnoty:

Body zlomu magnetizac¢ni charakteristiky (Pr 5.29, Pr 5.30), pfi

rozto€éeném motoru na 25% jeho jmen. otacek (Pr 5.08)
Kompenzacni faktor jmenovitého toku (Pr 5.74)

70

www.controltechniques.cz

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP
Prvni vydani



Bezpecnost V&eobecns Mechanicka | Elektrickd | Ovladani EaSilileaVELl-l Uvedeni do Ontimalizace Karta PLC na des-| RozSifené | Technicka Diagnostika Informace o
pfi préaci instalace | instalace | ménice bloky provozu P SMARTCARD | ce ménice menu  [specifikace 9 registraci UL
Autotune s oto €enim motoru, SE13 (Pr0.34,5.12) =3
o - , % F S ALXY i dios s
Menvl.c muze zméfit (zel!m\iy m’ovment setrv?cnogtl zatéze a mcgtoru. Ten je Skute &né ota &ky
pouZit pro nastaveni ziskil otagkové smyeky. Viz Pr 3.17 Zpiisob {0.40, 3.02}
nastaveni otackového regulatoru. Béhem méfeni se méni¢ pokousi RO Bi Fl | | | NC | PT | |

rozto¢it motor na 3/4 jmenovitych ota€ek, potom zpét do zastaveni.
Pokust muze byt provedeno nékolik, zacina se pfi jmen. momentu/16,
potom, jestlize motor nemuZe akcelerovat na pozadované otacky se
moment zvy3uje a to x*g, x4, X1/, a x 1 jmen. momentu. Jestlize
poZadované otacky nejsou dosazeny ani pfi poslednim pokusu, test je
prerusen a je vybavena porucha “tuNE 1”. Je-li test GspéSny, ¢asy
akcelerace a decelerace jsou pouzity k vypoctu momentu setrva¢nosti
zatéZe a motoru, vysledek je uloZen do Pr 3.18 Moment setrvacnosti
motoru a zatéze.

SE14

{0.35, 11.44) Pfistup k parametr tim

L [ [PTTGS]
¢ L1 (0), L2 (1), Loc (2) = L1 (0)
Tento parametr uréuje pFistup k parametrdm pomoci ovladaciho panelu::
Hodnota Stav

0 L1 Only menu 0 can be accessed

1 L2 All menus can be accessed
Aktivace uzivatelského kédu

2 Loc |(po nasledném provedeni Reset je tento parametr
nastaven na hodnotu L1)

¢ =
Signal skute¢né hodnoty otacek Ize ziskat bud z enkodéru nebo tacha
nebo od napéti kotvy nebo z modulu €idla polohy zasunutého do nékte-
rého ze slotd. Volba se provadi pomoci Fb01 (Pr 0.71, 3.26).

dio5 (Pr 0.40, 3.02) zobrazuje skute¢nou hodnotu otacek (ze zvoleného
¢idla) pro otackovy regulator. Filtrace zobrazeni je aktivni, je-li tento
parametr zobrazovan pomoci ovladaciho panelu ménic¢e. Hodnota
drzena v parametru ménice (pfistupna pres sériovou linku nebo volitelny
modul) neobsahuje tento filtr, ale je to hodnota ziskana pomoci 16ms
“sliding” periody k omezeni zvinéni vidéného v hodnoté tohoto
parametru. Skute¢na hodnota ziskana z enkodéru obsahuije i zvinéni v
dasledku diskretizace méfeného signalu otacek:

Zvinéni v di05 (Pr 0.40, 3.02) =60/ 16 ms/ (ELPR x 4)

+SPEED_MAX ot/min

kde ELPR je konstanta zavisla na poctu rysek na otacku podle tabulky:

Typ enkodéru

Hodnota ELPR

Ab

Pocet rysek na otacku

Fd, Fr

Pocet rysek na otacku / 2

Ovladaci panel mGze tento parametr zménit, i kdyz je aktivovan
uzivatelsky kéd.

6.1.4 Blok “Diagnostika”

diol

Urove i zvolené reference

+MAX_SPEED_REF ot/min

{0.36, 1.01}

NC | PT | |

=

dio2 . L . .
Urove i reference p fed rampami

+MAX_SPEED_REF ot/min

{0.37, 1.03}

NC | PT | |

=

dios [ —
OREIPXAg - 'Ove N reference po rampac
RO | B | | NC | PT | |

+SPEED_MAX ot/min

Napf. enkodér typu Ab se 4096 ryskami dava zvinéni 0,23 ot/min.

16ms pasmovy filtr je vzdy aplikovan na hodnotu zobrazenou v

dio5 (Pr 0.40, 3.02), ale tento filtr neni obvykle  aplikovan na aktualni
skute énou hodnotu pouZivanou otd €kovym regulatorem nebo
systémem reference enkodéru m éniée (Pr 3.43 to Pr 3.46). Uzivatel
muze aplikovat filtr na vstup otackového regulatoru a na vstup systému
reference enkodéru ménice, je-li toto poZzadovano nastavenim Pr 3.42
na pozadovny ¢as filtru. Zvinéni enkodéru vidéné otackovym regulato-
rem je dano:

Zvinéni enkodéru = 60 / Cas filtru / (ELPR x 4)
Je-li Pr 3.42 = 0 (zadny filtr), je zvinéni vidéné otackovym regulatorem a
systémem reference enkodéru ménic¢e dano:

ZvInéni enkodéru = 60/ 250us / (ELPR x 4)
Obr. 6-1 Uspo radani filtru otd €kového regulatoru

Otackovy
Hgﬂnota —» regulator

Pr 3.02

Z enkodérového

portu ménice L.
Referenéni

" systém enkodéru
ménice

dios

(Pr0.40, 3.02)
—» a

Fbo9
(Pro0.79, 3.27)

16ms filtr

dioa Kone éna Zzadana hodnota ota ¢ek

{0.39, 3.01}

NC | PT | |

& =
Toto je zadana hodnota otacek pred vstupem do otackového regulatoru.
Tato hodnota je dana souctem Grovné reference po rampach a pevné
reference otacek (je-li zvolena).

Je-li méni¢ blokovan (disable), potom tento parametr zobrazuje 0.0.

+SPEED_MAX ot/min

Na obr. 6-1 je uvedeno blokové schema filtru. VSimnéte si, Ze tataz
filtrace je zajiSténa pro vstup otackového regulatoru a pro dio5s (Pr 0.40,
3.02) kdyz je zpétn4 vazba ziskavana z volitelného modulu, ale pro-
ménna délka okna filtru (Sife pasma) je dana pomoci Pr x.19.

Nedoporucuje se nastavovat zpétnovazevni otackovy filtr pfilis vysoko,
aniz by to bylo vyslovné vyzadovan pro aplikace s velkym momentem
setrvacnosti s velkymi zisky regulatoru, protoZe filtr ma nelinearni
pfenosovou funkci. Vhodnéjsi je pouzit filtry pozadovaného proudu

(Pr 4.12 a Pr 4.23), protoze tyto jsou v prvé fadé linearni, coz poskytuje
filtraci “on noise” (bezSumovou) generovanou z otackové reference
(zadané hodnoty) a zpétné vazby (skute¢né hodnoty). VSimnéte si, ze
jakéakoliv filtrace zafazena do ota¢kové smycky, a do zpétné vazby nebo
do Zadané hodnoty, zavadi zpozdéni a omezuje maximalni Sifi pasma
regulatoru pro ustaleny stav.
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Zvinéni signalu ota¢ek muze byt docela vysoké, napfiklad pro enkéder .
se 4096 ryskami na otécku je toto zvinéni 14,6 ot/min. Toto ale dill Indikace reference On
nedefinuje rozlieni otd€kové zpétné vazby, které je normalné mnohem {0.46, 1.11}
lepSi a zavisi na délce méfici periody pouZité k ziskani zpétné vazby. di12

ey (Eand Eani 2 4 v di Indikace reverzace
Toto se projevi ve zvySeném rozliSeni hodnoty pfistupné v dio5 (Pr 0.40, {0.47, 1.13}
3.02), ktera je méfena po 16ms, tj. rozliSeni 0,23 ot/min pro enkodér s dil3
4096 ryskami. Otackovy regulator sam akumuluje vSechny pulzy z 0 48I 114 Indikace funkce Jog
enkodéru, a tak rozliSeni otad¢kového regulatoru neni limitovano zpétnou {0.48, 1.14}
vazbou, ale rozlidenim zadavaciho signalu otaéek (reference). Je-li | | | NC | PT | |
pouzit SINCOS enkddér potom zvinéni signalu otacek ve zpétné vazhé £ OFF (0) nebo On (1) =
(2- INTERPOLATION BITS) (65 nap. pfi

je redukovano konstantou 2
nominalni 10 bitové interpola¢ni informaci znamena redukci 256 krat.
Toto ukazuje, jak SINCOS enkodér mGze redukovat Sum zplsobeny
kvantovanim enkodéru bez jakékoliv filtrace ve zpétné vazbé nebo
Zadané hodnoté proudu, takZze mohou byt pouZzity vysoké zisky pro
ziskani vysoké dynamiky a velmi tuhého systému.

dio6

{0.41, 3.04} Vystup ota €kové smy €éky

Tyto parametry jsou fizeny fadi¢em ménice, viz Menu 6. Voli pfislusny
zadavaci signal dle pfikaz( fidici logiky ménice.

dill (Pr 0.46, 1.11) bude aktivni, je-li zadan povel Provoz, méni¢ je
odblokovan a neni v poruSe. Tento parametr mGze byt pouzit jako
vzajemné spojeni s uzivatelskym programem v ménici nebo v
SM-Applications modulu, aby se prokéazalo, Ze méni¢ je schopen
reagovat na pozadavky na ota¢ky nebo moment.

Fl | | | NC | PT | | 0 4:”ﬂ 29 Softwarova verze m énice
o ¥TORQUE_PRODUCT_ | {0.49, 11.29} _
CURRENT_MAX % RO Uni | | | NC | PT | |
Vystupem z otadkového regulatoru je ?a4dan& hodnota momentu v ¢ 1.00 az 99.99 =
procentech jmenovitého momentu motoru. Tato hodnota je potom ) .
upravena, aby zohlednila zmény toku motoru (je-li odbuzovani aktivni), a Zobrazuje softwarovou verzi ménice.
potom pouZita jako reference kotevniho proudu. “ N
6.1.5 Blok “Poruchy
dio7
Pozadovany moment tro1 .
{0.42, 4.03} {0.51, 10.20} Porucha 0 (posledni)
i | | | = | = | | 02 Porucha 1 (p fedposledni)
8 +TORQUE_PROD_ o {0.52, 10.21} p redp
CURRENT_MAX %
03 Porucha 2
Pozadovany moment mdze byt odvozen z ota€kového regulatoru a / {0.53, 10.22}
nebo souétem reference momentu a ofsetu. Jako jednotky jsou pouzity tr04
%, pficemz 100% odpovida jmenovitému momentu. {0.54, 10.23} Porucha 3
dios L tr05
(0.43, 4.01} Skute ény proud motoru {0.55, 10.24} Porucha 4
Fl | | | NC | PT | | 0 5ér01% o5 Porucha 5
3 |02 DRIVE_CURRENT MAX | {0.56, 10.25}
A o7 Porucha 6
- - - {0.57, 10.26}
Tento signdl je odvozen od internich transformatord proudu. Je pouzivan
pro regulaci v uzaviené smycce, indikaci proudu kotvy a pro obvody o8 Porucha 7
ochran motoru. {0.58, 10.27}
tr09
dio9 Skute ény budici proud {059, 10.28} porucha®
{0.44, 5.56} y P 10
. =] | | | NG | BT | | {0.60, 10.29} Porucha 9 (nejstarsi)
8 +50,00A = [ | NC | PT | | PS
. . i - L. ¢ 010229 =
Indikuje skuteénou hodnotu budiciho proudu v setinach ampéra.

di1lo

{0.45, 5.02} Napéti kotvy

Fl | TNC | PT | |

+*ARMATURE_VOLTAGE_

g MAX V =

Stfedni hodnota ss vystupniho napéti méfena mezi svorkami Al a A2,
nebo stfedni hodnota ss vystupniho napéti méfena na motoru. Volba se
provadi pomoci Pr 5.14.

RozliSeni je 10 bitd plus znaménko.

Registr poruch zaznamenava 10 poslednich poruchovych kédu, pficemz
tr01 (Pr 0.51, 10.20) posledni poruchu a tr10 (Pr 0.60, 10.29) nejstarsi.
Popis poruchovych kédi je uveden v tab. 13-1 na str. 177.
Zaznamenany jsou vSechny poruchy, véetné poruch “HF20” az “HF29”
(“HF1” az “HF16” zaznamenavany nejsou).

Porucha mlize byt vybavena svou popsanou pfi¢inou nebo odpovidaji-
cim ¢&islem poruchy zapsanym do Pr 10.38. V pfipadé vybaveni uzivate-
lem definované poruchy se na displeji objevi “txxx”, kde xxx je &islo
poruchy.
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6.1.6

Blok “Ota €kova smy ¢ka”

SPO1 . P .
{061, 3.10} P zisk ota €kového regulatoru (Kp1)
RW | Uni | | | | | US |
$ | 0,0000 a2 6,5535 (1/rad s) |= 0,0300

SPO1 (Pr 0.61/3.10) operuje v kladné zpétné vazbé otackového regula-
toru, viz jeho blokové schema na obr. 11-3 na str. 106.

Informace o nastaveni zisku ota¢kového regulatoru jsou uvedeny v
kap. 8 Optimalizace na str. 82.

ANSI

PFi pouziti protokolu ANSI prvni &islice oznacuje skupinu a druha €islice
adresu v dané skupiné.

Maximalni povoleny pocet skupin je 9 a maximalni pocet povolenych
adres ve skupiné je také 9.

Proto je v protokolu ANSI max. hodnota Si02 (Pr 0.67, 11.23) rovna 99.
Hodnota 00 se pouziva obecné pro oznaceni vSech podfizenych systé-
mu a x0 pro oznaceni vSech podfizenych jednotek skupiny x. Tyto
adresy by proto nemély byt nastavovany do tohoto parametru.

6.1.8

Blok “Ota ¢kova zp étna vazba”

SP02 . Coxy s . )
{0.62, 3.1} | zisk ota €kového regulatoru(Kil)
RW | Uni | | | | | us |
$ | 000az65535(slrads?) |= 0.1

SPO02 (Pr 0.62, 3.11) operuje v kladné zpétné vazbé otackového regula-
toru, viz jeho blokové schema na obr. 11-3 na str. 106.

Informace o nastaveni ziskd ota¢kového regulatoru jsou uvedeny v
kap. 8 Optimalizace na str. 82.

Fb01 Volba pozice p Fipojeni zp étné vazby
{0.71, 3.26}
RW | Txt | | | | | us |
drv (0), Slotl (1), Slot2 (2),
{3 Slot3 (3), tACHO (4), Est |= Est SPEED (5)
SPEED (5)

SPO3

{063,312} D zisk ota ¢kového regulatoru (Kd1)

L US |

¢ 0,00000 az 0,65535 N

1 1 0.00000
(s*/rad s77)

SPO3 (Pr 0.63, 3.12) operuje v kladné zpétné vazbé otakového regula-
toru, viz jeho blokové schema na obr. 11-3 na str. 106.

Informace o nastaveni zisku ota¢kového regulatoru jsou uvedeny v
kap. 8 Optimalizace na str. 82.

Blok “Sériova linka”

6.1.7

Sio1l

{0.61, 11.25} PFenosova rychlost sériové linky

| | | | | US |
300 (0), 600 (1), 1200 (2),
2400 (3), 4800 (4), 9600 (5),
g 19200 (6), 38400 (7), = 19200 (6)
57600 (8)*, 115200 (9)*

* Pouze pro Modbus RTU
Tento parametr se mize ménit pomoci klavesnice ménice, pomoci

0, drv: Konektor enkodéru
Signal zpétné polohové vazby je pfiveden na konektor enkodéru
ménice a je pouzit pro pro zpétnou otac¢kovou vazbu a pro vypocet
polohy rotorového toku motoru.

1, Slotl : Volitelny modul v pozici (slotu) 1
Signal zpétné polohové vazby je prostfednictvim volitelného modulu
pfiveden na pozici (slot 1) a je pouZit pro pro zpétnou otackovou
vazbu a pro vypocet polohy rotorového toku motoru. Jestlize
volitelny modul kategorie zpétna vazba neni do slotu 1 zasunut,
méni¢ hlasi poruchu "EnC9" .

2, Slot2: Volitelny modul v pozici (slotu) 2

3, Slot3: Volitelny modul v pozici (slotu) 3

4, tACHO: Tacho

5, ESt.SPEED: Vypo étené ota ¢ky

Fb02
{0.72, 3.51}

RW | Uni ] ] ] US|
{3 0 az 300,00 V/1000 ot/min  |= Eur: 60,00, USA: 50,00

Jmenovité nap éti tacha

Definuje napétovou konstantu pouzitého tacha. Tento parametr by mél
byt nastaven o trochu vySe nebo niZe od jmenovité hodnoty a to tehdy,
preje-li si uZivatel jemné upravit toleranci zpétné vazby.

Fbo3 Rezim tacha

pfidavného volitelného modulu nebo prostfednictvim vlastni sériové {0.73, 3.53}
linky. Je-li zména provadéna pomoci vlastni sériové linky, odezva na | | | | | US|
fidici prikaz probiha ptvodni komunikaéni rychlosti. Ridici systém by S DC (0), DC Filt (1), AC (2) | DC (0)
meél ¢ekat alespon 20ms, nez odesle novou zpravu novou pfenosovou ' '
rychlosti. Lze volit mezi tfemi moZnostmi:

0 678 |CE 23 Sériovéa adresa Hodnota Vyznam

{0.67, 11.23} DC vstup pro ss tacho

RW | Uni | | | | | US | 1 DC Filt vstup se vstupnim filtrem pro ss tacho
& 0 az 247 = 1 AC vstup pro st tacho
Identifikacni symbol pfifazeny meénici pfi pouZziti sériové linky. Ménic je
vzdy podfizené jednotka (slave). Fbo4
Modbus RTU {0.74, 3.52} Otacky tacha
Je-li pouzit protokol Modbus RTU, jsou povoleny adresy v rozsahu 0 az RO Bi FI | | | NC | PT | |
247. Adresa 0 se pouZiva obecné pro oznaceni vSech podfizenych *SPEED MAX ot/mi >
systému, proto by neméla byt nastavovana do tohoto parametru. 8 - - ovmin

Za predpokladu, Ze parametr napétové konstanty tacha je nastaven
spravné, potom tento parametr zobrazuje otac¢ky tacha v ot/min.
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Fb05 . .
Smér enkodéru

{0.75, 3.34}

RW | Uni T | | TUS |
¢ 1 aZ 50 000 = 1024

Jsou-li pouzity enkodéry Ab, Fd, FR, potom, aby bylo dosazeno presné
otackové a polohové informace, musi byt do Fb05 (Pr 0.75, 3.34) nasta-
ven spravny pocet rysek na otacku. Toto je zvIast dulezité, je-liv Fb01
(Pr0.71, 3.26) pro otackovou zpétnou vazbu zvolen enkodér. Ekviva-
lentni pocet rysek (ELPR) je definovan takto:

Typ zp étné enkdderové vazby Hodnota ELPR

Ab Pocet rysek na otacku

Je dulezité, ze hodnota zobrazovana timto parametrem je méfena “pres”
16ms posuvné ¢asove okno (stejnym zplsobem jako di05 (Pr 0.40,
3.02)), atak zvinéni hodnoty tohoto parametru pfistupného pomoci
komunikace nebo volitelnym modulem je definovano stejné jako pro
dio5 (Pr 0.40, 3.02).

Tento parametr méa nastavenu funkci filtrace (Fl), takZe pfi zobrazovani
hodnoty tohoto parametru pomoci nékterého z displeji ménice je
aplikovana dalsi filtrace.

6.1.9
in01

Blok “Vstupy/Vystupy (I/O)

Rezim analogového vstupu 3

{0.81, 7.15}
RW | Txt | | | |

| US|

Fd, Fr Pocet rysek na otacku / 2

Vystupni kmitocet signall (A/B) nesmi prekrocit 500kHz.
Je-li Fb05 (Pr 0.75, 3.34) zménén, je enkodér reinicializovan.

0-20 (0), 20-0 (1), 4-20.r (2),
g | 20-41(3), 420 (4), 20-4 (5),

VOLLt (6), th.SC (7), th (8), th.
disp (9)

=| Eur: th (8), USA: VOLL (6)

V tabulce jsou uvedeny mozné rezimy analogového vstupu 3.

Fb06 Napajeci nap &ti enkodéru m &nige V rezimech 2 a 3 je prah pro vybaveni poruchy ztraty signalu roven 3mA.
{0.76, 3.36} V rezimech 4 a 5 pfi poklesu signalu pod 3mA dojde k poklesu trovné
RW | Txt | | | | | usS | signalu na 0,0%.
5V (0),8V (1), 15V (2),24V
8 (3) = 5V(0) Hodnota Displej Rozsah Poznamka
parametru
Napajeci napéti pro enkodér na konektoru enkodéru je dano timto 0 0-20 0-20mA
parametrem a mize byt 0 (5 V), 1 (8 V), 2 (15 V) nebo 3 (24 V). 1 20-0 20 - OmA
Fb07 — - 5 220 1r 4 ;ZOnW,Av o Porucha je-li
Typ p fipojeného enkodéru m énice (porucha pfi ztraté signalu) I <3mA
{0.77, 3.38} —
3 20-4.1r 20-4mA Porucha je-li
RW | Txt | | | | | US | : (porucha pii ztraté signalu) I <3mA
{3 Ab (0), Fd (1), Fr (2) = Ab (0) 4-20mA
4 4-20 e six
(bez poruchy pfi ztraté signalu)
Na enkodérovy port méni¢e mohou byt pfipojeny tyto typy enkodér: 5 20-4 20-4 0,0% je-li
0, Ab: Enkodér s pravothlymi vyst. impulzy, s nebo bez nulového pulzu (bez poruchy pfi ztraté signalu) I<4A
1, Fd: Enkodér s vystupem kmito&tu a sméru, s nebo bez nulového 6 VOLt Napétovy rezim
pulzu Porucha “TH” je-li
2, Fr: Enkodér s pravouhlymi vyst. impulzy v dopfedném a zpétném Vstup pro externi termistor s ResZtiTSII-(I?je i
sméru, s nebo bez nulového pulzu ) o . )
P ! th.SC indikaci zkratu termistoru R < 1k8
Volba p Fipojeni zakon €éovacich odpor @ enkodéru Porl:icga< ;gs Je-
{0.78, 3.39} [yl B
rw o TS Porucha “TH" je-li
| | | | | | 8 th Vstup pro externi termistor bez R >3k3
£ Oaz?2 = 1 indikace zkratu termistoru Reset “TH” je-li
R < 1k8
Na vstupy pro enkodér mohou byt pfipojeny zakonéovaci odpory, viz tab.: Vstup pro externi termistor,
Vstup Tb0S Fbog Fbog 9 th.diSp porucha termistoru je
enkodéru | {0.78,3.39)=0 | {0.78,3.30} =1 |{0.78,3.39} =2 blokovana
Ao nepripojeny pripojeny PRpojeny V rezimech 2 a 4 hodnota 0,0% odpovida vstupnimu proudu menSimu
— — — nez 4mA.
B-B . iz . “r
\ nep[!po!eny anOJe_ny p[!po!eny V rezimech 3 a 5 hodnota 100,0% odpovida vstupnimu proudu mensimu
Z-2\ nepfipojeny nepfipojeny pfipojeny nes AmA.

RSN 14 5y enkodéru m 8nide

{0.79, 3.27}

[NC | PT | US |

¢ +10 000,0 ot/min =

V pfipadé, Ze jsou spravné nastaveny parametry enkddéru, tento
parametr zobrazuje ota¢ky enkodéru v ot/min.

in02

(0.82, 7.01} Reference na analogovém vstupu 1

3 +100,00% =

|NC|PT| |

in03

(0.83, 7.02} Reference na analogovém vstupu 2

3 +100,00% =

|NC|PT| |
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in04

(0.84, 7.03} Reference na analogovém vstupu 3

RO Bi | | | NC | PT | |

¢ +100,00% =

Je-li analogovy vstup 3 v rezimu pro externi termistor, potom displej
zobrazuje hodnotu odporu termistoru jako procento z 10kOhmu.

in05
{0.85, 8.01}

in06
{0.86, 8.02}

in07
{0.87, 8.03}

Indikace stavu na digit. vstupu/vystupu 1l  (svorka 24)

Indikace stavu na digit. vstupu/vystupu 2 (svorka 25)

Indikace stavu na digit. vstupu/vystupu 3 (svorka 26)

in08
{0.88, 8.04}

in09
{0.89, 8.05}

in10
{0.90, 8.06}

Indikace stavu na digit. vstupu 4  (svorka 27)

Indikace stavu na digit. vstupu 5  (svorka 28)

Indikace stavu na digit. vstupu 6  (svorka 29)

L [ NC [ PT [ |
¢ OFF (0) nebo On (1) =

OFF (0) = Svorka je neaktivni
On (1) = Svorka je aktivni
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7 Uvedeni do provozu

Tato kapitola uvadi zakladni kroky, které je tfeba uginit pfi prvnim
spusténi motoru.
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o Diagnostika - .
menu specifikace registraci UL}

Ujistéte se, Ze nemuze dojit k Zadnému poskozeni nebo
nebezpedi v pfipadé neocekavaného startu motoru.

VAROVANI

Hodnoty parametrt motoru ovliviiuji jeho ochranu. Proto se

nedoporucuje spoléhat se tovarni nastaveni ménice.

Podstatné je, aby parametr Pr5.07 (SE07, 0.28), tj. jmenovity
proud motoru byl nastaven spravné (ovliviiuje tepelnou

ochranu motoru).

UPOZORNENI

Je-li méni¢ ovladan z klavesnice ménice, potom se pfi
novém startu rozbéhne na ota¢ky dané parametrem Pr 1.17.
Pokud je to nezadouci, potom pfed povelem Provoz

nastavte pomoci tlacitek e pozadované otacky na 0.

pozadavky aplikace a bezpecnostnimi aspekty.

Zajistéte, aby parametr Pr 1.17 byl nastaven v souladu s
Jestlize by maximalni otacky motoru ohrozily bezpe¢nost
stroje, je tfeba pouzit dodate¢né nezavislé zafizeni jako

= ochranu proti pfekro¢eni povolenych otacéek.

VAROVANI

Tab. 7-1 Minimalni poZzadavky pro r Gzné zpasoby ovladani

Zpusob ovladani m énice Pozadavky

Odblokovani ménice
QOvladani ze svorkovnice ménice Zadané hodnota otagek
Provoz vpred nebo vzad

Ovladani z klavesnice ménice Odblokovani ménice

Odblokovani ménice

Ovladani sériovou linkou s
Sériova linka

Viz obr. 4-1 Pripojeni silovych obvodd pro 480V ménice na str. 34.
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“ 2 , Y ,
7.1 Rychlé” uvedeni do provozu  (z tovarniho nastaveni pro Evropu)
Cinnost Popis

Pred pfipojenim
sité

Ujistéte se, Ze:

«  Ménic je zablokovan (svorka 31 je rozpojena)
¢ Neni zadan povel Provoz

*  Motor je pfipojen

* Tacho je pfipojeno (ma-li byt pouZzito)

*  Enkodér je pfipojen (ma-li byt pouzit)

Po pfipojeni sité

Zkontrolujte:

* Nadispleji se zobrazilo hlaSeni "inh"

Méni¢ hlasi poruchu “th” jestlize na anal. vstup 3 (svorka 8) neni pfipojen externi termistor. Neni-li tato
ochrana pozadovéana, Ize poruchu “th” zablokovat nastavenim Pr 7.15 (in01, 0.81) (rezim anal. vstupu 3) na
hodnotu “VOLt".

Poruchy ménice jsou popsany v kap. 13 Diagnostika. .

Nastavte Stitkové
Gdaje motoru

Nastavte:

* Jmenovité napéti kotvy do Pr 5.09 (SE06, 0.27) (V)

*  Jmenovity proud motoru do Pr 5.07 (SE07, 0.28) (A)

* Jmenovité otacky motoru do Pr 5.08 (SE08, 0.29) (ot/min)
« Jmenovity budici proud do Pr 5.70 (SE10, 0.31) (A)

* Jmenovité budici napéti do 5.73 (SE11, 0.32) (V)

X X
S X XX g
XXXHXKKXIXXKXIKANKXRKXNK

MOE X XXKXKXHXX
No XXOOXKXKX_kg
00T

XXHXXKRNKKXKKXKKRKKXKKXKKX
XXHXXHKRXHKXXHXXKKX XXX

Nastavte
parametry
tykajici se zpétné
vazby

Prvotni nastaveni parametr @ enkodéru
Nastavte:
¢ Typ enkodéru, Pr 3.38 (Fb07, 0.77) = Ab (0): kvadraturni enkodér

Nastaveni napéajeciho napéti pro enkodér pfili§ vysoko muze mit za nasledek poskozeni zafizeni
zpétné vazby

*  Napajeci napéti enkodéru, Pr 3.36 (Fb06, 0.76) = 5V (0), 8V (1), 15V (2) nebo 24V (3)

Je-li vystupni napéti z enkodéru >5V, potom zakoncovaci odpory nesmi byt pfipojeny, tj. Pr 3.39 (Fb08,
0.78) =0.

¢ Pocet rysek na otacku (LPR) do Pr 3.34 (Fb05, 0.75) (podle typu enkodéru)

»  Volbu pfipojeni zakon€ovacich odport enkodéru do Pr 3.39 (Fb08, 0.78)
0 = A-A\, B-B\, Z-Z\ zakon&ovaci odpory nepfipojeny
1 = A-A\, B-B\, zakon¢ovaci odpory pfipojeny, Z-Z\ zakon¢ovaci odpory nepfipojeny
2 = A-A\, B-B\, Z-Z\ zakonc¢ovaci odpory pfipojeny

Nastaveni tacha

Nastavte:

* Napétova konstanta tacha Pr 3.51 (Fb02, 0.72) (V/1000 ot/min)
* Rezim vstupu pro tacho Pr 3.53 (Fb03, 0.73)

Nastavte:

«  Pro odblokovani buzeni nastavte Pr 5.77(SE12, 0.33) = On.
*  Zajistéte, aby svorky L11 a L12 byly propojeny.

Nastavte ¢ Maximalni otac¢ky do Pr 1.06 (SE02, 0.23) (ot/min) el
maximalni « Nastavte Pr 5.64 = On je-li vyZzadovano odbuzovani
otétky ,
Odbuzovani v rezimu vypocitavanych otacek viz kap.8 Optimalizace na str. 82
Nastavtev p Nastavte:
akcelera¢ni a - . T .
deceleragni «  Akceleraéni rampu do Pr 2.11 (SE03, 0.24) (doba akcelerace z nulovych do maximalnich otacek)
rampu *  Deceleraéni rampu do Pr 2.21 (SE04, 0.25) (doba decelerace z maximalnich na nulové otacky)
Nastaveni regulatoru buzeni
- *  Zvolte jeden z reziml buzeni a to pomoci Pr 5.78 = IntrnL (je pouZzit interni regulator buzeni), nebo
Odblokovani PR
requlatoru (externi pulfizeny mustek), nebo
bugzeni E FULL (externi celofizeny mustekl).
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Cinnost

Popis

Autotune bez
otoc¢eni motoru

Mentor MP muZe provést proces Autotune bud bez otoceni motoru nebo s oto¢enim motoru. Pfed viastnim

méfenim musi byt motor v klidu.

Autotune bez oto €enf motoru pro zisky otd ¢kové smy éky

Jakmile je proces proveden, méni¢ provede vypocet konstanty motoru

(Pr 5.15), proporcionalniho zisku proudového regulatoru (Pr 4.13), integrac¢niho zisku proudového regulatoru

(Pr 4.14), integracniho zisku proudového regulatoru v oblasti preruSovanych proudd (Pr 4.34), bodu

zpétnovazebniho napéti pro rezim odbuzovani (Pr 5.59), odporu kotvy (Pr 5.61) a integracniho zisku

regulatoru budiciho proudu (Pr 5.72) a to s ohledem na zvolenou mapu motoru a tyto hodnoty si zapamatuje.

Autotune bez oto€eni motoru se provadi takto:

¢ Nastavte Pr5.12 (SE13,0.34) =1

*  Odblokujte méni¢ (sepnutim svorky 31). Na displeji se zobrazi "rdY"

»  Pfivedte signal Provoz (sepnutim svorky 26 nebo 27). V prib&hu méfeni na dolni ¢asti displeje ménice
stfidavé blika "Auto" a "tung".

« Jakmiel je proces dokonc&en, zablokujte méni¢ (rozpojte svorku 31)

*  Zruste signal Provoz (rozpojenim svorky 26, ev. 27)

Kontrola zpétné
otackoveé vazby

¢ Odblokujte méni¢. Privedte signal Provoz (sepnutim svorky 26
nebo 27). Zadejte referenci otacek (zadavaci signdl) tak, aby se ménic¢ rozbéhl na nizké otacky. Ménic je v
reZimu zpétné vazby od napéti kotvy, tj. regulace na otacky vypoctené, nikoli zmérené.

*  Zkontrolujte, zda ¢idlo zpétné vazby funguje spravné:
Enkodér - zkontrolujte Pr 3.27 (Fb09, 0.79).
Tacho - zkontrolujte Pr 3.52 (Fb04, 0.74).

« Je-li zfejmé, Ze pouzité Cidlo zpétné vazby funguje spravné, zastavte méni¢ a pomoci Pr 3.26 (Fb01, Pr
0.71) aktivujte pfipojené cidlo zpétné vazby.

Pro zvySeni pfesnosti zpétné vazby od napéti kotvy (vypocitanych otacek) a fizeni momentu v oblasti

odbuzovani je doporu¢eno Autotune s oto¢enim motoru Pr 5.12 (SE13, 0.34) = 2 (stanoveni charakteristiky

toku motoru).

Mentor MP muZe provést proces Autotune bud bez otoceni motoru nebo s oto¢enim motoru. Pfed vlastnim
méfenim musi byt motor v klidu.

Autotune s oto¢enim motoru nemuZe byt provedeno v rezimu zpétné vazby od napéti kotvy (regulace podle
vypocitanych otacek).

PFi méfeni parametr( s oto¢enim se motor rozbéhne na 1/4 jmenovitych otacek bez ohledu na to,
jaka je zadana hodnota otac¢ek. Po zméfeni se motor automaticky opét zastavi.
Po provedeni testu Autotune, pfed spusténim ménice na pozadovanou rychlost, musi byt zruSen
== signal Provoz.
Ménic Ize kdykoliv vypnout zruSenim signélu Provoz nebo Blokovani

Autotune

s otocenim Autotune s oto éenim motoru pro nastaveni toku buzeni motoru

motoru Je-li zvolen, méni¢ uréi Kompenzacni faktor jmenovitého toku (Pr 5.74) a body zlomu magnetizaéni
charakteristiky budiciho vinuti (Pr 5.29 a Pr 5.30), pfi rozto¢eném motoru na 25% jeho jmen. ota¢ek Pr 5.08
(SE08, 0.29) a to s ohledem na zvolenou mapu motoru a tyto hodnoty si zapamatuje.
Autotune s oto¢enim motoru se provadi takto:
* Nastavte Pr5.12 (SE13, 0.34) = 2
*  Odblokujte méni¢ (sepnutim svorky 31). Na displeji se zobrazi "rdY"
»  Pfivedte signal Provoz (sepnutim svorky 26 nebo 27). V prib&hu méfeni na dolni ¢asti displeje ménice

stfidavé blika "Auto" a "tung".

« Pockejte dokud se na displeji ménice neobjevi “inh” a hfidel motoru se nezastavi
Prejde-li méni¢ do poruchy, viz kap. 13 Diagnostika.
*  Zruste signaly Blokovani (svorka 31) a Provoz (svorky 26 nebo 27)
Vlozte “SAVE” do Pr xx.00 (SE00, 0.21)

Zapamatovani L. N ) o L .

parametrii Stisknéte cervené tlacitko @ Reset nebo provedte reset prostfednictvim digitalniho vstupu. Ujistéte se, ze
Pr xx.00 (SE00, 0.21) se vréti na “no Act”.
Ménic je nyni pfipraven ke startu

Provoz . Oﬁbloly(uﬁe_ m?mc (sepnutim SVf)I‘ky 31) N\
« Privedte signal Provoz (sepnutim svorky 26 nebo 27)
*  Zadejte referenci otacek (zadavaci signal)
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7.2  “Rychlé” uvedeni do provozu (z tovarniho nastaveni pro USA)

Cinnost

Popis

Pred pfipojenim
sité

Ujistéte se, Ze:

«  Ménic je zablokovan (svorka 31 je rozpojena)
¢ Neni zadan povel Provoz

*  Motor je pfipojen

* Tacho je pfipojeno (ma-li byt pouZzito)

*  Enkodér je pfipojen (ma-li byt pouzit)

Po pfipojeni sité

Zkontrolujte:

* Nadispleji se zobrazilo hlaSeni "inh"

V tovarnim nastaveni je porucha “th” zablokovana. Je-li odblokovana, externi termistor musi byt pouzit.
Odblokovani se provede pomoci

Pr 7.15 (in01, 0.81).

Poruchy ménice jsou popséany v kap. 13 Diagnostika.

Nastavte Stitkové
Gdaje motoru

Nastavte:

« Jmenovité napéti kotvy do Pr 5.09 (SE06, 0.27) (V)

*  Jmenovity proud motoru do Pr 5.07 (SE07, 0.28) (A)

* Jmenovité otacky motoru do Pr 5.08 (SE08, 0.29) (ot/min)
* Jmenovité budici napéti do 5.73 (SE11, 0.32) (V)

Mot X XXX
NO XXXXXXXXXX_Kg
00
X

XXXKXHRXIXXRXOOXIKX
XHXXKXXKXXKXXKXKKXXKXXKXKK
XXHXXKRNKKX KX KRR KXXKKX KKK

Nastavte
parametry
tykajici se zpétné
vazby

Prvotni nastaveni parametr @ enkodéru
Nastavte:
¢ Typ enkodéru, Pr 3.38 (Fb07, 0.77) = Ab (0): kvadraturni enkodér

Nastaveni napéjeciho napéti pro enkodér pfili§ vysoko muze mit za nasledek poskozeni zafizeni
zpétné vazby.

*  Napajeci napéti enkodéru, Pr 3.36 (Fb06, 0.76) = 5V (0), 8V (1), 15V (2) nebo 24V (3)

Je-li vystupni napéti z enkodéru > 5V, potom zakoncovaci odpory nesmi byt pfipojeny, tj. Pr 3.39 (Fb08,
0.78) =0.

¢ Pocet rysek na otacku (LPR) do Pr 3.34 (Fb05, 0.75) (podle typu enkodéru)

»  Volbu pfipojeni zakon¢ovacich odport enkodéru do Pr 3.39 (Fb08, 0.78)
0 = A-A\, B-B\, Z-Z\ zakon&ovaci odpory nepfipojeny
1 = A-A\, B-B\, zakon¢ovaci odpory pfipojeny, Z-Z\ zakon¢ovaci odpory nepfipojeny
2 = A-A\, B-B\, Z-Z\ zakon¢€ovaci odpory pfipojeny

Nastaveni tacha

Nastavte:

¢ Napétova konstanta tacha Pr 3.51 (Fb02, 0.72) (V/1000 ot/min)
¢ RezZim vstupu pro tacho Pr 3.53 (Fb03, 0.73)

Nastavte:
¢ Maximalni otac¢ky do Pr 1.06 (SE02, 0.23) (ot/min)

«  Pro odblokovani buzeni nastavte Pr 5.77 (SE12, 0.33) = On.
*  Zajistéte, aby svorky L11 a L12 byly propojeny.

Nastavte p
maximalni
otacky Pro odbuzovani je potfeba nastavit regulator buzeni do proudového reZimu a to nastavenim Pr 5.75 = OFF, nastavenim
jmen. budiciho proudu do 5.70 (SE10, 0.31) a nastavenim Pr 5.64 = On.
Odbuzovani v rezimu vypocitavanych otacek viz kap. 8 Optimalizace na str. 82.
Nastavtev P Nastavte: seon
akcelera¢ni a - . S fx
deceleragni *  Akceleraéni rampu do Pr 2.11 (SE03, 0.24) (doba akcelerace z nulovych do maximalnich otacek)
rampu »  Decelera¢ni rampu do Pr 2.21 (SE04, 0.25) (doba decelerace z maximalnich na nulové otacky)
—SE03— —SE04—
Nastaveni reguléatoru buzeni
Odblokovan *  Zvolte jeden z reziml buzeni a to pomoci Pr 5.78 = IntrnL (je pouZzit interni regulator buzeni), nebo
requlatoru (externi pulfizeny mustek), nebo
bugzeni E FULL (externi celofizeny mustekl).
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Cinnost Popis

Autotune bez
oto¢eni motoru

Mentor MP muZe provést proces Autotune bud bez otoceni motoru nebo s oto¢enim motoru. Pfed vlastnim

méfenim musi byt motor v klidu.

Autotune bez oto €enf motoru pro zisky otd ¢kové smy éky

Jakmile je proces proveden, méni¢ provede vypocet konstanty motoru

(Pr 5.15), proporcionalniho zisku proudového regulatoru (Pr 4.13), integrac¢niho zisku proudového regulatoru

(Pr 4.14), integracniho zisku proudového regulatoru v oblasti preruSovanych proudd (Pr 4.34), bodu

zpétnovazebniho napéti pro rezim odbuzovani (Pr 5.59), odporu kotvy (Pr 5.61) a integracniho zisku

regulatoru budiciho proudu (Pr 5.72) a to s ohledem na zvolenou mapu motoru a tyto hodnoty si zapamatuje.

Autotune bez oto€eni motoru se provadi takto:

¢ Nastavte Pr5.12 (SE13,0.34) =1

*  Odblokujte méni¢ (sepnutim svorky 31). Na displeji se zobrazi "rdY"

»  Pfivedte signal Provoz (sepnutim svorky 26 nebo 27). V prib&hu méfeni na dolni ¢asti displeje ménice
stfidavé blika "Auto" a "tung".

« Jakmiel je proces dokonc&en, zablokujte méni¢ (rozpojte svorku 31)

*  Zruste signal Provoz (rozpojenim svorky 26, ev. 27)

POZNAMKA

Autotune s oto€enim motoru Pr 5.12 (SE13, 0.34) = 2 by nemélo byt provedeno, je-li regulator buzeni v
napétovém rezimu, tj. Pr 5.75 = On (tovarni nastaveni pro USA).

Kontrola zpétné
otackové vazby

*  Odblokujte méni¢. Privedte signal Provoz (sepnutim svorky 26
nebo 27). Zadejte referenci otacek (zadavaci signal) tak, aby se ménic¢ rozbéhl na nizké otacky. Ménic je v
rezimu zpétné vazby od napéti kotvy, tj. regulace na otacky vypoctené, nikoli zmérené.

¢ Zkontrolujte, zda ¢idlo zpétné vazby funguje spravné:
Enkodér - zkontrolujte Pr 3.27 (Fb09, 0.79).
Tacho - zkontrolujte Pr 3.52 (Fb04, 0.74).

« Je-li zfejmé, Ze pouzité Cidlo zpétné vazby funguje spravné, zastavte méni¢ a pomoci Pr 3.26 (Fb01, Pr
0.71) aktivujte pfipojené cidlo zpétné vazby.

VloZte “SAVE” do Pr xx.00 (SEQ0, 0.21)

Zapamatovani . L L L .
parametrd Stisknéte ervené tlacitko @ Reset nebo provedte reset prostfednictvim digitalniho vstupu. Ujistéte se, ze
Pr xx.00 (SEOQO, 0.21) se vrati na “no Act”.
Méni¢ je nyni pfipraven ke startu
Provoz ¢ Odblokujte ménic¢ (sepnutim svorky 31) @

«  Privedte signal Provoz (sepnutim svorky 26 nebo 27)
*  Zadejte referenci otacek (zadavaci signal)

7.3  Uvedeni do provozu programu CTSoft
CTSoft Ize vyuZit pfi oZivovani a monitorovani ménice, stahovani, nahravani a porovnavani celych sad parametrd. Jednotliva menu méni¢e mohou

byt zobrazeny jako live blokové diagramy nebo klasicky v seznamech. CTSoft obsahuje konverzni algoritmus, ktery umozriuje aby parametry ménice
Mentor Il byly pfevedeny do méni¢e Mentor MP. CTSoft mize komunikovat s jednim méni¢em, ale i s vice ménici v siti.

CTSoft se nachazi na CD, které se dodava s ménicem a Ize jej rovnéz stahnout z www.controltechniques.com (velikost souboru cca 100 MB).

7.3.1 Systémové poZadavky CTSoft:

*  Windows 7, 2000/XP/Vista. Windows 95/98/98SE/ME/NT4 a Windows 2003 server nej sou podporovany.
* Internet Explorer V5.0 nebo novéjsi
e Min. rozliSeni obrazovky 800x600 s 256 barvami, doporucuje se 1024x768

256 MB RAM

e Pentium IV 1000MHz nebo lepsi (je doporu¢eno)

e Adobe Acrobat Reader 5.1 nebo novéjsi (pro zobrazeni popisu parametrd). Viz CD dodavané s méni¢em.
e Microsoft.Net Frameworks 2.0
* Prava Administratora pro instalaci CTSoft.

7.3.2 Instalace CTSoft z CD
Pro instalaci CTSoftu z CD vloZte toto do pocitace, kde se zobrazi Uvodni stranka, ve které se zvoli CTSoft. Pfed spusténim nové instalace by méla
byt odinstalovana jakakoliv pfedchozi verze CTSoftu (existujici projekty nebudou smazany)

1. Spole¢né s CTSoftem se instaluji originalni anglické uZivatelské manualy, které se vyuZivaji pfi vyvolani Helpu k jednotlivym parametrdm v
programu CTSoft. Pozadavky na help jednotlivych parametr(i jsou smérovany do pfirucky Mentor MP Advanced User Guide.
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7.4  Nastaveni zp étnovazebnich ¢idel

V této kapitole je popsan postup nastaveni parmetr( pfi pouZiti enkodérd kompatibilnich s Mentorem MP. SP. Vice informaci o uvedenych
parametrech Ize nalézt v pfiru¢ce Mentor MP Advanced User Guide.

7.4.1

Enkodér s pravouhlymi vystupnimi impulzy vzajemn

Detailni informace pro nastavovani zp  étnovazebnich ¢idel

& posunutymi o 90°elektrickych s komuta  €nimi vystupy nebo bez nich

enkodéru

Tvb enkodéru Pr 3.38 Ab (0) pro enkodér s pravouhlymi vystupnimi impulzy vzajemné posunutymi o 90°s nebo bez
P (Fb07, 0.77) komutaénich signalt
5V (0), 8V (1) nebo 15V (2) nebo 24 V (3)
POZNAMKA
Napéjeci napéti enkodéru F:Oreg.ggs _
( + 0.76) | ge.j vystupni napéti z enkodéru >5V, potom zakoncovaci odpory musi byt nepfipojeny, tj.
Pr 3.39 (Fb08, 0.78) =0
Pocet rysek na otacku Pr3.34 Nastavte pocet rysek na otacku enkodéru
Y (Fb05, 0.75) pocetry
Rezim nulového pulzu Pr3.35 0 i Algorltmus nuloyeho,pulzu p,raCUJe ob\'/yfdym zplsobem
1 = Nulovy pulz zpusobi celkové vynulovani polohy
Volba pfipojeni zakonéovacich 0 = A, B, Z zakon¢ovaci impedance nepfipojeny
o P Pr3.39 _ N e s . - v
odpord enkodérového vstupu 1= A, B zakon&ovaci impedance pfipojeny a Z zakoncovaci impedance nepfipojena
b (Fb08, 0.78) |- — ot S
ménice 2 = A, B, Z zakon€ovaci impedance pfipojeny
0 = Detekce poruchy zablokovana
Volba detekce poruchy 1= _DetekUJe se preruvsjen_l vodi¢u na vstupech A a B (pro 5V signaly je nutno, aby zakon¢ovaci
Pr 3.40 impedance byly pfipojeny)

2 = Detekuje se preruseni vodi¢t na vstupech A, B a Z (pro 5V signaly je nutno, aby zakon&ovaci
impedance byly pfipojeny)

Enkodér s vystupnim signalem frekvence a sm

nebo bez nich

éru (dop fedny a zp étny) s komuta €énimi vystupy

éru (F a D) nebo s vystupnimi signaly sm

enkodéru

Tvp enkodéru Pr3.38 Fd (2) pro enkodér s vystupnim signalem frekvence a sméru s nebo bez komutacnich signald
yp (Fb07, 0.77) | Fr (3) pro enkodér s vystupnim signalem dopfedného a zpétného sméru bez komutacnich signalu
5V (0), 8V (1) nebo 15V (2) nebo 24 V (3)
POZNAMKA
Napéjeci napéti enkodéru F:Oreg.ggs _
( +0.76) | je-ii vystupni napéti z enkodéru >5V, potom zakon&ovaci odpory musi byt nepfipojeny, tj.
Pr 3.39 (Fb08, 0.78) to 0
Pocet rysek na otacku Pr3.34 Nastavte pocet pulzli na otacku enkodéru podéleny 2
Y (Fb05, 0.75) pocetp P y e
Rezim nulového pulzu Pr3.35 0 i Algorltmus nuIO\B/eholpuIzu pf’aCUje ob\’/ylldym zplsobem
1 = Nulovy pulz zpUsobi celkové vynulovani polohy
Volba pfipojeni zakon&ovacich 0 = A, B, Z zakonéovaci impedance nepfipojeny
, L Pr3.39 _ N h v . . I
odpord enkodérového vstupu 1= A, B zakon&ovaci impedance pfipojeny a Z zakoncovaci impedance nepfipojena
oy (Fb08, 0.78) |  _ Y o g
ménice 2 = A, B, Z zakon€ovaci impedance pfipojeny
0 = Detekce poruchy zablokovana
Volba detekce poruchy 1= _Detekwe se preruvs_en_l vodi¢u na vstupech A a B (pro 5V signaly je nutno, aby zakon€ovaci
Pr 3.40 impedance byly pfipojeny)

2 = Detekuje se prerueni vodi¢l na vstupech A, B a Z (pro 5V signdly je nutno, aby zakoncovaci
impedance byly pfipojeny)
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8  Optimalizace
Pfed zapocetim ladéni ménice jsou vyZzadovana tato data:

* Jmenovity proud kotvy
* Jmenovité napéti kotvy
*  Budici proud

e Budici napéti

* Jmenovité otacky

e Maximalni otacky

Pro nésledujici pfiklad budou pouzita tato data:

* Jmenovity proud kotvy = 67A

s pretizenim 90A po dobu do 30s
*  Napéti kotvy = 500V
e Budici proud = 1,85A
e Budici napéti = 300V
« Jmenovité otacky = 1750 ot/min
* Maximalni otacky = 2500 ot/min

8.1  Proud kotvy

« Jmenovity proud motoru nastavte v Pr 5.07 (SE07, 0.28) na 67A.
* Proudova omezeni nastavte v Pr 4.05 a Pr 4.06 na

90/67 x 100 = 134 %
* Tepelnou ¢asovou konstantu motoru nastavte takto:

Pr4.15=-30/In(1- (1,05/1,34)% =315

8.2  Otackova zp étna vazba

8.2.1 \Vypo ¢itana ota €kova zp étna vazba

Pro volbu vypocitané otackové zpétné vazby nastavte Pr 3.26 (Fb01,
0.71) na ESt SPd. Tento rezim vyuziva vypocitanou ota¢kovou zpétnou
vazbu zaloZenou na zpétné elekromotorické sile motoru, jmen. otackach
motoru, jmen. napéti kotvy, odporu kotvy, proudu kotvy a zpétné vazby
magnetického toku.

8.2.2 Zpétn4 vazba od tacha

Pro volbu zpétné vazby od tacha nastavte Pr 3.26 (Fb01, 0.71) na
tACHO. Napétovou konstantu tacha ve V/1000 ot/min nastavte do

Pr 3.51 (Fb02, 0.72) a Pr 3.53 (Fb03, 0.73) nastavte dle typu pouzitého
tacha.

8.2.3 Zpétna vazba od enkodéru

Pro volbu zpétné vazby od enkodéru nastavte Pr 3.26 (Fb01, 0.71) na
drv. Nastavte pocet rysek na otacku enkodéru (Pr 3.34 (Fb05, 0.75)),
napéjeci napéti enkodéru (Pr 3.36 (Fb06, 0.76)) a typ enkodéru (Pr 3.38
(Fb07, 0.77)).

8.2.4  Zpétna vazba prost fednictvim volitelnych
SM-modul G

Je-li pro pfipojeni zpétné vazby pouzit volitelny SM-modul, potom

Pr 3.26 (Fb01, 0.71) by mél byt nastaven na SLot1, SLot2, nebo SLot3.

8.3  Budici proud

Jmenovity budici proud se nastavuje v Pr 5.70 (SE10, 0.31). Je-li budici
proud roven upravenému jmenovitému budicimu proudu (viz Pr 5.74), je
produkovan 100% budici tok.

8.3.1 Odbuzovani s €¢idlem ota €koveé zp étné vazby
Je-li odbuzovani pozadovano, potom musi byt nastaven kompenzacéni
faktor jmenovitého toku (Pr 5.74), zlomy magnetizaéni charaktiky

(Pr 5.29, Pr 5.30) a napéti kotvy, pfi kterém ma zacit odbuzovani

(Pr 5.59).

Nastavovani ménice v oblasti odbuzovani je nekomplikované, je-li k
dispozici ¢idlo otackové zpétné vazby. Funkce Autotune s oto¢enim
motoru (Pr 5.12 (SE13, 0.34) = 2) automaticky nastavi parametry uve-
dené vySe. Postupujte dle kap. 7.1 “Rychlé” uvedeni do provozu (z to-
varniho nastaveni pro Evropu). Odblokujte odbuzovani (Pr 5.64 = On).
Zapamatujte parametry.
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POZNAMKA

Pro odbuzovani z tovarniho nastaveni pro USA musi byt Pr 5.75 = OFF,
Pr 5.28 = OFF. Potom postupujte dle kap. 7.1 “Rychlé” uvedeni do
provozu (z tovarniho nastaveni pro Evropu). Odblokujte odbuzovani
(Pr 5.64 = On). Zapamatujte parametry.

8.3.2 Odbuzovani v rezimu vypo ¢itavanych ota €ek

(bez €idla zp étné ot €kové vazby)

Autotune s oto¢enim motoru (Pr 5.12 (SE13, 0.34) = 2) nastavuje

regulator buzeni pro presnéjsi regulaci toku a lepsi pfesnost otacek v

oteviené smycce. Autotune s otocenim motoru potfebuje znat otacky

motoru a tak ¢idlo zpétné otackové vazby musi byt k ménici pfipojeno
pred tim, nez bude Autotune s oto€enim motoru provedeno.

V nékterych aplikacich neni ¢idlo zpétné otackové vazby pozadovano a

tak postup uvedeny nize umozruje uzivateli ruéné nastavit parametry

regulatoru buzeni tak, aby bylo dosazeno co nejlepSi regulace v otevre-
né otackové smycce.

« Postupuijte dle kap. 7.1 “Rychlé” uvedeni do provozu (z tovarniho
nastaveni pro Evropu) dokud Autotune bez oto¢eni motoru (Pr 5.12
(SE13, 0.34) = 1) nebude provedeno.

e Odblokujte odbuzovani (Pr 5.64 = On).

* Zajistéte aby Pr5.29, Pr 5.30, Pr 5.68 a Pr 5.74 byly v tovarnim
nastaveni, tj. Pr 5.29 = 50%, Pr 5.30 = 75%, Pr 5.68 = 100% a
Pr 5.74 = 100%.

* Pozadované otacky nastavte na 1/4 jmenovitych otacek
(Pr 5.08 (SE08, 0.29)), rozbéhnéte motor a otacky zkontrolujte
pomoci pfenosného zatizeni.

» Jsou-li otd¢ky motoru nizsi nez 1/4 jmenovitych otacek (coz je
normalni pfipad), snizujte kompenzacni faktor jmenovitého toku
(Pr 5.74) dokud nejsou dosazeny spravné otac¢ky motoru.

Jsou-li otacky motoru vysSi nez 1/4 jmenovitych otaéek (mozné
pouze tehdy, je-li titkovy budici proud nizky), zvySujte jmenovity
budici proud (Pr 5.70 (SE10, 0.31)) dokud nejsou dosazeny spravné
otacky motoru.

» Nastavte Pr 5.68 maximalni tok na 75% a zméfte skutecné otacky
motoru (otacky 75).

» Nastavte Pr 5.68 maximalni tok na 50% a zméfte skute¢né otacky
motoru (otacky 50).

» Zastavte motor a nastavte Pr 5.68 maximalni tok zpét na 100%.

* Nastavte Pr 5.29 zlom magnetizacéni charakteristiky 1 =

=50 x nastavené otacky / skute¢né otacky (otacky 50)

» Nastavte Pr 5.29 zlom magnetizacni charakteristiky 2 =

= 75 x nastavené otacky / skuteéné otacky (otacky 75)
* Zapamatujte parametry.

POZNAMKA

Pro odbuzovéni z tovarniho nastaveni pro USA musi byt Pr 5.75 = OFF,
Pr 5.28 = OFF. Potom postupujte dle postupu uvedeného vyse.

8.3.3  Usporné buzeni

Rezim Usporného buzeni mize udrzovat buzeni aktivni pfi nizkych
trovnich budiciho proudu. To Ize vyuZit napt. je-li motor zastaven a v
pohotovosti nebo pro prevenci proti kondenzaci v zastaveném motoru.
UZivatel muZze nastavit hodnotu snizeného budiciho proudu a ¢asovou
prodlevu pfed snizenim budiciho proudu.

Pro pouziti této funkce nastavte:

e Prb5.65 =1 (povoleni ¢asové prodlevy)

e Prb5.67 na zadané procento plného buzeni, napf. 10%

* Prb5.66 cas od okamziku odejmuti signalu enable (zablokovani) do
okamziku pfechodu do rezimu Usporného buzeni
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8.4  Samonalad éni zisk G proudové smy ¢€ky

Pro zajisténi optimalnich vlastnosti musi byt dobfe nastavena proudova
smycka. Vlastnosti proudové smy¢ky jsou principialné funkcemi
elektrickych parametrt jednotlivych motord.

Méni¢ uréuje elektrické charakteristiky motoru vnucovanim proudu do
kotevniho vinuti.

8.4.1 Autotune bez oto €eni motoru pro zisky
proudové smy ¢ky

Je-li Pr5.12 (SE13, 0.34) = 1, méni¢ je odblokovan a je zadan povel
Start (v kterémkoliv sméru), potom méni¢ provede test Autotune bez
otoceni motoru. Aby mohl byt test proveden, méni¢ musi byt pred jeho
zapocetim ve stavu blokovano (disable).

Jakmile je tato funkce vykonana, ménic uréi (vypoéte) Konstantu motoru
(Pr 5.15), Proporciondlni zisk v oblasti spojitych proudd (Pr 4.13),
Integracni zisk v oblasti spojitych proudd (Pr 4.14), Integraéni zisk v
oblasti nespojitych proudd (Pr 4.34), Bod nastaveni protielektromo-
torické sily (Pr 5.59), Odpor kotvy (Pr 5.61) a Integracni zist regulatoru
toku (Pr 5.72) s ohledem na zvolenou mapu motoru a provede se
zapamatovani hodnot.

8.4.2 Pribézné Autotune pro zisky proudové

smy éky

PFi Autotune bez oto¢eni motoru jsou zisky proudové smyc¢ky nastavo-
vany bez buzeni motoru. U nékterych motoru se indukénost kotvy
vyznamné méni, je-li v motoru buzeni pfitomno. Jedna-li se o tento
pfipad, je mozno ke korekci zisk(i pouZit pribézné Autotune.

Je-li Pr 5.26 = On, je odblokovano priibézné Autotune, které trvale
monitoruje zvinéni motoru a nastavuje Konstantu motoru (Pr 5.15),
Proporcionalni zisk v oblasti spojitych proudd (Pr 4.13) a Integraéni zisk
v oblasti nespojitych proudd (Pr 4.34), to vSe pro zajistini optimalnich
vlastnosti.

Jesté by mélo byt provedeno Autotune bez oto€eni motoru, protoze
Integracni zisk v oblasti spojitych proudd (Pr 4.14) neni pfi prabézném
Autotune nastavovano.

Vypocet ziskd je pozastaven, kdyZ je méni¢ v rezimu odbuzovani.

Tato funkce nenf aktivni pfi 12-ti pulznim sériovém provozu.

8.4.3 Zpétnovazebni vystup m énice

K dispozici je pin, na ktery je pfivadén zpétnovazebni signal odpovidajici
proudu kotvy. Tento pin je ozna¢en symbolem pulsinusové viny a je
umistén napravo od svorek tacha. Pin mGze byt pouZit napf. pro
pfipojeni proudové sondy osciloskopu.

8.5 Naladeéni zisk G otd€kové smy €ky

Zisky otackové smyc¢ky upravuji odezvu ota¢kového regulatoru na
zadanou hodnotu otacek. Proporcionalni ¢ast (Kp) a integracni ¢ast (Ki)
regulatoru je zafazena v pfimé a derivacni (Kp) ve zpétnovazebni vétvi.
Méni¢ uchovavé dva soubory parametr( a kazdy z nich mdze byt pouzit
v méniéi v souladu s hodnotou nastavenou v Pr 3.16.

Pr 3.16 muZe byt zménén jak v rezimu Blokovani, tak i po Odblokovani
ménice.

* Je-liPr3.16 =0, pak se vyuzivaji Kpl, Kil a Kd1

e Je-liPr3.16 = 1, pak se vyuzivaji Kp2, Ki2 a Kd2

8.5.1 Proporcionalni zisk (Kp) Pr 3.10 (SP01,0 .61)a
Pr 3.13

Jestlize proporcionalni slozka (zisk, zesileni) ma néjakou hodnotu a

integracni slozka je nastavena na nulovou hodnotu, bude ota¢kovy

regulator pracovat s trvalou odchylkou od Zadané hodnoty otacek, ktera

bude Umérna velikosti zatéZného momentu. Proto se pfi zvySovani

zatéze motoru bude trvala odchylka zvySovat (rozdil mezi Zzadanymi a

skute€nymi otackami).

Zmen3eni této odchylky je mozno dosahnout zvétSenim zesileni Kp a to

az po mez akustického hluku nebo nestability soustavy.
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8.5.2 Integra €ni zisk (Ki) Pr 3.11 (SP02, 0.62) a
Pr3.14

Pouziti integracni slozky umoZzriuje zavedenim astatismu do soustavy
dosahnout nulovou trvalou odchylku otaéek. Rozdil skute¢né a zadané
hodnoty je integrovan s ¢asem a vysledkem je signal, ktery v souctu s
proporcionalni slozkou v nasledném proudovém regulatoru zvysi
pozadavek na moment pohonu a tim snizi v readlném ¢ase odchylku
otacek na nulu.

ZvySeni hodnoty Ki zkracuje ¢as regulace a zvySuje tuhost systému, ale
je zpétné provazeno zmensenim tlumeni systému, tj. vétSimi pfekmity v
prechodovych stavech. Proto se nékdy doporucuje pro zvySeni tlumeni
snizit hodnotu integracni slozky a korekci provést zvySenim proporcio-
néalni slozky. Obecné musi byt tyto slozky vzajemné nastaveny tak, aby
se u skute¢né aplikace dosahlo pozadovanych regula¢nich vlastnosti, {j.
Casové prijatelné odezvy na zadanou hodnotu zmény otacek pfi
dostate¢ném tlumeni a robustnosti soustavy.

Clen je naimplementovan ve tvaru Z(Ki x chybovéa odchylka), a tak
integraéni zisk maze byt zménén kdyz je regulator aktivni a to bez
zpUsobeni velkych prfechodovych zmén pozadavli na moment.

8.5.3 Derivaéni zisk (Kd) Pr 3.12 (SP03, 0.63) a

Pr 3.15

Derivaéni slozka je zafazena do obvodu zpétné vazby otackového
regulatoru a jejim Ucelem je zajistit dodate¢né tlumeni systému. Tato
slozka je do regulaéni struktury zafazena tak, aby do ni nevnasela
dodatecné ruseni, které se u této slozky obvykle projevuje. ZvySovanim
hodnoty tohoto parametru dosahneme snizeni prekmitu vyvolaného
malym tlumenim soustavy. Pro vétSinu aplikaci vSak plati, Ze spravné
nastaveni proporcionalni a integrac¢ni slozky nevyzaduje pouZziti i
derivacni slozky regulatoru.

8.5.4 Ruéni nastaveni zisk 0 otaAékové smy €ky
Obr. 8-1 Odezvy

Zadané otacky

Nedostate¢né
proporcionalni
zesileni

Nadmérné
proporcionalni
zesileni

Nadmérné
integraéni
zesileni

Idealni
odezva

Kads

Pro nastaveni parametru otackového regulatoru Ize vyuzit dvou metod a
to v zavislosti na nastaveni Pr 3.17.
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1. Pr3.17 =0, UZivatelské nastaveni
Zapojime vstup jedné stopy osciloskopu na analogovy vystup 1 na
néjz vyvedeme vystup z Cidla zpétné otackové vazby
Aplikujme na zaddanou hodnotu otacek funkci jednotkového skoku a
na monitoru osciloskopu sledujme ota¢kovou odezvu na tento
signal.
Proporciondlni sloZka je nastavena na vychozi (pfednastavenou)
hodnotu, kterou zvySujeme postupné tak dlouho, dokud nedoséahne-
me max. poZadovaného prekmitu. Potom tuto hodnotu mirné
snizime.
Integracni slozku zvySujeme az do okamziku, kdy ota€ky za¢nou
kmitat. Potom i tuto hodnotu mirné snizime.
Nyni mizZzeme znovu zvySovat hodnotu proporcionalni slozky a
proces by se mél opakovat dokud se nedosahne idealniho prabéhu
odezvy, jak je ukazano na obr. 8-1.

2. Pr3.17 = 1, Nastaveni pomoci pozadovaného pasma propustnosti
Je-li pouzita tato metoda, pfi niz hodnoty Kp a Ki po¢ita ménig, je
nutno pfesné nastavvit tyto parametry:

Pr 3.18 - moment setrva¢nosti soustavy (véetné motoru). Pro jeho
uréeni je mozno vyuzit ¢asti procesu funkce autotune, viz
Pr5.12 (SE13, 0.34)).

Pr 3.20 - Zadana hodnota pasma propustnosti
Pr 3.21 - poZzadovany faktor tlumeni
Pr 5.32 - moment motoru na ampér (Kt)

8.5.5 Zisky ota €kové smy €ky pro velmi vysokou
setrva €nost
Pr 3.17 = 2 - zisk Kp krat 16

Je-li tento parametr nastaven na 2, potom je zisk Kp (z jakéhékoliv
zdroje) nasoben 16-ti. Toto umozniuje zvysit rozsah Kp pro aplikace s
velmi vysokym momentem setrvaénosti. VSimnéte si, Ze jsou-li pouzity
vysoké hodnoty Kp, je pravdépodobné, Ze vystup otackového regulatoru
bude muset byt filtrovan, viz Pr 3.42. Neni-li signal zpétné vazby
filtrovan, je mozné, Ze vystupem otackového regulatoru bude pravouhla
vina, ktera se méni mezi hodnotami proudového omezeni, coz zpasobi
saturaci integra¢niho ¢lenu a tim selhani systému.

8.6  Snizeni proudového omezeni

U nékterych motord komutacéni limit motoru vyzaduje, aby maximalni
proud kotvy byl pfi vy§Sich rychlostech redukovan. K tomu miZze byt
pouzito sniZeni proudového omezeni, které umozriuje otackové zavislé
proudové omezeni.

Blize viz pfiru¢ka Mentor MP Advanced User Guide.

84 UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP
www.controltechniques.cz Prvni vydani




Bezpecnost V&eobecns Mechanicka | Elektrickd | Ovladani |Definované | Uvedeni do Ontimalizace Karta PLC na des-| Rozsifené | Technicka Diagnostika Informace o
pfi préaci instalace instalace | ménice bloky provozu P SISOl ce ménice menu  [specifikace g registraci UL|
9 Karta S MARTCAR D Karta mGze byt chranéna proti pfepsani nebo vymazani nasatvenim
pfiznaku read-only, viz kap. 9.3.9 9888 / 9777 - Nastaveni a zruSeni
91 UVOd nastaveni karty SMARTCARD do rezimu "jen ke ¢teni" na str. 87.

Zakladni vlastnosti karty SMARTCARD je moznost jednoduchého
konfigurovani parametrd nékolika zpisoby. Karta SMARTCARD se
pouziva pro::
»  kopirovani parametrti z ménic¢e do ménice
» ulozeni celych soubord parametr(i
* uloZeni parametru odliSnych od tovarniho nastaveni
« uchovani a zalohovani programd ménice
e automatické zapamatovavani zménénych parametrd (napfiklad
v pribéhu nastavovani ménice)
» vkladani parametri ndhradnich schémat motoris (motorovych map).

Na obr. 9-1je zobrazen zptsob vkladani karty do ménice. Ujistéte se, zZe
Sipka MP na karté sméfuje vzhuru (kontakty jsou oto¢ené smérem pravé
¢asti ménice).

Méni¢ komunikuje s kartou pouze pokud je mu dan povel ke ¢teni nebo
zapisu na kartu SMARTCARD, tzn. Ze kartu Ize vyjmout a vlozit do
ménice i kdyz je méni¢ pod napétim.

PFi zasouvani a vysouvani karty SMARTCARD budte
opatrni, svorky a svorkovnice méni¢e mohou byt pod
napétim.

Obr. 9-1

Instalace karty SMARTCARD

Pfenos dat z nebo na kartu SMARTCARD je indikovan takto:

e SM-Keypad: Desetinna tecka za ¢étvrtou ¢islici horniho displeje blika
¢ MP-Keypad: V dolnim levém rohu displeje se objevi symbol “CC”

Béhem prenosu dat nesmi byt karta z ménice vyjmuta, jinak méni¢
vybavi poruchu. Pokud toto nastane, je tfeba bud zkusit pfenést data
znovu, nebo v pfipadé pfenosu z karty do ménice uvést méni¢ do
tovarniho nastaveni a potom pfenos dat zopakovat.

9.3

PFenosy dat

Je-li do Pr xx.00 zadan pfislusny kéd a je proveden reset ménic¢e, ménic
provede akci dle tab. 9-2.

Tab. 9-2 Pfenosy dat

Kod

Akce

[Prx.00 = rEAQ 1

Pfenos bloku dat 1 z karty SMARTCARD do ménice

Pr x.00 = rEAd 2

Prenos bloku dat 2 z karty SMARTCARD do ménice

Pr x.00 =rEAd 3

Prenos bloku dat 3 z karty SMARTCARD do ménice

Prx.00 =PrOg 1

Prenos parametrd ménice rozdilnych od tovarniho
nastaveni do bloku dat 1 karty SMARTCARD

Prx.00 = PrOg 2

Pfenos parametrd ménice rozdilnych od tovarniho
nastaveni do bloku dat 2 karty SMARTCARD

Pr x.00 = PrOg 3

Prenos parametrd ménice rozdilnych od tovarniho
nastaveni do bloku dat 3 karty SMARTCARD

PFenos parametr( odliSnych od tovarniho nastaveni
z ménice do zavadéciho bloku karty SMARTCARD

9.2  Snadné ukladani a é&teni

Karta SMARTCARD ma 999 pamétovych sektor dat. Kazdy
individualni sektor od 1 do 499 mudze byt pouzit pro uchovani dat.
Méni¢ podporuje karty SMARTCARD s kapacitou od 4kB do 512kB.
Pamétové sektory pro bloky parametrl jsou pouzitelné dle tab. 9-1.
Tab. 9-1 Pamétové sektory karty SMARTCARD

Prx.00 =2001 (blok dat &islo 1). Toto vygisti blok dat 1 (pokud jiz
existoval).

Pr x.00= 3yyy Pfenos pavltametrﬂ z ménice na kartu SMARTCARD
(blok dat ¢islo yyy)

Pr x.00 = dyyy Prenos odliSnych dat od tovérnl'hvo’ nastaveni ménice
na kartu SMARTCARD (blok dat &islo yyy)

P | ey

Prx.00 = 6yyy | Pfenos bloku dat yyy z karty SMARTCARD do ménice

Prx.00 = 7yyy | Smazéni bloku dat yyy na kart¢ SMARTCARD

Prx.00 = 8yyy | Porovnani parametrd ménice s blokem yyy

Pr x.00 = 9555 E:sjlétri]\;aaueriizrz:nk:sr:iy SMARTCARD pro detekci

Pr x.00 = 9666 QE:iL\I/:r(]:;l_r{(;\ilir::;gﬁ\rrltgsﬁMARTCARD pro detekci

Pr x.00= 9777 Zru$eni rezimu karty SMARTCARD "Jen pro ¢teni”

Pr x.00 = 9888 ;Z:'?\lem karty SMARTCARD do rezimu "Jen pro

Prx.00 =9999 | Vymazani karty SMARTCARD

Pr 11.42 (SEQ9, | Prfenos bloku dat 1 z karty SMARTCARD do ménice za

0.30) = Read predpokladu, Ze to je soubor parametr

Pr 11.42 (SEQ9, | Pfenos parametrd ménice do bloku dat 1 karty

0.30) = Prog SMARTCARD

Pr 11.42 (SEQ9, | Prenos parametrd ménice do daného bloku dat 1 karty

0.30) = Auto SMARTCARD

Pr 11.42 (SEQ9, | Pr11.42 (SE09, 0.30) byl zménén pfi pfipojeni napajeci

0.30) = boot sité do ménice

Blok dat €islo Typ P fiklad pouziti
1az 499 Cteni / Eépis Nastaveni aplikace
500 az 999 Pouze ¢teni Makra

Soubory parametr( oznacené jako “odliSné od tovarniho nastaveni” jsou
mensi nez kompletni soubory parametr(i a tim vyZaduji méné paméti (ve
vétsiné aplikaci je méalo parametrd zménéno od tovarniho nastaveni).

yyy oznacuje €islo bloku dat od 001 do 999. Omezeni &isla blokd dat viz

tab. 9-1.

POZNAMKA

V rezimu “Jen pro &teni”, jsou aktivni pouze kody 6yyy nebo 9777.
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9.3.1 Zapis na kartu SMARTCARD

3yyy - Pfenos dat z m éni€e na kartu SMARTCARD
Soubor pfeneseny na kartu SMARTCARD obsahuje kompletni sadu
parametrd z EEPROM meénice, tj. vSechny uzivatelsky uloZitelné para-
metry (US) vyjma neklonovatelnych (NC). Parametry, které se ukladaji
pfi vypnuti ménice (PS), se rovnéz na kartu SMARTCARD neukladaji.
4yyy - P fenos dat odliSnych od tovarniho nastaveni

z ménice na kartu SMARTCARD
Sobor dat obsahuje pouze parametry zménéné od posledniho obnoveni
tovarniho nastaveni.

Kazdy parametr odliSny od tovarniho nastaveni zabira pamétovy
prostor 6 bajtl. Hustota dat neni tak vysoka jako pfi ukladani souboru
dle 3yyy, ale pocet odchylek od tovarniho nastaveni je vétSinou maly a
bloky dat jsou proto mensi nez v pfedchozim pfipadé. Metoda 4yyy se
pouziva pro vytvareni parametrovych maker.

Parametry typu PS se na kartu SMARTCARD neukladaji.

Zapis souboru parametr @ na kartu SMARTCARD
Nastavenim Pr 11.42 na Prog (2) a provedenim resetu méni¢ ulozi
parametry ze své paméti EEPROM na kartu SMARTCARD. Tato
operace je ekvivalentni zapsani k6du 3001 do Pr xx.00. VeSkera
poruchova hlaSeni ménice souvisejici s kartou SMARTCARD jsou
funkéni vyjma hlaSeni "C.Chg". Jestlize blok dat jiz existuje, je
automaticky prepsan.

Jakmile je zapis dat dokoncen, Pr 11.42 je automaticky prepnut na
“nonE” (0).

9.3.2 Cteni z karty SMARTCARD
6yyy - P fenos dat rozdilnych od tovarniho nastaveni z karty
SMARTCARD do m éniée
Jestlize jsou data pfenaSena z karty SMARTCARD do méni¢e pomoci
kédu 6yyy v Pr xx.00, jsou uloZzena do obou paméti ménic¢e (RAM i
EEPROM). Proto neni nezbytné nutné data navic ukladat kédem 1000
do Pr xx.00. Data pro nastaveni volitelnych modult pouzitych v ménici,
jsou rovnéz uchovana na karté SMARTCARD, a pomoci koédu 6yyy jsou
pfenesena do ménice. Jestlize jsou v cilovém ménici pouZity jiné
volitelné moduly nez byly ve zdrojovém ménici (tj. odkud byla data
ziskana), nebo jsou pfipojeny k jinym slotdm, pak menu odpovidajici
slotim, kde jsou osazeny jiné aplikacni moduly neZ ve zdrojovém
ménici, nebude programovano a bude uvedeno do tovarniho nastaveni.
Méni¢ zobrazi poruchovy koéd "C.Optn".
Jestlize jsou data pfenesena do ménice s jinym napajecim napétim
nebo jiného jmenovitého proudu nez byl zdrojovy méni¢, pak cilovy
méni¢ zobrazi poruchu "C.Rtg".
V tab. 9-3 jsou uvedeny parametry, jejichz hodnota zavisi na rozsahu
(RA) a které nebudou preneseny do cilového méni€e a jejichZz hodnota
se po provedeni kopirovaci akce nastavi na tovarni hodnoty.

Tab. 9-3 Prarmetry, jejichZ hodnota zavisi na rozsahu

Parametr Funkce
4.05 Proudové omezeni
4.06 Proudové omezeni
4.07 Proudové omezeni
4.24 Uzivatelska konstanta maximalniho proudu
5.07 (SE07, 0.28) | Jmenovity proud motoru
5.09 (SE06, 0.27) | Jmenovité napéti kotvy

Cteni souboru parametr  ze SMARTCARD karty

Nastavenim Pr 11.42 (SE09, 0.30) na rEAd (1) a resetovanim ménice
dojde k pfenosu parametrt z karty SMARTCARD do ménice (i do paméti
EEPROM), tzn, Ze tato operace je ekvivalentni zapsani kédu 6001 do
Pr xx.00.

V8echna poruchova hlasSeni souvisejici s kartou SMARTCARD jsou
funkéni. Jestlize je pfenos sady parametrl Uspésny, pak je Pr 11.42
automaticky prestaven na “nonE” (0). Soucasné jsou prenesené
parametry uloZeny do trvalé paméti ménice (EEPROM).

Tato operace probéhne pouze v pfipadé, jestlize soubor ¢.1 je
kompletnim souborem parametr(i (pfenos 3yyy), ne pouze souborem
rozdilnych parametr(i od tovarniho nastaveni (pfenos 4yyy). Jestlize
soubor €.1 neexistuje nebo je nespravného typu, ménic¢ hlasi chybu
"C.dat".

9.3.3 Automatické ukladani zm én parametr U
Toto nastaveni umoZzriuje automatické ukladani jakychkoli zmén para-
metrd provedenych v menu 0 ménic¢e na kartu SMARTCARD. Karta

SMARTCARD v tomto rezimu tedy vzdy obsahuje nejnovéjsi stav menu 0.
Zménou Pr 11.42 (SE09, 0.30) na Auto (3) a resetovanim ménice ménic
automaticky ihned uloZi kompletni sadu parametr(i z EEPROM na kartu
SMARTCARD, tj. vSechny parametry typu US vyjma parametrt typu NC.
Pfi nasledujicich zménéch parametrd pak uklada na kartu pouze zménéné
parametry z Menu 0.

Parametry vy$Sich menu se na kartu uloZi pouze tehdy, je-li Pr xx.00
nastaven na 1000 a je proveden reset.

V8echna poruchova hlaseni souvisejici s kartou SMARTCARD jsou
funkéni vyjma "C.Chg". Jestlize soubor parametrd na karté SMARTCARD
jiz obsahuje predchozi informace, pak tyto jsou automaticky prepisovany.
Jestlize je karta vyjmuta pravé kdyz je Pr 11.42 (SEQ9, 0.30) = 3, pak je
Pr 11.42 (SE09, 0.30) automaticky pfestaven na “nonE” (0).

Je-li instalovana nova karta SMARTCARD a je-li auto rezim stale
vyZzadovan, Pr 11.42 (SEQ9, 0.30) musi byt uZivatelem nastaven zpét na
Auto (3) a byt proveden reset ménice, aby se kompletni nastaveni
parametr( pfepsalo na novou kartu SMARTCARD.

Je-li Pr 11.42 (SE09, 0.30) = Auto (3) a parametry v ménici jsou
zapamatovany, karta SMARTCARD je také updatovana, protoze na
SMARTCARD prechazi kopie zapamatovavaného nastaveni.

Pfi zapnuti ménice na napéjeci sit, je-li Pr 11.42 (SEQ9, 0.30) = Auto (3),
meéni¢ ulozi kompletni sadu parametr na kartu. Béhem této operace je
na displeji ménice zobrazeno hlaseni "cArd" Tento proces je nutny proto,
aby byla zajisténa spravnost dat na karté SMARTCARD (napf. by tomu
tak nebylo, kdyby uzivatel vyménil kartu SMARTCARD po vypnuti
ménice).

Je-li Pr 11.42 (SE09, 0.30) = Auto (3), pak nastaveni Pr 11.42 (SE09,
0.30) je automaticky ulozeno do EEPROM ménice, NIKOLI vSak na
kartu SMARTCARD!

9.3.4 Automatické natazeni parametr G (,booting’)
pfi kazdém zapnuti m éni€e na napajeci si t’
(Pr 11.42 (SE09, 0.30) = boot (4))

Je-li Pr 11.42 (SE09, 0.30) =boot (4), pak méni¢ pracuje shodné s

rezimem

Pr 11.42 = Auto(3) vyjma ¢innosti po pfipojeni ménie na napajeci sit.

Parametry z karty SMARTCARD jsou automaticky nahrany do ménice,

jestlize je splnéno nasledujici:

» v meénici je vlozena karta SMARTCARD

* na karté SMARTCARD je soubor parametr( €.1

* Soubor parametrl je typu 1 az 5 (jak je definovano v Pr 11.38)

e Pr11.42 (SEQ9, 0.30) na karté SMARTCARD je nastaven na boot (4)

P¥i této operaci je na displeji méni¢e zobrazeno hlaSeni "boot". Jestlize
je ménic v jiném rezimu nez data na kart¢ SMARTCARD, pak méni¢
hlasi poruchu "C.Typ" a data nejsou pfehrana z karty do ménice.
Jestlize je rezim "boot" ulozen na klonovaci kart¢ SMARTCARD, pak tato
karta je v pozici (ve stavu) "Master" Toto vytvafi z karty SMARTCARD
velmi U¢inny nastroj pro rychlé a efektivni nastavovani ménica s totoznymi
sadami parametrd.

Jestlize datovy blok 1 karty SMARTCARD obsahuje sadu pramatert s
jejich automatickym natazenim a zaroveri datovy blok 2 obsahujici
program, ktery je uréen pro procesor ménice (tomu odpovida hodnota 17
v parametru Pr 11.38), pak plati, Ze po pfipojeni méni¢e na napajeci sit
bude tento program prenesen do ménice spole¢né se sadou parametrd
z datového bloku 1.
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Rezim "Boot" je ulozen na kart¢ SMARTCARD, ale pfi naéteni paramet-
ru z karty do ménice se tato hodnota Pr 11.42 (SEQ9, 0.30) do ménice
neprenasi!

9.3.5 Automatické natazeni parametr G (,booting’)

pfi kazdém zapnuti m énice na napdjeci si t’
(Pr xx.00 = 2001)

Pomoci nastaveni Pr xx.00 na 2001 a vyresetovani ménice je mozné
vytvofit odliSnosti od sady tovarnich parametrt s jejich automatickym
natazenim. Tento typ souboru zpUsobuje stejné chovani meénice po jeho
pfipojeni na napajeci sit jako soubor vytvoreny pomoci nastaveni

Pr 11.42 (SEQ9, 0.30). OdliSnosti proti tovarnimu souboru je to, ze
zahrnuje vyhodu zaclenéni nastaveni parametr Menu 20.

Nastaveni Pr xx.00 na 2001 zpUsobi pfepsani datového bloku 1 na karté
(pokud existuje).

Jestlize existuje datovy blok 2 obsahujici program, ktery je uren pro
procesor ménice (tomu odpovida hodnota 17 v parametru Pr 11.38), pak
po dokonéeni pfenosu parametr(i bude tento rovnéz nahran.

Odlisnosti od sady tovarnich parametru s jejich automatickym natazenim
Ize vytvofit pouze v jedné operaci a parametry nelze pfidat, ponévadz tyto
se ukladaji pomoci Menu 0.

9.3.6 8yyy - Porovnani parametr @ ménice s

parametry ulozenymi na kart & SMARTCARD

* Nastavenim kodu 8yyy v Pr xx.00 budou porovnana data mezi
pfislus-nou sadou parametr(i na karté SMARTCARD a parametry
ulozenymi v EEPROM ménice. Jestlize je porovnani Uspésné (data
jsou identicka), pak je Pr xx.00 pfestaven na 0. Jestlize data nejsou
identicka, objevi se chybové hlaSeni "C.cpr".

9.3.7  7yyy /9999 - Vymazéni dat uloZzenych nak arté

SMARTCARD

Data na kart¢ SMARTCARD mohou byt mazana dvéma zpusoby:

¢ Nastavenim kédu 7yyy v Pr xx.00 bude na kart¢ SMARTCARD
vymazan blok parametrd yyy

» Nastavenim kédu 9999 budou vymazany bloky parametri 1 az 499

9.3.8 9666 / 9555 - Nastavovani/ruSeni p Fiznaku

potla €eni varovani karty SMARTCARD

1. Jestlize jsou ve zdrojovém a cilovém méniéi instalovany odliSné
volitelné moduly nebo se nachéazeji v rozdilnych pozicich, pak méni¢
vyhlasi poruchu 'C.Optn'.

2. Jestlize se maji prenést data do ménice s odliSnym jmenovitym
napétim nebo proudem, pak se objevi porucha”C.rtg".

Nastavenim pFiznaku potlaceni varovani je ovSem mozné tato

poruchova hla3eni potlait. Je-li tento pfiznak nastaven, pak ménic

nevyhlasi poruchu, v pfipadé rozdilnych volitelnych modult nebo

jmenovitych Udaji mezi zdrojovym a cilovym méni¢em. Parametry

volitelného modulu nebo jmenovité parametry pak nebudou pfeneseny..

» Nastaveni 9666 do Pr xx.00 nastavuje pfiznak potlaceni varovani

* Nastaveni 9555 do Pr xx.00 rusi pfiznak potla¢eni varovani

9.3.9 9888/9777 - Nastaveni a zruSeni nastave ni

karty SMARTCARD do rezimu "jen ke  €teni"

Karta SMARTCARD muze byt chranéna proti nechténému zapisu a

vymazani dat nastavenim do rezimu "jen ke &teni". Pak pfi pokusu o

zapis nebo mazani ménié hlasi poruchu "C.rdo" a operace se

neprovede.

Je-li karta v rezimu "jen ke ¢teni", pak z kédld pouZzivanych pfi operacich

se kartou SMARTCARD jsou funkéni pouze 6yyy a 9777.

* Nastavenim koédu 9888 v Pr xx.00 bude karta SMARTCARD
nastavena do rezimu "jen ke ¢teni"

* Nastavenim kodu 9777 v Pr xx.00 bude karté SMARTCARD zrusen
rezim "jen ke ¢teni"

9.4 Identifika éni informace v hlavi ¢éce

bloku (souboru) parametr

Kazdy blok dat, ktery je ulozeny na kart¢ SMARTCARD, ma v hlavi¢ce
identifika¢ni informace:

« Cislo, které identifikuje blok (Pr 11.37)

e Typ/méd dat uloZenych v bloku (Pr 11.38)

e Rezim ménice, pokud se jedna o parametry (Pr 11.38)

« Cislo SW verze (Pr 11.39)

* Kontrolni soucet (Pr 11.40)

* PFiznak “jen ke éteni”

* PFiznak potlaceni varovani

Hlavi¢kovou informaci kazdého obsazeného bloku dat (Eislo bloku je
nutné nastavit v Pr 11.37) Ize zjistit v Pr 11.38 az Pr 11.40.

Je-li Pr 11.37 = 1000, pak parametr kontrolniho souétu (Pr 11.40)
ukazuje pocet 16 bytovych stranek zbyvajicich na karté.

Je-li Pr 11.37 = 1001, pak parametr kontrolniho souctu (Pr 11.40)
ukazuje celkovou kapacitu karty v 16 bytovych strankach. Pro 4kB kartu
bude tento parametr ukazovat 254.

Je-li Pr 11.37 = 1002, pak parametr kontrolniho souctu (Pr 11.40)
ukazuje stav bitu 0 (RO) a pfiznak potla¢eni varovani (bit 1)

Jestlize na karté nejsou zadna data, pak Pr 11.37 mGze obsahovat
hodnoty pouze 0 nebo 1000 az 1002.

9.5 Parametry karty SMARTCARD
Cislo naposledy vloZzeného bloku dat v kart &
SMARTCARD
RO Uni NC | | | | PT | us |
¢ 0 az 999 = 0

Tento parametr ukazuje &islo bloku dat, ktery byl naposledy nacten z
karty SMARTCARD do ménice.

Cislo bloku dat v kart € SMARTCARD
NC | | | | | |

RW | Uni

¢ 0 az 1002 = 0

Po zadani zadaného ¢€isla bloku dat do Pr 11.37 jsou pfistupné infor-
mace o pfislusném bloku dat v Pr 11.38 az Pr 11.40.
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Typ a reZzim dat na kart & SMARTCARD 11.42 Kopirovani parametr
RO | Txt | NC | | | | PT | | (SE09, 0.30)
@ 0az 18 = RW Txt NC | | | | | uUS* |
| Oaz4 = 0

Udéava typ/maéd bloku dat vybraného Pr 11.37:

Tab. 9-4 Pr11.38

* Je-li Pr 11.42 roven 1 nebo 2, pak tato hodnota neni pfenesena do

Pri1.38 | Displej ] Typ/rezim ménice (i jeho EEPROM).
0 FrEE Hodnota, kdyz Pr 11.37 =0 Je-li Pr 11.42 nastaven na 0 nobo 3 nebo 4, pak tato hodnota je
ReZim souboru parametrd ménice pfenesena do ménice (i jeho EEPROM).
! 3C.SE Commander SE (nepouZito)
nepo I Tab. 9-5 Akce Pr 11.42
2 30pENn.LP | Soubor parametrd rezimu Oteviena smycka
3 3CL.VECt | Soubor parametr(i rezimu Vektor Akce Hodnota Vysledek
4 3SErVO | Soubor parametr(i rezimu Servo Zadna 0 Neaktivni
Soubor parametrd rezimu Rekuperaéni Seani Cteni sady parametrd z karty
5 SREGEN |10 jnotka Cteni ! SMARTCARD
6 3DC Soubor parametrt ss rezimu - Programovani sady parametrd na
& Programovani 2 kartu SMARTCARD
7 3Un Nepouzito - I
8 3Un Nepouzito Auto 3 Automatfck(? ukladani _
9 4C.SE Rozdily parametrd méni¢e Commander SE Automancakew natahoyanl (E)oot)l(sady
. od tovarniho nastaveni (nepouZito) Boot 4 parametru pii zapnuti ménice z karty
Rozdi T od tovamh n . SMARTCARD
10 40pEN.LP ciz ily paravme’ru o vovarm 0 nastaveni v
rezimu Oteviena smycka
1 4CL VECt Rgzdﬂy parametr( od tovarniho nastaveni v
rezimu Vektor
12 ASEIVO R(z;dlly parametr od tovarniho nastaveni v
rezimu Servo
13 JREGEN Rcigdlly parametrtl od tovarniho nastaveni v
rezimu Rekuperaéni jednotka
14 4DC Rozdvll_y parametr( od tovarniho nastaveni v
ss rezimu
15a16 4Un Nepouzito
17 LAddEr Programovatelny automat na desce ménice
Soubor obsahujici uzivatelem definovana
18 Option data (soubor je obvykle vytvoren ve
volitelmém modulu SM-Applications)
Soubor obsahujici uzivatelemdefinovana data
(soubor je obvykle vytvoren ve volitelmém
19 OptPrg modulu SM-Applications), pouze u ménicu
Digitax ST
Verze dat na kart € SMARTCARD
RW | Uni | NC | | | | | |
¢ 0 az 9999 = 0
Udava verzi bloku dat vybraného Pr 11.37.
Kontrolni sou €et dat na kart & SMARTCARD
RO Uni | NC | | | | PT | |
£ 0 az 65335 = 0
Udéava kontrolni soucet bloku dat vybraného Pr 11.37
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9.6  Poruchova hlaseni karty SMARTCARD

Po pozadavku na konkrétni operaci (¢teni, zapis, mazani) mezi kartou SMARTCARD a méni¢em se mlze objevit na displeji ménic¢e poruchové
hlaSeni. Specifikace hlaSeni je uvedena v tab. 9-6.

Tab. 9-6 Popis poruchovych hlaseni karty SMARTCARD

Porucha Popis

Porucha karty SMARTCARD: Zm éna hodnoty parametru Menu 0 nem GzZe byt uloZzena do karty SMARTCARD, protoze
v kart & SMARTCARD nebyl vytvo fen nezbytny soubor

Zména hodnoty parametru Menu 0 byla provedena prostfednictvim klavesnice ménice, pficemz Pr 11.42 (SE09, 0.30) byl
nastaven na “auto (3)” nebo “boot (4)”, ale na kart¢ SMARTCARD nebyl vytvoren potfebny soubor.

Nastavte Pr 11.42 na spravnou hodnotu a provedte reset ménice. Tim se na karté SMARTCARD vytvofi nezbytny soubor.
Porucha karty SMARTCARD: karta SMARTCARD nem  tze vykonat pozadovanou funkci, protoze prav & komunikuje s
volitelnym SM modulem

Pockejte, az SM modul dokonéi své pfipojeni ke SMARTCARD, potom zkuste znovu provést pozadovanou funkci.
Porucha karty SMARTCARD: Specikaovany sektor jizd  ata obsahuje

Vymazte data ve specifikovaném sektoru

179 nebo

Zapiste data do jiného sektoru

Porucha karty SMARTCARD: Je rozdil mezi volitelnym modulem vloZzenym do m éniée a volitelnym modulem ve
zdrojovém m énici

Nastaveni parametrd pfip. odliSnosti od tovarniho nastaveni se pfeneslo z karty SMARTCARD do ménice, ale existuje
odliSnost v kategorii volitelného modulu mezi zdrojovym a cilovym méni¢em. Tato porucha nepferusi tok dat, jen dava
vystrahu, Ze nastaveni odliSnych parametru volitelného modulu bude ponechano v tovarnim nastaveni a ne prevzato z karty.
Tato porucha rovnéz nastane, jestlize dojde k pokusu o porovnani bloku dat a ménice.

Zkontrolujte, zda jsou na ménici spravné volitelné moduly

Zkontrolujte, zda jsou moduly ve stejnych slotech jako na zdrojovém ménici

C.Rdo Porucha karty SMARTCARD: Karta SMARTCARD jevrezim u ﬁen ke éteni"

Pro odblokovani karty SMARTCARD zadejte 9777 v Pr xx.00

Zkontrolujte, zda se nepokousite zapsat data do sektori od 500 do 999.

C.Emr Porucha karty SMARTCARD: Data na kart & SMARTCARD jsou porusena

Byl u€inén neuspésny pokus prenést blok dat z karty SMARTCARD do ménice nebo porovnani bloku dat na karté
SMARTCARD s kontrolnim souétem je nespravné nebo struktura dat na karté je nespravna.

182 Zkontrolujte, zda karta SMARTCARD je vloZena spravné.

Vymazte data a postup opakujte.

Vyménte kartu SMARTCARD.

C.Optn

180

181

orucha karty SMARTCARD: Specikaovany sektor neobs  ahuje Zadna data
Byl u€inén nelspésny pokus prenést blok dat z karty SMARTCARD do ménice nebo porovnani bloku dat na karté
183 SMARTCARD a blok neexistuje.

Zkontrolujte, zda ¢islo bloku dat je spravné.
Porucha karty SMARTCARD: Karta SMARTCARD je plna

Vymazte nepotfebné bloky dat nebo pouZijte jinou kartu SMARTCARD.

Porucha karty SMARTCARD: Chyba p Fi zapisu/ éteni na kartu

Byl u¢inén pokus o pfistup na kartu SMARTCARD, ale karta neni v ménic¢i zasunuta nebo se objevila chyba komunikace mezi
méni¢em a kartou. Tato porucha se miiZe také projevit pfi pokusu o pfistup k bloku dat, ktery jiz byl otevien volitelnym

185 SM-modulem.

Zkontrolujte, zda karta SMARTCARD je vloZena spravné.

Zajistéte, aby karta SMARTCARD nezapisovala data na adresy 500 az 999.

Vyménte kartu SMARTCARD.

Porucha karty SMARTCARD: Nap étovy a/nebo prodovy rozsah jsou u zdrojového a cilov ~ ého m énicée rtzné
Parametry vztazené k typové velikosti ménice (ty s kddovanim RA) se liSi (rozdilné rozsahy a jmenovité hodnoty napéti a
proudu). Tato porucha nezastavi pfenos dat, ale je upozornénim, Ze data pro volitelné SM-moduly, ktera jsou rozdilna, budou
nastavena do tovarnich hodnot a ne na hodnoty z karty. Tato porucha se také projevi tehdy, je-li porovnani mezi blokem dat a
méni¢em nelspésné.

Porucha karty SMARTCARD: Data na kart & SMARTCARD nejsou kompatibilnis m éniéem

Tato porucha se projevi béhem porovnavani, jestlize kategorie ménice v bloku dat je rozdilny od kategorie aktualniho ménice
a souborem je parametr nebo sobor rozdild od tovarniho nastaveni. Tato porucha se také projevi tehdy,

186

187 o . . o P . . . Ly
je-li u€inén pokus o pfenos parametr(i z parametru nebo rozdild tovarniho nastaveni do ménice, jestlize kategorie ménice v
bloku dat je mimo povoleny rozsah rezimG ménice.
Porucha karty SMARTCARD: Data ulozenav m _ &nici se odliSuji od bloku dat uloZzenych na kart & SMARTCARD
Porovnani probéhlo mezi blokem dat na karté SMARTCARD a méni¢em, pficemz toto porovnani bylo nelispésné. Tato
188 porucha se objevi pouze tehdy, pokud porovnani jiz neselhalo u téchto poruch: “C.Typ", “C.rtg”, “C.Optn”, “C.BUSYy", “C.Acc”
nebo “C.Err".
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Tab. 9-7 Indikace stavu karty SMARTCARD

Dolni
displej
boot
Pravé je pfenaSena sada parametrd z karty SMARTCARD do ménice
béhem zapinani ménice na napajeci sit ("booting").
Dalsi informace naleznete v kap. 9.3.4 Automatické natazeni
parametrd (,booting') p/i kazdém zapnuti ménice na napajeci sit’ (Pr
11.42 (SE09, 0.30) = boot (4)) na str. 86.
cArd
Menic pravé uklada parametry na kartu SMARTCARD béhem
zapinani ménice na nap4jeci sit.
Dalsi informace naleznete v kap. 9.3.3 Automatické ukladani zmén
parametrd.

Popis
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10  Programovatelny automat

na desce m énice

10.1  Programovatelny automat na desce

ménic€e a program SYPTLite
Méni¢ Mentor MPma schopnost pfimo na svoji desce uloZit a provadét
6kB programu slozeného z kontaktnich pland a to bez nutnosti pouziti
pfidavného HW (jako napf. volitelné moduly).

Program ve formé kontaktnich planad se piSe v ramci prostfedi SYPTLite,

programu bézicim pod Windows . Program umoZzriuje rovnéz vyvijeni a

odlad'ovani programd pro jejich spousténi v modulu SM-Aplication Plus.

Vyhody SYPT Lite:

*  SYPTLite byl vyvinut za G¢elem, aby byl co nejjednodussi na pouziti
a ucinil tvorbu programu co nejsnazsi.

e Programy v SYPTLite se tvofi na zakladé kontaktnich pland, tj.
grafického jazyka, ktery se Siroce vyuziva pfi programovani
programovatelnych automatt (IEC61131-3).

e SYPTLite umoznuje uzivateli "kreslit" kontaktni plany, které
predstavuji pozadovany program.

* SYPTLite poskytuje kompletni prostfedi pro vyvijeni kontaktnich
plana. Kontaktni plany Ize vytvaret, kompilovat do uZivatelskych
program(l a nahravat pomoci portu sériové komunikace RJ45 do
volitelného modulu SM-Applictions Plus.

e Operace bézici v realném ¢ase v cilovém zafizeni mohou byt
pomoci SYPTLite rovnéz monitorovany. Dal$i funkce umoZzniuji
pfimo nastavit nové hodnoty cilovych parametri ménice.

e SYPT Lite je k dispozici na CD dodavaném s ménic¢em.

10.2  PFinosy

Kombinace mozZnosti programovatelného ménice pfimo na desce
ménice s programem SYPTLite znamena, Zze Mentor MP mdZe v mnoha
aplikacich nahradit nano a nékteré mikro programovatelné automaty.
Programy na desce méni¢e se mohou skladat az z 50 fadk( kontaktnich
plana (obsahujicich az 7 funkénich blokd a 10 kontaktl na fadek).
Program na desce méni¢e mlze byt rovnéz pfenasen na a z karty
SMARTCART z divodu zalohovani a uvadéni do provozu.

Navic oproti zakladnim funkcim kontaktnich plant obsahuje SYPTLite
podmnozinu funkci z pIné verze programu SYPT. Mezi né patfi:

» aritmetické bloky

» komparacni bloky

» Casovace

» (Citace

* multiplexery

e prepinace

*  bitové operace

Mezi typické aplikace Programovatelného automatu na desce ménice
patfi:

» kaskadové zapojena cerpadla
» ventilatory a Fidici ventily

» vzajemné propojena logika

» fizeni posloupnosti procest

*  UuZivatelska fidici slova.

10.3 Omezeni

Ve srovnani s SM-Applications Plus nebo SM-Applications Lite V2 (jez

se programuji v SYTP) program bézici na desce méni¢e ma tato
omezeni:

* Maximalni velikost programu (v€etné zahlavi a volitelné i zdrojové-
ho kédu) je 6080 byt.

* Mentor MP je dimenzovan na 100 downloadl programu. Toto
omezeni je dano typem flash paméti pouzitym pro ulozeni
programu.

» UZivatel nemudze vytvaret svoje proménné, ale mize manipulovat
jen s parametry ménice.

e Program nemuze byt nahravan ani monitorovan pres CTNet,
program je pfistupny pouze pres konektor sériové linky RJ45.

* Program neobsahuje zadné Ulohy bézici v realném Case, tj. nelze
zajistit provadéni dloh v diskrétnich ¢asovych okamzicich. Ulohy
obsaZené v SM-Applications Plus (jako jsou ulohy Clock, Event,
Pos0) nejsou dostupné.

¢ Program na desce by tudiz nemél byt pouzivan na ¢asové naro¢né
aplikace. Pro ¢asové narocné aplikace by mél byt pouZzit jeden z
modull SM-Applications Plus nebo SM-Applications Lite V2.

Progam bézi s nizkou prioritou, kdy na pozadi se provadi instrukce

kontaktnich pland. Méni¢ ma prirotu provadét nejdfive své hlavni funkce

jako je Fizeni motoru a pro provadéni uzivatelského progra-mu vyuziva
zbyvajici ¢as procesoru. Pokud se procesor ménice vice zatizi, tim
méné ¢asu pak zbyva na provadéni programu.

Obr. 10-1 Znazorn éni spoust éni programu na desce m énice

Hlavni | |
funkce | |
ménice l ]

|

Uzivatel. I_ |

program | |
|

0 64 128

cas
(millisekundy)

>

Planovana €etnost spousténi uzivatelského programu je pfiblizné jednou
za 64ms. Okamzik, ve kterém je planovano spusténi programu, se muze
ménit od 0,2 do 2ms v zAvislosti od zatizeni procesoru ménice.

V z4vislosti na planovéani procesoru, maze byt provedeno nékolikana-
sobné spusténi uzivatelského programu. Néktera spusténi mmohou byt
provedena v fadu mikrosekund. Nicméné, pokud jsou planovany hlavni
funkce ménice, pak jejich prestavky zpusobi provadéni programu v fadu
mnoha milisekund. Program SYPTLite zobrazuje primérnou dobu
provadéni vypocitanou béhem poslednich 10 spusténi uzivatelského
programu.

Programovatelny automat na desce ménice a program SYPTLite tvori
prvni Groven programovacich funkci v nabidce programovacich
moznosti Mentor MP.

«  Pro vytvofeni programu skladajiciho se z kontaktnich planu
ulozeném na desce ménice nebo v SM-Applications Lite V2 se
pouzivéa program SYPT Lite.

«  Pro vytvoreni plnohodnotného programu skladajiciho se z
kontaktnich pland, funké&ich blok nebo jazyka DPL v modulu
SM-Applications Lite V2 nebo SM-Applications Plus se pouziva
program SYPT Pro.
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Obr. 10-2  Urovn & programovani m &niée Mentor MP

>

FUNKCNOST

Uroven 4

SM-Applications Plus
+ program SYPTPro

Uroven 3

SM-Applications Lite V2
+ program SYPTPro

Urove i 2

SM-Applications Lite V2
+ program SYPTLite

Uroven 1

Programovatelny automat na desce méncie

+ program SYPTLite VYBAVENI

10.4 Instalace 10.5 Parametry pro programovatelny
SYPTLite se nachazi na CD, které je sougasti dodavky ménice. automat na desce m énice
Pozadavky programu SYPTLite:
*  Windows 2000/XP/Vista. Windows 95/98/98SE/Me/NT4 nejsou Blokovani uZivatelského programum  &niée

podporovany 3 rRw T Un | | | | | VS |
e Pentium Il 500 MHz nebo lepSi
.+ 128MB RAM ¢ 0az2 = 2

e Minimalni rozliSeni obrazovky 800x600, doporucuje se 1024x768
«  Adobe Acrobat 5.10 nebo nov&j§i (pro zobrazeni popisu parametrg) ~ 1ento parametr umoZiuje Start a Stop programu na desce menice.
e Microsoft Internet Explorer V5.0 nebo novéjsi

e Kabel s datovym pfevodnikem RS232 na RS485 s konektorem

RJ45 pro spojeni PC a ménice

«  Dodrzeni prav Administratora pfi instalaci software Start uZivatelského programu v ménici (je-li nainstalovan).
Kazdy parametr, ktery je mimo povoleny rozsah, je zapséan
v rozméru maximalni nebo minimalni hodnoty povolené pro
dany parametr.

Start uZivatelského programu v ménici (je-li nainstalovan).

Hodnota Popis

0 Zastaveni programu.

Pro instalaci SYPTLite z CD vloZte toto do pocitace, kde se zobrazi 1
uvodni stranka, ve které se zvoli SYPTLite.

Pro vice informaci tykajici se pouziti SYPTLite, tvorby vyvojovych

diagraml a dostupnych funkénich blokd viz soubor SYPTLite help. 2 Pokus o zapsani parametru mimo povoleny rozsah zptisobi
poruchu ménice “UP ovr”.
Stav uZivatelského programu na desce m  énice
RO | Bi | | TNC | PT | 1
¢ -128 a7 +127 =

Indikuje uzivateli stav programu na desce ménice (nenainstalovan /
bézici / zastaveny / v poruse).
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Hodnon Popis 10.6  Poruchova hlaseni pro
Program zpusobil poruchu méniée v dasledku chyby v programovatelny automat na desce
-n n-tém fadku. Cislo fadku je zapsano na displeji jako meénice
zaporné ¢&islo.
0 Zadny program neni nainstalovan. Porucha Popis
1 Program je nainstalovan, avsak je ve stavu STOP. Aplika &ni PLC program na desce m éniée: Program
2 Program je nainstalovan a bézi. neni dostupny

Pokud je vloZen program na desku ménice a bézi, na doini ¢ast displeje
kratce preblikne text "PLC" kazdych 10s.

Provedte zablokovani ménice - zapisovani neni
povoleno je-li méni odblokovan (enable).

Jiny zdroj je jiz pfistupny - zkuste opét po dokonéeni
operace.

Poéet nahrani uzivatelského programu na desce
meénice UP divo

RO | Uni | | TNC | PT | TP
{ 0 a? 65,535 =

Aplika éni PLC program na desce m éniée: Detekce
pokusu d éleni nulou

Zkontrolujte program

Aplika €éni PLC program na desce m éniée: Odkazy
prom énnych a funk €niho bloku pouZzivaji vice RAM
nez je dovoleno (stack overflow)

Tento parametr udava, kolikrat byl nahran néjaky program do ménice.
Jeho hodnota pfi odeslani z vyrobniho zavadu je 0. Jestlize je jeho
hodnota vétsi, nez maximalné zobrazitelna, zGstava zobrazena tato
maximalni hodnota. Tento parametr se neméni pfi obnoveni tovarniho
nastaveni.

Zkontrolujte program

Aplika éni PLC program na desce m éniée: Detekce
pokusu zapsani parametr @ mimo rozsah

Doba vzorkovani uzivatelského programu na desce Zkontrolujte program
ménice Aplika €ni PLC program na desce m é&niée: Detekce
RO | Uni | | | NC | PT | | pokusu p Fistupu k neexistujicimu parametru
¢ 0 aZ 65 535 ms = Zkontrolujte program

Aplika éni PLC program na desce m énicée: Detekce

Tento parametr je obnovovan jednou za sekundu nebo jednou za pokusu zépisu do RO parametru

spusténi Onboard programu na desce ménice podle toho, ktery je delsi.
Jestlize se objevi béhem jedné sekundy objevi vice jak jeden vzorek
programu, pak parametr ukdze primérnou dobu vzorkovani. Jestlize je
jeden vzorek programu delSi nez jedna sekunda, pak parametr ukaze
dobu posledniho vzorku programu.

Zkontrolujte program

Aplika éni PLC program na desce m éniée: Detekce
pokusu €teni parametru jen k zapisu

Zkontrolujte program

Aplika €éni PLC program na desce m énice:
Nedefinovatelné porucha

Volba prvniho pr dachodu uZivatelského programu na
desce m énice

RO | Bit | | NC | PT | |

(3 OFF (0) nebo On (1) = UP USEr Ainka €ni PLC program na desce m éniée
vyZadoval poruchu

Zkontrolujte program

Tento parametr je nastaven na dobu trvani prvniho vzorku kontaktniho 96 | Zkontrolujte program
planu od okamziku zastaveni tohoto programu. To umozni uzivateli

provadét libovolné inicializace po kazdém spusténi programu. Tento ,
parametr se nastavuje pfi kazdém stopu programu. 10.7 Prog ramovatelny automat na desce

meénicée a karta SMARTCARD

Program, ktery se nachazi na desce ménice Ize pfenaset z ménice na
kartu SMATCARD a naopak.

e Pro pfenos programu z desky méni¢e na SMARTCARD nastavte
Pr xx.00 na 5yyy a stisknéte Reset

¢ Pro pfenos programu ze SMARTCARD na desku ménice na
nastavte Pr xx.00 na 6yyy a stisknéte Reset

kde yyy je umisténi datového bloku, informace o omezeni ¢isla bloku viz
tab. 9-1 Pamétové sektory karty SMARTCARD na str. 85.

Je-li u¢inén pokus o pfenos programu z méni¢e na SMARTCARD v pfi-
padé, kdy méni¢ zadny program neobsahuje, presto se na SMARTCARD
blok vytvofi, ale nebude obsahovat zadna data. Je-li takovy blok pfenasen
do ménice, cilovy méni¢ nebude obsahovat zadny program.

Karta SMARTCARD méa kapacitu 4064 bytd a kazdy blok mGze mit veli-
kost az 4064 byt(. Maxi velikost uzivatelského programu je 4032 bytd,
takZe je zaruceno, Ze jakykoliv program z desky méni¢e nahrany v ménici
se umisti naprazdnou kartu SMARTCARD. Na jedné kart¢ SMARTCARD
muze byt uloZzeno nékolik menSim programt z desky ménice.
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Karta Diagnostika

PLC na des- JRASTENER Technicka
ce ménice menu specifikace

11

RozSirené menu

Tato kapitola pouze struéné popisuje vSechny parametry, které méni¢

Koédovani

Kédy definuji vlastnosti parametra.

zobrazuije, jejich rozsahy apod. Zobrazuje také blokové diagramy pro Tab. 11-2 Kddy typu parametru
pochopeni funkce jednotlivych parametrd. PIny popis parametru Ize Kod Popis
nale’zt v Mentor I\{IP.:Advanced User Guide, ktery je soucasti CD {X.-XX} | Odpovidajici parametr v Menu 0 a v Rozgirenem menu
dodavaného s ménicem. :
Bit Bitovy
Tato kapitola slouzi pouze pro pfehled. Neobsahuje MUZe mit pouze 2 hodnoty (na displeji “On” nebo “OFF”)
dostate¢né informace pro nastavovani téchto parametra. ) Bipolarni
Jejich nespréyné r_]astfiv_evr?i mﬂie’mitvyliv na thezpeénost ) Bi Parametr méze mit kladné i zaporné hodnoty
==~ systému a poSkodit ménic i externi zafizeni. Pfed provednim ——
+ P . " N . . Unipolarni
zmény nastaveni jakéhokoliv z t&chto parametra proto viz Uni Parametr maze mit pouze kladné hodnot
Mentor MP Advanced User Guide. P Y
Text
Tab. 11-1 Ptehled Menu Txt Pfepinaci - umozriuje jednu z nékolika na displeji textové
CGislo Menu Popis uvedenych funkci
0 Vlybrané parametry, jejichz nastaveni vétSinou postaci SP ﬁpare ..
pro jednoduché aplikace .epouzno
1 Zadavani otacek Filtered: . 5 - N
Fl Hodnota téchto parametrl se rychle méni a proto je pfi
2 Rampy _ _ zobrazovani na displeji ménice filtrovana
3 Zpétna otackovéa vazba a fizeni otacek. e Destination:
4 Regulace proudu a momentu Adresa (misto ur&eni) dané vstupni veliginy (parametru).
5 Motor a regulace buzeni WM Variable maximum
6 Rezimy Maximum tohoto parametru mize byt proménné.
7 Analogové vstupy a vystupy Decimal place
DP PR — .
3 Digitalni vstupy a vystupy Udéava pocet desetinnych mist hodnoty parametru.
9 Programovatelna logika a motopotenciometr N? default o o L
10 Stavy ménice a informace o poruchach ND PFi provet:jenl tovarmhq na}stavenl nenl’u takto oznacenych
_ S parametr( hodnota tovarniho nastaveni obnovena.
11 Obecné nastaveni ménice -
5 ek _ Breninas _ Rating dependent:
12 rogrvamqveé? ne’ t())mc[j)aratory. fepinace vstupn Hodnota parametru zavisi na velikosti rozsahu vstupniho
promenn'e. lzent brzdy. napéti, ev. na velikosti vyst. proudu ménice.
13 Polohova regulace Ra | TYto parametry nelze pfenaset pomoci karty SMARTCARD
14 Uzivatelsky PID regulator nejsou-li ménice stejného typu a jedna se o kompletni
15 Menu pro Slot 1volitelnych modult pfenos dat ménice. AvSak hodnota pfenese, pokud je
16 Menu pro Slot 2 voliteinych moduld r(zzdllna pouzgvholdnotajmefm\{lteho proudu'ajedna se o
- _ prenos dat odliSnych od tovarniho nastaveni.
17 Menu pro Slot 3 volitelnych moduld Not copied:
18 UZivatelské aplikacni menu 1 (uloZzeno v EEPROM ménice) NC Nelze prenaset z nebo na kartu SMARTCARD b&hem
19 Uzivatelské aplikacni menu 2 (uloZeno v EEPROM ménice) kopirovani.
20 Uzivatelské aplikacni menu 3 (uloZzeno v EEPROM ménice) NV Not visible
21 Mapa motoru 2 Neni zobrazen na displeji ménice.
22 Definice dalSich parametrti Menu 0 PT Protected:
23 Volba bloku Nemdze byt pouZit jako misto urceni (destination).
Zratky pro tovarni nastaveni: User save:
yP ’ us Po zméné hodnoty je pro jeji zapamatovani nutno provést
Eur>  pro Evropu proceduru zapamatovan.
USA> pro USA RW Read/Write
Hodnotu parametru Ize &ist i ménit
Cisla parametrti uvedena ve sloZenych zavorkéach {...} jsou ekvivalenty Read only
N o RO v
sub blokud / parametrd Menu 0. Hodnotu parametru Ize pouze ¢ist
V nékterych pripadech je funkce nebo rozsah parametru ovlivnén Bit default one/unsigned
nastavenim jiného parametru. Informace v uvedeném seznamu se Bitové parametry s timto ozna¢enim maji hodnotu tovarniho
vztahuje k tovarnimu nastaveni téchto parametra. BU nastaveni O (v3echny ostatni bitové parametry maji hodnotu
tovarniho nastaveni 1).
Nebitové parametry s timto oznaéenim jsou unipolarni.
Power-down save
Hodnota parametru je automaticky zapamatovana po
PS odpojeni od sité (i pfi poruse “UU").
Zmény hodnot téchto parametr( také zapamatovana tehdy,
kdyz uzivatel provede proceduru zapamatovani.

94

www.controltechniques.cz

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP
Prvni vydani



Bezpecnost VSeobecné Optimalizace Diagnostika
pfi préaci instalace instalace | ménice bloky provozu P SMARTCARD | ce ménice specifikace 9 registraci UL

Mechanicka | Elektrickd | Ovladani |Definované | Uvedeni do Karta PLC na des- Technick& Informace o
menu

Tab. 11-3 Tématicky p Fehled parametr 4

Téma Cislo parametru (Pr)
Akceleracni rampy 2.10 2.11t0 2.19 232 | 233 | 234 | 2.02
Analogova reference 1 136 | 7.20 | 701 | 707 | 7.08 | 7.09 | 7.25 | 7.26 | 7.30
Analogova reference 2 137 | 714 | 141 | 702 | 7.11 | 712 | 7.13 | 7.28 | 7.31
Analogové vstupy a vystupy Menu 7
Analogovy vstup 1 701 | 707 | 7.08 | 709 | 7.10 | 7.25 | 7.26 | 7.30
Analogovy vstup 2 702 | 711 | 712 | 713 | 7.14 | 7.28 | 7.31
Analogovy vstup 3 703 | 715 | 716 | 7.17 | 7.18 | 7.29 | 7.32
Analogovy vystup 1 719 | 720 | 7.21 | 7.33
Analogovy vystup 2 722 | 723 | 7.24
Aplika¢ni menu Menu 18 Menu 19 Menu 20
Kompenzace IR kotvy 5.88
Rezim kotvy 5.43
Indikace “At speed” 3.06 | 3.07 | 3.09 | 10.06 | 10.05 | 10.07
Auto reset 10.34 | 10.35 | 10.36 | 10.01
Autotune 413 | 414 | 434 | 512 | 515 | 523 | 524 | 529 | 530 | 559 | 561 | 5.70 | 572 | 5.74
Volba typu mostu 5.44
Binarni soucet 9.29 | 9.30 | 9.31 | 9.32 | 9.33 | 9.34
Bipolarni rezim 1.10
Rizeni externi brzdy 12.40 az 12.49
Start do rotujiciho motoru 6.09
Volnobézny dobéh 6.01
Sériova linka 11.23 az 11.26
Kopirovani 11.42 [11.36 az 11.40
Provozni néklady za elektfinu 6.16 | 6.17 | 6.24 | 6.25 | 6.26 | 6.40
Proudovy regulator 413 | 414 | 434 | 5115
Proudova zpétna vazba 401 | 402 | 416 | 419 | 420 | 427 | 428 | 429 | 430 | 431 | 432 | 10.08 | 10.17
Proudova omezeni 405 | 406 | 4.07 | 418 | 5.07 | 10.09
Decelera¢ni rampy 220 | 221az229 | 204 | 235a22.37 | 202 | 2.08 | 6.01
Tovarni nastaveni 11.46
Digitalni vstupy a vystupy Menu 8
Cteci slovo digitalnich vstupl a 8.20
vystupu '
Digitalni vstup a vystup T24 8.01 | 811 | 821 | 831
Digitalni vstup a vystup T25 8.02 | 8.12 | 8.22 | 8.32
Digitalni vstup a vystup T26 8.03 | 8.13 | 8.23 | 8.33
Digitalni vstup T27 8.04 | 8.14 | 8.24
Digitalni vstup T28 8.05 | 8.15 | 8.25 | 8.39
Digitalni vstup T29 8.06 | 8.16 | 8.26 | 8.39
Elektronicka hridel 13.10 |13.01 az 13.09| 13.11 | 13.12 | 13.16 | 3.22 | 3.23 [13.19 a7 13.23
Digitalni vstup 10.13 | 6.30 | 6.31 | 3.01 | 3.02 | 10.14 | 8.03 | 8.04
Casovani displeje 11.41
RezZim Provoz 10.02
Porucha ménice 10.01 | 8.27 | 8.07 | 8.17 | 10.36
Elektronicky Stitek 3.49
Enable (Blokovani) 6.15 | 8.09 | 8.10
Reference enkodéru 3.43 | 3.44 | 345 | 3.46
Nastaveni enkodéru 3.33 | 3.34az342 | 347 | 3.48
Externi zpétna vazba toku 5.89
Volba externi zpétné vazba toku | 5.48
Externi porucha 10.32 | 8.10 | 8.07
Otéacky ventilatoru 6.45
Kompenzace IR buzeni 5.87
Vymeéna filtru 6.19 | 6.18
Pevna reference otacek 3.22 | 3.23
Konfigurace svorkovnice 6.04 | 6.30 | 6.31 | 6.32 | 6.33 | 6.34 | 6.42 | 6.43 | 6.40
Kompenzace momentu 238 | 512 | 422 | 3.18
setrvacnosti
Reference Jog 1.05 | 219 | 2.29
Zadavani z klavesnice ménice 117 | 114 | 143 | 151 | 6.12 | 6.13
Koncové spinace 6.35 | 6.36
Ztrata sité 6.03 | 5.05
Reference polohové regulace 13.20 a7z 13.23
Logicka funkce 1 9.01 | 9.04 | 9.05 | 9.06 | 9.07 | 9.08 | 9.09 | 9.10
Logicka funkce 2 9.02 | 9.14 | 9.15 | 9.16 | 9.17 | 9.18 | 9.19 | 9.20
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Téma Cislo parametru (Pr)

Nulova ryska enkoderu 3.32 | 3.31

Maximalni otacky 1.06

Nastaveni Menu 0 22.01az22.21 Menu 22

Minimalni otacky 1.07 | 10.04

Pocet paralelné propojenych

ménic“:l‘ﬁil3 PropesEny 11.35

Mapa motoru 5.07 | 5.08 | 5.09 | 5.70 | 5.73

Mapa motoru 2 Menu 21 11.45

Motorpotenciometr 9.21 | 922 | 923 | 9.24 | 9.25 | 9.26 | 9.27 | 9.28

Ofset reference otacek 1.04 | 1.38 | 1.09

Uzv|v'ettelsky program na desce 11.47 a3 11.51

ménice

Otevieny kolektor - digit. vystup 8.30

Rezim polohového regulatoru 13.10 | 13.13 to 13.15

Vystup 5.01 | 5.02 | 5.03

Prah prekroceni otacek 3.08

Regulator PID Menu 14

Polohova zpétna vazba - méni¢ 3.28 | 3.29 | 3.30 | 3.50

Pozitivni logika 8.29

Parametry pfipojeni sité 11.22 | 11.21

Vysoké rozliseni 118 | 1.19 | 1.20 | 1.44

Pfrednastavené otacky 1.15 | 1.21az1.28 | 1.16 | 1.14 | 142 | 1.45az1.48 | 1.50

Programovatelna logika Menu 9

Rekuperace 10.10 |

Relativni jog 13.17 az 13.19

Vystup relé 8.07 | 8.17 | 8.27 | 8.40 | 850 | 8.60

Reset 10.33 | 8.02 | 8.22 | 10.34 | 10.35 | 10.36 | 10.01

S rampa 2.06 | 2.07

Bezpecnostni kod 11.30 | 11.44

Sériova linka 11.23 a7 11.26

Pasma preskoceni 1.29 | 130 | 1.31 | 1.32 | 1.33 | 1.34 | 1.35

Pozadavek stavu mlstku slave 5.45 az 5.47

SMARTCARD 11.36 az 11.40| 11.42

Verze Software 11.29 [ 11.34

Otackovy regulator 3.10az3.17 | 3.20 | 3.21

Otackova zpétna vazba 3.02 | 3.03

Otackova zpétna vazba - ménié 3.26 | 3.27 | 3.28 | 329 | 331 | 342 | 352 | 355 | 356 | 3.57 | 3.58

Volba reference otacek 114 | 1.15 | 149 | 150 | 1.01

Stavové slovo 10.40

Napajeni 5.05

Tepelna ochrana - méni¢ 7.04 | 7.34 |10.18

Tepelna ochrana - motor 415 | 5.07 | 419 | 416 | 425 | 7.15

Vstup pro termistor 7.15 | 7.03

Detekce prahu 1 12.01 |12.03 az 12.07

Detekce prahu 2 12.02 |12.23 az 12.27

Casovac - vyména filtru 6.19 | 6.18

Casovac - doba pfipojeni k siti 6.20 | 6.21 | 6.28

Casovac - doba provozu 6.22 | 6.23 | 6.28

Moment 4.03 | 426 | 5.32

Rizeni momentu 4.08 | 411 | 4.09 | 4.10

Indikace poruchy 10.20 az 10.29

Prehled poruch 10.20 a7z 10.29|10.41t0 10.51 | 6.28

Podpéti 5.05 |

Pfepinac¢ vstupni proménné 1 12.08 az 12.15

Pfepinac vstupni proménné 2 12.28 a7 12.35

Predkorekce 1.39 | 1.40

Napétovy rozsah 11.33 | 5.09 | 5.05

Upozornéni 10.19 | 10.17 | 10.18 | 10.40

Indikace nulovych otacek 3.05 | 10.03
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Rozsahy parametr G a prom énna maxima:
Rozsah daného parametru je dan dvéma hodnotami, tj. minimem a
maximem. V nékterych pfipadech je rozsah proménny a zaleZi na:
e jinych parametrech
e typu ménice
» pfipadné na jejich kombinaci
Hodnoty uvedené v tab. 11-4 jsou proménna maxima pouZita v ménici.
Tab. 11-4 Definice rozsahu parametr @ a prom énna maxima
Maximum Definice

MAX_SPEED_REF
[10000,0 ot/min]

Max. hodnota zadavaciho signalu otad ¢ek

Je-li Pr 1.08 = 0: MAX_SPEED_REF = Pr 1.06 (SE02, 0.23)

Je-li Pr1.08 = 1: MAX_SPEED_REF = Pr 1.06 (SE02, 0.23) nebo — Pr 1.07 (SE01, 0.22) podle toho, co je véts
(Pro druhou mapu motoru nahradte Pr 1.06 (SE02, 0.23) parametrem Pr 21.01 a Pr 1.07 (SEO1, 0.22)
parametrem Pr 21.02)

SPEED_LIMIT_MAX
[10000,0 ot/min]

Maximum pro omezeni zadavaciho signélu otd  €ek

Slouzi nap¥. pro dodrzeni pfipustného kmitoétu enkodéru 500kHz.

Definice maxima:

SPEED_LIMIT_MAX (v ot/min) = 500kHz x 60 / ELPR = 3.0 x 107 / ELPR

omezené absolutnim maximem 10 000 ot/min.

ELPR je ekvivalentni pocet pulzl na ota¢ku (je to pocet pulzl na otacku, ktery by produkoval kvadraturni
enkodér) a stanovuje se pro jednotlivé druhy zpétné vazby:

» kvadraturni enkodér: ELPR = pocet pulzt na otacku

e signaly kmito¢et a smér (F a D): ELPR = pocet pulz(l na ota¢ku / 2

Toto maximum je definovano volbou pozice pfipojeni zpétné vazby (Pr 3.26 (Fb01, 0.71)) a ELPR je dan typem
pouzitého &idla polohové zpétné vazby.

SPEED_MAX
[10000,0 ot/min]

Maximalni ota ¢ky

Pouziva se pro vytvoreni prostoru pro pfekmity pro uréité parametry v Menu 3, a jsou rovny dvojnasobku max.
hodnoty zadavaciho signalu:

SPEED_MAX =2 x MAX_SPEED_REF

MAX_RAMP_RATE
MAX_RAMP_RATE_M2

Maximalni rozsah ramp

Je-li (Pr 1.06 (SE02, 0.23) [Pr 21.01] >= 1000 a Pr 2.39 = 0) nebo Pr 2.39 >= 1000 potom
MAX_RAMP_RATE = 3200,000

Else if Pr2.39=0
MAX_RAMP_RATE = 3200 * Pr 1.06 (SE02, 0.23) [Pr 21.01] / 1000,0

[3200,000]

Else

MAX_RAMP_RATE = 3200 * Pr 2.39 / 1000,0

End if
RATED_CURRENT_MAX Maximalni jmenovity proud motoru
[9999,99 A]

Maximalni proud m énice
;g;\gE@C:]RRENT_MAX PFi pfekro¢eni této hodnoty dojde k vybaveni poruchy proudového pretizeni:

DRIVE_CURRENT_MAX = RATED_CURRENT_MAX x 2

MOTOR1_CURRENT_LIMIT_MAX
[1000,0 %]

Proudové omezeni motoru 1 (mapa motoru 1)
Toto maximum nastaveni proudového omezeni je maximum aplikované do parametrd proudového omezeni
pro mapu motoru 1. Definice jsou uvedeny v Gvodu kap. Menu 4.

MOTOR2_CURRENT_LIMIT_MAX
[1000,0 %]

Proudové omezeni motoru 2 (mapa motoru 2)
Toto maximum nastaveni proudového omezeni je maximum aplikované do parametri proudového omezeni
pro mapu motoru 2. Definice jsou uvedeny v Gvodu kap. Menu 4.

TORQUE_PROD_CURRENT_MAX
[1000,0 %]

Maximalni momentotvorny proud

Pouziva se jako maximum pro parametry momentu a momentotvorného proudu. Rovna se
MOTOR1_CURRENT_LIMIT_MAX nebo MOTOR2_CURRENT_LIMIT_MAX v zavislosti na zvolené (aktivni)
mapé motoru.

USER_CURRENT_MAX
[1000,0 %]

Maximalni proudové omezeni nastavitelné uzivatelem

UZivatel muZze nastavit maximum pro Pr 4.08 (reference momentu) a Pr 4.20 (procentni zatiZenfi) pro obdrzeni
spravného méfitka analog. I/O prostfednictvim Pr 4.24.

Toto maximum zavisi na omezeni CURRENT_LIMIT_MAX.

USER_CURRENT_MAX = Pr 4.24

ARMATURE_VOLTAGE_MAX
[1025]

Maximalni nap éti kotvy
Vstx 1,35 (V2x 3/ 1)
480 +10 % ménic: 720
575 +10 % ménic: 860
690 +10 % ménic: 1025

POZNAMKA

Pro 4 kvadrantové ménice je maximalni napéti kotvy = Vst x 1,15

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP
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Maximum

Definice

QUADRANT_MAX

Kéd po ¢tu kvadrant @
0 pro a 2 kvadrantové ménice.
1 pro a 4 kvadrantové ménice.

POWER_MAX
[9999,99 kw]

Maximalni vykon v kW

Proto:
POWER_MAX = ARMATURE_VOLTAGE_MAX x DRIVE_CURRENT_MAX

Max. vykon pfi maximalnim ss vystupnim napéti a maximalnim fiditelnym vystupnim proudem.

Hodnoty v hranatych zavorkach uréuji absolutni maximalni hodnotu pro proménné maximum.
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11.1

Menu 1: Zadavani ota éek

V Menu 1 se voli a upravuje hlavni reference (zadavaci signal) otacek.

Obr. 11-1

Logicky diagram Menu 1

Analogové vstupy

Analogova

VOLBA ANALOG. VSTUPU 1/2
v
28

Menu 8

5@}
d ¢ [2)

Analog. vstup 2

reference 1

—>—

Analogova
reference 2

Menu 7

Prednastavené ota ¢ky

Volba prednasta-|
venych otacek

Bity 1 aZ 3 voleb
prednastavenych otacek

121~1.28

Volba analogové
IE' reference 2

Volba prednastavenych
otacek

Volba rezimu ovladani
z klavesnice

_']E,‘J"T,'J"

Volba vysokého
rozliseni Volba

reference

Volba pouze
rezimu Ovladani
z klavesnice

Indikace zvoleného zpisobu
zadavani otacek

Prednasta-
vené otacky _
—ilaz8 >
Radig
L
Indikace
zvolenyeh /) - Pr 1.50 v&tsi
pfednasta~\_" o nez 1
! venych
Casovaé volby otacek
prednastavenych [
otacek :
Pr1.49 | Pr1.50 | PouZité reference
—. . 1 1 analogova reference 1
N'ulovanl casovace 1 >1 prednastav. otdcky dané v Pr 1.50
prednastavenych otacek 2 1 analogova reference 2
P . . 2 >1 prednastav. otacky dané v Pr 1.50
Ovladani z klavesnice Reference v rezimu 3 X prednastav. otacky dané v Pr 1.50
Ovladani z klaves- 4 X reference pri Ovladani z klavesnice
nice po pfipojeni 5 X reference Vysokého rozliSeni
sité 6 X reference jen Ovladani z klavesnice

Reference reZimu
Ovladani z klavesnice

Vysoké rozliseni

Blokovani aktualizace
vysokého rozliseni

Vysoké
rozliSeni hrubé

i
0

Vysoké
rozliSeni jemné

Procentni
doladéni Uroven
150 zvolené
reference

Ofset
reference

Volba funkce
ofset

Legenda

Vstupni
svorky

v
»-
2]

Z
<@

Vystupni
svorky

Parametr (RW)
pro ¢tenf i zapis

Parametr (RO)
pouze pro ¢teni

Pfepinace u parametr(l jsou zobrazeny v tovarnim nastaveni
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JOoG PROVOZ VPRED PROVOZ VZAD
v hd v
29 26 27
| Menu 8 |
Menu 6
Rezimy *
Indikace | Rezimy (Menu 6) ‘
funkce
Jog Indikace
V pé feskogeni
Volba Polohova regulace Reference
bipolé\rniho- On

rezimu

Reference
Jog

Indikace

Reverzace

112

Predkorekce

T [L.06]

Uroven reference

: Uroven d !
: reference pred rampami
Indikace : pred funkct
T : s - 1.02 Preskoceni
Predkorekce : : o | Preskot
. : Maximalni
@ : otacky ol
‘ 3 Menu 2
: \ Minimaini -
. Volba . otadky
. zépornych
© miniméalnich
. otacek
+ __[1.06]
[1.07]
— o7 | | dl e s

[[129 ] [[133]
Stred Stred
pasma pre- pasma pre-
skoceni 1 skoceni 3
[[130 ] [[134]
Pasmo Pasmo
presko- presko
ceni 1 ceni 3

* Blize viz Pr 1.14 (SEO05, 0.26)
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Bezv_peé,nqst VEeobecns M_echanické I_Elektrické Ov[éc!?ni Definované | Uvedeni do Optimalizace Karta PLC na c_Ifes— Techr_nické Diagnostika Inf(_)rmac_e o
pfi praci instalace instalace | ménice bloky provozu SMARTCARD | ce ménice menu specifikace registraci UL}
Parametr Rozsah (§) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru
1.01 |[Uroven zvolené reference {di01, 0.36} RO | Bi NC| PT
1.02 gj?lzltsiq'lg?;irfong:n?rk?gitoétu" +*MAX_SPEED_REF ot/min RO| Bi NC| PT
1.03 |Uroven reference pred {di02, 0.37} RO| Bi NC| PT
rampami
1.04 |Ofset reference +10 000,0 ot/min 0.0 RW | Bi us
1.05 |Reference Jog 0 az 1 000,.0 ot/min ' RW | Uni us
1.06 |Maximalni otacky {SE02, 0.23} SPEED_LIMIT_MAX ot/min 1000.0 RW | Uni us
1.07 |Minimalni otacky {SEO01, 0.22} +SPEED_LIMIT_MAX ot/min* 0,0 RW | Bi PT |US
1.08 |Volba zapornych minimalnich otacek RW | Bit us
1.09 |Volba funkce ofset OFF (0) RW | Bit us
1.10 |Volba bipolarniho rezimu RW/| Bit us
111 Indikacepreference on {diLL, 0.6} OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC|PT
1.12 |Indikace Reverzace {di12, 0.47} RO | Bit NC| PT
1.13 |Indikace funkce Jog {di13, 0.48} RO | Bit NC| PT
1.14 |Volba reference {SEO05, 0.26} 0az6 0 (A1.A2) RW | Txt us
1.15 |Volba pfedn. otacek 0az9 0 RW | Uni us
1.16 |Casovaé volby predn. otagek 0az400,0 s 10,0 RW | Uni us
1.17 ZREfa‘?\’lz';ﬁ?C;eZ'm“ Ovladani +MAX_SPEED_REF ot/min 00 RO| Bi NC| PT | PS
1.18 |Vysoké rozliSeni hrubé +MAX_SPEED_REF ot/min RW | Bi us
1.19 |Vysoké rozliseni jemné 0,0 az 0,099 ot/min 0,000 RW | Uni us
1.20 |Blokovani aktualizace vysokého rozliseni OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
1.21 |Pfednastavené otacky 1 RW | Bi us
1.22 |Pfednastavené otacky 2 RW | Bi us
1.23 |Pfednastavené otacky 3 RW | Bi us
1.24 Ptednastavene’z ote'\izky 4 +MAX SPEED REF ot/min 0.0 RW B! us
1.25 |Prednastavené otacky 5 - - RW| Bi us
1.26 |Prednastavené otacky 6 RW | Bi us
1.27 |Prednastavené otacky 7 RW | Bi us
1.28 |Prednastavené otacky 8 RW | Bi us
1.29 |Stfed pasma preskoceni 1 0 az 10 000 ot/min 0 RW | Uni us
1.30 |Péasmo preskoceni 1 0 az 250 ot/min 5 RW | Uni us
1.31 |Stfed pasma preskoceni 2 0 az 10 000 ot/min 0 RW | Uni us
1.32 |Pasmo preskoceni 2 0 az 250 ot/min 5 RW | Uni us
1.33 |[Stfed pasma preskoceni 3 0 az 10 000 ot/min 0 RW | Uni us
1.34 |Péasmo preskoceni 3 0 az 250 ot/min 5 RW | Uni us
1.35 'p“;i'sklfcfge\rfl,pasm“ OFF (0) nebo On (1) RoO|Bit| |Nc|PT
1.36 |Analogova reference 1 +MAX SPEED REF ot/min 0 RO | Bi NC
1.37 |Analogova reference 2 - - RO | Bi NC
1.38 |[Procentni doladéni +100 00 % 0,00 RW/| Bi NC
1.39 |Pfedkorekce +10 000,0 ot/min RO | Bi NC| PT
1.40 |Indikace Pfedkorekce RO | Bit NC| PT
1.41 |Volba analogové reference 2 RW | Bit NC
1.42 |Volba predn. otacek RW | Bit NC
1.43 Volpa reiimu Ovladani rW| Bit NC
z klavesnice
1.44 |Volba vysokého rozliseni OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit NC
1.45 |Volba bitu 1 pfedn. otacek RW | Bit NC
1.46 |Volba bitu 2 predn. otacek RW | Bit NC
1.47 |Volba bitu 3 predn. otacek RW | Bit NC
1.48 |Nulovani ¢asovace predn. ot. RW | Bit NC
1.49 |Indikace zvoleného zpisobu 1a76 RO|uni| |NC
zadavani otacek
1.50 |Indikace zvolenych predn. otagek laz8 RO | Uni NC| PT
151 S:f;ri,e;g}::n\i/srﬁsmu Ovladani z klavesnice 0as?2 0 RW | Txt us
1.52 \é‘\’/'lg";‘j éﬁ’r‘]’iuzzilgevz'g]‘fce OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit NC
* Rozsah uvedeny v Pr 1.07 slouz pouze pro sledovaci Ucely (napf. pro smérovani na analogovy vystup). Tento rozsah maze byt dale omezen v

zavislosti na nastaveni Pr 1.08 a Pr 1.10.

RW

Read / Write | RO | Read only Uni

Unipolar Bi | Bi-polar

Bit

Bit parameter Txt

Text string

Fl

Filtered DE | Destination NC

Not copied RA | Rating dependent

PT

Protected us

User save PS | Power down save

Cesky vyznam viz tab. 11-2, str. 93.
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11.2

Menu 2: Rampy

Zadavaci signal otacek (Uroven reference pred rampami) je veden blokem ramp ovlddanym pomoci Menu 2. Poté je pouZzit jako vstupni signal pro
otackovy regulator. Blok ramp obsahuje: linearni rampy, funkci S-rampy pro akceleraci a deceleraci.
Obr. 11-2  Logicky diagram Menu 2

Bity voleb akcelera¢nich ramp

2.34 233[ 232

P B B P O O O O

Akceleraéni rampy

1~-8

Hodnota akc:
Hodnota akc:

Hodnota akc:

Hodnota akc:

Hodnota akc:
Hodnota akc:

Hodnota akc:

Hodnota akc:

eler. rampy 1
eler. rampy 2
eler. rampy 3
eler. rampy 4
eler. rampy 5
eler. rampy 6
eler. rampy 7

eler. rampy 8

P B O O F» BB O O

, O B O F» O F» O
TN OO G D W N =

Indikace zvolené
akceleraénipy

Legenda
hd
> & Vstupni P tr (RW,
VIR arame r_( )
@ @ svorky 0.XX pro &teni i zapis
o~
b \/ystupni Parametr (RO)
4 svorky pouze pro cteni

Prepinace u parametr( jsou zobrazeny v tovarnim nastaveni

Volba akcelera¢ni
rampy

-

prednastavenych

otacek

Indikace zvolenych

1.03

v

0 N o a0 b~ W N P

1
p
3
4
5
6
7
8

© o N o o »d 0N

Indikace p
funkce Jog

Hodnota
akcekeracni &
rampy funkce
Jog

2.19

vzad

Hodnota akcel.  Hodnota akcel.

vpred

S

e

N

Akcelerace

Urover reference
pred rampami

Rizeni ramp

Drzeni rampy
2
2

Rezim S-Rampy

3
> Doba S rampy
1
Hodnota otacek
pro stanoveni ramp

104

www.controltechniques.cz

UZivatelska pfirucka Mentor MP

Prvni vydani




Bezpecnost
pfi praci

VSeobecné

Mechanicka
instalace

Elektrick&
instalace

Ovladani
meénice

Definované | Uvedeni do Karta PLC na des- gX4AI{=IR Technicka Diagnostika
provozu SMARTCARD | ce ménice menu specifikace 9

bloky

Optimalizace

Informace o
registraci UL|

229 | Hodnota o
decekeracni

rampy funkce
J

Hodnota decel.
vpred

Hodnota decel.

vzad

N

R

N

A

Decelerace

Rizeni ramp

Volba S rampy**
S rampa

Volba deceleracni

rampy

o

Bity voleb decelera¢nich ramp

Indikace zvolené
deceleraéni rampy

0O ~N O O A WN =

2.37| 236| 235

A

Decelera¢ni rampy 1~ 8

N

Hodnota deceler. rampy

Hodnota deceler. rampy 2

Hodnota deceler. rampy 3

Hodnota deceler. rampy 4

Hodnota deceler. rampy 5

Hodnota deceler. rampy 6

Hodnota deceler. rampy 7

© o N o o » O N

el

m Hodnota deceler. rampy 8

Indikace

funkce Jog

Indikace zvolenych
prednastavenych
otacek

A

1
p
3
4
5
6
7
8

Premosténi ramp Volba vystupu

ramp

Uroven reference -

po rampéach

d/dt

- —
N

i

il

Pr 3.18 = Moment setrva¢nosti
motoru a zatéze
Pr 5.32 = Moment motoru na A

Indikace momentu
pro kompenzaci
momentu setrvaénosti

**  Pro vice informaci viz pfirucku Mentor MP Advanced User Guide.
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Bezv_peé,nqst VEeobecns M_echanické I_Elektrické Ov[éc!?ni Definované | Uvedeni do Optimalizace Karta PLC na c_Ifes— Techr_nické Diagnostika Inf(_)rmac_e o
pfi praci instalace instalace | ménice bloky provozu SMARTCARD | ce ménice menu specifikace registraci UL}
Parametr Rozsah ({) Tovarni nastaven ( =) Typ parametru
201 |Uroven reference po {di03, 0.38} +SPEED_MAX ot/min RO | Bi NC|PT
rampéach
2.02 |Premosténi ramp On (1) RW | Bit us
2.03 |Drzeni rampy 0 RW | Bit us
2.05 |Volba vystupu ramp OFF (0) nebo On (1) On (1) RW | Bit us
2.06 |Volba S rampy 0 Eur: 0, USA: 1 RW | Bit us
2,07 |Srampa 0 az 100,000 s/1000 ot/min 3,600 RW | Uni us
2.10 |Volba akceleraéni rampy 0az9 0 RW | Uni us
2.11 |[Hodnota akceler. rampy 1 {SEO03, 0.24} RW [ Uni us
2.12 |Hodnota akceler. rampy 2 RW | Uni us
2.13 |Hodnota akceler. rampy 3 RW | Uni us
2.14 |Hodnota akceler. rampy 4 RW [ Uni us
2.15 |Hodnota akceler. rampy 5 0 az MAX_RAMP_RATE s/ 5.000 RW | Uni us
2.16 |Hodnota akceler. rampy 6 (Pr1.06 OR Pr2.39) ' RW | Uni us
2.17 |Hodnota akceler. rampy 7 RW [ Uni us
2.18 |Hodnota akceler. rampy 8 RW | Uni us
2.19 Eﬁiggtjozkm'e“ rampy RW | Uni us
2.20 |Volba decelera¢ni rampy 0az9 0 RW | Uni us
2.21 |Hodnota deceler. rampy 1 {SEO04, 0.25} RW [ Uni us
2.22 |Hodnota deceler. rampy 2 RW | Uni us
2.23 |Hodnota deceler. rampy 3 RW | Uni us
2.24 |Hodnota deceler. rampy 4 5.000 RW [ Uni us
2.25 |Hodnota deceler. rampy 5 0 az MAX_RAMP_RATE s/ ' RW | Uni us
2.26 |Hodnota deceler. rampy 6 (Pr1.06 OR Pr2.39) RW | Uni us
2.27 |Hodnota deceler. rampy 7 RW [ Uni us
2.28 |Hodnota deceler. rampy 8 RW | Uni us
2.29 m‘l’(ggtj‘oéece'e“ rampy 10,000 RW | Uni us
2.30 |Indikace zvolené akcel. rampy 1238 RO | Uni NC |PT
2.31 |ndikace zvolené decel. rampy RO |Uni NC |PT
2.32 | Volba bitu 0 akcel. rampy RW | Bit NC
2.33 | Volba bitu 1 akcel. rampy RW | Bit NC
2.34 |Volba bitu 2 akcel. rampy RW | Bit NC
2.35 |Volba bitu 0 decel. rampy OFF (0) nebo On (1) RW | Bit NC
2.36 |Volba bitu 1 decel. rampy RW | Bit NC
2.37 |Volba bitu 2 decel. rampy RW | Bit NC
238 lindikace momentu pro kompenzaci +1000,0 % RO | Bi NelpT
momentu setrvagnosti
239 |Hodnota otacek pro 0 a2 10000 ot/min 0 RW | Uni us
stanoveni ramp
2.40 |Doba S rampy 0 az 100,000 s 1,250 RW [ Uni us
2.41 |Rezim S rampy OFF (0) nebo On (1) On (1) RW | Bit us
RW | Read / Write | RO | Read only Uni | Unipolar Bi | Bi-polar Bit | Bit parameter Txt | Text string
Fl | Filtered DE | Destination NC | Not copied RA | Rating dependent | PT | Protected US [ User save PS | Power down save

Cesky vyznam viz tab. 11-2, str. 93
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11.3  Menu 3: Zp étna ota ékaékova vazba, Rizenf otaéek
Presnost a rozliSovaci schopnost otd ek

RozliSovaci schopnost p  Fi digitalnim zadavani

Jsou-li ota€ky zadavany pomoci funkce pfednastavenych otacek, pak rozliSeni je 0,1ot/min.
V pfipadé pouziti funkce vysokého rozliSeni je maximalni rozliSeni 0,001ot/min.

RozliSovaci schopnost p  Fi analogovém zadavani

Maximalni rozliSovaci schopnost analogového vstupu 1 je rovna 14 bitd plus znaménko.
RozliSovaci schopnost analogovych vstupt 2 a 3 je rovna 10 biti plus znaménko.

RozliSovaci schopnost analogové zp  étné vazby

RozliSovaci schopnost zpétné vazby od napéti kotvy i zpétné vazby od tachogeneréatoru je 10 bitd plus znaménko.

Presnost

Pfi pouziti zpétné vazby pomoci enkodéru zavisi absolutni presnost otaéek na presnosti pouzitého krystalu procesoru. Pfesnost krystalu je 1074,
absolutni pfesnost otacek je tedy 0,01% zadané hodnoty za pfedpokladu zadavani ota¢ek pomoci funkce pfednastavenych otacek. Je-li pro
zadavani otacek pouzit analogovy vstup, je pfesnost limitovana absolutni pfesnosti a nelinearitou tohoto vstupu. Je-li pouzita analogovéa zpétna

vazba, je pfesnost dale omezena.
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konéovacich odporu
Volba stupné
ochrany enkodéru

Filtr enkodéru
Nova inicializace

Skutecné otacky
z volitelného
modulu v pozici 3

<

Otagky tach

|

Prahov é hodnoty
detektoru ot acek
Prah nulovych
otacek

‘At speed’
dolni prah

‘At speed’
horni prah

polohové zpét. vazby
Polohova zpétna
vazba inicializovana
Prevod parametrtl .
ze $titku motoru do Odhadované
ménice otacky j
N Cita¢ otacek
Smér enkodéru enkodéry ménice
Poloha enkodéru
ménice
Reference
enkoderu ménice Konstanta reference
enkodéru ménice
Maximalni hod- 1
nota reference > 3.45 > 344 »>
enkodéru (1/min);
Jakykoliv volny
, - parametr
Jmenovité napéti
Vstup }acho- tachogeneraru Misto uréeni
gevngcatoru = — reference enkodéru
ménice Rezim ménice
tachogenertoru
Legenda
-
bq Vstupni P tr (RW)
N x arametr (RW)
@ svorky pro &teni i zapis
b8 Vystupni Parametr (RO)
4 svorky pouze pro &teni

Pepinagiu parametr jsibu zobrazeny v tovarnim nastaveni

Prah nadmér-
nych otagek
Absolutni dete-
kce ‘At speed’

I

PFiznaky detektoru ota &ek
Nulové otacky

Provoz na nebd
pod minimal.
otackami

Provoz pod
nastavenymi
otackami
Provoz na
nastavenych
otackach

Provoz nad
nastavenymi
otackami

OOOOC

Bezpecnost | , . « | Mechanicka | Elektricka | Ovladani | Definované | Uvedeni do I Karta PLC na des- QNAICHEN Technicka | . ... | Informace o
=~ .~ | VSeobecné | . - S Optimalizace iy b Diagnostika : .
pfi praci instalace instalace | ménice bloky provozu SMARTCARD | ce ménice menu specifikace registraci UL
Obr. 11-3 Logicky diagram Menu 3
Pevna 302
Nastaveni ota &kového regulatoru reference -
otacek
Volba zisku
otackového regulatoru Volba pevné 1
Zplsob nastaveni reference =
otackového regulatoru otacek
Moment setrvacnosti
motoru a zatéze NI
. A P¥i pfimém Fizeni
Pasmo kmitoctove Ghlu otev Feni Im{?rze odchylky
propustnosti Indikace ZGstava na nule otacek
Koeficient tiumeni Reference
On Zisky otackového
regulatoru*
(Kp1) Vystup
otackové
Kone&na zadana Regulaéni (Ki1) smycky
hodnota otagek odchylka otacek
(Kp2)
[Menu2} 3.01 = 3.03 «i2)
Volba pozice pfipojeni
Volba odhadované zpétné vazby Derivacni zisky
rychlosti pfi ztraté otagkového
Zp8iné vazby Automatické regulatoru
Okno otacek pfi navoleni
ztraté zpétné vazby odhadované
rychlosti 1
—————— >/
Enkodérové rozhrani Otacky z enkodéru
ménice
Blokovani resetu nul.
rysky polohy > 3.27 >
Signalizace polohy
nulovéysky
Bitové rozliseni Zpétna vazba z volitel-
“ . nych modul u, jejich na-
Pocet pulz(i na staveni v Menu 15, 16 a 17
otacku
Rezim nulové Skute¢né otacky
rysky z volitelného
Napéjeci napéti modulu v pozici 1
enkodéru ménice Procento otackové
Skuteené otack: &né otag! s
Typ enkodéru 2 volitelného Y @ Skutegné otacky zpétné vazby
Volba pfipoieni za- modulu v pozici 2
‘olba pipojeni za: B 3.02 358

* Je-li Pr 5.28 (blokovani kompenzaceodbuzovani) nastaven ne “OFF” (0), tj. kompenzace odbuzovani je aktivni, je-li budici tok mensi nez 100%
(imenovity).
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Parametr Rozsah ({) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru
3.01 |Koneéna zadana hodnota otacek {di04, 0.39} RO | Bi | FI [NC|PT
3.02 | Skute¢né otacky {di05, 0.40} +SPEED_MAX ot/min RO | Bi | FI [NC|PT
3.03 |Regulaéni odchylka otacek RO | Bi | FI |[NC|PT
3.04 | Vystup otackové smycky {dio6, 0.41} +Torque_prod_current_max % RO | Bi | FI [NC|PT
3.05 |Prah nulovych otacek 0 az 200 ot/min 30 RW |Uni us
3.06 |At speed - dolni prah 5 RW |Uni us
3.07 | At speed - horni prah 0 az 10 000 ot/min RW |Uni us
3.08 |Prah nadmérnych otacek 0 RW |Uni us
3.09 |Absolutni detekce At speed OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
3.10 | P zisk otaCkového regulatoru (Kpl)  {SPO01, 0.61} 0,0 az 6,5535 (1 / rad/s)) 0,0300 RW |Uni us
3.11 |l zisk otackového regulatoru (Kil) {SP02, 0.62} 0 aZ 655,35 (s / rad/s)) 0,10 RW |Uni us
3.12 | D zisk otaCkového regulatoru (Kd1)  {SP03, 0.63} 0 az 0,65535 (1/s / rad/s)) 0,00000 RW | Uni us
3.13 | P zisk otackového regulatoru (Kp2) 0,0 az 6,5535 (1 / rad/s)) 0,0300 RW |Uni us
3.14 |1 zisk otackového regulatoru (Ki2) 0 aZ 655,35 (s / rad/s)) 0,10 RW |Uni us
3.15 | D zisk otackového regulatoru (Kd2) 0 az 0,65535 (1/s / rad/s)) 0,00000 RW | Uni us
3.16 | Volba zisku ota€kového regulatoru OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
3.17 |ZpUsob nastaveni otack. regulatoru 0az2 0 RW |Uni us
318 g/lécigeent setrva¢nosti motoru a 0,0 a 90,00000 kg m? 0.00000 RrW | Uni us
3.20 |Pasmo kmito¢tové propustnosti 0 az 50 Hz 1 RW | Uni us
3.21 |Koeficient tlumeni 0,0 a7z 10,0 1,0 RW | Uni us
3.22 |Pevné refrence otacek M/[\\AXA_ XS*PSEPEEDE_%*;FE; /?rfin 0,0 RW | Bi us
3.23 |Volba pevné refrence otacek OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
3.26 |Volba pozice pfipojeni ZV {Fb01, 0.71} 0az5 5 RW | Txt us
3.27 | Otacky enkodéru ménice {Fb09, 0.79} +10 000,0 ot/min RO | Bi | FI |[NC|PT
3.28 | Cita& otagek enkodéru ménice +32 768 otacek RO | Bi | FI [NC|PT
3.29 |Poloha enkodéru ménice 0 a2 65 535 1/21° otacky RO |Uni| FI [NC|PT
3.31 ﬁlgﬁ%\;éni resetu nulové rysky polohy enkodéru rwW | Bit us
Signalizace polohy nulové rysky OFF (0) nebo On (1) OFF (0) .

8.32 enkodéru ménice RW Bit NC
333 ﬁi{t;\;gerozliéeni na otacku enkodéru 0a716 16 RW | Uni us
3.34 ?%%?ég“'zu na otacku enkodéru {Fb0S, 0.75} 1 a% 50 000 1024 RW | Uni uUs
3.35 gzﬂirgenulove rysky enkodéru 0as1 RW | Uni us
3.36 | Napéjeci napéti enkodéru ménice {Fb06, 0.76} 0az3 0 RW | Txt us
3.38 | Typ pfipojeného enkodéru ménice {Fb07, 0.77} RW | Txt us
30 e g (o8, 078 : awun us
3.40 \éoélﬁ;:tupné ochrany enkodéru 0 RW | Uni us
3.42 | Filtr enkodéru ménice 0az5 (0az 16 ms) 2 RW | Txt us
3.43 gﬂiﬂg‘gﬂ'ﬁgﬁi’g‘;‘a reference 0 a 10 000 ot/min 1000 RW | Uni us
3.44 | KOpsianta reference enkoder 0 a% 4,000 1,000 RW | Uni us
3.45 |Kopeanta reference enkodeéru +100,0 % RO | Bi | FI [NC|PT
3.46 mgﬁ%gme”' refrence enkoderu 0az 22,99 0,00 RW | Uni DE|PT|US
3.47 |Nova inicializace polohové ZV RW | Bit NC
3.48 P?Iohova zv |n|ciallzozlzj1na _ OFF (0) nebo On (1) RO B!t NC|PT
3.49 | Pfevod parametrl ze Stitku motoru do ménice OFF (0) RW | Bit us
3.50 | Uzaméeni polohové zpétné vazby RW | Bit NC
3.51 [Jmen. napéti tacha {Fb02, 0.72} 0 az 300,00 v/1000 ot/min Eur:60,00; USA 50,00 RW us
3.52 | Otacky tacha {Fb04, 0.74} +SPEED_MAX ot/min RO | Bi | FI [NC|PT
3.53 |Rezim tacha {Fb03, 0.73} 0az?2 0 (DC) RW [ Txt us
3.54 | Smér enkodéru RW | Bit us
3.55 | Volba odhadované rychlosti pfi ztraté ZV OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
3.56 | Okno otacek pfi ztraté ZV 0 az 100,0 % 20,0 % RW us
3.57 |Automat. navoleni odhadované rychlosti OFF (0) nebo On (1) RO | Bit
3.58 | Procento zpétné otackové vazby +100,0 % RO NC | PT
RW | Read / Write | RO | Read only Uni | Unipolar Bi | Bi-polar Bit | Bit parameter Txt | Text string

Fl | Filtered DE | Destination NC | Not copied RA | Rating dependent | PT | Protected US [ User save PS | Power down save
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11.4  Menu 4: Regulace proudu a momentu

MOTOR1_CURRENT_LIMIT_MAX

nasledovnym vztahem (s maximalni hodnotou 1000%):

CURRENT_LIMIT_MAX = [

kde:

Maximum current

Motor rated current

Motor rated current je dan Pr 5.07 (SE07, 0.28)

}X100%

Informace o

tika registraci UL

je pouzit jako maximum nékterych parametr(, napf. uzivatelem nastavitelna proudova omezeni a je definovano

(MOTOR2_CURRENT_LIMIT_MAX se vypocitava ze stejného vzorce pomoci parametrd (mapy) motoru 2. Max proud je 1,5 x jm. proudu ménice.

Obr. 11-4  Logicky diagram Menu 4
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Parametr Rozsah ({) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru
4.01 |Skuteény proud motoru {di08, 0.43} RO |Uni| FI [NC|PT
- v — +*DRIVE_CURRENT_MAX A -
4.02 |Filtrovany skuteény proud motoru RO |Uni| FI [NC|PT
4.03 |Pozadovany moment dio7, 0.42 RO | Bi | FI [NC|PT
_ Y { } +TORQUE_PROD_CURRENT_MAX % -
4.04 |Pozadovany proud RO | Bi | FI [NC|PT
4.05 Motonck,e proudové RW | Uni RA us
omezeni
4.06 Sﬁgg;‘ﬁ?”"ke proudove 0 a7 MOTOR1_CURRENT_LIMIT_MAX % 150,0 RW |Uni RA us
4.07 Symetn(}ke proudové RW | Uni RA us
omezeni
4.08 |Reference momentu +USER CURRENT MAX % 0,00 RW | Bi us
2,09 |Ofset momentu b - ° 0,0 RW| Bi US
4.10 |Volba ofsetu momentu OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
411 Volba Fizeni otacek/ 0az4 0 RW | Uni us
momentu
4.12 |Casova konstanta filtru 1 0.0 az 25,0 ms 6.0 RW | Uni us
poZadovaného proudu
413 P zisk pro spoljte proudy regulétoru 100 RW | Uni RA us
proudové smycky Kp 0 a% 4 000
414 | zisk pro spouEe prqudy regulatoru 50 RW | Uni RA us
proudové smycky Ki
4.15 | 1epelnacasovakonstanta 0 a% 3000,0 89,0 RW |Uni us
motoru
4.16 ReZim tepelné ochrany 0as1 0 rW | Bit us
motoru
4.18 |Indikace aktualniho 0 a2 TORQUE_PROD_CURRENT_MAX % RO |Uni NC|PT
proudového omezeni
4.19 |Akumulator pretizeni | x t 0 az 100,0 % RO [Uni NC | PT
4.20 |Procenta zatizeni +USER_CURRENT_MAX % RO | Bi | FI [NC|PT
4.2 | Blokovani kompenzace momentu OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit USs
setrvacnosti
4.23 |Casova konstanta filtru 2 0,0 a% 25,0 ms 6.0 RW |Uni us
pozadovaného proudu
4.24 |Uzivatelska konstanta max. proudu 0,0 aZ TORQUE_PROD_CURRENT_MAX% 150,0 RW | Uni RA us
4.27 |Prah zkoseni proudu 1 . . RW [Uni us
0 az 10 000,0 ot/min 10 000,0 ot/min -
4.28 |Prah zkoseni proudu 2 RW | Uni us
4.29 grc:)r:;ouvg bod zkoseni RW | Uni us
K bod 2K ~ 0 az 1000,0 % 1000,0 %
430 |Koncovy bod zkoseni RW | Uni us
proudu 2
4.31 |Komparaéni prah 1 prekro¢en RO | Bit
paracni pran - prexros OFF (0) nebo On (1) .
4.32 |Komparaéni prah 2 prekro¢en RO | Bit
4.33 |Max. rychlost zmény 0.0 a2 60 000 %s™? 7000 RW | Uni us
proudu '
4.34 |!Zisk pro nespojité proudy regulatoru 0 a2 4 000 200 RW | Uni RA us
proudové smycky Ki
435 E:ggszemec”a zmena RW | Bit us
Zmengena hyst ———— OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
436 |#mensena hystereze pro prepinani rw | Bit us
mustkd
RW | Read / Write | RO | Read only Uni | Unipolar Bi | Bi-polar Bit | Bit parameter Txt | Text string
Fl | Filtered DE | Destination NC | Not copied RA | Rating dependent | PT | Protected US [ User save PS | Power down save

Cesky vyznam viz tab. 11-2, str. 93

112

www.controltechniques.cz

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP

Prvni vydani



Bezpecnost

= . | VSeobecné
pfi praci

Mechanicka
instalace

Elektrick&
instalace

Ovladani
ménice

Definované
bloky

Uvedeni do
provozu

Optimalizace

Karta
SMARTCARD

PLC na des-
ce meénice

Roz&ifené
menu

Technicka
specifikace

Diagnostika

Informace o
registraci UL|

UZzivatelska priru¢cka Mentor MP

Prvni vydani

www.controltechniques.cz

113




[os0 |

. Proti-
elektro-
y motoricka
sila
g
Kompenzace
587 IR buzeni

Volba napéti
kotvy

Blokovani
spinace

Call | ==
S| | [0 ]

i Napéti pro Skuteéné
irezimodbuz. i i otacky
5.08

1 otacky

Bezpecnost VEeobecns Mechanickéa | Elektrickd | Ovladani |Definované | Uvedeni do Ontimalizace Karta PLC na des- BRZALENER Technicka Diagnostika Informace o
pfi préaci instalace instalace | ménice bloky provozu P SMARTCARD | ce ménice menu specifikace g registraci UL
11.5 Menu 5: Motor a regulace buzeni
Obr. 11-5 Logicky diagram Menu 5: Regulace buzeni
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Obr. 11-6 Logicky diagram Menu 5: Regulace nap  éti kotvy
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Parametr Rozsah ({}) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru
5.01 |Uhel otevieni 0az175.0° RO |Uni| FI [NC|PT
5.02 |Napéti kotvy {di10, 0.45} +ARMATURE_VOLTAGE_MAX V RO| Bi | FI [NC|PT
5.03 |Vystupni vykon +POWER_MAX kW RO | Bi [ FI [NC|PT
5.04 |Odhadovana rychlost +SPEED_MAX ot/min RO | Bi | FI [NC|PT
5.05 |Napéti sité 0 az 1 000Vef RO [Uni| FI [NC|PT
5.06 |Napéti kotvy na motoru +ARMATURE_VOLTAGE_MAX V RO | Bi | FI [NC|PT
5.07 |Jmen. proud motoru {SE07, 0.28} 0 az RATED_CURRENT_MAX A RATED_CURRENT_MAX RW | Uni RA us
5.08 |Jmenovité otacky motoru {SEO08, 0.29} 0,0 az 10 000,0 ot/min 1000,0 RW [ Uni us
Pro 480V méni¢: 440 Eur 500 USA
5.09 |Jmenovité napéti kotvy {SEO06, 0.27} 0 az ARMATURE_VOLTAGE_MAX Vss Pro 575V méni¢: 630 Eur 630 USA RW | Uni RA us
Pro 690V méni¢: 760 Eur 760 USA
5.10 |PFimé Fizeni Ghlu otevieni 0az165,0° 165,0 RW (Uni
5.11 | Volba primého Fizeni dhlu OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
otevieni
5.12 |Funkce Autotune {SE13, 0.34} 0az3 0 RW [Uni NC
5.13 |Omezeni piného otevieni 0 a7 165,0 ° 165,0 RW |Uni us
mostu
5.14 |Volba napéti kotvy OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
5.15 |[Konstanta motoru 0az100,0 % 50,0 % RW | Uni us
5.16 |ss stykaé OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
5.21 |Volba 1. kvadrantu 0ar1l RW [Uni us
az
5.22 |Volba 2. kvadrantu 1 RW [Uni us
5.23 |Volba 3. kvadrantu 0 az QUADRANT_MAX RW [ Uni us
5.24 |Volba 4. kvadrantu 0 az QUADRANT_MAX RW [Uni RA us
5.25 |Volba adaptivni regulace OFF (0) RW | Bit us
5.26 |Prabézny Autotune OFF (0) nebo On (1) RW | Bit us
5.28 |Volba kompenzace odbuzovani Eur: 0, USA: 1 RW | Bit us
5.29 |1. zlom magnetiza¢ni charakt. motoru . . 50 RW | Uni us
SE— 0 aZz 100 % jmenov. toku .
5.30 |2. zlom magnetiza¢ni charakt. motoru 75 RW [Uni us
5.32 |Moment motoru na Ampér 0,000 aZ 50,000 NmAL RO [ Uni
5.43 |Rezim kotvy 0az8 0 RW | Txt us
5.44 |Volba vystupniho mostu RW | Bit
5.45 5 RW | Bit
Lo O0azl :
5.46 |Stav fizeni slave mostu RW | Bit
5.47 RW | Bit
5.48 |Volba externi ZV toku OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
5.52 |Kompenzace IR RO | Bi | FI [NC|PT
i N +ARMATURE_VOLTAGE_MAX Vss _
5.53 | Protielektromotoricka sila RO | Bi | FI [NC|PT
5.54 |Skuteény tok (ZV) +150 % RO | Bi [ FI [NC|PT
5.55 |PoZadovany tok +120 % RW | Bi | FI [NC|PT
5.56 |Skute¢ny budici proud {di09, 0.44} +50,00 A RO | Bi | FI [NC|PT
5.57 |Procento pozadovaného +150,0 % RO | Bi | FI [NC|PT
napéti
5.58 |Uhel otevieni buzeni 0az180,0° RO (Uni| FI [NC|PT
Bod zpétnovazebniho Pro 480V méni¢: 440 Eur 500 USA
5.59 |napéti pro rezim 0 aZ ARMATURE_VOLTAGE_MAX Vss Pro 575V méni¢: 630 Eur 630 USA | RW | Uni us
odbuzovani Pro 690V méni¢: 760 Eur 760 USA
5.60 |Vystupni budici napéti 0 az 500 Vss RO [Uni| FI [NC|PT
5.61 |Odpor kotvy 0 az 6,0000 Q 0,0000 RW | Uni us
5.62 |P zisk smy¢ky odbuzovani . 0,40 RW [Uni us
- = — 0 az 300,00 _
5.63 |l zisk smycky odbuzovani 5,00 RW | Uni us
5.64 |Volba odbuzovani 0ar1l 0 RW | Bit us
az
5.65 |Volba prodlevy Usporného rezimu Eur: 0, USA: 1 RW | Bit us
5.66 |Prodleva Gsporného rezimu 0az255s 30s RW [Uni us
5.67 | Yroven budiciho proudu pro 0az120,0 % 25,0 % RW | Uni Us
Gsporny rezim
5.68 |Maximalni tok 0 az MAX_FIELD_FLUX % 100,0 % RW | Uni us
5.69 |Minimalni tok 0az120,0 % 50,0 % RW [Uni us
Typ. vel. 1 - Eur: 2A, USA: 8A
5.70 |JImenovity budici proud {SE10, 0.31} 0 az FIELD_CURRENT_SET_MAX Typ. vel. 2A & B - Eur: 3A, USA: 20A [ RW |Uni RA|[PT|US
Typ. vel. 2C & D - Eur: 5A, USA: 20A
5.71 |P zisk smycky toku 0 az 30,00 3,00 RW | Uni PT|US
5.72 |1 zisk smycky toku 0 az 300,00 60,00 RW | Uni us
5.73 |JImenovité budici napéti {SE11, 0.32} 0 az 500,0 Vss Eur: 360, USA: 300 RW [Uni us
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Parametr Rozsah (§}) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru

5.74 |Kompenzaéni faktor jmenovitého toku 0 az 100 % 100 % RW [Uni PT]US

5.75 | olba napétového rezimu 0az1 Eur: 0, USA: 1 RW | Bit us
buzeni

5.76 |Napajeci napéti regulatoru 0 a2 550 Vef RO |uni| FI |NC|PT
buzeni

5.77 |Blokovani regulatoru buzeni {SE12, 0.33} 0az1l 0 RW | Bit us

5.78 |Rezimy buzeni 0 az 2 (IntrnL (0), EtrnL (1) a E FULL (2)) IntrnL (0) RW | Txt us

5.79 |Indikace Usporného buzeni 0az1l RO | Bit

5.80 | Volba drovné isporného OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit Us
rezimu

5.81 | epelna dasova konstanta 0,0 aZ 3000,0 24,0 RW | Uni uUs
buzeni

5.82 | Akumulator pretizeni buzeni 0 az 100,0 % RO |Uni NC|PT

5.83 |Volba reverzace buzeni 0 az ONLY_2_QUADRANT 0 RW | Uni RA us

5.84 |Prah toku buzeni 0 az 100 % 75 % RW | Uni us

5.85 |Inverze pozadovaného toku 0az1l RO | Bit NC |PT

5.86 |/Mnverze regulacni odchylky 0az1 Ro|Bit| |Nc|PT
otacek

5.87 |Kompenzace IR buzeni 0az 100,0 % 100,0 % RW | Uni us

5.88 |Kompenzace IR kotvy +100,0 % 100,0 % RW | Uni us

5.89 |Externi ZV toku 0 az 100,0 % RW | Uni NC

RW | Read / Write | RO | Read only Uni | Unipolar Bi | Bi-polar Bit | Bit parameter Txt | Text string

Fl | Filtered DE | Destination NC | Not copied RA | Rating dependent | PT | Protected US [ User save PS | Power down save

Cesky vyznam viz tab. 11-2, str. 93
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Bezpecnost V&eobecns Mechanicka | Elektrickd | Ovladani |Definované | Uvedeni do Ontimalizace Karta PLC na des- JR4AICEHER Technicka Diagnostika Informace o
pfi préaci instalace instalace | ménice bloky provozu P SMARTCARD | ce ménice menu specifikace 9 registraci UL
11.6  Menu 6: Rezimy
Obr. 11-7 Logicky diagram Menu 6
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Bezv_peé,nqst VEeobecns M_echanické I_Elektrické Ov[éc!?ni Definované | Uvedeni do Optimalizace Karta PLC na c_Ifes— Techr_nické Diagnostika Inf(_)rmac_e o
pfi praci instalace instalace | ménice bloky provozu SMARTCARD | ce ménice menu specifikace registraci UL}
Parametr Rozsah ({) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru
6.01 |Rezim Stop Oaz2 1 RW | Uni us
6.03 |Rezim pfi ztraté napajeni 0 az 2 (diS, StoP, ridEth) 0 RW |Uni us
6.04 |Konfigurace svorkovnice Oaz4 4 RW |Uni us
6.08 |Drzeni nulovych otacek OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
6.09 |Start do rotujiciho motoru Oaz1l 1 RW |Uni us
6.12 |Funk¢nost tlacitka Stop OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
6.13 |Funkénost tlacitka Reverzace Oaz2 0 RW | Uni us
6.15 |Blokovani miniée (enable) OFF (0) nebo On (1) On (1) RW | Bit us
6.16 |Cena el. energie za kWh 0,0 az 600,0 ména/kWh 0.0 RW |Uni us
6.17 |Vynulovani elektroméru OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
6.18 |Casovag 0 az 30 000 hod 0 RW |Uni us
6.19 |Znovunastaveni ¢asovace OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit PT
6.20 gr?;’a pripojent k siti: roky a 0 aZ 9.364 roky.dny RW | Uni NC|PT
6.21 |Doba pfipojeni k siti: hodinu a minuty 0 az 23.59 hod.min RW | Uni NC |PT
6.22 |Doba provozu: roky a dny 0 aZ 9.364 roky.dny RO |Uni NC |PT|PS
6.23 r?q‘i’:ﬁfro""z“: hodiny a 0 a7 23.59 hod.min RO | Uni NC|PT|PS
6.24 |Spotfeba energie: MWh +9999 MWh RO | Bi NC|PT|PS
6.25 |Spotfeba energie: kWh +999 kWh RO | Bi NC|PT|PS
6.26 |Provozni naklady +32 000 RO | Bi | FI [NC|PT
6.27 |Doba zbyvajici v ¢asovaci 0 az 30 000 hrs RO |Uni NC|PT|PS
6.28 '\alglrgilr:mmu méfeni ¢asu vyskytu OFF (0) rw | Bit Us
6.29 |Indikace Blokovani (Enable) RO | Bit NC |PT
6.30 \Ifgfrgcijguraéni bit: Provoz rw | Bit NC
6.31 |Konfigura¢ni bit: Jog vpred RW | Bit NC
6.32 |Konfigura¢ni bit: Provoz vzad RW | Bit NC
6.33 |Konfigura¢ni bit: Reverzace RW | Bit NC
6.34 |Konfiguragni bit: Provoz OFF (0) nebo On (1) RW | Bit NC
6.35 Kovncovy spina¢ ve sméru OFF (0) rW | Bit NC
vpred
6.36 Koncovy spina¢ ve sméru rW | Bit NC
vzad
6.37 |Konfigura¢ni bit: Jog vzad RW | Bit NC
6.39 |Konfigura¢ni bit: Ne stop RW | Bit NC
6.40 Xgﬁsﬂcharakteru kontaktu digitalnich rw | Bit us
6.41 |Navésti udalosti 0 az 65535 0 RW | Uni NC
6.42 |Ridici slovo 0 az 32767 0 RW |Uni NC
6.43 |Ridici slovo povoleno OFF (0) RW | Bit us
— —Z — OFF (0) nebo On (1) _
6.45 |PIny vykon ventilatoru ménice RW | Bit us
6.50 |Stav komunikace ménice 0az3 RO | Txt NC | PT
6.52 |Blokovani nulové refrence OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
6.54 ﬁg\%ﬁfg{a”rfbezne hrany 0az250s 0,3s RW | Uni us
6.55 |Rizeni externiho stykage OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
6.56 |2Pozdéni sestupné hrany 0a7255s 0s RW | Uni us
rezimu Provoz
RW | Read / Write | RO | Read only Uni | Unipolar Bi | Bi-polar Bit | Bit parameter Txt | Text string
Fl | Filtered DE | Destination NC | Not copied RA | Rating dependent | PT | Protected US [ User save PS | Power down save

Cesky vyznam viz tab. 11-2, str. 93
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Bezpecnost VSeobecné

pfi préaci instalace instalace | ménice bloky provozu Optimalizace SMARTCARD | ce ménice specifikace Diagnostika registraci UL

Mechanicka | Elektrickd | Ovladani |Definované | Uvedeni do Karta PLC na des— Technick& Informace o
menu

11.7  Menu 7: Analogové vstupy a vystupy
Obr. 11-8 Logicky diagram Menu 7
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Bezv_peé,nqst VEeobecns M_echanické I_Elektrické Ov[éc!?ni Definované | Uvedeni do Optimalizace Karta PLC na c_Ifes— Techr_nické Diagnostika Inf(_)rmac_e o
pfi praci instalace instalace | ménice bloky provozu SMARTCARD | ce ménice menu specifikace registraci UL}
Parametr Rozsah ({) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru
7.01 |Reference naanalogovém s, ) go +100,00 % RO | Bi NC|PT
vstupu 1 (svorky na5 a 6)
7.02 5;;9‘;5”;?33;?26;'5’90"6”“ {in03, 0.83} RO | Bi NC|PT
Reference na analogovém ) +100,0 % .
7.03 vstupu 3 (svorka 8) {in04, 0.84} RO | Bi NC | PT
7.04 |Teplota vykonovych obvod( -128 Caz 127 T RO | Bi NC |PT
7.08 |Konstanta analog. vstupu 1 0 az 40,000 1,000 RW [ Uni us
7.09 |Inverze analog. vstupu 1 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
7.10 |Misto uréeni analog. vstupu 1 Pr 0.00 az 22.99 Pr1.36 RW [ Uni PT|US
7.11 |ReZim analog. vstupu 2 0az6 6 RW | Uni us
7.12 |Konstanta analog. vstupu 2 0 az 40,000 1,000 RW | Uni us
7.13 |Inverze analog. vstupu 2 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
7.14 |Misto uréeni anal. vstupu 2 Pr 0.00 az 22.99 Pr1.37 RW | Uni PT|US
7.15 |Rezim analog. vstupu 3 {in01, 0.81} 0az9 Eur: 8, USA: 6 RW | Txt us
7.16 |Konstanta analog. vstupu 3 0 az 40,000 1,000 RW | Uni us
7.17 |Inverze analog. vstupu 3 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
7.18 MISI(? uréeni an,alog. vstupu 3 Pr0.00 a3 22.99 Pr 0.00 RW Un! PT|US
7.19 |Zdroj analog. vystupu 1 Pr 3.02 RW | Uni PT|US
7.20 |Konstanta analog. vystupu 1 0.000 aZ 40.000 1,000 RW | Uni us
7.21 |Rezim analog. vystupu 1 0az3 0 RW | Txt us
7.22 | Zdroj analog. vystupu 2 Pr 0.00 az 22.99 Pr 4.02 RW | Uni PT|US
7.23 |Konstanta analog. vystupu 2 0,000 aZ 40,000 1,000 RW | Uni us
7.24 |Rezim analog. vystupu 2 0az3 0 RW | Txt us
7.28 Ind!kace poruchy cL2 na analog. vstupu 2 OFF (0) nebo On (1) RO B?t NC |PT
7.29 |Indikace poruchy cL3 na analog. vstupu 3 RO | Bit NC |PT
7.30 |Ofset analog. vstupu 1 +100,00 % 0,00 RW | Bi us
7.31 |Ofset analog. vstupu 2 RW | Bi us
+100,0 % 0,0 -
7.32 | Ofset analog. vstupu 3 RW | Bi us
7.34 | Teplota prechodu tyristort 0az 150 C RO |Uni NC |PT
RW | Read / Write | RO | Read only Uni | Unipolar Bi | Bi-polar Bit | Bit parameter TXt | Text string
Fl | Filtered DE | Destination NC | Not copied RA | Rating dependent | PT | Protected US [ User save PS | Power down save

Cesky vyznam viz tab. 11-2, str. 93
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Bezpecnost V&eobecns Mechanicka | Elektrickd | Ovladani |Definované | Uvedeni do Ontimalizace Karta PLC na des- JR4AICEHER Technicka Diagnostika Informace o
pfi préaci instalace instalace | ménice bloky provozu P SMARTCARD | ce ménice menu specifikace 9 registraci UL
11.8  Menu 8: Digitalni vstupy a vystupy
Obr. 11-9 Logicky diagram Menu 8
Indikace stavu
digit. VIV 1 \Volba
sv. 24 vstup/vystup
sv. 24

1
; T i _@ Indikace
! : o 1 provozu
: : : jakykoliv  na nasta-
1 1 Zdroj/Misto uréeni bitovy venych
i i digit. VIV 1 sv. 24 | 821 | parametr  otagkach
1 I 1
1 H 1
- Inverze digi i
i git.
Volba Volba 811 | \n/ 1oy oa i jakykoliv
pozitivni vystupu ! H volny bitovy
logiky otevfeny Lmmmmmmo i H parametr
kolektor H !
: 1
1 “
:
© - ?2?2.2?
jakykoliv
Indikace stavu bitovy
digit. VIV 2 Volba parametr
sv.25  ystup/vystup 22.22
sv. 25 Y
@ ~4
1 1 0 1
! : :
1 1 . , v ,
1 | 6.04 ] Zdroj/Misto uréenti
' ' | —>1s 22 | digit. VIV 2 sv. 25
f | ! dil— | Konfigurace !
1 830 | \,_m_ ! svorkovnice !
Volba Volba 8.12 | Inverze digit. ! iakvkoliv
pozitivni vystupu ! VIV 2sv. 25 i l\/olﬁy bitovy
logiky otevfeny | Zm=m=meen i H parametr
kolektor H ! Reset
: H ménice
! 3
. i --| 10.33
© - ??.2?
jakykoliv
Indikace stavu bitovy
digit. VIV 3 Volba parametr
sv. 26 vstup/vystup
sv. 26 * T
@ ~—
1 Lg [
i ! @ !
1 1
1 1 I
sv. 26 digit. VIV 3 i i Zdroj/Misto urgeni
FETTRS i I e P K
i— Konfigurace 1
1
X 8.29 | | 830 | ~g ! svorkovnice H
Volba Volba 8.13 | Inverze digit. i iakvkoliv
pozitivni vystupu v VIV 3 sv. 26 ! ]v olﬁy bitovy
logiky otevieny | =======e H parametr
kolektor H
1

UZzivatelska priru¢cka Mentor MP
Prvni vydani

www.controltechniques.cz

123




sv.27 dig. vstup 4

[ s20 |
1 8.29 I

Volba pozitivni

logiky
Blokovani automatické
volby digitalnich vstupd
Volba sv. 28229
reference
) Inverze digit.
Indikace stavu vstupu 5 sv.28
dig. vstupu 5
sv. 28
[ 1 >
1829 | >
Volba pozitivni
logiky
Inverze digit.
Indikace stavu vstupu 6 sv.29
dig. vstupu 6
.26

Volba funkce

Volba pozitivni
logiky

Indikace stavu
na sv. 31

Blokovani

Externi porucha
irfl b}- 10.32
0

Provoz povolen

Bezpecnost VEeobecns Mechanickéa | Elektrickd | Ovladani |Definované | Uvedeni do Ontimalizace Karta PLC na des- BRZALENER Technicka Diagnostika Informace o
pfi préaci instalace instalace | ménice bloky provozu P SMARTCARD | ce ménice menu specifikace g registraci UL
Obr. 11-10 Logicky diagram Menu 8 (pokra €ovani)
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pfi préaci instalace instalace | ménice bloky provozu P SMARTCARD | ce ménice menu specifikace 9 registraci UL
Obr. 11-11 Logicky diagram Menu 8 (pokra €ovani)
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Bezpecnost VEeobecns Mechanickéa | Elektrickd | Ovladani |Definované | Uvedeni do Ontimalizace Karta PLC na des- BRZALENER Technicka Diagnostika Informace o
pfi préaci instalace instalace | ménice bloky provozu P SMARTCARD | ce ménice menu specifikace g registraci UL|
Parametr Rozsah (§) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru

Indikace stavu digitalnim ) )

8.01 vstupu/vystupu 1 (svorka 24) {in05, 0.85} RO | Bit NC|PT
Indikace stavu digitalnim . .

8.02 Vstupu/vystupu 2 (svorka 25) {in06, 0.86} RO | Bit NC|PT
Indikace stavu digitalnim ) .

8.03 Vstupu/vystupu 3 (svorka 26) {in07, 0.87} RO | Bit NC|PT
Indikace stavu digitalnim ) .

8.04 vstupu 4 (svorka 27) {in08, 0.88} RO | Bit NC |PT
ndik : P, OFF (0) nebo On (1)
ndikace stavu digitalnim ) .

8.05 vstupu 5 (svorka 28) {in09, 0.89} RO | Bit NC | PT
Indikace stavu digitalnim ) .

8.06 vstupu 6 (svorka 29) {in10, 0.90} RO | Bit NC | PT
Indikace stavu relé .

8.07 (svorky 51, 52, 53) RO | Bit NC|PT
Indikace stavu na svorce 31 ;

8.09 | (Blokovani (Enable)) RO | Bit NC|PT

8.10 |Volba funkce svorky 31 0az2 0 RW | Uni us
Inverze digitalniho .

811 vstupu/vystupu 1 (svorka 24) RwW | Bit us
Inverze digitalniho .

8.12 vstupu/vystupu 2 (svorka 25) RwW | Bit us
Inverze digitalniho .

8.13 vstupu/vystupu 3 (svorka 26) OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us

8.14 |Inverze digitalniho vstupu 4 (svorka 27) RW | Bit us

8.15 |Inverze digitalniho vstupu 5 (svorka 28) RW | Bit us

8.16 |Inverze digitalniho vstupu 6 (svorka 29) RW | Bit us

8.17 |Inverze relé (svorky 51, 52, 53) RW | Bit us

8.20 | Cteci slovo digitalnich vstupC/vystupl 0 az 4095 RO [Uni NC | PT

8.01 ZdroﬂMls}o urceni digitélniho Pr10.06 rw | uni | DE PT| Us
vstupu/vystupu 1 (svorka 24)

8.2 ZdroﬂMls}o urceni digitalniho Pr10.33 rw luni | DE PT| Us
vstupu/vystupu 2 (svorka 25)

8.23 ZdroﬂMls}o urceni digitainiho Pr6.30 rw | uni | DE PT| Us
vstupu/vystupu 3 (svorka 26)

8.24 Misto uréeni digitalniho Pr 0.00 az 22.99 Pr6.32 rw luni | DE PT| Us
vstupu 4 (svorka 27)
Misto urceni digitalniho .

8.25 vstupu 5 (svorka 28) Pr1.41 RW [Uni | DE PT|US
Misto urceni digitalniho .

8.26 vstupu 6 (svorka 29) Pr6.31 RW [Uni| DE PT|US

8.27 | Zdroj pro relé (svorky 51, 52, 53) Pr 10.01 RW | Uni PT|US

8.29 |Volba pozitivni logiky 2 1 RW | Uni PT|US

8.30 |Volba vystupu otevieny kolektor OFF (0) RW | Bit us
Volba digitalniho .

831 vstupu/vystupu 1 (svorka 24) On (1) RwW | Bit us
Volba digitalniho .

8.32 vstupu/vystupu 2 (svorka 25) RW Bit us
Volba digitalniho OFF (0) .

8.33 , RW | Bit us
vstupu/vystupu 3 (svorka 26) OFF (0) nebo On (1)

8.40 |Indikace stavu relé (svorky 61, 62, 63) RO | Bit NC | PT

8.41 |Stav tlacditka Start RO | Bit NC |PT

8.42 |Stav tladitka Reverzace OFF (0) RO | Bit NC | PT

8.48 |Indikace stavu na vstupu 24V RO | Bit NC | PT

8.50 |Inverze relé (svorky 51, 52, 53) OFF (0) RW | Bit us

8.52 |Volba inverze tlacitka reverzace RW | Bit us

8.60 |Zdroj pro relé (svorky 61, 62, 63) Pr 6.55 RW | Uni | DE PT|US

8.61 |Misto urceni tlacitka Start Pr 0.00 az 22.99 Pr0.00 RW | Uni | DE PT|US

r0.
8.62 |Misto urceni tlacitka Reverzace RW | Uni | DE PT|US
RW | Read / Write | RO | Read only Uni | Unipolar Bi | Bi-polar Bit | Bit parameter Txt | Text string
Fl | Filtered DE | Destination NC | Not copied RA | Rating dependent | PT | Protected US [ User save PS | Power down save
Cesky vyznam viz tab. 11-2, str. 93
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Obr. 11-13 Logicky diagram Menu 9: Motorpotenciometr a binarni sou €et
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Parametr Rozsah ({}) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru
9.01 Indikace stavu vystupu log. funkce 1 RO | Bit NC [PT
- ~ OFF (0) nebo On (1) -
9.02 Indikace stavu vystupu log. funkce 2 RO | Bit NC | PT
9.03 Vyst. signal motorpotenciometru +100,00 % RO | Bit NC|PT|PS
9.04 Zdroj vstupu 1 log. funkce 1 Pr 0.00 az 22.99 Pr 0.00 RW | Uni PT| US
9.05 Inverze vstupu 1 log. funkce 1 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
9.06 Zdroj vstupu 2 log. funkce 1 Pr 0.00 az 22.99 Pr 0.00 RW [ Uni PT|US
9.07 Inverze vstupu 2 log. funkce 1 RW | Bit us
- OFF (0) nebo On (1) OFF (0) -
9.08 Inverze vystupu log. funkce 1 RW | Bit us
9.09 Zpozdéni log. funkce 1 +250s 00s RW | Bi us
9.10 Misto urceni log. funkce 1 . RW | Uni PT|US
- Pr 0.00 az 22.99 Pr 0.00 -
9.14 Zdroj vstupu 1 log. funkce 2 RW | Uni PT | US
9.15 Inverze vstupu 1 log. funkce 2 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
9.16 Zdroj vstupu 2 log. funkce 2 Pr 0.00 az 22.99 Pr 0.00 RW | Uni PT| US
9.17 Inverze vstupu 2 log. funkce 2 RW | Bit us
9.18 Inverze vystupu log. funkce 2 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
9.19 Zpozdéni log. funkce 2 +250s 0,0s RW | Bi us
9.20 Misto uréeni log. funkce 2 Pr 0.00 az 22.99 Pr 0.00 RW [ Uni PT|US
9.21 Rezim motorpotenciometru 0az3 2 RW [ Uni us
9.0p | Volba bipolarniho rezimu OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit Us
motorpotenciometru
9.23 Rampa motorpotenciometru 0az250s 20s RW | Uni us
9.24 Konstanta motorpotenciometru 0 az 4,000 1,000 RW | Uni us
9.25 Misto uréeni motorpotenciometru Pr 0.00 az 22.99 Pr 0.00 RW [ Uni PT|US
9.26 Vstup "Nahoru" motorpotenciometru RW | Bit NC
9.27 Vstup "Doli" motorpotenciometru RW | Bit NC
9.28 Reset motorpét?nc'lomefru OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW B!t NC
9.29 1. vstup pro binarni soucet (LSB) RW | Bit NC
9.30 2. vstup pro binarni soucet RW | Bit NC
9.31 3. vstup pro binarni sou¢et (MSB) RW | Bit NC
9.32 Hodnota binarniho souétu 0 az 255 RO |Uni NC | PT
9.33 Misto uréeni binarniho souctu Pr 0.00 az 22.99 Pr 0.00 RW | Uni PT|US
9.34 Ofset binarniho souctu 0az 248 0 RW [ Uni us
9.35 Blokovani tlagitek Nahoru a Dold Pr 0.00 az 22.99 Pr 0.00 RW | Uni PT| US
036 gz)/leﬂrze blokovani tlacitek Nahoru a OFF (0) nebo On (1) OFF (0) rRw | Bit us
9.37 ReZim logické funkce 1 0aza o RW | Uni us
9.38 Rezim logické funkce 2 RW | Uni Us
RW | Read / Write | RO | Read only Uni | Unipolar Bi | Bi-polar Bit | Bit parameter TXC | Text string
Fl | Filtered DE | Destination NC | Not copied RA | Rating dependent | PT | Protected US [ User save PS | Power down save
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VSeobecné Optimalizace specifikace Diagnostika registraci UL

Bezpecnost Mechanickéa | Elektrickd | Ovladani |Definované | Uvedeni do Karta PLC na des- BRZALENER Technicka Informace o
pfi praci instalace instalace | ménice bloky provozu SMARTCARD | ce ménice menu

11.10  Menu 10: Stavy m énice

Parametr Rozsah ({) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru
10.01 | Indikace poruchy RO | Bit NC|PT
10.02 |Indikace rezimu Provoz RO | Bit NC |PT
10.03 |[Indikace nulovych otacek RO | Bit NC|PT
10.04 Inc,iinacelprovozu na nebo pod min. RO | Bit Ne | pT
otackami
10.05 Iorlgiv:kg:riiprovozu pod nastavenymi RO | Bit Ne | pT
10.06 g}g'ck‘f‘;fh’}ft"gggef)‘ nastavenych RO | Bit NC|PT
10.07 Iorlgléki?;niiprovozu nad nastavenymi OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NelpT
10.08 |Indikace dosaZeni nastav. zatizeni RO | Bit NC |PT
10.09 |Indikace dosazeni proud. omezeni RO | Bit NC|PT
10.10 |Indikace generatorického rezimu RO | Bit NC |PT
1013 Int}[kac,e pozadov. sméru ro | Bit Ne | pT
otaceni
10.14 |Indikace sméru otaceni RO | Bit NC|PT
10.17 [Upozornéni na proudové pretizeni RO | Bit NC|PT
10.18 [Upozor. na nadmeér. teplotu ménice RO | Bit NC |PT
10.19 |Varovani RO | Bit NC |PT
10.20 (Porucha O {tr01, 0.51} RO | Txt NC|PT | PS
10.21 |Porucha 1 {tr02, 0.52} RO | Txt NC|PT | PS
10.22 |Porucha 2 {tr03, 0.53} RO | Txt NC|PT|PS
10.23 |Porucha 3 {tr04, 0.54} RO | Txt NC|PT | PS
10.24 |Porucha 4 {tr05, 0.55} 0 a3 229 RO | Txt NC|PT|PS
10.25 |Porucha 5 {tr06, 0.56} RO | Txt NC|PT | PS
10.26 |Porucha 6 {tr07, 0.57} RO | Txt NC|PT|PS
10.27 |Porucha 7 {tr08, 0.58} RO | Txt NC|PT|PS
10.28 |Porucha 8 {tr09, 0.59} RO | Txt NC|PT | PS
10.29 (Porucha 9 {tr10, 0.60} RO | Txt NC|PT|PS
10.32 |Externi porucha RW | Bit NC
10.33 [Reset ménice OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
10.34 |Pocet pokusu o Autoreset 0azb 0 RW [ Uni us
10.35 |Interval mezi pokusy o Autoreset 0az25,0s 10s RW | Uni us
10.36 |Zpozdéni indikace poruchy OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
10.38 |Porucha definovana uzivatelem 0 az 255 0 RW | Uni NC
10.40 |Stavové slovo 0 az 32767 RO [Uni NC|PT
10.41 |Cas poruchy 0: rok.den 0 to 9.364 roky.dny RO |Uni NC|PT|PS
10.42 | Cas poruchy 0: hod.min 0 to 23.59 hod.min RO [Uni NC|PT|PS
10.43 |Cas poruchy 1: hod.min RO |Uni NC|PT|PS
10.44 |Cas poruchy 2: hod.min RO | Uni NC|PT|PS
10.45 |Cas poruchy 3: hod.min RO |Uni NC|PT|PS
10.46 |Cas poruchy 4: hod.min RO |Uni NC|PT|PS
10.47 |Cas poruchy 5: hod.min 0 az 600,00 hod.min RO [Uni NC|PT|PS
10.48 |Cas poruchy 6: hod.min RO |Uni NC|PT|PS
10.49 |Cas poruchy 7: hod.min RO | Uni NC|PT|PS
10.50 |Cas poruchy 8: hod.min RO |Uni NC|PT|PS
10.51 |Cas poruchy 9: hod.min RO |Uni NC|PT|PS
10.52 |Blokovani vybaveni poruchy 0 RW | Uni us
10.53 |Blokovéani vybaveni poruchy 1 RW [ Uni us
10.54 |Blokovéani vybaveni poruchy 2 RW | Uni us
10.55 [Blokovani vybaveni poruchy 3 RW | Uni us
10.56 |Blokovani vybaveni poruchy 4 043 216 0 RW | Uni us
10.57 [Blokovani vybaveni poruchy 5 RW | Uni us
10.58 |Blokovani vybaveni poruchy 6 RW | Uni us
10.59 |Blokovéani vybaveni poruchy 7 RW | Uni us
10.60 |Blokovéani vybaveni poruchy 8 RW [ Uni us
10.61 |Blokovéani vybaveni poruchy 9 RW | Uni us
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Parametr Rozsah ({) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru
10.62 |Stop ménice pfi blokované poruse 0 RW | Bit us
10.63 | Stop ménice pfi blokované poruse 1 RW | Bit us
10.64 |Stop ménice pfi blokované poruse 2 RW | Bit us
10.65 |Stop ménice pfi blokované poruse 3 RW | Bit us
10.66 |Stop ménice pfi blokované poruse 4 on () RW | Bit us
10.67 |Stop ménice pfi blokované poruse 5 OFF (0) nebo On (1) RW | Bit us
10.68 |Stop ménice pfi blokované poruse 6 RW | Bit us
10.69 |Stop ménice pfi blokované poruse 7 RW | Bit us
10.70 |Stop ménice pfi blokované poruse 8 RW | Bit us
10.71 |Stop ménice pfi blokované poruse 9 RW | Bit us
10.72 |Indikace Blokovéani vybaveni poruchy RO | Bit NC
10.73 |Indikace mustek aktivni 0az2 RO | Txt NC
Indikace zpétného fazového posunuti .
10.74 zapalovacﬁ:h impulzd P OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC
10.75 |Indikace aktivace omezeni napéti kotvy RO | Bit NC
10.76 |Indikace sledu vstupnich fazi 0az15 RO | Txt NC
10.77 Isrltﬁ;rgfhvst. kmito¢tu na pomocnych 0 a 100,00 RO | Uni NC
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11.11  Menu 11: Obecné nastaveni m énicée
Parametr Rozsah (§}) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru
11.21 |Mefitko pro hodnotu Pr 0.20 pfi jeho 042 9,999 1,000 RW | Uni uUs
zobrazeni na LED ovladacim panelu
11.22 |Parametr zobrazeny po pfipojeni sité Pr 0.00 az 00.90 Pr 0.40 RW | Uni PT|US
11.23 | Sériova adresa {Si02, 0.67} 0 az 247 1 RW | Uni us
11.24 |Rezim sériové linky 0az2 1 RW | Txt us
11.25 E;E;OSO""" rychlost sériové  1qinq .66} 0az9 6 RW | Txt us
11.26 |Minimalni zpozdéni sériové linky 0az 250 ms 2 RW | Uni us
11.29 |SW verze ménice {di14, 0.49} 1.0 a7 99.99 RO | Uni NC |PT
11.30 |Uzivatelsky bezpec&nostni kéd 0 az 999 0 RW | Uni NC|PT|PS
11.32 |Imenovity proud ménice 0az 10000,0 A RO [Uni NC|PT
11.33 |Jmenovité napéti ménice 0 (480 V), 1 (575 V), 2 (690 V) RO | Txt NC |PT
11.34 [SW sub-verze 0az99 RO | Uni NC |PT
11.35 |Pocet paralelné propojenych ménica 0az3 RW | Uni PT|US
11.36 Cislo naposledy vloZzeného bloku dat v karté 0 a7 999 RO | Uni neleTlus
Smartcard 0
11.37 |Cislo bloku dat v kart¢ SMARTCARD 0 az 1003 RW | Uni NC
11.38 | Typ dat na kart¢ SMARTCARD 0az18 RO | Uni NC |[PT
11.39 |Verze dat na kart¢ SMARTCARD 0 az 9999 0 RW | Uni NC
11.40 |Kontrolni soucet dat na kart¢ SMARTCARD 0 az 65335 RO | Uni NC |PT
11.41 |Doba navratu do reZzimu indikace stavu 0az250s 240 RW [ Uni us
11.42 |Kopirovani parametrd {SE09, 0.30} Oaz4 0 RW | Txt NC *
11.44 |Pfistup k parametrim {SE14, 0.35} 0az2 0 RW | Txt PT|US
11.45 |Volba mapy motoru 2 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
11.46 |Typ posledniho tovarniho nastaveni 0az2 0 RO | Txt PT|US
11.47 |Blokovani uzivatelského programu meénice 0az2 2 RW | Uni us
11.48 |Stav uzivatel. progr. na desce ménice -128 az +127 RO | Bi NC|PT
11.49 Pocet na'hrgvnl uzivatelského programu na 0 a3 65535 RO | Uni ne |lpTl Ps
desce ménice
11.50 Doba vzorkqvgpl uZivatelského programu 0 a% 65335 ms RO | Uni Ne | pT
na desce ménice
1151 Volba prvniho pruchod'u _uV2|vateIskeh0 OFF (0) nebo On (1) RO | Bit Nl et
programu na desce ménice
11.52 |Vyrobni ¢islo ménice 0 az 999 999 999 RO [Uni NC|PT
11.53 | Vyrobni ¢islo ménice (struktura) 0 az 255 RO | Uni NC |PT
11.55 [Kéd typu ménice 0az 68 RO | Uni NC |PT
11.56 |SW verze vykonové desky 1.00 az 99.99 RO [Uni NC|PT
11.57 fﬁégo"y parametr pro prenos po seriove Pr 0.00 aZ 22.99 Pr 0.00 RW | Uni PT|US
11.58 II;/r|1ecgtko parametru pfenaSeného po sériové 0 a7 1999 1000 RW | Uni us
1159 Volba rezimu emulatoru sériového portu 0a3 0 RW | Uni us
Mentor I
11.60 |Aplika¢ni parametry . RW | Uni NC
——— 16000 az -16000 -
11.61 |Aplikaéni parametry RW | Uni NC
11.62 Doba pIr)eho vyblvje,nl pres e'xt,ernl odpor pro 0a3250s rW | Uni us
omezeni komutaénich pfepéti 00s
11.63 | Perioda piného vybijeni pres externi odpor 0 a2 1500,0 s RW | Uni us
pro omezeni komutacnich prepéti
11,64 |Fodnota externino odporu pro omezent 079999 O 0Q RW | Uni us
komutacnich prepéti
11.65 Indlkace, teploty e:xt,ernlhvo Ofipor pro 0 a% 100 % RO Ne |l pT
omezeni komutacnich prepéti
11.66 Indllfa,ce prepétovych Spicek napéajeciho 0 a% 2000 VV RO Nl et
napéti
RW | Read / Write | RO | Read only Uni | Unipolar Bi | Bi-polar Bit | Bit parameter TXt | Text string
Fl | Filtered DE | Destination NC | Not copied RA | Rating dependent | PT | Protected US [ User save PS | Power down save

* Rezimy 1 a 2 nejsou pro USA (tj. nezapamatuje se kdyZ jsou parametry zapamatovavany), rezimy 3 a 4 jsou pro USA. Proto tento parametr muze
byt do EEPROM zapamatovan pouze je-li jeho hodnota 0, 3 nebo 4.
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11.12  Menu 12: Programovatelné komparatory, p
Obr. 11-14  Logicky diagram Menu 12

fepinacée vstupni prom énné, Fizeni brzdy
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Zdroj pro vstupni

12.28 |proménnou 1

jakykoliv pfepinace 2
parametr
?2?.2?

Konstanta vstupu 2
prepinace 2

22.22

Zdroj pro vstupni
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Y.

Rezim
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Bezpecnost VEeobecns Mechanickéa | Elektrickd | Ovladani |Definované | Uvedeni do Ontimalizace Karta PLC na des- BRZALENER Technicka Diagnostika Informace o
pfi préaci instalace instalace | ménice bloky provozu P SMARTCARD | ce ménice menu specifikace g registraci UL|
Obr. 11-15 Logicky diagram Menu 12 (pokra €ovani)
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parametr Indikace
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prepinace 1 prepinade 1 | rzan
prepinace 1 jakykoliv
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__________________________________ 12'1l| parametr
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i
14 1
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i
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12.09 | proménnou 2
prepinace 1
Prepinaé 2
jakykoliv )
parametr Indikace
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-\ prepinace 2 prepinade 2 | izani
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parametr
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Bezv_pet“;po_st V&eobecns M_echanické I_Elektrické Ov[éd_?ni Definované | Uvedeni do Optimalizace Karta PLC na q?s— Tech_r_wické Diagnostika Infc_)rmaqe o
pfi praci instalace instalace | ménice bloky provozu SMARTCARD | ce ménice menu specifikace registraci UL|
Funkce fizeni externi mechanické brzdy umozriuje dobfe koordinovat praci externi mechanické brzdy s méni¢em. Ackoli hardware i
software jsou navrzeny pro vysokou Uroven kvality a odolnosti, nejsou uréeny pro funkce souvisejici s bezpecnosti, tj. tam, kde by zavada
nebo selhani méni¢e mohlo zpusobit riziko Grazu. Proto v kazdé aplikaci, kde by nespravna funkce uvolnéni brzdy mohla zpusobit Graz,
musi byt pouZzito patfi¢éné dodate¢né nezavislé ochranné zafizeni nebo opatreni.

Beznapétové kontakty interniho relé mohou byt pouzity k fizeni externi brzdy. Je-li méni¢ takto pouzivan a je nutno provést jeho vyménu,
potom pfed naprogramovanim méni¢e maze byt brzda uvolnéna (nebrzdi).

Je-li Fidici svorkovnice naprogramovana odliSné od tovarniho nastaveni, je nutno brat v Gvahu disledky nespravného nebo pozdniho
provedeni naprogramovani. Pouziti karty SMARTCARD v rezimu boot nebo pouziti modulu SM-Applications mGze zajistit okamzité

naprogramovani parametrd ménice, coz zabrani této situaci.
Obr. 11-16  Logicky diagram Menu 12:  Rizeni brzdy
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Obr. 11-17 Casovy diagram Fizeni brzdy
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Bezv_pet“;,no_st V&eobecns M_echanické I_Elektrické OvI‘éc_I‘:émi Definované | Uvedeni do Optimalizace Karta PLC na c_Ifes— Tech_r_1ické Diagnostika Infc_)rmac_e o
pfi praci instalace instalace | ménice bloky provozu SMARTCARD | ce ménice menu specifikace registraci UL|
Parametr Rozsah () Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru
12.01 Lr;ﬁk’f;;g’rikgoéeni kompar. drovné RO | Bit Ne | pT
Indikace prekroceni kompar. Urovné OFF (0) nebo On (1) .
12.02 Komparétoru 2 RO | Bit NC | PT
12.03 Eg;’:)grrgu‘)’rssulpn' promennou Pr 0.00 a2 22.99 Pr 0.00 RW | Uni PT|US
12.04 Komparaéni Grover komparatoru 1 0 az 100,00 % 0.00 RW | Uni us
12.05 Hystereze komparatoru 1 0 az 25.00 % ' RW | Uni us
12.06 Inverze komparéatoru 1 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
12.07 Misto uréeni komparatoru 1 RW | Uni PT|US
12.08 ﬁﬁgﬁfﬁ;ﬁev Supni promennou ! Pr 0.00 a7 22.99 Pr 0.00 RW | Uni PTIUS
12.09 iggg{,rf;ge"slt“p”' proménnou 2 RW | Uni PT|US
12.10 Rezim prepinae 1 0az 10 0 RW | Uni us
12.11 Misto ur€eni pfepinace 1 Pr 0.00 az 22.99 Pr 0.00 RW | Uni PT | US
12.12 Indikace vystupu prepinace 1 +100,00 % RO | Uni NC | PT
12.13 Konstanta vstupu 1 pfepinace 1 RW | Uni us
—— +4,000 1,000 -
12.14 Konstanta vstupu 2 pfepinace 1 RW [ Uni us
12.15 Konstanta prepinace 1 0 az 100,00 0,00 RW | Uni us
12.23 fg:ﬁég:gtgfsuzpn' promennou Pr 0.00 a2 22.99 Pr 0.00 RW | Uni PT|US
12.24 Komparaéni Grover komparéatoru 2 0 az 100,00 % 000 RW | Uni us
12.25 Hystereze komparatoru 2 0 az 25,00 % ' RW | Uni us
12.26 Inverze komparatoru 2 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
12.27 Misto uréeni komparatoru 2 RW | Uni PT | US
12.28 ﬁféﬁfféﬁev 5 P promennoy ! Pr 0.00 a 22.99 Pr 0.00 RW | Uni PT US
12.29 ﬁ?;g{ﬁ;ge"?“p”' proménnou 2 RW | Uni PT|US
12.30 ReZim prepinace 2 0az10 0 RW | Uni us
12.31 Misto uréeni pfepinace 2 Pr 0.00 az 22.99 Pr 0.00 RW | Uni PT|US
12.32 Indikace vystupu pfepinace 2 +100,00 % RO | Uni NC | PT
12.33 Konstanta vstupu 1 pfepl’na(':e 2 +4,000 1,000 RW Un! us
12.34 Konstanta vstupu 2 pfepinace 2 RW | Uni us
12.35 Konstanta pfepinace 2 0 az 100,00 0,00 RW | Uni us
Funkce fizeni externi mechanické brzdy umozriuje dobfe koordinovat praci externi mechanické brzdy s méni¢em. Ackoli hardware i
software jsou navrzeny pro vysokou Uroveri kvality a odolnosti, nejsou uréeny pro funkce souvisejici s bezpeénosti, tj. tam, kde by
zavada nebo selhani ménic¢e mohlo zplsobit riziko Urazu. Proto v kazdé aplikaci, kde by nespravna funkce uvolnéni brzdy mohla
zpusobit Graz, musi byt pouzito patficné dodatecné nezavislé ochranné zafizeni nebo opatreni.
12.40 Indikace uvolnéni brzdy OFF (0) nebo On (1) RO | Uni NC | PT
12.41 Povoleni (Enable) fizeni brzdy 0az3 0 RW | Txt us
12.43 Dolni proudovy préh 0 az 150 % 10 % RW | Uni us
12.45 Otéacky pro zabrzdéni brzdy 0 az 200 ot/min 5 ot/min RW | Uni us
12.46 Prodleva pfed uvolnénim brzdy RW | Uni us
12.47 Prodleva po uvolnéni brzdy 0az250s 10s RW | Uni us
12.48 Prodleva pro aktivaci brzdy RW | Uni us
12.49 X\%t;:é?q()éliﬂ%jho fizeni béhem RW | Uni us
1250  |Buzeni akiivni OFF (0) nebo On (1) OFF(0) RW | Bit Us
12.51 Volba externiho buzeni RW | Bit us
12.52 Prah pfitomného toku 0 az 100 % 80 % RW us
12.53 Volba pouze kladného momentu OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
12.54 Indikace uvolnéni externi brzdy OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
12.55 Volba zdroje uvolnéni brzdy OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
RW | Read / Write | RO | Read only Uni | Unipolar Bi | Bi-polar Bit | Bit parameter Txt | Text string
Fl | Filtered DE | Destination NC | Not copied RA | Rating dependent | PT | Protected US [ User save PS | Power down save

Cesky vyznam viz tab. 11-2, str. 93
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Obr. 11-18 Logicky diagram Menu 13
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Bezpecnost | | ,« . | Mechanicka | Elektrickd | Ovladani |Definované | Uvedeni do - Karta PLC na des- JRAI{=NEN Technicka | . - Informace o
=~ .~ | VSeobecné | . - e Optimalizace iy o Diagnostika - !
pfi praci instalace instalace | ménice bloky provozu SMARTCARD | ce ménice menu specifikace registraci UL|

Uroven reference Uroveri reference Zadana
Uroverizvolené pred rampami po rampéch hold'nota
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M 2 +
P 1.03 Rampy 2.01 301 |
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P
bl \ystupni Parametr (RO)
4 svorky pouze pro &teni

Pfepinace u parametril jsou zobrazeny v tovarnim nastaveni
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Bezpecnost VEeobecns Mechanickéa | Elektrickd | Ovladani |Definované | Uvedeni do Ontimalizace Karta PLC na des- BRZALENER Technicka Diagnostika Informace o
pfi préaci instalace instalace | ménice bloky provozu P SMARTCARD | ce ménice menu specifikace g registraci UL|
Parametr Rozsah ({) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru

13,01 | Odchylka otacek polohového -32768 a2 +32767 RO |uni| [NC|PT
regulatoru

13.02 |©dchylka polohy polohoveho -32768 az +32767 RO | Uni NC |PT
regulatoru

13,03 |Qdchylka jemné polohy polohového -32768 az +32767 RO |Uni NC|PT
regulatoru

13.04 Volba’zdrOJe reference polohového 0az4 0 RW | Txt us
regulatoru

13.05 Volba’zdrOJe zpétné vazby polohového 0as3 0 RW | Txt us
regulatoru

13.06 |Inverze reference polohy OFF (0) nebo On(1) OFF (0) RW | Bit us

13.07 | Citatel pfevodového poméru 0 az 4,000 1,000 RW |Uni us

13.08 |Jmenovatel pfevodového poméru 0 az 1,000 1,000 RW | Uni us

13.09 |P zisk polohového regulatoru 0 aZ 100,00 radsYrad 25,00 RW | Uni us

13.10 |Rezim polohového regulatoru 0az6 0 RW |Uni us

13.11 |Absolutni rezim povolen OFF (0) nebo On(1) OFF (0) RW | Bit us

13,12 |Omezeni otadek polohového 0 a2 250 150 RW |Uni uUs
regulatoru

13.13 |Zadana hodnota pro orientovany stop 0 az 65535 0 RW | Uni us

13.14 | Sitka pasma pro vyhodnoceni 0 a7 4096 256 RW | Uni us
orientace

13.15 | DosaZeni polohy orientace OFF (0) nebo On(1) RO | Bit NC |PT

13.16 |Reset polohové odchylky OFF (0) nebo On(1) OFF (0) RW | Bit NC

13.17 |Zadana rychlost relativni funkce Jog 0 az 4000,0 rpm 0,0 RW | Uni us

13.18 | Volba relativni funkce Jog OFF (0) nebo On(1) OFF (0) RW | Bit NC

13.19 |Inverze relativni funkce Jog OFF (0) nebo On(1) OFF (0) RW | Bit NC

13.20 | Mistni Zadana hodnota - otacky 0 az 65535 0 RW | Uni NC

13.21 | Mistni Z&dana hodnota - poloha 0 aZ 65535 0 RW |Uni NC

13.22 Mistni Zadana hodnota — jemna 0 a% 65535 0 RW | Uni NC
poloha

13.23 | Volba mistni Zzadané hodnoty OFF (0) nebo On(1) OFF (0) RW | Bit NC

13.24 | Volba zruSeni referenénich otacek OFF (0) nebo On(1) OFF (0) RW | Bit us

RW | Read / Write | RO | Read only Uni | Unipolar Bi | Bi-polar Bit | Bit parameter Txt | Text string

Fl | Filtered DE | Destination NC | Not copied RA | Rating dependent | PT | Protected US [ User save PS | Power down save

Cesky vyznam viz tab. 11-2, str. 93

140

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP

www.controltechniques.cz

Prvni vydani



Bezpecnost

= . | VSeobecné
pfi praci

Mechanicka
instalace

Elektrick&
instalace

Ovladani
ménice

Definované
bloky

Uvedeni do
provozu

Optimalizace

Karta
SMARTCARD

PLC na des-
ce meénice

Roz&ifené
menu

Technicka
specifikace

Diagnostika

Informace o
registraci UL|

UZzivatelska priru¢cka Mentor MP

Prvni vydani

www.controltechniques.cz

141




Bezpecnost VEeobecns Mechanickéa | Elektrickd | Ovladani |Definované | Uvedeni do Ontimalizace Karta PLC na des- BRZALENER Technicka Diagnostika Informace o
pfi préaci instalace instalace | ménice bloky provozu P SMARTCARD | ce ménice menu specifikace g registraci UL
11.14  Menu 14: UZivatelsky PID regulator
Obr. 11-19 Logicky diagram Menu 14
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Bezpecnost Mechanicka | Elektrickd | Ovladani |Definované | Uvedeni do Karta PLC na des— Technick& Informace o
menu

Horni mez
14.13 PID regulatoru
Podrzeni hodnoty
integratoru s _- Dolni mez ; L
1414 | p|p regulatoru '\P/ll'éto urclgin )

1410 regulatoru
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regulatoru A H
Integracni zisk v g/\ PID regulatoru ¥
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PID

Legenda
hd
)@ Vvstupni p tr (RW
] X ] arametr (RW)
@ @ svorky 0.XX pro Cteni i zapis
A
08 vystupni parametr (RO)
) % @ @ svorky pouze pro éteni

Prepinace u parametrQ jsou zobrazeny v tovarnim nastaveni

* PID regulétor je aktivni jen tehdy, je-li Pr 14.16 nastaven na nechranény parametr (ne Pr xx.00).
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pfi praci instalace instalace | ménice bloky provozu SMARTCARD | ce ménice menu specifikace registraci UL}

Parametr Rozsah ({) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru

14.01 |Vystup PID regulatoru +100,00 % RO |Uni NC |PT
14.02 ?;‘gz%fgrt”e hlavni reference PID Pr 0.00 a 22.99 Pr 0.00 RW |Uni PT|US
14.03 ?;‘gz%fgrt”e Zadané hodnoty PID Pr 0.00 a 22.99 Pr 0.00 RW |Uni PT|US
14.04 ?;‘gz%fgrt”e skutecné hodnoty PID Pr 0.00 a2 22.99 Pr 0.00 RW | Uni PT|US
14.05 |Inverze zadané hodnoty OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
14.06 |Inverze skute¢né hodnoty OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
14.07 ﬁ;’(ﬁé‘;’)‘,’a" zmény rychlosti zadané 0 a# 3200,0s 0,0 RW |Uni us
14.08 | Odblokovani (Enable) PID regulatoru OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
14.09 |Volba zdroje pro externi Enable PID Pr0.00 az 22.99 Pr 0.00 RW |Uni PT|US
14.10 |P zisk PID 0 az 4,000 1,000 RW |Uni us
14.11 |1 zisk PID 0 az 4,000 0,500 RW | Uni us
14.12 | D zisk PID 0 az 4,000 0,000 RW | Uni us
14.13 | Horni mez PID regulatoru 0 az 100,00 % 100,00 RW [Uni us
14.14 |Dolni mez PID regulatoru +100,00 % -100,00 RW | Bi us
14.15 |Konstanta PID regulatoru 0 az 4,000 1,000 RW |Uni us
14.16 |Misto uréeni PID regulatoru Pr0.00 az 22.99 Pr 0.00 RW |Uni PT|US
14.17 | Podrzeni hodnoty integratoru OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC

14.18 | Volba symetrického omezeni PID OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
14.19 |Hlavni reference PID +100,00 % RO | Bi NC |PT
14.20 |Zadana hodnota PID +100,00 % RO | Bi NC | PT
14.21 | Skute¢né hodnota PID +100,00 % RO | Bi NC | PT
14.22 |Regulaéni odchylka PID +100,00 % RO | Bi NC | PT

RW | Read / Write | RO | Read only Uni | Unipolar Bi | Bi-polar Bit | Bit parameter TXU | Text string

Fl | Filtered DE | Destination NC | Not copied RA | Rating dependent | PT | Protected US [ User save PS | Power down save

Cesky vyznam viz tab. 11-2, str. 93
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11.15 Menu 15, 16 a 17: Nastaveni volitelnych  modul G

Obr. 11-20 Umist éni volitelnych modul @ do jednotlivych slot @ a jejich p Fislusna menu

Pozice volitelného

modulu 1 (Menu 15)
Pozice volitelného

% modulu 2 (Menu 16)
Pozice volitelného
modulu 3 (Menu 17)

Parametry Pr x.00 a Pr x.01 jsou spole¢né pro vSdechna Menu 15 a7z 17. Pr x.01 udava typ pouzitého modulu (O= neni osazen Zadny modul). Pokud
dojde k zasunuti modulu, méni¢ pfifadi odpovidajici Menu dle typu pouzitého modelu (Menu 15 pro pozici 1, Menu 16 pro pozici 2 a Menu 17 pro
pozici 3).

Mozné kategorie modul udava tabulka:

ID votitelného modulu Modul Kategorie
0 Zadny modul nevsunut
102 SM-Universal Encoder Plus L,
Zpétna vazba
104 SM-Encoder Plus a SM-Encoder Output Plus
201 SM-1/0 Plus
203 SM-1/O Timer
204 SM-1/0 PELV .
205 SM-1/024V Protected Automatizace
(rozSifeni 1/0)
206 SM-1/0120V
207 SM-I/O Lite
208 SM-1/0 32
304 SM-Applications Plus .
305 SM-Applications Lite V2 Automanzace
_ (aplikace)
306 SM-Register
403 SM-PROFIBUS DP-V1
404 SM-INTERBUS
407 SM-DeviceNet )
Fieldbus
408 SM-CANopen
410 SM-Ethernet
421 SM-EtherCAT

Vice informaci viz pfiru¢ka Solutions Module User Guide.

VétSina modull obsahuje procesor a parametry jsou aktualizovany v procesoru téchto modult. AvSak neprogramovatelné moduly procesor
neobsahuji a vSechny parametry jsou aktualizovany procesorem ménice.

Parametry neprogramovatelnych moduld jsou éteny/zapisovany na pozadi uloh méni¢e nebo v kombinovaném ¢ase aktualizace pro parametry s
kritickou dobou aktualizace. Kombinovany ¢as aktualizace zavisi na poctu a typu neprogramovatelnych modulud instalovanych v ménici. Pro kazdy
modul je doba aktualizace téchto parametr( specifikovana jako 4ms, 8 ms atd. Kombinovany ¢as aktualizace je soucet ¢ast aktualizace vSech
instalovanych neprogramovatelnych moduld.

Napf., je-li do méni¢e nainstalovan modul s ¢asem aktualizace 4ms a modul s ¢asem aktualizace 8ms, potom kombinovany ¢as aktualizace pro
parametry s kritickou aktualizace je 12ms pro kazdy z modulu.

V tabulk&ch parametrd je ke kazdému typu modulu uveden ¢as aktualizace, napf. 4ms pro SM-Encoder Plus nebo 8ms pro SM-1/O Plus.

Jsou-li parametry uzivatelem zapamatovany v EEPROM ménice, je do EEPROM ulozZen kod aktualné instalovaného modulu. Je-li méni¢ nasledné
pfipojen k siti s jinym nebo Zadnym instalovanym modulem na misté, kde byl plivodni instalovan modul, méni¢ vybavi poruchu “Slot.dF”. Menu pro
pfislusny slot se pro kategorii nového modulu objevi v tovarnim nastaveni pro novou kategorii. Nové hodnoty parametrt nejsou v EEPROM
zapamatovany, dokud uzivatel neprovede proceduru zapamatovani parametrd.
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pfi praci instalace instalace | ménice bloky provozu SMARTCARD | ce ménice

Bezpecnost | | ,« . | Mechanicka | Elektrickd | Ovladani |Definované | Uvedeni do A Karta PLC na des- QRASI{=NEE Technicka | . ) Informace o
VSeobecné Optimalizace b Diagnostika - .
menu specifikace registraci UL

Software volitelnych modul @
VétSina volitelnych moduld obsahuje software. Softwarovou verzi modulu Ize zjistit v parametrech Pr x.02 a Pr x.51.

Udaj o SW verzi mé tvar zz.yy.xx, kde Pr x.02 zobrazuje zz.yy a Pr x.51 zobrazuje xx. NapF. pro SW verzi 01.01.00 parametr Pr x.02 zobrazuje 1.01
a Pr x.51 zobrazuje 0.

Moduly SM-Encoder Plus, SM-Encoder Output Plus and SM-I/O Plus neobsahuji Zzadny software, takZze v Pr x.02 a Pr x.51 je bud 0 nebo se tyto
parametry nezobrazuji viibec.

Parametry spole éné vSem kategoriim

Parametr Rozsah ({) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru
X0L _ |Kod (ID) volitelného modulu 0 az 599 RO uUni PT]US
x.02 SW verze volitelného modulu 0.00 az 99.99 RO [Uni NC|PT
x.50 Stav poruchy volitelného modulu 0az 255 RO |Uni NC|PT
“51 SW sub-verze volitelného 0as 99 RO |Uni NC | PT
modulu

11.16  Menu 18: Aplika éni menu 1

Parametr Rozsah ( {}) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru
18.01 |'nteger —zapamatuje se po odpojeni -32 768 a7 +32 767 0 RW| Bi NC| |Ps
napajeni
1?;?80 Integer — pouze ke &tenf -32768 az +32 767 0 RO | Bi NC
1;3-;;(;0 Integer — mozno zapisovat -32 768 az +32 767 0 RW| Bi us
128L'83;Ct)0 Bitovy - moZzno zapisovat OFF (0) nebo On (1) 0 RW/| Bit us

11.17  Menu 19: Aplika €ni menu 2

Parametr Rozsah (§) Tovérni nastaveni ( =) Typ parametru
19.01  |Integer —zapamatuje se po odpojeni -32 768 a7 +32 767 0 RW | Bi NC| |Ps
napéajeni
li':iéo Integer — pouze ke &teni -32768 az +32 767 0 RO | Bi NC
1?.;%(? Integer — mozno zapisovat -32768 az +32 767 0 RW| Bi us
lig’ééo Bitovy - moZzno zapisovat OFF (0) nebo On (1) 0 RW/| Bit us

11.18 Menu 20: Aplika éni menu 3

Parametr Rozsah ({) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru
22'(?;80 Integer — mozno zapisovat -32,768 az +32,767 0 RW| Bi NC
22021(;0 Dlouhy integer - mozno zapisovat 23lay 2311 0 RW| Bi NC

Je-li proveden pfenos 4yyy, je celé Menu 20 preneseno do karty SMARTCARD, je-li proveden pfenos 4yyy. Blize viz kap. 9.3.1 Zéapis na kartu
SMARTCARD.

RW | Read / Write | RO | Read only Uni | Unipolar Bi | Bi-polar Bit | Bit parameter Txt | Text string

Fl | Filtered DE | Destination NC | Not copied RA | Rating dependent | PT | Protected US [ User save PS | Power down save
Cesky vyznam viz tab. 11-2, str. 93
146 Uzivatelska priruka Mentor MP

www.controltechniques.cz Prvni vydani




Bezpecnost V&eobecns Mechanicka | Elektrickd | Ovladani |Definované | Uvedeni do Ontimalizace Karta PLC na des- JR4AICEHER Technicka Diagnostika Informace o
pfi préaci instalace instalace | ménice bloky provozu P SMARTCARD | ce ménice menu specifikace 9 registraci UL
11.19 Menu 21: Parametry (mapa) motoru 2
Parametr Rozsah ({) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru
21.01 | Maximaini otacky SPEED. LIMIT_MAX otmin 1000,0 RW [Uni 0S
21.02 [Minimalni otacky +SPEED_LIMIT_MAX ot/min * 0,0 RW | Bi PT |US
21.03 |Volba reference 0az6 0 (Al.A2) RW | Txt us
21.04 |Hodnota akcelera¢ni rampy 0 az MAX_RAMP_RATE_M2 5,000 RW | Uni us
21.05 |Hodnota deceleraéni rampy 0 az MAX_RAMP_RATE_M2 5,000 RW [Uni us
21.06 |Jmenovité otacky motoru 0 az 10000,0 ot/min 1000 RW | Uni us
21.07 [Jmenovity proud motoru 0 az RATED_CURRENT_MAX A RATED_CURRENT_MAX RW [Uni us
Bod nastaveni protielektromotorické Pro 480V ménic: 440 Eur, 500 USA
21.08 sil P 0 az ARMATURE_VOLTAGE_MAX Vss Pro 575V méni¢: 630 Eur, 630 USA |RW |Uni uUs
Y Pro 690V mé&ni&: 760 Eur, 760 USA
Pro 480V méni¢: 440 Eur, 500 USA
21.09 |Jmenovité napéti motoru 0 az ARMATURE_VOLTAGE_MAX Vss Pro 575V méni¢: 630 Eur, 630 USA |RW |Uni us
Pro 690V méni¢: 760 Eur, 760 USA
21.10 [Odpor kotvy 0 az 6,0000 Q 0,0000 RW [Uni us
21.11 |Konstanta motoru 0 az 100,0 % 50 % RW | Uni RA us
21.12 | zisk p_)lrc’)udovehonregulatoru v oblasti 0 a% 4000 200 RW | Uni RA us
nespojitych proudd
21.13 | P Zisk proudoveho regulatoru v 0 az 4000 100 Rw|uni| |RA| |us
oblasti spojitych proudt
21.14 | Z|sll_<|'proudove[10 regulatoru v oblasti 0 a% 4000 50 RW | Uni RA us
spojitych proudu
21.15 |Mapa motoru 2 aktivni OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC |PT
21.16 | Tepelna ¢asovéa konstanta motoru 0 az 3000,0 89,0 RW | Uni us
21.17 |P zisk otackového regulatoru (Kp) 0,00 aZ 6,5535(1 / (rad/s)) 0,0300 RW [Uni us
21.18 |1 zisk otackového regulatoru (Ki) 0,00 az 655,35(s / (rad/s)) 0,10 RW | Uni us
21.19 | D Zisk otackoveho regulatoru (Kd) 0,00000 aZ 0,65535(L/s / (rad/s)) 0,00000 RW | Uni us
21.21 | Volba otackové zpétné vazby 0az5 5 RW | Txt us
21.23 |Jmenovité budici napéti 0 az 500 Vss Eur: 360, USA: 300 RW | Uni us
Typ. vel. 1: 2A Eur: 8A, USA: 8A
21.24 | IJmenovity budici proud 0 aZ FIELD_CURRENT_SET_MAX Typ. vel.: 2A&B Eur: 3A, USA: 20A JRW |Uni RA|PT|US
Typ. vel.: 2C&D Eur: 5A, USA: 20A
21.25 |1 Zlom magnetizatni charakteristiky 0 a2 100 % of rated flux 50 RW | Uni uUs
motoru
21.26 r2n Ozt'g’r’: magnetizacni charakteristiky 0 a2 100 % of rated flux 75 RW | Uni uUs
21.27 |Motorické proudové omezeni 0 aZ MOTOR2_CURRENT_LIMIT_MAX % 150,0** RW | Uni RA us
21.28 |Generatorické proudové omezeni 0 az MOTOR2_CURRENT_LIMIT_MAX % 150,0%* RW [Uni RA us
21.29 | Symetrické proudové omezeni 0 az MOTOR2_CURRENT_LIMIT_MAX % 150,0%* RW [Uni RA us
21.30 |Tepelna ¢asova konstanta buzeni 0,0 az 3000,0 24,0 RW [Uni us
21.31 |P zisk regulatoru budiciho proudu 0az 30,0 3,0 RW [ Uni us
21.32 || zisk regulatoru budiciho proudu 0 az 300,0 60,0 RW | Uni us
21.33 |P zisk v rezimu odbuzovani 0 az 300,0 04 RW | Uni us
21.34 || zisk v rezimu odbuzovani 0 az 300,0 5,0 RW [ Uni us
21.35 |Kompenzacni konstanta jmen. 04 100 % 100 % RW |Uni PT|US
budiciho proudu

*  Rozsah uvedeny v Pr 21.02 slouzi pouze pro sledovaci G¢ely (napf. pro smérovani na analogovy vystup). Tento rozsah maze byt dale omezen v
zavislosti na nastaveni Pr 1.08 a Pr 1.10.

** Toto jsou maxima tovarniho nastaveni. Je-li hodnota proménného maxima parametru MOTOR2_CURRENT_LIMIT_MAX menSi nez hodnota

tovarniho nastaveni Jmenovitého proudu motoru (Pr 21.07), potom je hodnotou tovarniho nastaveni tohoto parametru nizsi z obou hodnot.

11.20  Menu 22: Definice dalSich parametr G Menu 0
Parametr Rozsah ({}) Tovarni nastaveni ( =) Typ parametru
222';)1232 Definuje parametry 00.xy Pr 0.00 az 22.99 Pr0.00 RW | Uni PT | US
11.21  Menu 23: Volba bloku
Parametr Rozsah ({}) Tovérni nastaveni ( =) Typ parametru
0'to 7 (USEr (0), SEt UP (1), diAGnoS (2),
23.01 |Indikace aktivniho bloku triPS (3), SP LOOP (4), SintEr (5), RO | Uni NC | PT
Fb SP (6), inPut (7)
2302 |PTistup k definovanym blokam 0az 127 RO |Uni NC|PT
pomoci binarni volby
Zggggai Pristup k definovanym blokam OFF (0) nebo On (1) on (@) RW | Bit uUs
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12 TeCh n|Cké SpeC|f| kace Tab. 12-3 Typova fada pro napéjeci nap éti 690V

. P v v st vstupni . .
12.1  Technicka data m énice prouz s vystupni proud Typicky vykon
P . . P motoru
12.1.’1v Typovav (ada, vykon a vystupni proud Typ . . pretizent | (o 760vss)
Typova fada pro napéti 480V, 575V a 690V je uvedena v tab. 12-1, max.trvaly |max.trvaly 150%
tab. 12-2 a tab. 12-3.
; ; ; . A A A kw hp

Max. trvaly proud plati pro teplotu okoli do 40C a nadmorské vysky
1000m. PFi vysSich teplotach a vétsi nadmorské vyice je vyzadovana MP350A6(R) 295 350 525 240 | 320
redukce vykonu. MP470A6(R) 395 470* 705 320 425
Nadmofska vy3ka do 3 000m nad mofem. Pfi prekrogeni nadmofské MP7O0AG(R) | 585 700 1050 | 480 | 640
vysky 1 000m se snizuje jmen. proud ménice o 1% na kazdych 100m. MP825A6(R) 665 825* 1237.5 650 850
Npfiklad ve vyce 3 000m by mél byt vyst. proud ménice snizen o 20%. . MP1200A6(R) 1050 1200 1800 850 1150
Tab. 12-1 Typova fada pro napéjeci nap éti 480V MP1850A6(R) 1570 1850 2775 1300 1750

* Pro tento typ je pfi 690V pretizitelnost 150% po dobu 20s pfi 40C a

* 5?333”' ss vystupni proud Typ';?gﬁ"” 30s pfi 35C.
Ty max.tvaly |max. tvaly | 1%0% | PA | PH Hodmota maximéinihe vetupniho proudu je uvadéna jako pomick
overload | 400Vss | 500Vss n pniho proudu je uvadena Jako pomucka pro
A A A W hp vybér'kabeltl a pojistek. Uvedené hodnoty plati pro pfipad nejhorsich
podminek.
MP25A4(R) 22 25 375 9 15 .
MP45A4(R) 40 45 67,5 15 27 ) , o
MP75A4(R) &7 75 1125 . VTS Pro proudy nad 1850A je nutvrle'p?’ralvelmspmem r,nemE:u.’
MPTOSAGTR) i 108 57E 375 0 Pro SW verze V01.05.02 a dfivéjSi vSak toto neni mozné.
MP155A4(R) 139 155 232,5 56 90
MP210A4(R) 188 510 315 75 125 12.1.2  Typické limity kratkodobého p  FetiZeni
MP350A4(R) 295 350 505 125 200 Maximalni proudové pretiZzeni v procentech zavisi ha pouzitém motoru.
MP420A4(R) 350 420 630 150 250 Zména jmenovitého proudu motoru zméni maximalni mozné pfetizeni,
MP550A4(R) 250 550 805 200 300 jak je uvedeno v pfiru¢éce Mentor MP Advanced User Guide.
MP700A4(R) 585 700 1050 250 400 Graf na obr. 12-1 mdZe byt pouZit pro uréeni mozné maximalni doby
MPB25A4(R) 665 825 12375 300 500 pFeEl’i('enl'vprf)v pF?tl’Zenl’ s rozsahu 100% az 150%. Napf. maximalni
MP90OAL(R) 35 500 1350 370 50 mozné pretizeni pro dobu 60s je 124%.
MP1200A4(R) 1050 1200 1800 250 750 Obr. 12-1 Maximalni mozna doba p fetizeni
MP1850A4(R) 1570 1850 2775 700 1150 160
155
Tab. 12-2 Typova Ffada pro napajeci nap éti 575V 150
st ;?;ldzm ss vystupni proud Typicky vykon pie(t(\;/i:m' e
—_ motoru Y10
vp max.trvaly |max.trvaly pretizeni | (5§ 630Vss) 135 \
150% \\
A A A kw | hp o N
MPZ25AG(R) 22 25 375 14 18 1 \\\
MP45A5(R) 40 45 67,5 25 33 120 \\\\
MP75A5(R) 67 75 112,5 42 56 1us B ~
MP105A5(R) 94 105 157,5 58 78 110 e N
MP155A5(R) 139 155 232,5 88 115 105 N
MP210A5(R) 188 210 315 120 160 100
MP350A5(R) 295 350 525 195 260 S 2R 8%8B8RS8883§8§F88E 8§
MP470A5(R) 395 4707 705 265 | 355 dobapretizeni()
MP700A5(R) 585 700 1050 395 530
l\’;IAFf)lgzzosc;:SE((RR)) 12652 f;g; 112:;05 222 Sig Pretizeni 150% po dobu 30s je mozno provést maximalné 10 krat za
hodinu.
MP1850A5(R) 1570 1850 2775 1045 1400

* Pro tento typ je pfi 575V pretizZitelnost 150% po dobu 20s pfi 40T a
30s pfi 35T.
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12.1.3  KFivky redukce vykonu pro vySSi teploty okoli

Obr. 12-2 K ¥ivky redukce vykonu pro Mentor MP, typ. vel. 1A
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K fivky redukce vykonu pro Mentor MP, typ. vel. 1B
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Uvedené grafy ukazuji pozadované redukce pro nejhorsi podminky.
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12.1.4 Ztraty
V tabulkach jsou uvedeny maximalni ztraty ménice a to pfi uvazovani
vysokého obsahu zvinéni ve vystupnim proudu.

12.1.7 StFidavé sitové napajeni
Tab. 12-5 TF¥ifazové si tové napajeni

Specifik Varianty podle napéajeciho nap éti
- 4 énié azné i ecifikace
Tab. 12-4 Ztraty m éni€e pro r tizné teploty okoli p 280V 575v 690V
Ztrat)i pn Ztrat)i pn Ztrat)i pn Maximalni jmen. napéti 480V 575V 690V
Tolerance +10%

- - W W W Minimalni jmen. napéti 24V 500V
MP25A4(R) Tolerance -20% -10%
MP25A5(R) 125 o1
MP45A4(R) 168 139 17 12.1.8 Pomocné st fidavé napajeni
MP45A5(R) Tab. 12-6 Napajeci nap éti (faze - faze)

MP75A4(R) Specifikace Hodnota
MP75A5(R) 219 194 183 — pv -
Maximalni jmen. napéti 480V
MP105A4(R)
MP105A5(R) 274 Tolerance +10%
MP155A4(R) Minimalni jmen. napéti 208V
MP155A5(R) 400 Tolerance -10
310
MP210A4(R) .
MP210A5(R) 561 456 12.1.9  Vstupni reaktory S
MP350A4(R) 952 Men}(?r MP Vyuziva tyristory s pr|rc,>zenoulkomuta0|’, coz zpUsobuje
napétové propady na vstupnich vykonovych svorkach. Aby
MP350A5(R) 1045 nedochézelo k ruseni jinych zafizeni pfipojenych na stejnou sit, je silné
MP350A6(R) doporuéeno zafadit do kazdé faze sitového privodu pFidavny reaktor
MP420A4(R) 1154 (induké&nost). Tim se snizi hloubka napétovych propadd na sdilené
MP470A5(R) napéjeci siti. Toto neni obecné nutné tam, kde je pro napajeni ménice
MP470A6(R) 1546 1268 1162 pouZzit samostatny transformator.
MP550A4(R) 1568 1354 Nasledujici doporucéeni pro pfidavné indukénosti byly vypoditany na
MP700A4(R) 1663 zakladé normy pro vykonové ménicoveé systémy: EN 61800-3:2004
MP825A4(R) “Adjl_JstabIe speed electr_lcal power drive systems — Part 3: EMC
requirements and specific test methods”.
MP700A5(R) T . L - -
MP700A6(R) 1955 1795 Tab. 12-7 Minimalni pozadovand induk énost ve fazi pro typické
aplikace (50% zvin éni)
MP825A4(R) 2160 1909 1751
MP825A5(R) Jmen. Napéjeci nap éti Typické Maximalni
MP825A6(R) 2381 2004 1795 proud proudové | proudové
MP1200A4(R) A puH uH uH uH A A
MP1200A5(R) 3635 3660 25 220 260 320 21 22
MP1200A6(R) 45 220 | 260 | 320 38 40
MP1850A4(R) 75 220 | 260 | 320 63 67
MP1850A5(R) 5203 4418 4139 105 220 | 260 | 320 88 94
MP1850A6(R) 155 | 160 | 190 | 230 130 139
> i s 210 120 140 170 176 188
12.1.5 PoZadavky na napéjeni
Standardni ménice jsou uréeny pro jmen. napajeci napéti do 480Vef. 350 71 85 110 120 293 295
Pro napéjeci napéti 575Vef Ize pouzit ménice z typové velikosti 1 a 2. 420 59 1 351 350
Pro napéjeci napéti 690Vef Ize pouzit ménice pouze z typové velikosti 2. 470 80 o1 393 395
550 45 54 460 450
700 36 43 53 61 586 585
Napajeci sit typu uzemnéna delta pfevysujici 575V neni 825 45 52 690 665
povolena pro ménice do 210A véetné. 900 28 33 753 725
Napajeci sit typEJ l_Jvzemnéné delfeil’pfevyéujici 600V neni 1200 21 25 31 36 1004 1050
povolena pro ménic¢e 350A a vyssi. 1850 18 >3 9 32 1548 1450
12.1.6  Typy napajeci sit é

Méni¢e do napéjeciho napéti 575V (do 210A) a do 600V (350A a vyssi)
mohou byt pfipojeny k jakémukoliv typu napajeci sité, tji. TN-S, TN-C-S,
TT, IT, se zemnénim k jakémukoliv potencialu, tj. neutrainimu,
centralnimu nebo rohovému (uzemnéna delta).

Napajeci sit typu uzemnéna delta prevysujici 575V neni povolena pro
méni¢e do 210A véetné. Napajeci sit typu uzemnéna delta prevysujici
600V neni povolena pro méni¢e 350A a vyssi.

1. VySe uvedené predpoklada, Ze vnitfni impedance napajeci sité je 1,5%.
2. Predpoklada se, ze vykon napéjeciho zdroje je v rozpéti 5kA az 60kA.
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12.1.10 Teplota, vihkost a zp Gsob chlazeni
Pracovni teplota okoli:

0Cazb5<

Vystupni proud musi byt redukovan pfi teplotach okoli >40<C.

Min. teplota povolena p i pfipojeni sit é:
-15<C
Zpusob chlazeni:

MP25Ax(R) a MP45Ax(R) = pfirozena ventilace
MP75AXx(R) a vysSi = nucena ventilace

Maximalni vihkost:
90% bez kondenzace pfi 50C

12.1.11  Skladovani
-40°C az +55°C pro dlouhodobé skladovani
-40°C az +70C pro kratkodobé skladovani

-40 az 70°C, pficemz max. doba skladovani je 2 roky.

Elektrolytické kondenzatory v jakémkoliv elektronickém zafizeni maji
danu uréitou dobu skladovani, po uplynuti které je nutno provést jejich
naformovéani nebo je vyménit.

U kondenzétor( ss meziobvodu je doba skladovani 10 let.

Nizkonapétové kondenzatory v obvopdech fizeni maji dobu skladovani
obvykle 2 roky, coz je limitujici faktor pro celé zafizeni.

Nizkonapétové kondenzatory v obvopdech fizeni nemohou byt kvili
svému umisténi formovany. Proto miGze byt nutna jejich vymeéna, je-li
ménic¢ skladovan déle nez 2 roky bez pfipojeni napajeciho napéti.

Je proto doporuéeno, aby méni¢ byl pfipojen k napajeci siti nejméné na
1lhod a to po kazdych 2 letech skladovani.

Tento proces umozni, aby méni¢ mohl byt skladovan déle nez 2 roky.

12.1.12  Nadmo iské vyska
Nadmofrska vyska do 3 000m nad mofem. Pfi pfekro¢eni nadmorské
vySky 1 000m se snizuje jmen. proud meénice o 1% na kazdych 100m.

Npfiklad ve vySce 3 000m by mél byt vyst. proud ménice snizen o 20%.
12.1.13  Kryti

Méni¢e Mentor MP jsou provedeny v kryti dle nasledujici tabulky:

Tab. 12-8 Kryti

Typ. vel. Kryti
1A IP20
Ochrana pred vniknutim pevnych cizich téles o
1B @> 12mm (napf. prsty).
Zadnéa ochrana proti vodé.
2A IP10
Ochrana pred vniknutim pevnych cizich téles o
2B @ > 50mm (napf. pred dotykem hrbetem ruky).
Zadnéa ochrana proti vodé.
2C IPOO
Zé&dna ochrana proti vniknuticizich téles, negistot.
2D Zadnéa ochrana proti vodé.
Kryti

Instalujici (kompletator) musi u typovych velikosti 2A az 2D
zajistit, Ze ménice jsou nainstalovany v rozvadeédi, ktery
poskytne kryti IP20 v pfipadé, Ze je produkt pod napétim.

Hodnota kryti IP je méfitkem ochrany proti pfistupu a dotyku cizich téles a
vody. Je definovano ve tvaru IPXX, kde €islice udavaji stuperi ochrany.

12.1.14  Korozivni plyny

Koncentrace korozivnich plynt nesmi pfesahnout Urovné dané v :

* Tabulce A2 v EN 50178

e Tridé 3C2 v IEC 60721-3-3

Toto odpovida Grovnim typickym méstskym prostordm s pramyslovymi
aktivitami a/nebo silnou dopravou, ale ne pro bezprostredni okoli
pramyslovych zdroju s chemickymi emisemi.

12.1.15 Shoda RoHS
Mentor MP splfiuje EU directive 2002/95/EC for RoHS compliance.
12.1.16  Vibrace

Maximalni doporucena urover trvalych vibraci je 0,14 g (ef. hodnota)
Sitka pasma 5 az 200Hz.

Toto je limit pro Sirokopasmové (ndhodné) vibrace. Uzkopasmové
vibrace pfi této arovni (kter& se prekryva s konstrukéni rezonanci) by
mohly zpUsobit samovolnou poruchu.
Zkousky razy
Testovano v kazdé ze tfi os v obou smérech za chodu ménice.
Norma: IEC 60068-2-29: Test Eb:
Specifikace razu: 18g, 6ms, pullsinusovka
Pocet razl: 600 (100 v obou smérech kazdé z os)
ZkouSky ndhodnymi vibracemi
Testovano v kazdé ze tii os v obou smérech za chodu ménice.
Norma: IEC 60068-2-64: Test Fh:
Specifikace: 1,0 m%/s3 (0,01 g%/Hz) ASD od 5 do 20 Hz
-3 dB/oktavu od 20 do 200 Hz
Doba trvani: 30min ve sméru kazdé z os

Zkousky sinusovymi vibracemi
Testovano v kazdé ze tfi os v obou smérech za chodu ménice.
Norma: IEC 60068-2-6: Test Fc:
Frekvence: 5 az 500 Hz
Specifikace: 3,5 mm amplituda od 2 do 9Hz
10 m/s? max zrychleni od 9 do 200Hz
15 m/s2 max zrychleni od 200 do 500 Hz
Rychlost rozmitani: 1 oktava/min
Doba trvani: 15min ve sméru kazdé z os

EN 61800-5-1:2007, Sekce 5.2.6.4. s odkazem na IEC 60068-2-6
Frekvence: 10-150 Hz

Amplituda: 10-57 Hz @ 0,075 mm 3p

57-150 Hz @ 1g Sp

1 oktava/min

10 cykll rozmitani ve sméru kazdé z os

Rychlost rozmitani:

Doba trvani:
ZkousSky ot Fesy

BS EN 60068-2-27, Test Ea

Tvar pulzu: pulsinusovka

Specifikace: 15 g 3p akcelerace, 11 ms trvani pulzu

Pocet otfesu: 3 ve sméru kazdé z os (celkové 18)

12.1.17 Zpozd éni startu po p Fipojeni sit &
Toto je doba, ktera je po pFipojeni sité k ménici nutna k tomu, aby byl
ménic pfipraven ke startu (rozbéhnuti motoru):

VSechny typové velikosti: 2 s

12.1.18 Rozsah ota ¢ek
0 aZ 10 000 ot/min
12.1.19 Presnost

PFesnost v reZimu odhadovanych otaéek: Typicky 5 az 10 %.
Ostatni rezimy jsou zaviské na typu pouzité zpétné vazby.
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12.1.20 Hluk 12.1.23 Hmotnost
Ventilator chladice vytvafi vétSinu hluku produkovaného méni¢em. Tento Tab. 12-10 Hmotnost m éniéu
ventilator je jednootackovy. Tvp
V tab. 12-9 jsou uvedeny hladimy hluku produkované ménicem. Typ vel. | k9 | b
Tab. 12-9 Hiuk MP25A4 MP25A5 10 22
Hladina MP45A4 MP45A5
akust. MP75A4 MP75A5 10,1 22,3
Typ. 1A
Typ vel. tlak,u ve MP25A4R MP25A5R 102 225
vzdal. 1m MP45A4R | MPA45A5R ’ ’
(dBA) MP75A4R | MP75A5R 105 | 231
MP25A4(R) MP25A5(R) ménié bez MP105A% MP105A5
MP45A4(R) | MP45A5(R) 1A | ventildtoru MP155A4 | MP155A5 126 | 27.8
MP75A4(R) MP75A5(R) 43 MP210A4 MP210A5
MP105A4(R) | MP105A5(R) MP105A4R | MP105A5R 18
MP155A4(R) | MP155A5(R) 1B 56 MP155A4R | MP155A5R 13,0 | 28,7
MP210A4(R) MP210A5(R) MP210A4R MP210A5R
MP350A4(R) MP350A5(R) MP350A6(R) MP350A4 MP350A5 MP350A6
MP420A4(R) | MP470A5(R) | MP470A6(R) | 2A MP420A4 35 | 770
MP550A4(R) MP470A5 MP470A6 '
68
MP700A4(R) | MP700A5(R) | MP700A6(R) MP550A4 oA
MP825A4(R) | MP825A5(R) | MP825A6(R) | 2B MP350A4R | MP350A5R | MP350A6R
MP900A4(R) MP420A4R 38 | 838
MP1200A4 MP1200A5 MP1200A6 MP470ASR | MP470A6R ’
MP1850A4 MP1850A5 MP1850A6 2c - MPS550A4R
MP1200A4R | MPI1200A5R | MP1200A6R MP700A4 | MP700AS MP700A6
MPIB50A4R | MPIB50AGR | MPISS0AGR | - MP825A4 | MPB25A5 | MP825A6 41 | 904
MP900A4 2B
MP700A4R | MP700A5R | MP700A6R
* Hodnota hluku u typ. velikosti 2C a 2D byla méfena s odejmutym MP825A4R MP825A5R MP825A6R 46 101,4
dolnim pravouhlym sacim potrubim. MP900A4R
12.1.21  Pratok vzduchu ventilatoru chladi  ¢e MP1200A4 | MP1200A5 MP1200A6 oc | 100 | 2205
Méni¢e Mentor MP v rozsahu 75A aZz 900A jsou vybaveny ventilatory, MP1850A4 MP1850A5 MP1850A6 '
které jsou napajeny interné z ménice. MP1200A4R | MP1200A5R | MP1200A6R
Zajistéte dostae¢né mezery kolem ménice, aby chladici vzduch mohl MP1850A4R | MP1850A5R | MP1850A6R 2D 138 | 3042
volné protékat. Hodnoty pratoku vzduchu:
Typ. vel. 1A: 0,5 metrt krychlovych za minutu 12.2 Kabely a jlét éni
Typ. vel. 1B: 2,8 metrd krychlovych za minutu
Typ. vel. 2A: 7,8 metrd krychlovych za minutu Volba spravnych pojistek je nezbytna pro zajiSténi
Typ. vel. 2B: 7,8 metr( krychlovych za minutu bezpeé&nosti instalace.

Méni¢e Mentor MP v rozsahu 1200A a vySejsou chlazeny externimi

ventilatory. Blize viz kap. 4.12 Pfipojeni ventilatord u typ. vel. 2C a 2D na

str. 52.

Hodnoty pritoku vzduchu:

Typ. vel. 2C: 22 metrd krychlovych za minutu

Typ. vel. 2D: 22 metrd krychlovych za minutu

Méni¢ Fidi praci ventilatord na zakladé teploty chladi¢e a systému
tepelného modelu ménice.

12.1.22

Rozméry ménice

Viz kap. 3.4 Zptsob montaze ménice.

VAROVANI{

Maximalni trvaly vstupni proud je uveden v kap. 2.1 Typova rfada na
str. 6 a slouzi pro volbu pojistek a kabell. Maximalni vstupni proud

zavisi na mife zvinéni vystupniho proudu. Uvedené hodnoty
predpokladaji hodnotu 100% zvinéni.

Pfi volbé prufezu kabell je nutno se fidit prislusnymi normami.

Doporucéené velikosti kabelt uvedené v této kapitole jsou pouze

pomocnym voditkem.

Vykonové svorky typ. vel. 1 jsou navrzeny pro pfipojeni kabell o max.
prifezu 150mm? se jmen. teplotou 90C.

Vykonové svorky typ. vel. 2A jsou navrzeny pro pfipojeni kabeld o max.
prafezu 2 x 150mm? se jmen. teplotou 75<C.

Vykonové svorky typ. vel. 2B jsou navrzeny pro pfipojeni kabeld o max.
prifezu 2 x 240mm? se jmen. teplotou 90C. Pouziti kabel t
dimenzovanych pomoci “the US national electrical code” dle tab. 12-13
vyZaduje pouziti svorkového adaptéru.

Vykonoveé svorky typ. vel. 2C a 2D jsou navrzeny pro pfipojeni pomoci
pfipojnic (pasnic). Mohou byt pouzity i kabely dle tab. 12-13 pfi pouziti
svorkového adaptéru.
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Skuteény prufez zavisi na vice faktorech:

» Skuteény maximalni trvaly proud
* Teplota okoli

» Zpusob ulozZeni kabell

« Ubytek napéti na kabelu

Je-li pouzit motor mensiho vykonu, je mozno pouzit prifez kabelu
odpovidajici vykonu motoru. Aby byla zajiSténa ochrana motoru a
kabeld proti pfetizeni, je nutno v ménici spravné nastavit parametr
jmenovitého proudu motoru.

POZNAMKA

Jsou-li pouzity kabely s menSim prifezem, hodnota pojistek chranicich
pfislusny pfivod, musi byt snizena podle pouzitého kabelu.

V nésledujicich tabulkach jsou uvedeny typické prirezy kabell a to
podle mezinarodnich norem a podle norem USA a to za predpokladu
3 zZilovych kabelt vedenych v kabelovych tvarnicich pfi teploté okoli
40<T a aplikacich s velkym obsahem zvin éni vystupniho proudu.

Tab. 12-12 Pruarez kabel @ pomocného st. napajeni pro typ. vel. 1

Diagnostika
specifikace

Informace o
registraci UL|

Tab. 12-11 Typické pr arezy kabel G pro typ. vel. 1

- IEC 60364-5-52[11 |  UL508C/NECH
Vstup  Vystup Vstup Vystup
MP25A4(R) | MP25A5R) | 25 mm2| 4 mm2 | 8 AWG | 8 AWG
MP45A4(R) | MP45A5(R) | 10 mm2 | 10 mm2 | 4 AWG | 4 AWG
MP75A4(R) | MP75A5(R) | 16 mm2 | 25 mm2 | 1 AWG | 1/0 AWG
MP105A4(R) | MP105A5(R) | 25 mm2 | 35 mm?2 | 1/0 AWG | 1/0 AWG
MP155A4(R) | MP155A5(R) | 50 mm?2 | 70 mm?2 | 3/0 AWG | 4/0 AWG
MP210A4(R) | MP210A5(R) | 95 mm?2 | 95 mm? | 300 kcmil | 350 kemil
1. Maximalni prifez je definovan zakladnou vykonové svorkovnice

jmenovitou teplotou je nutno ziskat u vyrobce téchto kabeld.

ménice pfi pouziti kabelu se jmen. teplotou 90T dle tabulky A.52-5

normy.

310.16 v “the National Electrical Code”.

Pouziti kabell s vySSi jmen. teplotou by umoZznilo sniZzeni na minimum
doporuéeného prafezu uvedeného vyse. Udaje o kabelech s vySsi

Predpoklada se pouziti kabelu se jmen. teplotou 75C dle tabulky

Maximaln{ Trvaly IEC 60364-5-52 Table A52-4 Column B2 UL 508G
vstupni vystupni Column B2 derated by 0,87 of PVC at 40
Typ. vel. proud proud svorky E1, E3 svorky F+, F-, L11&L12 |svorkyEl ,E3 | svorky F+, F-,L11 & L12
A A mm?2 mm?2 mm?2 mm?2
1 13 ) 2.5 15 14 AWG 14 AWG

Poznamky pro IEC 60364:

IEC 60364-5-52 pouZzita metoda instalace B2, tabulka A.52-4 pro tfiZilové kabely s PVC izolaci 30°C a aplikaci sniZujici konstanty pro 40°C z tabulky
A.52-14 (0,87 pro PVC).

Poznamky pro UL508C:
Mohou byt pouzity kabely bud pro 60°C nebo 75°C. ZatiZitelnosti dle tabulky 40.3 jak je popsano v normé UL508C.

Tab. 12-13 Typické pr tfezy kabel G pro typ. vel. 2

IEC 60364-5-52 Table A52-
12 Column 5 derated by
0.91 for 40 °C XLPE cables US National
Maximal. o . (IEC 60364-5-52 table A52- )
vstupni Trvaly vystupni 14) and 0.77 for cables Electrical Code
v proud proud bunching (IEC 60364-5-52
table A52-17 item 4)
90°C kabely p Fiteplot & okoli | 75°C kabely p Fi teplot & okoli
40°C 40°C

Vstup Vystup Vstup Vystup

A A mm?2 mm?2 Kemil Kemil

MP350A4(R) MP350A5(R) MP350A6(R) 295 350 120 150 350 400

MP420A4(R) 350 420 150 185 400 500

MP470A5(R) MP470A6(R) 395 470 185 240 500 600
MP550A4(R) 450 550 300 2x185 2x300 2x 350
MP700A4(R) | MP700A5(R) | MP700A6(R) 585 700 2 x 150 2x 150 2 x 500 2 x 600
MP825A4(R) | MP825A5(R) | MP825A6(R) 665 825 2x 185 2 x 240 2 x 600 3x 350
MP900A4(R) 725 900 2x185 2x 240 3x350 3x400
MP1200A4(R) | MP1200A5(R) | MP1200A6(R) 1050 1200 2 x 300 3x 240 3x 600 4 x 400

MP1850A4(R) | MP1850A5(R) | MP1850A6(R) 1450 1850 4 'x 240 4 x 300 * *
* Hodnoty pfesahuji mechanické moZznosti ménice. Pro tyto velké Grovné vykonu je rozumné uvazit pouziti pfipojnic (pasnic)
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Poznamky pro IEC 60364:

POZNAMKA

1. IEC 60364-5-52 tabulka A 52-12 F sloupec metody 5 = jednozZilové kabely ve volném prostoru.

2. |EC 60364-5-52 tabulka A52-14 koreé¢ni konstanta pro teploty okoli jiné 30°C

3. IEC 60364-5-52 tabulka A52-17 bod 4 korekéni konstanta pro seskupovéni vice nez jednoho obvodu nebo vice nez jednoho viceZilového kabelu
uloZenych v jedné vrstvé na perforovaném Zlabu.

POZNAMKA

Poznamky pro US National Electrical Code:

1. Tabulka 310.17 pfipustné zatizitelnosti kabeld s jednoduchou izolaci v rozsahu 0 az 2000V ve volném prostoru, pfi teploté okolniho vzduchu
30°C (87°F)

2. Snizujici konstanta 0,88 je aplikovana pro 40°C na sloupec 75°C. Tabulka 310.17 plati pro 30°C okolniho vzduchu.

3. NEC 2005 edition table 310.15(B)(2)(a) uvadi nastavovaci (korekéni) konstanty pro vice nez tfi hlavni vodi¢e v kabelové tvarnici nebo kabel, pro
4-6 hlavni vodice je aplikovana konstanta 0,80.

Tab. 12-14 Kabely pomocného st Fidavého napéjeni pro typ. vel. 2

IEC 60364-5-52 Table A52-4 Column B2

Maximalni Trvaly UL 508C
vstupni vystupni Column B2 derated by 0,87 of PVC at 40
Typ. vel.
yp proud proud svorky E1, E3 | svorky F+, F-, L11 & L12  |svorky EL, E3 | svorky F+ F-, L11 & L12
A A mm?2 mm?2 mm?2 mm?2
2 23 20 6 4 10 AWG 10 AWG

Poznamky pro IEC 60364:

IEC 60364-5-52 pouzita metoda instalace B2, tabulka A.52-4 pro tfiZilové kabely s PVC izolaci 30°C a aplikaci snizujici konstanty pro 40°C z tabulky
A.52-14 (0,87 pro PVC).

Poznamky pro UL508C:
Mohou byt pouzity kabely bud pro 60°C nebo 75°C. Zatizitelnosti dle tabulky 40.3 jak je popsano v normé UL508C.
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12.2.1 Pojistky Ferraz provedeni “Shawmut”
Jist éni
Napajeci sit do méni¢e musi byt chranéna vhodnou ochranou proti pretizeni a zkratim. V nasledujicich tabulkach je uvedeno doporu¢ené
jisténi. Nedodrzeni tohoto pZadavku zpusobi riziko vzniku pozaru.
Pro Mentor MP jsou doporuceny pojistky Ferraz provedeni “Shawmut”.
Tab. 12-15 Polovodi €ové pojistky Ferraz Shawmut pro typ. vel. 1
Mezinarodni USA
Typ ménice
Popis Catalog No. Ref No. UL app Popis Catalog No. Ref No UL app
Z‘l’]’iﬁ?’ 10vgli2vr2m FR10GB69V12.5 H330011 v 10er?ri|2m FR10GB69V12.5 | H330011 v
MP25A4 AS0QS Series A50QS40-4 Y215583 v
FR22GC69V32 A220915 v round fuse
MP25A5
MP45A4 AS0QS Series A50QS70-4 B222664 v
FR22GC69V63 X220912 v round fuse
MP45A5
MP75A4 AS0QS Series A50QS125-4 K218417 v
FR22GC69V100 W220911 v round fuse
MP75A5 22 x 58 mm
ooV .
MP25A4R valcové A70QS Series A70QS60-4 H219473
FR22GC69V32 A220915 v round fuse
MP25A5R
MP45A4R AT0QS Series A70QS80-4 X212816
FR22GC69V63 X220912 v round fuse
MP45A5R
MP75A4R AT0QS Series A70QS125-4 Q216375
FR22GC69V100 W220911 v round fuse
MP75A5R
MP105A4 AS0QS Series A50QS175-4 A222663 v
PC30UD69V160EF M300092 v round fuse
MP105A5
A50QS Series
_ X v
MP155A4 Velikost 30 £ C30UDGOV200EF 300003 , round fuse A50Q5250-4 W211251
hranaté
MP155A5
MP210A4 AS0QS Series A50QS350-4 T215343 v
PC30UD69V315EF Q300095 v round fuse
MP210A5
MP105A4R AT0QS Series A70QS175-4 A223192
PC70UD13C160EF T300604 v round fuse
MP105A5R
] A70QS Series
) Vﬁ'ﬁzﬁg 0 PC70UD13C200EF V300605 v round fuse A70Qs250-4 L217406
MP155A5R
MP210A4R AT0QS Series A70QS350-4 M211266
PC70UD12C280EF L300712 v round fuse
MP210A5R
Série A50QS je uréena pouze do 500Vst.
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Tab. 12-16 Pojistky Ferraz Shawmut pro jiSt  éni hlavniho p Fivodu pro typ. vel. 1
) Mezinarodni USA
Typ ménice
Popis Catalog No. Ref No. UL app Catalog No. UL app
Pomocné napéjeni 21 x 57 mm valcové HSJ15 D235868 AJT10 v
MP25A4 MP25A5 FR22GG69V25 N212072 AJT30 v
MP45A4 MP45A5 FR22GG69V50 P214626 AJT45 v
MP75A4 MP75A5 FR22GG69V80 Q217180 AJT70 4
22 x 58 mm valcové
MP25A4R MP25A5R FR22GG69V25 N212072 AJT30 v
MP45A4R MP45A5R FR22GG69V50 P214626 AJT45 4
MP75A4R MP75A5R FR22GG69V80 Q217180 AJT70 v
MP105A4 MP105A5 NH 00 nozové NHO0GG69V100 B228460 AJT125 v
MP155A4 MP155A5 NH1GG69V160 F228487 AJT175 v
NH 1 nozové
MP210A4 MP210A5 NH1GG69V200 G228488 AJT225 v
MP105A4R MP105A5R NH 00 noZové NHO0GG69V100 B228460 AJT125 v
MP155A4R MP155A5R NH1GG69V160 F228487 AJT175 v
NH 1 nozové
MP210A4R MP210A5R NH1GG69V200 G228488 AJT225 v
Tab. 12-17 Pojistky Ferraz Shawmut pro jiSt  éni ss vystupu pro typ. vel. 1
Mezinarodni USA
Typ UL UL
menice Popis Catalog No. Ref No. Popis Catalog No.  |Ref No.
app app
MP25A4R A70QS Series round fuse A70QS60-4 | H219473 4
20 x 127 mm vélcové FD20GB100V32T | F089498
MP25A5R
MP45A4R A70QS Series round fuse A70QS80-4 X212816 v
36 x 127 mm vélcové FD36GC100V80T | A083651
MP45A5R
MP75A4R A70QS Series round fuse | A70QS125-4 | Q216375 v
20 x 127 mm vélcové FDZOGClOOVngT F083656
MP75A5R 2 paralelné
MP105A4R A70QS Series round fuse | A70QS175-4 | A223192 v
Size 120 hranaté D120GC75V160TF | R085253
MP105A5R
MP155A4R A70QS Series round fuse | A70QS250-4 | L217406 v
Size 121 hranaté D121GC75V250TF | Q085252
MP155A5R
MP210A4R A70QS Series round fuse | A70QS350-4 | M211266 v
Size 122 hranaté D122GC75V315TF | M085249
MP210A5R

VySe uvedené doporucené jisténi ss vystupu neni pozadovano pro UL shodu pro méni¢e Mentor MP. Pro instalace, které vyZzaduji spinéni poZadavki
NEC a/nebo UL508a, musi byt pouZity patfi¢né pojistky, které splfiuji pozadavky aplikované normy. Sloupce UL ve vySe uvedenych tabulkach

indikuji, zda doporucené pojistky jsou uznavanym UL komponentem a nikoli jejich shodu s NEC nebo UL508a.
ss pojistky jsou vyzadovany pouze pro ¢tyfkvadrantové ménice (R).

158

www.controltechniques.cz

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP

Prvni vydani



Bezpecnost V&eobecns Mechanicka | Elektricka | Ovladani | Definované [ Uvedeni do Ontimalizace Karta PLC na des-| Rozsitené REMIMIVED Diagnostika Informace o
pfi préaci instalace | instalace | ménice bloky provozu P SMARTCARD | ce ménice menu specifikace 9 registraci UL
Tab. 12-18 Polovodi €ové pojistky Ferraz Shawmut pro typ. vel. 2
Mezinarodni USA
Typ ménice
Popis Catalog No. Ref No. UL app Popis Catalog No. Ref No UL app
i i FR10GR69V25 F1014581 FR10GR69V25 F1014581
Pojisty buzeni | 14, 38 mm 10 x 38 mm
(v8echny typ. ) . v . . v
valcové vélcové
vel. 2) FR10GB69V25 L330014 FR10GB69V25 330014
A50QS450-4 E216871
MP350A4 PC30UD69V500TF W300399 4
A70QS450-4 F214848
MP350A4R PC71UD11V500TF F300523 v A70QS450-4 F214848 v
MP350A5 PC31UD69V500TF T300006 v A70QS450-4 F214848 v
MP350A6 PC31UD69V500TF T300006 A70QS450-4 F214848
MP350A5R PC72UD13C500TF D300498 v A70QS450-4 F214848 v
MP350A6R PC72UD13C500TF D300498 A70QS450-4 F214848
A50QS600-4 Q219457
MP420A4 PC32UD69V630TF M300069 v
A70QS600-4 Y219993
MP420A4R PC272UD13C630TF W300721 A70QS600-4 Y219993
MP470A5 PC272UD13C700TF X300722
MP470A6 PC272UD13C700TF X300722 2 x A70QS400 1214345 (x2)
MP470A5R PC272UD13C700TF X300722 v in parallel
MP470A6R PC272UD13C700TF X300722
A50QS700-4 N223181 v
MP550A4 PC33UD69V700TF Y300079 v
A70QS700-4 E202772 v
MP550A4R PC272UD13C700TF X300722 v A70QS700-4 E202772 v
A50QS900-4 R212282 v
MP700A4 PC32UD69V1000TF S300074 v 2 x A700S500-4
) American round X. Q A218431 (x2)
hranaté fuses in parallel
MP700A4R PC72UD10C900TF G300869
MP700A5 PC32UD69V1000TF S300074
MP700A6 PC32UD69V1000TF S300074 2 ﬁ:;ggﬁ;oo A218431 (x2)
MP700A5R PC73UD12C900TF T300512 4
MP700A6R PC73UD12C900TF T300512
A50QS1200-4 C217904 v
MP825A4 PC32UD69V1100TF M300759 v -
2XAT0QS600-4 1 \5 19993 (x2)
in parallel
MP825A5 PC33UD69V1100TF C300083 4
MP825A6 PC33UD69V1100TF C300083
MP825A4R 2% .A7OQ8600_4 Y219993 (x2)
PC73UD95V800TFB W300514 v in parallel
MP825A5R
MP825A6R PC73UD95V800TFB W300514
A50QS1200-4 C217904 v
MP900A4 PC33UD69V1250TF D300084 v N
2 X ATOQSE00-4 |y 9993 (0)
in parallel
MP900A4R PC73UD95V800TFB W300514 4 2% ﬁ?;(r?as”i?OA Y219993 (x2)
PC33UD60V1600TF Z300586 2% .A50Q8800_4 C202287 (x2)
in parallel
MP1200A4 2 x A70QS800-4
A075URD 44 PPASF D1020007A 4 X Q ) 7213830 (x2)
in parallel
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Mezinarodni USA
Typ ménice
Popis Catalog No. Ref No. UL app Popis Catalog No. Ref No UL app
PC273UD11C16CTF J302228
MP1200A4R
AO75URD 44 PPASF D1020007A v
PC232UD69V16CTD W300215
MP1200A5 S
AO075URD 44 PPASF D1020007A A
2 x A70QS800-4 in 7213830 (x2)
MP1200A6 PC232UD69V16CTD W300215 parallel
PC273UD11C16CTF J302228
MP1200A5R
AO075URD 44 PPASF D1020007A v
MP1200A6R hranaté PC273UD11C16CTF J302228 American
d f B
round fuses | 2 x A50QS1000-4 | o o0 *2)
in parallel.
MP1850A4 3 x A70QS700-4 i
XATOQSTO0-41N | 4505775 (x3)
parallel.
MP1850A4R
** AO75URD 44 PPASF D1020007A 4
MP1850A5
MP1850A6 BXATOQSTO00-4 1 4505775 (x3)
in parallel
MP1850A5R
MP1850A6R
Série A50QS je uréena pouze do 500Vst.
*  Aplika¢ni pretizeni limitovano na ob&asna pretizeni, aby se zabranilo Unavé pojistek z opotfebeni.
** Charakteristika pojistky dovoluje zatizeni jmenovitym proudem. Cyklické pretéZovani neni dovoleno.
Tab. 12-19 Paojistky Ferraz Shawmut pro jiSt  éni hlavniho p Fivodu pro typ. vel. 2
Mezinarodni USA
Popis Catalog No. Ref No. Popis Catalog No. Ref No.
app app
25 A 600 Vac 25 A 600 Vac
Pomocné napajeni High Speed HSJ205 G235871J v High Speed AJT25R X21160J v
Class J Class J
MP350A5(R)
MP350A4(R) NH2GG69V355 Y228503 A6D400R B216776 v
MP350A6(R)
MP420A4(R) NH3GG69V400 D228508 A6D500R P217294 v
MP470A5(R) NH4GG69V630-8 | E215537
MP470A6(R) NH4AGG69V630-8 | W222107
VSeobecné N v Eo1e537 AB6D600R T217804 v
MP550A4 (R) pouziti IEC GG69V630-8 553
(hranaté) NH4AGG69V630-8 | W222107
MP700A5(R) NH4GG69V800-8 K216554 |
MP700A4(R) Generzs
MP700A6(R) NH4AGG69V800-8 | M222858 purpose
(round body)
MP825A4(R) A4BQ800 7219373 v
NH4GG69V800-8 K216554
MPB25AS(R) NH4AGG69V800-8 | M222858
MP825A6(R)
MP900A4(R) A4BQ1000 P216282 v
MP1200A5(R) y . MF76GG69V1250 E302753
MP1200A4(R) Vseobecné A4BQ1200 R216790 v
MP1200A6(R) |  pouziti IEC
blé
MP1850A5(R) (oble)
MP1850A4(R) MF114GG69V2000 | G302755 A4BQ2000 B223101 v
MP1850A6(R)

USA pojistky jsou uréeny pouze do 600Vst.
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Tab. 12-20 Pojistky Ferraz Shawmut pro ss jiSt  éni pro typ. vel. 2
Mezinarodni USA
Typ ménice
Popis Catalog No. Ref No. uL Popis Catalog No. Ref No. uL
recog recog
MP350A4R A70QS600-4 Y219993 v
MP350A5R D123GB75V630TF | C098557 i
American round A100P600-4 A217373 v
MP350A6R fuse
MP420A4R D123GB75V800TF | J220946 A70QS800-4 7213830 v
MPATOASR A100P1000-4 (x2) Y217371 (x2)
. -4 (X X
MP470A6R D2122GD75V900TF | T220955 Ameféca” round
uses
MP550A4R 2 in parallel A70QS450-4 (x2) F214848 (x2) v
MP700A4R A70QS600-4 (x2) Y219993 (x2) 4
hranaté
MP700A5R i
American round A100P1200-4 N218397
MP700A6R fuse
D2123GB75V12CTF | D098558 American round
MP825A4R fuses A70QS800-4 (x2) 7213830 (x2)
2 paralelné
MP825A5R i
American round A100P1200-4 N218397
MP825A6R fuse
American round
MP900A4R D2123GB75V14CTF | B090483 fuses A70QS600-4 (x3) Y219993 (x3)
3 paralelné
MP1200A4R American round A70QS700-4 (x3) E202772 (x3)
hranaté PC73UD13C630TF | Q300509
MP1200A5R 3 paralelné (x3) (x3) fuses 00P700-4 (x3) 223163 (x3)
A A100P700-4 (x T223163 (x
MP1200A6R 3 paralelné
MP1850A4R American round A70QS600-4 (x5) Y219993 (x5)
hranaté PC73UD13C700TF | R300510
MP1850A5R 4 paralelné (x4) (x4) fuses x5) x5)
X A100P600-4 (x5 A217373 (x5
MP1850A6R 5 paraleiné

VySe uvedené doporucené jisténi ss vystupu neni pozadovano pro UL shodu pro méni¢e Mentor MP. Pro instalace, které vyZaduji spinéni poZadavk(i
NEC a/nebo UL508a, musi byt pouZity patfi¢né pojistky, které splfiuji pozadavky aplikované normy. Sloupce UL ve vySe uvedenych tabulkach
indikuji, zda doporu¢ené pojistky jsou uznavanym UL komponentem a nikoli jejich shodu s NEC nebo UL508a.

Pouziti pojistek série ALOOP je omezeno na aplikace s L/R ¢asovou konstantou 30ms nebo mensi.
Stejnosmérné pojistky jsou vyZzadovany pouze pro ¢tyikvadrantové ménice (R).
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12.2.2  Alternativni pojistky

Médéné pojistky Bussmann nebo Siba jsou akceptovatelnou alternativou

Médéné Bussmann

Tab. 12-21 Meédéné polovodi €ové pojistky Bussmann pro dvoukvadrantové m

énice typ. vel. 1

Diagnostika
specifikace

Informace o
registraci UL|

Typ ménice Typ pojistky Jmenovité V. Jmenovité A Catalog number UL approved
Pomocné napajent 10.3 X 38 mm ferrule 600 Vac 12 FWC-12A10F
MP25A4 MP25A5 ET Type BS88 fuse 40 40ET v
MP45A4 MP45A5 FE Type BS88 fuse 80 80FE v
MP75A4 MP75A5 EET Type BS88 fuse 140 140EET v
MP105A4 MP105A5 FEE Type BS88 fuse 690 vac 160 160FEE v
MP155A4 MP155A5 FM Type BS88 fuse 250 250FM v
MP210A4 MP210A5 FMM Type BS88 fuse 400 400FMM v
Obr. 12-7 Alternativa m édénych polovodi €ovych pojistek Bussmann pouze pro 480V dvoukvadrant ové meénice typ. vel. 1
Typ ménice Typ pojistky Jmenovité V JImenovité A Catalog number uL approved
MP25A4 20 FWH-40
MP45A4 70 FWH-70
MP75A4 . . 125 FWH-125
MP1OSAA FWH series American round fuse 500 Vac 175 EWH-LTE
MP155A4 250 FWH-250
MP210A4 350 FWH-350
Tab. 12-22 Alternativa m édénych polovodi €ovych pojistek Bussmann pro 480V a 575V dvoukvadran  tové m éniée typ. vel. 1
Typ ménice Typ pojistky Jmenovité V. Jmenovité A Catalog number uL approved
MP25A4 MP25A5 40 FWP-40
MP45A4 MP45A5 70 FWP-70
MP75A4 MP75A5 ) . 125 FWP-125
NPLOGAA MPLOGAS FWP series American round fuse 700 Vac 175 FWP-175
MP155A4 MP155A5 250 FWP-250
MP210A4 MP210A5 300 FWP-300
Tab. 12-23 Alternativa m édénych polovodi €ovych pojistek Bussmann pro dvou a  étyfkvadrantové m énice typ. vel. 1
Typ ménice Typ pojistky Jmenovité V. Jmenovité A Catalog number Ul approved
MP25A4(R) MP25A5(R) 40 FWJ-20
MP45A4(R) MP45A5(R) 70 FWJ-70
MP75A4(R) MP75A5(R) _ _ 125 FWJ-125
MPI0SA4(R) MPIOSAS(R) FWJ series American round fuse 1000 Vac 175 FWI1T5
MP155A4(R) MP155A5(R) 250 FWJ-250
MP210A4(R) MP210A5(R) 350 FWJ-350
Tab. 12-24 Médéné polovodi €ové pojistky Bussmann pro jist  éni hlavniho p fivodu 480V a 575V m éni €l typ. vel. 1
Typ ménice Typ pojistky Jmenovité V menovité A Catalog number uy approved
Pomocné napéjeni 10.3 x 38 mm ferrule 12 LP-CC-12
MP25A4(R) MP25A5(R) 30 LPJ-30SP v
26.9 x 60.5 mm ferrule
MP45A4(R) MP45A5(R) 60 LPJ-60SP v
MP75A4(R) MP75A5(R) 600 Vac 80 LPJ-80SP v
MP105A4(R) MP105A5(R) L . 110 LPJ-110SP v
MP155A4(R) | MPI55A5(R) Cylindrical bolt-in type fuse 175 LPJ-1755P v
MP210A4(R) MP210A5(R) 225 LPJ-225SP v
162 Uzivatelska priruka Mentor MP

www.controlt

echniques.cz

Prvni vydani




Bezv_peé,no_st V&eobecns M_echanické I_Elektrické OvI‘éq.zémi Definované | Uvedeni do Optimalizace Karta PLC na c_ifes- Rozsitené Diagnostika Inf(_)rmac_e o
pfi préaci instalace | instalace | ménice bloky provozu SMARTCARD | ce ménice menu specifikace registraci UL|
Tab. 12-25 Médéné polovodi ¢ové pojistky Bussmann pro ss vystupu 480V a 575V m  énicu typ. vel. 1
Typ ménice Typ pojistky Jmenovité V. Jmenovité A Catalog number UL Recognized
MP25A4R FWJ series American round fuse 1000 Vac 40 FWJ-40A v
MP25A5R AC fuse provides protection
MP45A4R FWJ series American round fuse 1000 Vac 70 FWJ-70A v
MP45A5R AC fuse provides protection
MP75A4R FWJ series American round fuse 1000 Vac 125 FWJ-125A v
MP75A5R AC fuse provides protection
MP105A4R FWJ series American round fuse 1000 Vac 175 FWJ-175A v
MP105A5R AC fuse provides protection
MP155A4R FWJ series American round fuse 1000 Vac 250 FWJ-250A v
MP155A5R AC fuse provides protection
MP210A4R FWJ series American round fuse 1000 Vac 350 FWJ-350A v
MP210A5R AC fuse provides protection

VySe uvedené doporucené jisténi ss vystupu neni pozadovano pro UL shodu pro méni¢e Mentor MP. Pro instalace, které vyZzaduji spinéni poZadavk(i
NEC a/nebo UL508a, musi byt pouZity patfi¢né pojistky, které splfiuji pozadavky aplikované normy. Sloupce UL ve vySe uvedenych tabulkach
indikuji, zda doporu¢ené pojistky jsou uznavanym UL komponentem a nikoli jejich shodu s NEC nebo UL508a.

Stejnosmérné pojistky jsou vyzadovany pouze pro &tyikvadrantové ménice (R).

Tab. 12-26 Médéné polovodi €ové pojistky Bussmann pro m

énice typ. vel. 2 (alternativa 1)

. Alternativa 1
Typ ménice Popis Catalog No. v ] uL
app Popis Catalog No.
app
Pomocné 10 x 38 mm ferrule FWC-25A10F
napajeni
MP350A4 690 V, 500 A BS88 fuse 500FMM v 700V SOOfﬁSzWP Series FWP-500A v
MP350A4R Size 3 US blade SQ body 170M8536
MP350A5 690 V, 500 A BS88 fuse 500FMM v | TOOVS00A PR Series FWP-500A v
MP350A6 690 V, 500 A BS88 fuse 500FMM 0oV, Soofﬁs';wp Series FWP-500A
Size 2 Square Body
v
MP350A5R EIN 43 653 s 170M5144
Size 2 Square Body
MP350A6R CIN 43 603 fuos 170M5144
MP420A4 690 V, 630 A BS88 fuse 630FMM v 7oV 700fﬁs';wp Series FWP-700A v
Size 2 Square body
MP420A4R 1N 43 623 170M5972
VPATOAS 700 V, 800 A FWP Series CWP-B00A
fuse
MP470A6
*2 x Size 2 Square body 170M5139
DIN 43 653 in parallel
MP470A5R
MP470A6R
2 x Size 3 Square body
MPS50A4R DIN 43 653 in parallel. 170M8616
MP700A4 Size 1 Square body flush end 170M4419 700V, 900fﬁszwp Series FWP-900A v
MP700A4R Size 3 Square DIN 43 653 fuse 170M6147
MP700A5 " | 700V, 900 A FWP Seri Y
Size 2 Square body flush end 170M5415 AN enes FWP-900A
MP700A6
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L Alternativa 1
Typ ménice Popis Catalog No. aL:)p Popis Catalog No uL
' app
MP700A5R
Square body flush end contact 170M6726
MP700A6R
MP825A4
Y 700V, 1200 A FWP Seri Y
MP825A5 Size 2 Square body flush end 170M5417 T e ernes FWP-1200A
MP825A6
MP825A4R 2x Size 3 Square Body DIN 43 170M6143
653 in parallel.
MP825A5R
Square body flush end contact 170M6024
MP825A6R
MP900A4 Size 3 Square body flush end 170M6416 vo|TooV 1200FC\S';WP Series FWP-1200A v
MP900A4R *Size 3 Square DIN 43 653 Fuse *170M6147 v
MP1200A4 Size 4 Square body flush end 170M7061
MP1200A4R 2x Size 3 Square Body DIN 43 170M6146
653 in parallel
MP1200A5
Size 4 Square body flush end 170M7061
MP1200A6
MP1200A5R *
2x Squ;aret pody fllljlsT end “170M6726
MP1200A6R contact in paralle
MP1850A4 2 x Size 4 S_quare body flush end 170M7059
in parallel
MP1850A4R
MP1850A5 * :
2x SlzeEZdSquare :|30|dy Flush *170M5415
MP1850A6 nd in parallel.
MP1850A5R *3 x Size 3 Square body DIN 43
653 i lel *170M6143
MP1850A6R In paraflel.
164 Uzivatelska priruka Mentor MP
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Tab. 12-27 Médéné polovodi €ové pojistky Bussmann pro m

énice typ. vel. 2 (alternativa 2)

Informace o

registraci UL|

T L. Pobi Catalog N UL Alternativa 2
m énice opis atalog No. a
» P 9 P Popis Catalog No. UL app
Pomocné 10 x 38 mm ferrule FWC-25A10F
napajeni
MP350A4 690 V, 500 A BS88 fuse 500FMM 4
1000 V, 500 A FWJ series fuse FWJ-500A 4
MP350A4R Size 3 US blade SQ body 170M8536
MP350A5 v v
690 V, 500 A BS88 fuse 500FMM 1000 V, 500 A FWJ series fuse FWJ-500A
MP350A6
MP350ASR Size2 S Body DIN 43 Y
z€ £ Square body 170M5144
653 fuse
MP350A6R
MP420A4 690V, 630 A BS88 fuse 630FMM v 1000 V, 600 A FWJ series fuse FWJ-600A v
MP420A4R | Size 2 Square body DIN 43 653 170M5972 1000V, 600 A FWJ series fuse FWJ-600A v
MP470A5
1000 V, 800 A FWJ Series Fuse FWJ-800A
MP470A6 *2xSize2 S body DIN
x Size 2 Square body 170M5139
43 653 in parallel
MP470A5R
MP470A6R
MP550A4R | 2 Size 3 Square body DIN43 |74\ ja61 6 1000 V, 800 A FWJ series fuse FW.J-800A
653 in parallel
MP700A4 Size 1 Square body flush end 170M4419
MP700A4R | Size 3 Square DIN 43 653 fuse 170M6147
1000 V, 1000 A FWJ series fuse FWJ-1000A
MP700A5 Size 2 Square body flush end v
170M5415
MP700A6 Size 2 Square body flush end
MP700A5R
Square body flush end contact 170M6726
MP700A6R
MP825A4 Size 2 Square body flush end
v
MP825A5 Size 2 Square body flush end 170M5417 1000 V, 1200 A FWJ series fuse FWJ-1200A
MP825A6 Size 2 Square body flush end
MPg2sA4R | 2 X Size 3 Square body DIN43 | 70\61 45 *1000 V, 1000 A FWJ series fuse *FW.J-1000A
653 in parallel
MP825A5R
Square body flush end contact 170M6024
MP825A6R
MP900A4 Size 3 Square body flush end 170M6416 v 1000 V, 1200 A FWJ series fuse FWJ-1200A
=
MPOOOA4R | o783 Sq“firseeD'N 43653 *170M6147 v | *1000 V, 1000 A FWJ series fuse *FW.J-1000A
MP1200A4 Size 4 Square body flush end 170M7061
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pfi praci SEODECNE | instalace | instalace | ménice bloky provozu PUMANZACEe | SMARTCARD | ce ménige menu specifikace lagnosiika registraci UL|
T . Pobi Catalog N UL Alternativa 2

yp ménice opis atalog No. app -
Popis Catalog No. UL app
MP1200A4R | 2X Size 3 Square body DIN 43 | 70y161 46 1000V, 1600 A FWJ series fuse FWJ-1600A
653 in parallel
MP1200A5 ) ]
Size 4 Square body flush end 170M7061 1000 V, 1600 A FWJ Series fuse FWJ-1600A
MP1200A6
MP1200A5R *
2 X Squ;aret pody ﬂtljlsT end “170M6726
MP1200A6R contact in paralle
MP1850A4 2xSize 4 S_quare body flush 170M7059
end in parallel
. )
MP1850A4R 2 x 1000V, lQOO A FWJ Series *EWJ-1000A
fuses in parallel.
MP1850A5 | , ;
2 X Size 2d$quare |tl)oldy flush “170M5415
MP1850A6 end in parafle
MP1850A5R *3 x Size 3 Square body DIN
43 653 i llel *170M6143
MP1850A6R In paraile
Tab. 12-28 Meédéné polovodi €ové pojistky Bussmann pro m énice typ. vel. 2 (alternativa 3)
T L bobi Cataloa N L Alternativa 3
yp ménice opis atalog No. app -
Popis Catalog No. UL app
Pomocne 10 x 38 mm ferrule FWC-25A10F
napajeni
MP350A4 690 V, 500 A BS88 fuse 500FMM v 500 V, 450 A FWH Series fuse FWH-450A v
MP350A4R Size 3 US blade SQ body 170M8536
MP350A5 690 V, 500 A BS88 fuse 500FMM v
MP350A6 690 V, 500 A BS88 fuse 500FMM
MP350A5R Size 2 Square Body DIN 43 653 170M5144 v
fuse
MP350A6R Size 2 Square Body DIN 43 653 170M5144
fuse
MP420A4 690 V, 630 A BS88 fuse 630FMM v 500 V, 600 A FWH Series fuse FWH-600A v
MP420A4R | Size 2 Square Body DIN 43 653 170M5972
MP470A5
MP470A6 *2xSize2 S body DIN 43
X S1z€ £ square body 170M5139
653 in parallel
MP470A5R
MP470A6R
MP550A4R 2 x Size 3 Sq.uare body DIN 43 170M8616
653 in parallel
MP700A4 Size 1 Square body flush end 170M4419 500 V, 1000 A FWH Series fuse FWH-1000A v
MP700A4R | Size 3 Square DIN 43 653 Fuse 170M6147
MP700A5 Size 2 Square body flush end 170M5415 v
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T L. Pobi Catalog N UL Alternativa 3

yp ménice opis atalog No. app -
Popis Catalog No. UL app
MP700A6 Size 2 Square body flush end 170M5415
MP700A5R
Square body flush end contact 170M6726
MP700A6R
MP825A4 Size 2 Square body flush end 500 V,1200 A FWH Series fuse FWH-1200A v
v
MP825A5 Size 2 Square body flush end 170M5417
MP825A6 Size 2 Square body flush end
MP825A4R 2 x Size 3 Sq_uare body DIN 43 170M6143
653 in parallel
MP825A5R
Square body flush end contact 170M6024
MP825A6R
MP900A4 Size 3 Square body flush end 170M6416 v 500 V, 1200 A FWH Series fuse FWH-1200A v
MP900A4R | *Size 3 Square DIN 43 653 fuse *170M6147 v
MP1200A4 | Size 4 Square body flush end 170M7061 2x 500V, 1000 AFWH Series |ty 16004 (x2)
fuse in parallel
MP1200A4R 2x Size 3 Sq_uare body DIN 43 170M6146
653 in parallel
MP1200A5 ]
Size 4 Square body flush end 170M7061
MP1200A6
MP1200A5R *
2 X Squ;a\ret t_)ody fllljlsT end *170M6726
MP1200A6R contact in paralle
MP1850A4 2xSize 4 S_quare body flush 170M7059 2x500V, 1ZQO A FWH Series FWH-1200A (x2)
end in parallel fuse in parallel
MP1850A4R
MP1850A5 * :
2 x Size 2d$quare Itl)oldy flush *170M5415
MP1850A6 end in parafle
MP1850ASR | 43 4 size 3 Square body DIN 43
653 i lel *170M6143
MP1850A6R In parafle
* Charakteristika pojistky dovoluje zatizeni jmenovitym proudem. Cyklické pretéZovani neni dovoleno.
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Tab. 12-29 Meédéné polovodi €ové pojistky Bussmann pro jist

énf hlavniho p fivodu m éni¢u typ. vel. 2

Typ ménice Popis Catalog number UL approved

Pomocné napéjeni Class CC, 600 Vac, 20 A fuse v
MP350A4 MP350A4R Class L, 600 Vac, 900 A fuse KRP-C-900SP v
MP350A6 MP350A5R MP350A6R
MP420A4 MP420A4R Class L,600 Vac, 1200 A fuse KRP-C-1200SP v
MP470A6 MP470A5R MP470A6R
MP550A4 MP550A4R Class L, 600 Vac, 1350 A fuse KRP-C-1350SP v
MP700A4 MP700A4R Class L, 600 Vac, 1600 A fuse KRPC-1600SP v
MP700A6 MP700A5R MP700A6R
MP825A4 MP825A4R Class L, 600 Vac, 2000 A fuse KRP-C-2000SP v
MP825A6 MP825A5R MP825A6R
MP900A4 MP900A4R Class L, 600 Vac, 2000 A fuse KRP-C-2000SP v
MP1200A6 MP1200A5R MP1200A6R
MP1850A4 MP1850A4R Class L, 600 Vac, 4500 A fuse KRP-C-4500SP v
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Tab. 12-30 Médéné polovodi €ové pojistky Bussmann pro jiSt ~ éni ss vystupu m éniéu typ. vel. 2 (alternativa 1)
) ) Alternativa 1
Typ ménice Popis Catalog No. | UL recog -
Popis Catalog No. UL recog

MP350A4R | 1000V, 550 A US SQ Body fuse 170M8536 1000 V, 600 A FWJ Series fuse FWJ-600 v
MP420A4R | 1000V, 800 A FWJ Series fuse FWJ-800 1000 V, 800 A FWJ Series fuse FWJ-800
Mps50A4R | 1000 Vi 900 A SQ Body end 170M6603 1000 V, 1000 A FWJ Series fuse | FWJ-1000

contact fuse
Mp3soasr | 200 V) 630 A SQ Body end 170M6726

contact fuse
Mp3soaer | 1200 V» 630 A SQ Body end 170M6726

contact fuse
MPa70asr | 1200V, 900 A SQ Body end 170M6727

contact fuse
Mpazoaer | 200V, 900 A SQ Body end 170M6727

contact fuse
MP700A4R | 1000V, 1200 A FWJ Series fuse | FWJ-1200A 700 Vac 900 A FWP Series fuse FWP 900A v
MP825A4R | 1000 V, 1400 A FWJ Series fuse | FWJ-1400A 700 Vac 1200 A FWP Series fuse FWP 1200A 4
MP900A4R | 1000 V, 1400 A FWJ Series fuse | FWJ-1400A 700 Vac 1200 A FWP Series fuse FWP 1200A v
MP700A5R | 1500 V, 1260 A Double body fuse | 170M6757
MP700A6R | 1500V, 1260 A Double body fuse | 170M6757
MP825A5R | 1500V, 1260 A Double body fuse | 170M6757
MP825A6R | 1500 V, 1260 A Double body fuse | 170M6757
MP1200A4R | 1000 V, 2000 A FWJ Series fuse FWJ-2000 2x700 Vag, 1000 A FWP FWP 1000A

fuses in parallel
MP1850A4R | 1000 V, 3000 A End contact fuse | 170M7680 2 x 700 Vac, 1200 A FWP FWP 1200A
fuses in parallel

MP1200A5R 1400 V, 2000 A SQ Body end 170M8112

contact fuse
MP1200A6R 1400 V, 2000 A SQ Body end 170M8112

contact fuse
MP1850asR | 400 V: 3000 A SQ Body end 170M8163

contact fuse
MP1850A6R | -0 V» 3000 A SQ Body end 170M8163

contact fuse

VySe uvedené doporucené jisténi ss vystupu neni pozadovano pro UL shodu pro méni¢e Mentor MP. Pro instalace, které vyzaduji spinéni pozadavk(
NEC a/nebo UL508a, musi byt pouzity patficné pojistky, které splfiuji pozadavky aplikované normy. Sloupce UL ve vySe uvedenych tabulkach
indikuji, zda doporucené pojistky jsou uznavanym UL komponentem a nikoli jejich shodu s NEC nebo UL508a.

Stejnosmérné pojistky jsou vyZzadovany pouze pro ¢tyikvadrantové ménice (R).
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Tab. 12-31 Médéné polovodi €ové pojistky Bussmann pro jiSt  éni ss vystupu m énicu typ. vel. 2 (alternativa 2)
) ) Alternativa 2
Typ ménice Popis Catalog No. UL recog -
Popis Catalog No. UL recog
MP350A4R 1000 V, 550 A US SQ Body fuse 170M8536 700V, 450 A FWP Series Fuse FWP 450A v
MP420A4R 1000V, 800 A FWJ Series fuse FWJ-800 700V, 600 A FWP Series Fuse FWP 600A v
MP550A4R 1000V, 900 A SQ Body end 170M6603 700V, 700 A FWP Series Fuse | FWP 700A v
contact fuse
MP350A5R 1500V, 630 A SQ Body end 170M6726
contact fuse
MP350A6R 1500V, 630 A SQ Body end 170M6726
contact fuse
MP470A5R 1500V, 900 A SQ Body end 170M6727
contact fuse
MP470A6R 1500V, 900 A SQ Body end 170M6727
contact fuse
MP700A4R 1000V, 1200 A FWJ Series fuse FWJ-1200A
MP825A4R 1000 V, 1400 A FWJ Series fuse FWJ-1400A
MP900A4R 1000 V, 1400 A FWJ Series fuse FWJ-1400A
MP700ASR 1500 V, 1260 A Double body 170M6757
fuse
MP700AGR 1500V, 1260 A Double body 170M6757
fuse
MP825A5R 1500V, 1260 A Double body 170M6757
fuse
MP825A6R 1500V, 1260 A Double body 170M6757
fuse
MP1200A4R 1000 V, 2000 A FWJ Series fuse FWJ-2000
MP1850A4R | 1000 V, 3000 A End contact fuse 170M7680
MP1200A5R | L400V: 2000 A SQ Body end 170M8112
contact fuse
MP1200A6R 1400 V, 2000 A SQ Body end 170M8112
contact fuse
MP1850A5R | 1400 V3000 A SQ Body end 170M8163
contact fuse
MP1gs0a6R | 1400V 3000 A SQ Body end 170M8163
contact fuse

VySe uvedené doporucené jisténi ss vystupu neni pozadovano pro UL shodu pro méni¢e Mentor MP. Pro instalace, které vyzaduji splinéni pozadavk
NEC a/nebo UL508a, musi byt pouzity patfi¢né pojistky, které spliiuji pozadavky aplikované normy. Sloupce UL ve vySe uvedenych tabulkach
indikuji, zda doporucené poijistky jsou uznavanym UL komponentem a nikoli jejich shodu s NEC nebo UL508a.

Stejnosmérné pojistky jsou vyzadovany pouze pro ¢tyfkvadrantové ménice (R).
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Siba
Tab. 12-32 Polovodi €ové pojistky Siba pro 480V a 575V m énice typ. vel. 1
. " Part No. Part No. UL
Typ ménice Typ pojistek qmen. v Jmen. A (with indicator) (without indicator) | approved
Pomocné napéjeni 10 x 38 mm Ferrule fuse 660 Vac 12 50179 06.12
MP25A4 MP25A5 32 50 140 06.32 v
MP45A4 MP45A5 63 50 140 06.63 4
MP75A4 MP75A5 o 100 50 140 06.100 v
22 x 58 cylindrical
MP25A4(R) MP25A5(R) 690 Vac URZ 32 50 140 06.32 v
MP45A4(R) MP45A5(R) 63 50 140 06.63
MP75A4(R) MP75A5(R) 100 50 140 06.100
MP105A4 MP105A5 URB 000 690 Vac 160 A 160 20 282 20.160 20 282 21.160 v
bolt-type 690 Vac
MP155A4 MP155A5 URB 00806'28/;/:(: 200 A 200 20 282 20.200 20 282 21.200 4
MP210A4 MP210A5 URB 000 690 Vac 315 A 315 20 282 20.315 20 282 21.315 4
bolt-type
MP105A4(R) | MP105A5(R) URB 00832&;’2‘"‘ 160 A 160 20 282 20.160 20 282 21.160 v
MP155A4(R) MP155A5(R) URB 00806'28/;/:(: 200 A 200 20 282 20.200 20282 21.200 4
MP210A4(R) MP210A5(R) URB 0080?28,;/:(: 315A 315 20 282 20.315 20 282 21.315 4
Tab. 12-33 Polovodi €¢ové pojistky Siba pro jist éni hlavniho p Fivodu 480V a 575V m énicu typ. vel. 1
Typ ménice Jmenovité V  |IJmenovité A Popis Part number UL approved
Pomocné napéjeni 10 NH 000 gG 690 Vac 10 A 20477 13.10
MP25A4 MP25A5 35 NH 000 gG 690 Vac 35 A 20477 13.35
MP45A4 MP45A5 63 NH 00 gG 690 Vac 63 A 20209 13.63
MP75A4 MP75A5 100 NH 00 gG 690 Vac 100 A 20 209 13.100
MP25A4(R) MP25A5(R) 35 NH 000 gG 690 Vac 35 A 20477 13.35
MP45A4(R) MP45A5(R) 63 NH 00 gG 690 Vac 63 A 20 209 13.63
MP75A4(R) MP75A5(R) 690 Vac 100 NH 00 gG 690 Vac 100 A 20 209 13.100
MP105A4 MP105A5 160 NH1 gG 690 Vac 160 A 20 211 13.160
MP155A4 MP155A5 200 NH1 gG 690 Vac 200 A 20 211 13.200
MP210A4 MP210A5 315 NH2 gG 690 Vac 315 A 20212 13.315
MP105A4(R) MP105A5(R) 160 NH1 gG 690 Vac 160 A 20 211 13.160
MP155A4(R) MP155A5(R) 200 NH1 gG 690 Vac 200 A 20 211 13.200
MP210A4(R) MP210A5(R) 315 NH2 gG 690 Vac 315 A 20212 13.315
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Tab. 12-34 Polovodi €éové pojistky Siba pro jist

énf ss vystupu 480V a 575V m énict typ. vel. 1

Typ ménice Jmenovité V Jmenovité A Popis R:L?,:Eg?e Konfigurace UL approved
MP25A4R MP25A5R 1000 V4 32 20 x 127 1000 Vdc 32 AgR | 90 080 10.32
C
MP45A4R MP45A5R 50 20 x 127 1000 Vdc 50 AgR| 90 080 10.50
MP75A4R MP75A5R 1500 Vdc 80 36 x 190 1500 Vdc 80 AgR| 90 094 10.80
MP105A4R MP105A5R 125 SQB-DC2 1200 V 125 A 90 203 25.125 Single fuse
MP155A4R MP155A5R 900 Vdc 160 SQB-DC2 1200 V 160 A 90 203 25.160
MP210A4R MP210A5R 250 SQB-DC2 1200 V 250 A 90 203 25.250

VySe uvedené doporucené jiSténi ss vystupu neni pozadovano pro UL shodu pro méni¢e Mentor MP. Pro instalace, které vyzaduji spinéni pozadavku
NEC a/nebo UL508a, musi byt pouzity patficné pojistky, které spliuji pozadavky aplikované normy. Sloupce UL ve vySe uvedenych tabulkach

indikuji, zda doporu¢ené pojistky jsou uznavanym UL komponentem a nikoli jejich shodu s NEC nebo UL508a.

Stejnosmérné pojistky jsou vyZzadovany pouze pro ¢tyikvadrantové ménice (R).
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Tab. 12-35 Polovodi €ové pojistky Siba pro m énice typ. vel. 2
Mezinarodni USA
Typ ménice Part number
Popis
Metric thread contact |.JL app ‘Blade contact L’L app Bl#de contact |UL app
Z(;?;Z:? 10 x 38 mm Ferrule fuse 50 179 06.20
MP350A4 690 V SQB1 500 A 20 660 31.500 20610 31.500 20 617 31.500 v
MP420A4 690 V SQB1 550 A 20 660 31.550 20 610 31.550 20 617 31.550 v
MP550A4 2 x 690 V SQB1 400 A in parallel 20 660 31.400 20 610 31.400 20 617 31.400
MP350A4R 690 V SQB1 500 A 20 660 31.500 20610 31.500 20 617 31.500 v
MP420A4R 690 V SQB1 550 A 20 660 31.550 20 610 31.550 20 617 31.550
MP550A4R 2 x 690V SQBL1 400 A in parallel 20 660 31.400 20610 31.400 20 617 31.400
MP350A5 1250 V SQB1 450 A 20 760 31.450 20 713 31.450 20 719 31.450 v
MP350A6 1250 V SQB1 450 A 20 760 31.450 20 713 31.450 20 719 31.450
MP470A5 2 x 1250 V SQB3 350 A in parallel 20 780 31.350 20 733 31.350 20 739 31.350
MP470A6 2 x 1250 V SQB3 350 A in parallel 20 780 31.350 20 733 31.350 20 739 31.350
MP350A5R 1250 V SQB1 450 A 20 760 31.450 20 713 31.450 20 719 31.450 v
MP350A6R 1250 V SQB1 450 A 20 760 31.450 20 713 31.450 20 719 31.450
MP470A5R 2 x 1250 V SQB3 350 A in parallel 20 780 31.350 20 733 31.350 20 739 31.350
MP470A6R 2 x 1250 V SQB3 350 A in parallel 20 780 31.350 20 733 31.350 20 739 31.350
MP700A4 690 V SQB1 900 A 20 660 31.900 20 610 31.900 20 617 31.900
MP825A4 2 x 690V SQB2 630 A in parallel 20 670 31.630 20620 31.630 20 627 31.630
MP900A4 690 V SQB2-2 1250 A 20 678 32.1250
MP700A4R 690 V SQB1 900 A 20 660 31.900 20 610 31.900 20 617 31.900
MP825A4R 2x 690V SQB2 630 A in parallel 20 670 31.630 20 620 31.630 20 627 31.630
MP900A4R 690 V SQB2-2 1250 A 20678 32.1250
MP700A5 *1250 V SQB3 900 A 20 780 31.900 20 733 31.900 20 739 31.900 v
MP700A6 *1250 V SQB3 900 A 20 780 31.900 20 733 31.900 20 739 31.900
MP825A5 1250 V SQB2 800 A *20 770 31.800 *20 723 31.800 *20 729 31.800 v
MP825A6 1250 V SQB2 800 A *20 770 31.800 *20 723 31.800 *20 729 31.800
MP700A5R 1250 V SQB3 900 A 20 780 31.900 20 733 31.900 20 739 31.900 v
MP700A6R 1250 V SQB3 900 A 20 780 31.900 20 733 31.900 20 739 31.900
MP825A5R *1250 V SQB2 800 A *20 770 31.800 *20 723 31.800 *20 729 31.800 v
MP825A6R *1250 V SQB2 800 A *20 770 31.800 *20 723 31.800 *20 729 31.800
MP1200A4 690 V SQB2-2 1600 A 20 678 32.1600
MP1850A4 *690 V SQB3-2 1800 A *20 688 32.1800
MP1200A5 2 x 1250 V SQB3-2 900 A in parallel 20 788 32.900
MP1200A6 2 x 1250 V SQB3-2 900 A in parallel 20 788 32.900
MP1850A5 | **2 x 1250 V SQB3-2 900 A in parallel **20 788 32.900
MP1850A6 | **2 x 1250 V SQB3-2 900 A in parallel **20 788 32.900
MP1200A4R 690 V SQB2-2 1600 A 20 678 32.1600
MP1850A4R *690 V SQB3-2 1800 A *20 688 32.1800
MP1200A5R | 2 x 1250 V SQB3-2 900 A in parallel 20 788 32.900
MP1200A6R | 2 x 1250 V SQB3-2 900 A in parallel 20 788 32.900
MP1850A5R | **2 x 1250 V SQB3-2 900 A in parallel **20 788 32.900
MP1850A6R | **2 x 1250 V SQB3-2 900 A in parallel **20 788 32.900

*  Aby se zabranilo unavé pojistek z opotfebeni, jsou aplikace limitovany do 100% obsahu zvinéni proudu a cyklické pretéZovani neni dovoleno.

**  Aby se zabranilo Gnavé pojistek z opotfebeni, jsou aplikace limitovany do 30% obsahu zvinéni proudu a cyklické pfetézovani neni dovoleno.
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Tab. 12-36 Polovodi €éové pojistky Siba pro jist

énfi hlavniho p Fivodu m éniéu typ. vel. 2

Typ ménice

Pomocné napéjeni

Mezinarodni
Popis Part number UL approved
*500 Vac, 20 A gG NH-Knife Blade 20 000 13.20
690 Vac, 20 A gG NH-Knife Blade 20477 13.20

MP350A4(R)

*500 Vac, 355 A gG NH-knife blade

20 004 13.355

690 Vac, 355 A gG NH-knife blade

20 212 13.355

MP350A5(R)

MP350A6(R)

690 Vac, 355 A gG NH-knife blade

20212 13.355

MP420A4(R)

*500 Vac, 400 A gG NH-knife blade

20 004 13.400

690 Vac, 400 A gG NH-knife blade

20212 13.400

MP470A5(R)

MP470A6(R)

690 Vac, 630 A gG NH-knife blade

20 225 13.630

MP550A4(R)

690 Vac, 630 A gG NH-knife blade

20 225 13.630

MP700A4(R)

*500 Vac, 800 A gG NH-knife blade

20 006 13.800

690 Vac, 800 A gG NH-knife blade

20 225 13.800

MP700A5(R)

MP700A6(R)

690 Vac, 800 A gG NH-knife blade

20 225 13.800

MP825A4(R)

MP825A5(R)

MP825A6(R)

690 Vac, 800 A gG NH-knife blade

20 225 13.800

MP900A4(R)

*500 Vac, 1250 A gG NH-knife blade

20 006 13.1250

MP1200A4(R)

*500 Vac, 1250 A gG NH-knife blade

20 006 13.1250

POZNAMKA

Pojistky jsou uréeny pouze do 500Vst.

174

www.controltechniques.cz

UZivatelska pfiru¢ka Mentor MP
Prvni vydani



Bezpecnost V&eobecnd Mechanicka | Elektricka | Ovladani | Definované [ Uvedeni do Ontimali Karta PLC na des-| RozSifené IV Di fik Informace o
pfi préaci SEODECNE | instalace | instalace | ménige bloky provozu pimalizace | SMARTCARD | ce ménige menu specifikace lagnostika registraci UL
Tab. 12-37 Polovodi ¢ové pojistky Siba pro jiSt éni ss vystupu m énicu typ. vel. 2
Mezinarodni USA

Typ ménice Popis Part number

Metric thread |UL | Blade contact UYL UNC thread uL Blade con  tact uL
MP350A4R 2x SQ?’?sz-aerI(I)e\I/ 315A 2078132.315A. 2073532.315A 2078432.315A 2073932.315A
MP350A5R SQB3 1250 V 400 A *2078132.400A. | v *2073532.400A v *2078432.400A v *2073932.400A v
MP350A6R SQB3 1250V 400 A *2078132.400A. | vV *2073532.400A v *2078432.400A v *2073932.400A v
MP420A4R SQB3 1250 V500 A | *2078132.500A | v | *2073532.500A | v | *2078432.500A | v | *2073932.500A | v
MP470A5R 2x SQ?’?sz-aerI(I)e\I/ 315A *2078132.315A. *2073532.315A *2078432.315A *2073932.315A
MP470A6R 2x SQiSpJfrzl(I)e\I/ 315A *2078132.315A. *2073532.315A *2078432.315A *2073932.315A
MP550A4R 2x SQisplazrilcl)e\I/ 315A *2078132.315A. *2073532.315A *2078432.315A *2073932.315A
MP700A4R 2x SQ?’?sz-aerI(I)e\I/ S00A 2078132.500A 2073532.500A 2078432.500A 2073932.500A
MP700A5R 2x SQiSpJfrzl(I)e\I/ 450 A *2078132.450A *2073532.450A *2078432.450A *2073932.450A
MP700A6R 2x SQisplazrilcl)e\I/ 450 A *2078132.450A *2073532.450A *2078432.450A *2073932.450A
MP825A4R 2x SQ?’?sz-aerI(I)e\I/ S00A *2078132.500A *2073532.500A *2078432.500A *2073932.500A
MP825A5R | 2 SQigpfrzﬁe\l/ S00A | 45078132.500A *2073532.500A *2078432.500A *2073932.500A
MP825A6R 2% SQ;?fp‘ﬁ;?elv S00A *2078132.500A *2073532.500A *2078432.500A *2073932.500A
MP900A4R 2x SQ?’?sz-aerI(I)e\I/ S00A *2078132.500A *2073532.500A *2078432.500A *2073932.500A

* Aby se zabranilo Unavé pojistek z opotfebeni, jsou aplikace limitovany do 100% obsahu zvinéni proudu a cyklické pretéZzovani neni dovoleno.
Stejnosmérné pojistky jsou vyzadovany pouze pro &tyikvadrantové ménice (R).

POZNAMKA

VySe uvedené doporuc¢ené jisténi ss vystupu neni pozadovano pro UL shodu pro méni¢e Mentor MP. Pro instalace, které vyzaduji spinéni pozadavk

NEC a/nebo UL508a, musi byt pouzity patfi¢né pojistky, které splfiuji pozadavky aplikované normy. Sloupce UL ve vySe uvedenych tabulkach

indikuji, zda doporu¢ené pojistky jsou uznavanym UL komponentem a nikoli jejich shodu s NEC nebo UL508a.
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Bezpecnost
pfi praci

VSeobecné

Mechanicka

instalace instalace

Elektrick&

Ovladani
ménice

Definované

Uvedenido

bloky provozu

Karta

Optimalizace SMARTCARD

PLC na des-

ce ménice menu

Roz&itené

Diagnostika
specifikace

Informace o
registraci UL|

polovodi €ovych pojistek

Tab. 12-38 Hodnota | %t tyristor & mé&niéu typ. vel. 1 pro specifikaci

12.2.3

Utahovaci momenty
Tab. 12-40 Konektor svorkovnice

fizeni a relé a enkodéru

Typ ménice

12t (A%s)
tyristor G

Minimalni
sepnutelny
proud

IL

(mA)

PFidrzny
proud
IH

(mA)

Typ ménice

Typ spojeni

Utahovaci moment

VSechny

Konektor

0,5 Nm

Tab. 12-41 Pomocné svorky

Typ ménice

Typ spojeni

Utahovaci moment

Regulator buzeni

400

VSechny

Svorkovnice

0,5 Nm

MP25A4
MP25A5
MP25A4(R)
MP25A5(R)

1030

MP45A4
MP45A5
MP45A4(R)
MP45A5(R)

3600

MP75A4
MP75A5
MP75A4(R)
MP75A5(R)

15000

450

200

Tab. 12-42 Vykonové svorky typ. vel. 1

Typ ménice

Typ spojeni

Utahovaci moment

VSechny

Svornik M8

10 Nm

Tab. 12-43 Vykonové svorky typ. vel. 2

Typ ménice

Typ spojeni

Utahovaci moment

_Typ. vel. 2A

Svornik M10

15 Nm

Typ. vel. 2B
Typ. vel. 2C
Typ. vel. 2D

Svornik M12

30 Nm

MP105A4
MP105A5
MP105A4(R)
MP105A5(R)

MP155A4
MP155A5

MP210A4
MP210A5

80000

MPI155A4(R)
MP155A5(R)

MP210A4(R)
MP210A5(R)

300

200

Tab. 12-39 Hodnota

polovodi

covych pojistek

I %t tyristor & mé&niéu typ. vel. 2 pro specifikaci

Typ ménice

1t (A%s)
tyristor G

Minimalni
sepnutelny
proud
IL

(mA)

PFidrzny
proud
IH

(mA)

_Regulétor buzeni

400

MP350A4(R)
MP550A4(R)
MP420A4(R)

320000

200

150

MP350A6(R)
MP470A6(R)
MP470A5(R)

281000

MP700A4(R)
MP900A4(R)
MP825A4(R)

1050000

MP700A6(R)
MP825A6(R)
MP825A5(R)

1200000

300 - 2000

150 - 500

MP1200A4(R)
MP1200A6(R)
MP1200A5(R)

2720000

MP1850A4(R)
MP1850A6(R)
MP1850A5(R)

2000

1000
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12.2.4 Elektromagneticka kompatibilita (EMC) Vyzafovani rusivych signal

V této kapitole jsou souhrnné uvedeny vlastnosti méni¢e z hlediska
EMC. Vice detailti viz Mentor MPEMC Data Sheet, ktery muze byt
ziskan u dodavatele ménice.

Tab. 12-44 Odolnost

Diagnostika
specifikace

Informace o
registraci UL|

Pozadavky néasledujicich norem jsou spinény pro motorovy kabel do

délky 100m.

Tab. 12-45 Shoda s poZadavky

1 Viz kap. 4.9.4 Odolnost fidicich obvodd proti $pickovym napétovym
rdzdm v pripadé dlouhé fidici kabeldze a vedeni této kabeldze mimo

budovy na str. 50 (poZadavky tykajici se zemnéni a externich ochran).

= y———— — — = - OdruSovaci filtr
orma Yyp odolnosti es plikace rove n
Typ ménicée i i i i
IEC 61000-4-2 |Elekrostaticky [6kV kontaktni vyboj RozvAd&E Uroven 3 P Zédn)’l Buzeni: Standardr}' Buzeni: stan’da’rdnl
EN 61000-4-2 |vyboj 8kV vzduchovy vybo, (prmyslova Kotva: standardni Kotva: vysoky vykon
10V/m pied modu- MP25A4(R)
Vyzafované laci - -
:5\(1: 6611000000_;14_:33 elekromagne- |80 - 1000MHz Rozvadéd tjrrct)i\:sns?ové MP45A4(R)
tické pole 80% AM (LkHz) prumy MP75A4(R) c3
Sm/‘;g”'agiv MP105A4(R)
ns
prechodovy d&j pfi | Uroven 4 MP155A4(R)
Rychlé ?kl:z opakcgvaci Ridici kabelaz (prgﬁ;yslové MP210A4(R)
elektrické rekvenci pres tvrda
:EENCeelloOoOooff prechodové [vazebni svorku MP350A4R) | ., o2
"~ |déje/skupiny  [5/50ns 2kV MP420A4(R)
impulzd prechodovy déj ,pFi Vykoqua Urqveﬁ 3 ) MP550A4(R)
5kHz opakovaci kabelaz (pramyslova
frekvenci pfimo MP700A4(R)
Jednopolaritni 4kV  [Sit: Uroved 4 MP825A4(R)
tvaru 1,2/50us faze proti zemi MP9Y00A4(R)
IEC 61000-4-5 |, .. Sdruzené 2kV Sit: - -
EN 61000-4-5 |R8ZOVY imMPUIZly a1 2/50ps taze proti fazi [VrOVen 3 MP1200A4(R)
Faze proti zemi Signal porta Uroveri 2 MP1850AR)
- i1 . Y . - P
proti zemi Kli& (uvedeno v klesajicim pofadi dovolenych emisnich trovni):
f ruseni 10V pred modulaci Ridici . . N g
\EC 61000-4-6 |Vf ruseni 0,15 - BOMHz idicia Uroveri 3 C4 EN 61800-3:2004 druhé prostfedi, omezovana distribuce
EN 61000-4-6 xggﬁim 80% AM (1kHz) g’g‘é’l‘ga (pramyslova (k potlageni ruseni mohou byt zapotfebi dodate¢na opatteni)
modulace C3  EN 61800-3:2004 druhé prostredi, neomezena distribuce
Napétové -30% 10ms . P P
\EC 61000-4-11 poﬁesy a +600;D 100ms o Cc2 Z&kladni pramyslova norma EN 61000-6-4:2007
EN 61000-4-11 |krétka -60% 1s Sitové svorky EN 61800-3:2004 prvni prostiedi, omezovana distribuce (dale
preruseni <-95% 5s uvedené upozornéni je poZzadovano normou EN 61800-3:2004)
EN 61000-6- < . N
1:2007 VSeobecna norma pro prostredi Vyhovuje Toto je vyrobek omezované prodejni distribuce ve smyslu
obytné, obchodni a lehkého pramysiu N oy A .
IEC 61000-6-1 normy IEC61800-3. V domovnich prostorech mize zpisobit
:5\(]36611000000-—66-—2 V&eobecna norma pro pramyslové \hovsie rad|ovevru’sen| av Y t’om pfipadé mohou byt vyZadovéana
52005 prostredi yhovuy dodateéna opatfeni.
IEC 61800-3 [Norma pro systémy elektrickych Splfiuje pozadavky na B ) o o
EN 61800- vykonovych pohont s nastavitelnou |odolnost pro prvni a druhé Cl V8eobecné norma tykajici se vyzafovani EN 61000-6-3:2007
3:2004 rychlosti - Pozadavky na odolnost  |prostredi

EN 61800-3:2004 prvni prostfedi, neomezovana distribuce

EN 61800-3:2004 definuje:

e Prvni prostfedi zahrnuje domovni prostory. Zahrnuje také objekty
pFimo pfipojené k nizkonapétové napéjeci siti (bez distribu¢niho
transformatoru), ktera napaji budovy uréené k obyvani.

« Druhé prostfedi zahrnuje vSechny objekty kromé téch, které jsou
pFimo pfipojené k nizkonapétové napéjeci siti (bez distribu¢niho
transformatoru), ktera napaji budovy uréené k obyvani.

* "Omezovana distribuce je definovana jako rezim prodeje, ve kterém
vyrobce dodéava zafizeni pouze tém odbératelim, ktefi maji
technickou zpusobilost pro dodrZzeni pozadavkd EMC v aplikacich
elektrickych pohon.
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tyristord.

Je nezbytné, aby vstupni reaktory byly zapojeny mezi vystup
odruSovaciho filtru a vstupni svorky ménice, viz obr. 4-1.
Nedodrzeni tohoto pozadavku mize zpusobit zniceni

Tab. 12-46 Ptehled odruSovacich filtr

tpro M

entor MP

Bezpecnost VEeobecns Mechanicka | Elektricka | Ovladani | Definované [Uvedenido Ontimalizace Karta PLC na des-
pfi praci instalace | instalace | ménice bloky provozu P SMARTCARD | ce ménice
12.3  Originalni externi odruSovaci filtry

Uvedené odruSovaci filtry mohou byt od vyrobcl (Schaffner a Epcos) dodavany pfimo, viz tab. 12-46.

Rozsifené REEIIVE ) - Informace o
o Diagnostika : .
menu specifikace registraci UL|

Typové ozna €eni vyrobce

Typ méniée Schaffner Schaffner Epcos Schaffner Epcos
Kotva standardni Kotva vysoky vykon Kotva vysoky vykon Buzeni standardni Buzeni standardni
MP25A4(R)
B84143-A66-R105
MP45A4(R) FN3270H-80-35 FN3258-75-52
MP75A4(R) *B84143-A90-R105
FN3280H-8-29 W62400-T1262D004
MP105A4(R)
MP155A4(R) FN3270H-200-99 FN3258H-180-40 B84143B0250S080
MP210A4(R)

MP350A4 (R)

MP420A4 (R)

MP550A4 (R)

MP700A4 (R)

MP825A4(R)

MP900A4 (R)

MP1200A4 (R)

MP1850A4 (R)

FN3359-800-99

FN3359-1600-99

FN3280H-25-33

* Tento filtr je vyzadovan, je-li vstupni proud do Mentor MP vétSi nez 66A.
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13 D|ag nosti ka Obr. 13-1 Keypad status modes

Displej ovladaciho panelu informuje o stavu méniée a to ve tfech ReZim indikace stavu

kategoriich:
Stav bez poruchy  Stav s upozorn énim Poruchovy stav

* Indikace poruchy

* Indikace upozornéni (Alarm) Stav ménice

. . o = porucha
* Indikace neporuchovych stav Kéd poruchy:
n = = " = = UU = podpéti)
Uzivatel se nesmi pokousSet ani o opravu vadného ménice,
ani provadét diagnostiku jinym zplisobem nez je popsano v
této kapitole.
Je-li méni¢ vadny, musi byt zaslan na opravu autorizované- ob -
— J r.13-2 Location of the status LED
mu distributorovi Control Techniques.
AL

13.1 Indikace poruchy

Je-li ménic¢ v poruse (na hornim displeji se objevi "trip"), potom na
dolnim displeji blika poruchovy kéd. Vystup ménice se zablokuje a
méni¢ prestava regulovat motor.

Poruchové kody objevujici se na displeji jsou abecedné uvedeny
v tab. 13-1 a to s popisem a pfislusnym ¢&islem poruchy (vyuzivano pfi | \l\
' Il ™

komunikaci pomoci sériové linky). \ H

|
Pokud neni ovladaci panel pfipojen, informaci o stavu ménic¢e udava “ il
stavova LED dioda. Je-li méni¢ v porus$e, tato dioda blika, viz obr. 13-2. Al
Cislo poruchy Ize také &ist v Pr 10.20. Pfehled poruch dle jejich &isel je B
v Ciselném poradi uveden v tab. 13-2. Sviti trvale:
P¥iklad Stav bez poruchy Poruchovy stav
1. Prostfednictvim sériové linky je v Pr 10.20 pfecteno ¢islo poruchy 3.
2. Vtab. 13-2 Ize zjistit, Ze ¢islo poruchy 3 odpovida kédu “OI.AC".
sériova &islo Kod ovladaci
komunikace panel
¢ — 3
3. Vtab. 13-1 Ize zjistit podrobnosti.
Tab. 13-1 Poruchové kody
Popis
Nadproud kotvy: Spi éka proudu je v &t3i nez 225 %
Zkontrolujte motorovy kabel z hlediska zkratu
Zkontrolujte izola¢ni stav motoru
Zkontrolujte stabilitu proudové smycky
AOP Otevieny obvod kotvy: Tyristory jsou aktivni, ale do zat éZe nete e zadny proud

158 Zkontrolujte obvod kotvy

Casovaci smy €ka kotvy vykonového procesoru nem  Gze pracovat s proudovou synchronizaci PLL a pozadav ~ kem na Uhel
otevfeni

Toto se miZe objevit, ztrati-li PLL v procesoru synchronizaci, ale je3té neni uplatnéna porucha “PLL Err” (porucha 174).

AtL Err

Porucha karty SMARTCARD: Chyba p Fi zapisu/ éteni na kartu

Zkontrolujte, zda karta SMARTCARD je vloZena spravné

Zajistéte, aby karta SMARTCARD nezapisovala data na adresy 500 az 999

Vyménte kartu SMARTCARD

Porucha karty SMARTCARD: Zm éna hodnoty parametru Menu 0 nem GZe byt uloZzena do karty SMARTCARD, protoZze v kart &
SMARTCARD nebyl vytvo Fen nezbytny soubor

Zména hodnoty parametru Menu 0 byla provedena prostfednictvim klavesnice ménice, pficemz Pr 11.42 (SEQ9, 0.30) byl nastaven
na “auto (3)" nebo “boot (4)”, ale na karté SMARTCARD nebyl vytvoren potfebny soubor.

177 Nastavte Pr 11.42 (SEQ9, 0.30) na spravnou hodnotu a provedte reset ménic¢e. Tim se na kart¢ SMARTCARD vytvofi nezbytny

soubor.
ZKkuste znovu zménit hodnotu parametru Menu 0.

Porucha karty SMARTCARD: karta SMARTCARD nem tZe vykonat pozadovanou funkci, protoZze prav & komunikuje s
volitelnym SM modulem
178 Pockejte, az SM modul dokonéi své pfipojeni ke SMARTCARD, potom zkuste znovu provést pozadovanou funkci.
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Kéd Popis

Porucha karty SMARTCARD: Specifikovany sektor jizd  ata obsahuje

Vymazte data ve specifikovaném sektoru
Zapiste data do jiného sektoru

Porucha karty SMARTCARD: Data ulozena v m éniéi se odliSuji od bloku dat ulozenych na kart & SMARTCARD

Stisknéte dervené (@) tlagitko Reset

Porucha karty SMARTCARD: Specifikovany sektor neobs  ahuje Zadna data

Zkontrolujte, zda &islo bloku dat je spravné

Porucha karty SMARTCARD: Data na kart & SMARTCARD jsou porusena

Zkontrolujte, zda karta SMARTCARD je vloZena spravné
Vymazte data a postup opakujte
Vyménte kartu SMARTCARD

Porucha karty SMARTCARD: Karta SMARTCARD je plna

Vymazte nepotfebné bloky dat nebo pouzijte jinou kartu SMARTCARD

Preruseni proudové smy €ky na analogovém vstupu 2 v rezimu zadavani otda  €ek proudem

Zkontrolujte velikost zadavaciho signélu na svorce 7 (4-20mA, 20-4mA)

Preruseni proudové smy €ky na analogovém vstupu 3 v reZimu zadavani otd  €ek proudem

Zkontrolujte velikost zadavaciho signalu na svorce 8 (4-20mA, 20-4mA)

Porucha iniciovand Ridicim slovem (Pr 6.42)

Zablokujte Ridici slovo nastavenim Pr 6.43 = 0 nebo zkontrolujte nastaveni Pr 6.42

Porucha karty SMARTCARD: Je rozdil mezi volitelnym modulem vlozenym do m  éniée a volitelnym modulem ve zdrojovém
méni €i

Zkontrolujte, zda jsou na ménici spravné volitelné moduly
Zkontrolujte, zda jsou moduly ve stejnych slotech jako na zdrojovém ménici

Stisknéte Gervené (@) tlagitko Reset

Porucha karty SMARTCARD: Blok dat na kart & SMARTCARD neni kompatibilni s timto m  éniéem

Vymazte vSechna data z karty SMARTCARD nastavenim Pr xx.00 na hodnotu 9999 a stisknéte cervené @ tla¢itko Reset
Vyménte kartu SMARTCARD

Porucha karty SMARTCARD: Karta SMARTCARD je v rezim u "jen ke ¢teni"

Pro odblokovani karty SMARTCARD zadejte 9777 v Pr xx.00
Zkontrolujte, zda se nepokousSite zapsat data do sektord od 500 do 999

Porucha karty SMARTCARD: Data vykonovych parametr @ na kart & SMARTCARD jsou pro jiny vykon m  éniée

Parametry vztazené k typové velikosti ménice se liSi (rozdilné rozsahy a jmenovité hodnoty napéti a proudu). Porucha nezastavi prenos
dat, ale je to upozornéni, Ze Ze data pro volitelné moduly, které jsou rozdilné, budou nastaveny do tovarniho nastaveni a ne na hodnoty
na karté.

Tato porucha se také vyuziva pfi pokusu porovnavani mezi blokem dat a ménicem.

Porucha karty SMARTCARD: Data na kart & SMARTCARD nejsou kompatibilni s m éniéem

Stisknéte tlacitko Reset
Ujistéte se, Ze programovany ménic je tentyz jako zdrojovy méni¢

Dva nebo vice parametr @ jsou zapsany na stejné misto ur éeni

Nastavte Pr xx.00 = 12001 a zkontrolujte vSechny duplicitni parametry

Data v EEPROM poruSena - m énié prejde do kategorie Open loop a p ferusi se sériova komunikace s externim ovladacim
panelem p fipojenym ke komunika €nimu portu RS485 m énice.

Tato porucha miZe byt odstranéna pouze obnovenim tovarniho nastaveni a naslednym zapamatovanim parametrg.

Porucha enkodéru m éniée: Pretizeni zdroje pro enkodér

Zkontrolujte kabely napajeni enkodéru a proudové pozadavky enkodéru
Max. proud zdroje je 200mA/15V nebo 300mA/8V a 5V.

Porucha enkodéru m énic¢e: Porucha kabel G enkodéru

190

Zkontrolujte neporusenost kabeld

Zkontrolujte, zda je spravny signal z enkodéru

Zkontrolujte, zda je spravné napéajeni enkodéru v Pr 3.36 (Fb06, 0.76)
Replace feedback device

Vybaveni této poruchy Ize zablokovat nastavenim Pr 3.40 = 0
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Porucha enkodéru m énice: Pretizeni

Pretizeni

Porucha enkodéru m éniée: Zvolena polohova zp étna vazba je vybrana ze slotu volitelného modulu, k  tery nema v élenénu
ota €kovou nebo polohovou zp  étnou vazbu

Zkontrolujte nastaveni Pr 3.26 (Fb01, 0.71) (nebo Pr 21.21 je-li zvolena mapa motoru 2)

Porucha enkodéru m éniée: Pretizeni zakon éovacich odpor G

Je-li napéti z enkodéru >5 V, potom musi byt zakoncovaci odpory zablokovany (Pr 3.39 na 0)

Externi porucha

Zkontrolujte signal na svorce 31

Zkontrolujte nastaveni Pr 10.32

Nastavte Pr xx.00 = 12001 a zkontrolujte parametr fizeny parametrem Pr 10.32
Zajistéte, aby Pr 10.32 nebo Pr 10.38 (= 6) nebyly Fizeny sériovou linkou

FbL

Zadny signal z tacha nebo z enkodéru (ztrata zp ~ &tné vazby)

159

Jestlize rozdil mezi odhadovanou rychlosti (Pr 5.05) a skute¢nou rychlosti danou signalem ¢idla zpétné vazby (Pr 3.02 (di05, 0.40))
prekro¢i rozsah okna ztraty zpétné vazby (Pr 3.56), potom méni€ vybavi poruchu ztraty zpétné vazby.

V aplikacich s rychlou akceleraci a odhadovanou rychlosti s nizkym momentem setrvaénosti (Pr 5.04) nemusi byt pfenos skute¢né
rychlosti dostate¢né rychly a okno ztraty zpétné vazby (Pr 3.56) bude muset byt rozSifeno.

Zkontrolujte, zda je spravné pfipojeno ¢idlo zpétné vazby

Zkontrolujte, zda jsou v ménici spravné nastaveny parametry z vyrobniho Stitku motoru

Zkontrolujte zpétnou vazbu v rezimu odhadované rychlosti - viz kapitola “Rychlé” uvedeni do provozu.

Provedte Autotune s oto€enim motoru

Fbr

Polaritasignalu z tacha nebo enkodéru je nespravna

160

Zkontrolujte spravnost pfipojeni zpétné vazby

FdL

Zadny proud v obvodu napajeni buzeni (ztrata buzeni )

168

Zkontrolujte, zda je regulator buzeni odblokovéan (Pr 5.77 (SE12, 0.33))
Je-li pouzit interni regulator buzeni, svorky L11 a L12 musi byt propojeny
Zkontrolujte interni pomocné pojistky, viz kap. 4.6.3 Interni pojistky buzeni.

FOC

Nadm érny proud detekovany ve zp é&tné vazb é proudu buzeni

169

Signal otackové zpétné vazby je na maximu

Zkontrolujte, zda jmen. budici proud (Pr 5.70 (SE10, 0.31)) a jmen. budici napéti (Pr 5.73 (SE11, 0.32)) jsou nastaveny dle vyrobniho
Stitku motoru

Zkontrolujte, zda v obvodu buzeni (véetné kabeld) neni zkrat

Zkontrolujte neporuSenost izolace motoru

Pietizeni 12t budiciho proudu

Viz Pr5.81 a Pr5.82

Procesni chyba dat: Chyba adresy CPU

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Procesni chyba dat: Chyba adresy DMAC

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Procesni chyba dat: Nepovolend instrukce

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Procesni chyba dat: Nepovolena instrukce pro slot

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Procesni chyba dat: Nedefinovatelna vyjimka

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Procesni chyba dat: Rezervovana vyjimka

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Procesni chyba dat: Porucha interni kontroly (watc hdog)

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Procesni chyba dat: Porucha Grovn é 4

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli
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Procesni chyba dat: P feteéeni zasobniku

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Procesni chyba dat: Chyba sm érovani

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Procesni chyba dat: Porucha p Fistupu k EEPROM

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Procesni chyba dat: P Feteéeni zasobniku hlavniho programu

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Procesni chyba dat: Zadna komunikace z vykonového p  rocesoru

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Porucha v oblasti odruSovaciho kondenzatoru

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Prehfati v oblasti odruSovacich obvod @ nebo p fepétovych ochran

Zkontrolujte interni ventilator

Diagnostika vykonového stupn  &: Chyba identifika €niho kédu

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Vykonovy procesor: Porucha interni kontroly ( Watch dog)

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Vykonovy procesor: Nedefinovatelna vyjimka

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Vykonovy procesor: Urove 1 preteéena

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Porucha termistoru 1 ve vykonové  €asti

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

SW vykonové €asti neni kompatibilni s uzivatelskym SW

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

UZivatelsky procesor: Porucha €asovani kotvy

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Pretizeni 12t vystupniho proudu (viz Pr 4.16)

Zajistéte, aby zatéZ nebyla zadrhnuta/zablokovana
Zkontrolujte zda nebyla zménéna zatéz motoru

Nadm érné otepleni vykonovych prvk 0 dle tepelného modelu

Snizte teplotu okoli
Snizte koeficient zatizeni

Nadm érné otepleni chladi ¢e

22

Zkontrolujte zda ventilatory ménice i rozvadéce pracuji spravné
Zkontrolujte ventilani cesty rozvadéce

Zkontrolujte vzduchové filtry rozvadéce

Zvyste chlazeni rozvadéce

Prodluzte akcelera¢ni/deceleraéni rampy

Snizte koeficient zatiZzeni

Snizte zatéz motoru

0O.ht3

Nadm érné otepleni externiho vybijeciho odporu

27

Teplota externiho vybijeciho odporu je monitorovana pomoci akumulatoru teploty. Kdyz teplota odporu (Pr 11.65) dosahne 100%,

ménic¢ vybavi poruchu.
Viz Pr 11.62, Pr 11.63 a Pr 11.64

Pretizeni digitalnich vystup 0 a zdroje +24V : sou €et jejich proud G pekro €il 200mA

26

Zkontrolujte zatizeni svorek 22, 24, 25, 26
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Otacky motoru p fekro €ily prah p fekro éeni ota ek
Méni¢ vybavi poruchu “O.SPd", jestlize obvod kotvy je otevieny a to v rezimu odhadované rychlosti.
Zkontrolujte obvod kotvy.
Jestlize signal zpétné vazby (Pr 3.02 (di05, 0.40)) prekro¢i prah nadmérnych otacek (Pr 3.08) v libovolném sméru, je vybavena
7 porucha nadmérnych otacek. Je-li tento parametr nastaven na nulu, potom je prah nadmérnych otacek automaticky nastaven na
hodnotu 1,2 x Pr 1.06 (SE02, 0.23) nebo Pr 1.07 (SEO01, 0.22).
Snizte P zisk otackové smycky (Pr 3.10 (SP01, 0.61)) a | zisk ota¢kové smycky (Pr 3.11 (SP02, 0.62)) jako prevenci proti otackovym
prekmitdm.
PAd V dob é zadavani ota éek z ovladaciho panelu byl ovladaci panel sejmut
Nasadte ovladaci panel zpét na ménic¢ a provedte reset
34 R A i
Zvolte jiny zplsob zadavéani otacek
PLL Err Fazovy zav és se nem Gze zasynchronizovat k pomocnému zdroji
174 Zkontrolujte, zda je pomocny zdroj stabilni
PS Zéavada interniho napajeciho zdroje

Odstrarite vSechny volitelné moduly a provedte reset.
Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

PS.10V

Pretizeni zdroje 10V (vice nez 10mA)

Zkontrolujte kabely a zafizeni pfipojené ke svorce 4
Snizte zatéz svorky 4

PS.24v

Pretizeni interniho zdroje 24V

Celkovy odbér digitalnich vystuptd a volitelnych modulti prekrocil moZnosti zdroje 24V.

Zdroj mGze napéjet digitalni vystupy ménice, digitaini vystupy modulu SM-1/O Plus, napéjeni hlavniho enkodéru ménice a
napéjeni enkodéru modulu SM-Universal Encoder Plus.Snizte zatéz zdroje a provedte reset

Pouzijte externi zdroj 24V > 50W

Odstrarite néktery z volitelnych modull a provedte reset

PSAVE.Er

Parametry typu PS jsou v EEPROM poruSeny

Indikuje, Ze od ménice bylo odpojeno napajeni v dobé, kdy se pravé zapamatovavaly parametry typu PS (power down save: hodnota
parametru je automaticky zapamatovana po odpojeni od sité).

Méni€ se vrati k naposledy Uspésné uloZzenym hodnotam.

Provedte uZivatelské zapamatovani (Pr xx.00 na SAVE, nasledné reset) nebo odpojte méni¢ od napajeni standardnim zplsobem, aby se
tato porucha pfi pfistim pfipojeni k siti neprojevila.

SAVE.Er

Parametry typu US jsou v EEPROM poruseny

Indikuje, Ze od ménice bylo odpojeno napajeni v dobé, kdy se pravé zapamatovavaly parametry typu US (user save: je nutno provést
zapamatovani uzivateleme).

Méni€ se vrati k naposledy Gspésné uloZzenym hodnotam.

Provedte uZivatelské zapamatovani (Pr xx.00 na SAVE, nasledné reset) nebo odpojte méni¢ od napéajeni standardnim zplisobem, aby se
tato porucha pfi pfistim pfipojeni k siti neprojevila.

0
(@)

L

Ztrata sériové komunikace s externim ovladacim pane  lem

Znovu zapojte kabel mezi méni¢em a kabelem
Zkontrolujte stav kabelu

Vyménte kabel

Vyménte ovladaci panel

(92} w w w

Chybi napajeci faze

170

Zajistéte, aby byly pfitomny vSechny tfi vykonové faze
Zkontrolujte, zda je velikost tohoto napéti spravna (pfi piné zatézi)

SLX.dF

Porucha slotu X volitelnych modul ~ G: Typ volitelného modulu ve slotu X byl zm  énén

204,209,214

Zapamatujte parametry a provedte reset

SLX.Er

Porucha slotu X volitelnych modul  G: Volitelny modul ve slotu X detekoval poruchu

202,207,212

Moduly kategorie zp étné vazby
Viz kap. Diagnostics v pfiru¢ce pfislusného volitelného modulu.

SLX.HF

Porucha slotu X volitelnych modul  G: Hardwarovéa porucha volitelného modulu ve slotu X

200,205,210

Zajistéte, aby volitelny modul byl zasunut spravné
Vrat'te volitelny modul dodavateli

SLX.nF

Porucha slotu X volitelnych modul  G: Volitelny modul byl odejmut

203,208,213

Zajistéte, aby volitelny modul byl zasunut spravné
Znovu zasurite volitelny modul
Zapamatujte parametry a provedte reset ménice
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Porucha volitelného modulu: Rezim m  éniée byl zm énén a parametry volitelného modulu nejsou sm  érovany spravn é
21

Stisknéte tlacitko Reset
Pokud porucha trva, kontaktujte dodavatele ménice

SLX.tO Porucha slotu X volitelnych modul  G: vybaveni Watchdog volitelnych modul @

Stisknéte tlacitko Reset
Pokud porucha trva, kontaktujte dodavatele ménice

S.0od Maximalni vykon omezova ¢€e komuta €niho p fepéti byl dosazen

Zkontrolujte, zda jsou instalovany doporu¢ené vstupni reaktory
171 p L . . . P - Y
Zkontrolujte, zda je instalovan doporuceny externi odpor pro omezeni komutaénich prepéti

Nadmeérné komuta €ni prepéti

172 Provoz ménice vyzaduje instalaci externiho odporu pro omezeni komutaénich prepéti, viz kap. 4.7 Externi odpor pro omezeni
komutacnich prepéti na str. 47.

t002 Rezervovano

Hodnota 2 byla zapsana do uzivatelské poruchy (Pr 10.38). Je nutno pfezkoumat interni logiku ménice, uzivatelsky program na
2 desce ménice nebo ve volitelném modulu. Program by mél byt modifikovan tak, aby byly pouzity pouze &isla poruch definované jako
uzivatelskeé.

201,206,211

Rezervovano

Viz diagnézu pro t002

Rezervovano

Viz diagnézu pro t002

Rezervovano

Viz diagnézu pro t002

Uzivatelska porucha

Tato porucha je uZivatelsky definovana. Je nutno prezkoumat interni logiku ménice, uzivatelsky program na desce ménice nebo ve
volitelném modulu. Hodnota 23 byla zapsana do uzivatelské poruchy (Pr 10.38).

Rezervovano

Viz diagndzu pro t002

[OCYAR(EI Rezervovano

321033 |Viz diagn6zu pro t002

ORI Rezervovano

38t039 |Viz diagn6zu pro t002

[OZIOR RS UZivatelska porucha

40to 89  |Viz diagn6zu pro t023

t099 UZzivatelska porucha definovana v kédu druhého proce soru volitelného modulu

Je nutno pfezkoumat interni logiku ménice, uzivatelsky program na desce ménice nebo ve volitelném modulu. Hodnota 99 byla
zapsana do uZivatelské poruchy (Pr 10.38)

UZivatelska porucha

Viz diagnézu pro t023

(WK R (R UMl Rezervovano

102 to 111 |Viz diagnézu pro t002

[NVA R UZivatelska porucha

112 to 156 |Viz diagnézu pro t023

[WCHR R UIYAN Rezervovano

161 to 167 |Viz diagn6zu pro t002

t176 Rezervovano

Viz diagnézu pro t002

(KPR (R UKSI Rezervovano

192 t0 196 |Viz diagndzu pro t002

t216 Uzivatelska porucha
216 Viz diagnézu pro t023
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Nadm érna teplota externiho termistoru

Zkontrolujte teplotu zafizeni chranéného externim termistorem
Zkontrolujte obvod termistoru
Nastavte Pr 7.15 (in01, 0.81) = VOLt a provedte reset ménice - funkce ochrany externiho termistoru bude blokovana

PFeruseny tyristor

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli

Zkrat externiho termistoru

Zkontrolujte obvod termistoru
25 Nahradte motor nebo termistor
Nastavte Pr 7.15 (in01, 0.81) = VOLt a provedte reset ménice - funkce ochrany externiho termistoru bude blokovana

Funkce Autotune nebyla dokon ¢éena

Béhem funkce Autotune doSlo k poruse ménice
Béhem funkce Autotune bylo stlaceno tlacitko Stop

tUNEL* Polohova zp étna vazba se nezm énila nebo poZzadované otd €ky nemohly byt dosazeny b é&hem testu setrvanosti
(viz Pr5.12 (SE13, 0.34))

Ujistéte se, Ze hfideli motoru Ize volné otacet, tj. pfipadna brzda je odbrzdéna
Zkontrolujte, zda Pr 3.26 a Pr 3.38 jsou nastaveny spravné

Zkontrolujte, Ze parametry pro zpétnou vazbu jsou nastaveny spravné
Zkontrolujte mechanické pfipevnéni enkodéru

Nespravny sm ér ota €eni polohové zp étné vazby nebo motor nem GZe byt zastaven b éhem testu setrvanosti (viz  Pr 5.12 (SE13, 0.34))

Zkontrolujte spravnost pfipojeni motoru
Zkontrolujte spravnost pfipojeni ¢idla zpétné vazby

Tok buzeni neklesl na nulub é&hem Autotune

Kontaktujte dodavatele ménice

Béhem Autotune byla detekovana protielektromotoricka sila

Zkontrolujte, zda se motor neto¢i béhem funkce Autoune bez oto¢eni motoru

Béhem Autotunennebyl detekovan zadny budici proud

Nastavte Pr 5.70 (SE10, 0.31) na Stitkové hodnoty a znovu provedte Autotune

Béhem autotune nebylo dosazeno ¥ jmenovité protielek  tromotorickeé sily

Nastavte Pr 5.70 (SE10, 0.31) na Stitkové hodnoty a znovu provedte Autotune

tunE7* Bylo iniciovano Autotune s oto  €enim motoru p Fi zpétné vazb & od odhadovanych otd €ek
Pfipojte ¢idlo zpétné vazby aby mohlo byt provedeno Autotune s oto¢enim motoru
(U] .Xe{olm A\plika ¢ni PLC program na desce m énice: Program neni dostupny
“ Provedte zablokovani ménige - zapisovani neni povoleno je-li méni odblokovan (enable)
Jiny zdroj je jiz pFistupny - zkuste opét po dokon&eni operace

(U1 \Y/OR Aplika ¢ni PLC program na desce m énice: Detekce pokusu d éleni nulou

Zkontrolujte program

Aplika éni PLC program na desce m éniée: Odkazy prom énnych a funk €niho bloku pouzivaji vice RAM nez je dovoleno (stac  k
overflow)

Zkontrolujte program

Aplika éni PLC program na desce m éniée: Detekce pokusu zapsani parametr @ mimo rozsah

Zkontrolujte program

Aplika éni PLC program na desce m énice: Detekce pokusu p Fistupu k neexistujicimu parametru

Zkontrolujte program

Aplika éni PLC program na desce m énicée: Detekce pokusu zapisu do RO parametru

Zkontrolujte program

Aplika éni PLC program na desce m énice: Detekce pokusu ¢&teni parametru jen k zapisu

Zkontrolujte program

Aplika éni PLC program na desce m énic¢e: Nedefinovatelna porucha

Zkontrolujte program

[SINVISISIam Aplika ¢éni PLC program na desce m énic¢e vyzadoval poruchu

Zkontrolujte program
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Kéd Popis
Méni¢ bézi pfi napajeni z externiho zdroje 24V pro  Fidici obvody
1 Méni¢€ bézi pfi napajeni z externiho zdroje 24V pro Fidici obvody

* Pokud se objevi porucha v rozsahu tunE az tunk 73, pak po vyresetovani ménice nelze uvést méni¢ do chodu, dokud neni tento zablokovan

pomoci parametru pro Enable ménice (Pr 6.15) nebo Fidicim slovem (Pr 6.42).

Tab. 13-2 Prehledova tabulka poruchovych kéd @ pro sériovou linku

Cislo poruchy Poruchovy koéd Cislo poruchy
uv 92
t002 93
AOC 94
t004 95

Poruchovy kéd
UP ro
UP So
UP ovr
UP OFL

96 UP uSEr
97 UP udf

98 UP ACC
99 t099

2
3
4
5
6
=
8
9

100
10 101 t101
11 102-111 t102 - t111
12 112-155 t112 - t155
13 156 SLAVE.Er
14 157 F.OVL
15 158 AOP
16 159 FbL
17 160 Fbr
18 161 AtL Err
19 162-167 t162 - t167
20 168 FdL
21 169 FOC
22 170 SL
23 171 S.OoLd
24 172 S.0V
25 173 th.Err
26 174 PLL Err
27 175 C.Prod
28 176 t176
29 177 C.Boot
30 178 C.BUSy
31 179 C.Chg
[ t032-1033 | 180 C.Optn
EG] 181 C.RdO
CL.hit 182 C.Err
| SAVE.Er 183 C.dat
| PSAVE.Er 184 C.FULL
[ t038-t039 185 C.Acc
[ t040-t089 186 C.rg
[ UPdwvO0 187 C.Typ
UP Par 188 C.cpr

[N

©

1

[y

N N N N N N N
N © ~ (&3] w = ©

I
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Il

Cislo poruchy

=
©
| O

192-196
9

7

N N N N N =
O| O O] O] O O O] O| O O| Y| Y
[e7] [e)] B N o [e5)

210

N N
e S
(6] w

217-229

Poruchovy kéd
EnC1
EnC2
EnC3

1192 - t196
EnC9
EnC10
dESt
SL1.HF
SL1.tO
SL1.Er
SL1.nF
SL1.dF
SL2.HF
SL2.tO
SL2.Er
SL2.nF
SL2.dF
SL3.HF
SL3.tO
SL3.Er
SL3.nF
SL3.dF
SL.rtd
t216
HF17 — HF29
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13.2  Kategorie poruch

Poruchy Ize dle charakteru rozdélit do nasledujicich kategorii. VSimnéte si, Ze k vyhlaSeni poruchy muze dojit bud’ z bezporuchového stavu, nebo ze

stavu, kdy ménic jiz v poruSe je, ale s nizSim &islem priority.
Tab. 13-3 Kategorie poruch

Priorita Kategorie Poruchovy kod Popis
1 Hardwarové poruchy HEOL a3 HF16 Toto |nd!ku1e Vflz_rlg interni _prolblemy a tytq_poruchy nemohou byt
resetovany. Ménic je neaktivni a na displeji je zobrazeno HFxx
2 Neresetovatelné porychy HF17 az HF29, SLLHF, SL2.HF, Nemohou byt resetovany.
SL3.HF
3 Porucha EEF EEF Ner’nu%e byt resetoyana dokud nebyl zadan pozadavek na obnovu
tovarniho nastaveni do Pr xx.00
C.Boot, C.Busy, C.Chg, C.Optn,
Poruchy karty o . _
4 C.RdO, C.Erm, C.dat, C.FULL, V dodé pfipojovani sité maji poruchy karty SMARTCARD prioritu 5
SMARTCARD
C.Acc, C.rtg, C.Typ, C.cpr,
4 Poruchy napajeciho zdroje Encl Enc2 Tyto poruchy mohou byt pfeskoceny pouze témito poruchami s
enkodéru ' prioritou 5: Enc2, Enc9 nebo Enc10
P V8echny ostatni poruchy O .
5 Normalni poruchy neuvedené v této tabulce MuZze byt resetovano po 1,0s
Porucha podpéti nemaze byt resetovana uzivatelem. Je vSak
6 Samo se resetujici poruchy uv automaticky resetovana, jestlize se napéjeci napéti vrati do
povoleného rozsahu.

Pokud neni uvedeno jinak, porucha nemaze byt resetovana dfive nez za 1s po jejim vybaveni méni¢em.

13.3 Indikace Varovani (Alarm)

Je-li detekovana podminka pro Alarm, méni¢ pokracuje v ¢innosti a na
dolnim displeji se stfida znak pro normalni provoz s kédem pro Alarm.
Pokud se podminky neupravi (s vyjimkou funkce Autotune a “PLC"),
méni¢ prejde za urcitou dobu do poruchy. Alarm blika kazdych 640ms s
vyjimkou “PLC", kdy blikne jednou za 10s. P¥i editaci parametrd se
Alarm se nezobrazuje.

Tab. 13-4 Indikace Varovani (Alarm)
Dolni displej

Popis

Nadmérné otepleni chladice

Teplota zobrazena v Pr 7.04 prekrocila Groven pro vyhlaSeni alarmu,
viz Pr 7.04.

ovLd Pretizeni | x t

Indikace OVLd nastava, kdyZ je hodnota integralu 1%t (Pr 4.19)
naplnéna na 75% hodnoty, pfi které dojde k vybaveni poruchy a
zatiZzeni ménic¢e > jmen. proud motoru (Pr 5.07 (SE07, 0.28)).

Autotune Probiha funkce Autotune

Byla inicializovana funkce Autotune.
Na displeji je stfidavé zobrazovano "Auto” a tunE".

Proudové omezeni je aktivni

Indikuje, Ze proudové omezeni je aktivni.

Aplikaéni program na desce ménice bézi

Aplika¢ni program na desce ménice je aplikovan a bézi.

Toto hlaSeni je zobrazovano kazdych 10s na dolnim displeji.
Nadmérné komutaéni prepéti

Indikuje, Ze komutaéni prepéti je 30V od Urovné pro vybaveni poruchy.
Pretizeni externiho odporu pro omezeni komutaénich

13.4  Indikace stav U
Tab. 13-5 Indikace stav 4
Horni . . o
displej Popis Vystup m énice
Decelerace po povelu Stop o
T E—— = - aktivni
Méni¢ snizuje otacky motoru do zastaveni.
Blok'oYam tynstoroveho rngstu blokovan
Vstup pro blokovani (Enable) je neaktivni
RezZim polohovani
Méni¢ je v rezimu polohovani / orientace htidele aktivni
motoru.
Méni¢ pfipraven (Read
ETE—— pvp y ( ) blokovan
Ménic je pfipraven a ¢eka na povel Start.
— Provoz S— S— aktivni
Ménic je v chodu, motor je fizen méni¢em.
Rezim Stop o
e = — aktivni
Ménic¢ je v chodu, ale drzi nulové otacky.
Indikace poruchy
Ménié je v porue a nefidi motor. Na druhém blokovan
displeji je zobrazen poruchovy kod.

13.5 Registr poruch
Méni¢ si pamatuje poslednich 10 poruch. V tab. 13-6 jsou uvedeny
parametry pouzité k registraci poslednich 10 poruch.

Tab. 13-6 Poruchy

prepéti Menu 0 Parametr Popis Displej
Indikuje, Ze externi odpor pro omezeni komuta&nich prepéti je 0.51 10.20 Trip O (most recent trip) tr01
pretéZovan 0.52 10.21 Trip 1 tr02
ESt SPd PFepnuto na zpétnou vazbu odhadovanych otacek 0.53 10.22 Trip 2 tr03
Méni¢ ztratil otackovou zpétnou vazbu a proto byl automaticky zvolen 0.54 10.23 Trip 3 tro4
rezim zpétné vazby od odhadovanych otacek. Viz Pr 3.55 (Volba 0.55 10.24 Trip 4 tro5
odhadované rychlosti pfi ztraté zpétné vazby). 056 10.25 Trip 5 06
0.57 10.26 Trip 6 tr07
0.58 10.27 Trip 7 tr08
0.59 10.28 Trip 8 tr09
0.60 10.29 Trip 9 tr10
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13.6  Chovéani m énice v poruse

Je-li méni¢ v poruse, vysup ménice je blokovan, takze prestane fidit
motor. Pfi jakékoliv poruse (s vyjimkou “UU") jsou nize uvedené RO
parametry zmrazeny. To napomaha pfi diagnostice pficiny poruchy.

Tab. 13-7 Parametry, které jsou zmrazeny p i poruse
Menu 0 Parametr Popis Displej
0.36 1.01 Uroven zvolené reference diol
102 Urove,ﬁ reference’ pfeq
funkci pfesko€eni kmitoctu
037 1.03 zr;\;)zr;]rieference pred dio2
0.38 201 L'Jroveﬁ reference po dio3
rampéach
0.39 3.01 Z&dana hodnota otacek dio4
0.40 3.02 Skute¢né otacky dio5
3.03 Regulaéni odchylka otacek
0.41 3.04 Vystup otackové smycky dio6
0.43 4.01 Proud motoru dios
5.01 Uhel otevfeni
0.45 5.02 Napéti kotvy di1o
5.03 Vykon ménice
5.04 Odhadovana rychlost
5.05 Sdruzené napéti
5.58 Uhel otevfeni buzeni
0.82 701 Reference na analogovém in02
vstupu 1
0.83 702 Reference na analogovém in03
vstupu 2
0.84 703 Reference na analogovém inoa
vstupu 3
10.77 Vstupni kmitocet

Analogové a digitalni vstupy a vystupy
Analogové a digitalni vstupy a vystupy méni¢e pokracuji po vybaveni
poruchy v praci spravné. Pouze digitalni vystupy prejdou na nizkou

Uroven v pfipadé poruch “O.Ld1", “PS.24V"

Logické funkce m énice

Logické funkce ménice, tj. PID, pfepinace proménnych, detektory prahd
(komparétory) atd. pokracuji v praci i v poruse ménice.

Uzivatelsky program na desce m énice
UZivatelsky program na desce ménice bé&zi i v poruse ménice, pokud
touto poruchou neni porucha uzivatelského programu na desce ménice.

13.7

Zablokovani vybaveni poruchy

Viybaveni poruchy méni¢e muze byt zablokovano nastavenim
pFislusného oruchového kddu do Pr 10.52 az Pr 10.61. Blize viz
Pr 10.52 az Pr 10.72 v Menu 10pfiru¢ky Mentor MP Advanced User

Guide.
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14.4  Paralelni provoz

14  Informace o registraci UL

Ménice v soucasné dobé nejsou UL registrovany pro paralelni provoz.

Pro méni¢e Mentor MP do 575V bylo zadano aby byly ve shodé s
pozadavky ULus i cUL.

14.5

Cislo souboru UL pro Control Techniques je E171230. Potvrzeni o
registraci UL Ize najit na webovych strankach UL: www.ul.com.

Bezpe énostni nalepka

Pro spinéni UL musi byt bezpeénostni nalepka dodavana s konektory a
monaznimi pfichytkami umisténa na pevnou ¢ast uvnitf méni¢ového

rozvadéce, kde ji obsluhujici persondl jasné uvidi.

Na néalepce je jasné uvedeno “CAUTION Risk of Electric Shock Power

down unit 10 minutes before removing cover” (“NEBEZPECI trazu

14.1  Obecné informace o UL
Shoda
Menlc,spInUJe podminky registrace pouze pfi spinéni nasledujicich kryt ménice.”).
podminek:
Mé&ni¢ splfiuje podminky registrace pouze pfi spinéni nasledujicich 14.6 V UL uvedené P
podminek:
1. Ménig je instalovan v rozvadédi typu 1 nebo lepsim, jak definuje * SM-Keypad
UL50. * SM-DeviceNet
2. Teplota okoli pfi éinnosti ménice nepfevysi 40C. *  SM-INTERBUS
3. Jsou dodrzeny utahovaci momenty svorek specifikované v pfiru¢ce * SM-Ethernet
Mentor MP User Guide. «  SM-Applications Plus
4. Zamackavaci kabelova oka pro vstupni a vystupni kabely musi e SM-Encoder Plus
odpovidat UL . «  SM-I/O Plus
5. Méni¢ je instalovan v prostfedi se stupném znecisténi 2. . SM-I/O Lite

6. Je-li fidici ¢ast méniCe napajena z externiho zdroje (+24V), potom
tento zdroj musi byt tfidy “UL Class 2 power supply” pro napéajeci
zdroje.

7. Pro jisténi jsou pouzity pojistky specifikované v kap. 4.6 Kabely a
jisténi na str. 41.

8. Kabely buzeni jsou pouze médéné tfidy 1 75T.

Ochrana motoru proti p fetizeni

Soucésti vSech ménic€u je interni ochrana proti pfetizeni motoru, takze
neni vyZadovano externi zafizeni ochrany proti pretizeni.

e SM-I/O PELV
*  SM-I/O 24V Protected
* Single ended encoder interface

Uroveri ochrany je nastavitelna, metoda nastaveni je uvedena v
instrukcich vyrobku.

Maximalni proudova pretizitelnost je zavisla na hodnotach vioZzenych do
parametr proudového omezeni (motorické proudové omezeni,
generatorické proudové omezeni a symetrické proudové omezeni) a
jmenovitého proudu motoru (v ampérech).

Doba trvani pretizeni zavisi na €asoveé tepelné konstanté motoru
(proménnéa do maxima 3000s). Tovarni nastaveni této ochrany je
nastaveno tak, Zze ménic je schopen dodavat 150% hodnoty proudu
vlozené do parametru Pr 5.07 (SE07, 0.28) (jmen. proud motoru) a to po
dobu 30s (20s pro MP470A4(R), MP470A5(R), MP825A5(R) a
MP825A6(R).

Méni¢ také umoznuje uzivateli konfigurovat fidici svorkovnici, takze k
mnéici maze byt pfipojen termistor motoru a tim chranit motor v pfipadé,
Ze se poroucha jeho ventilator.

Ochrana proti p Fekro €eni ota ek motoru

Méni¢ sice ma ochranu proti pfekro€eni povolenych otacek, av3ak tato
ochrana neni na stejné Urovni jako u specialnich zafizeni, ktera jsou pro
tuto funkci specialné urcena.

14.2  Specifikace st fidavého napajeni
Maximalni napéjeci napéti pro UL je 600Vst.

Méni¢ Ize pouzit v symetrické napéjeci siti, ktera je dimenzovana do
100KA pfi 575V (typ. vel. 1A a 1B).

14.3  Maximalni trvaly vystupni proud

Maximalni trvalé proudy ménicu (FLC) jsou uvedeny v tab. 2-2 a tab. 2-3
v kap. 2.1 Typova rada na str. 6.

elektrickym proudem. Po odpojeni sité vyckejte 10 minut neZ odejmete

fisluSenstvi

e MP-Keypad

* SM-PROFIBUS-DP-V1

¢ SM-CANopen

e SM-EtherCAT

«  SM-Applications Lite-V2
e SM-Universal Encoder Plus
¢ SM-Encoder Output Plus
e SM-I/O 32

e SM-I/O Timer

*  SM-I/O 120V

* 15-way D-type converter
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